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SIEGE A SYNCHRONISATION MECANIQUE DU DOSSIER ET DU REPOSE JAMBES.

@ L’invention se rapporte a un siége (1) pour véhicule tel
qu’un aéronef, comprenant une structure de dossier (3) et
une structure d’assise (2) montée pivotante par rapport a la
structure de dossier (3), une structure de support (5) de la
structure d’assise (2) et de la structure de dossier (3), la
structure de dossier (3) étant reliée a la structure de support
(5) par une liaison pivot (10), ainsi qu’un repose jambes (4)
relié par une liaison pivot (6) a 'extrémité avant de la struc-
ture d’assise (2), caractérisé par le fait qu’il comporte des
moyens mécaniques de synchronisation (15) aptes a syn-
chroniser les mouvements de la structure de dossier (3) et
du repose jambes (4), lesdits moyens mécaniques de syn-
chronisation (15) étant reliés a la structure de dossier (3), a
la structure d’assise (2) et au repose jambes (4).
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L'invention se rapporte a un siége pour avion dont les mouvements du dossier

et du repose jambes sont liés et synchronisés.

Le document EP-1 044 878 décrit un siége comprenant un dossier réglable en
inclinaison, une assise réglable en inclinaison, un repose jambes réglable en
inclinaison et une coque fixe de séparation arriére disposée derriére le dossier
du siége, une extrémité du repose jambes étant montée a pivot & I'extrémité
avant de l'assise. Les parois latérales de la coque fixe de séparation comprend
des glissieres dans lesquelles des pignons fixés sur le dossier peuvent se
déplacer au fur et a mesure de l'inclinaison du dossier. Le mouvement d\u
repose jambes par rapport a l'assise est commandé par un processeur
programmé en fonction de I'emplacement des pignons dans les glissiéres.
L'organe de commande du mouvement du repose jambes est disposé entre

I'assise et le repose jambes.

Toutefois, dans ce document, la synchronisation des mouvements du repose
jambes et du dossier est réalisée grace a la liaison du mouvement du dossier a

la coque par l'intermédiaire des glissiéres.

Ceci présente un certain nombre d'inconvénients, notamment, cette
synchronisation ne peut étre réalisée pour un siége dont les éléments sont
indépendants de la coque fixe ou pour un siége ne comprenant pas de coque

fixe.

L'invention vise a palier ces inconvénients.

Plus particulierement, l'invention a pour but de fournir un siége pour lequel les
mouvements du dossier et du repose jambes sont synchronisés

mécaniquement indépendamment d’'une éventuelle coque fixe.

L'invention permet également de réaliser cette synchronisation en limitant le

nombre d’actionneurs nécessaires a I'obtention des mouvements.
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A cet effet, I'invention a pour objet un siége pour véhicule tel qu'un aéronef,
comprenant une structure de dossier et une structure d'assise montée pivotante
par rapport a la structure de dossier, une structure de support de la structure
d’assise et de la structure de dossier, la structure de dossier étant reliée a la
structure de support par une liaison pivot, ainsi gu'un repose jambes relié par
une liaison pivot a I'extrémité avant de la structure d’assise, ledit siege
comportant des moyens mécaniques de synchronisation aptes a synchroniser
les mouvements de la structure de dossier et du repose jambes, lesdits moyens
mécaniques de synchronisation étant reliés :

- ala structure de dossier par une liaison pivot située a distance de la liaison
pivot entre la structure de dossier et la structure de support, entre ladite
liaison pivot et I'extrémité inférieure de la structure de dossier,

- au repose jambes par une liaison pivot située a proximité de la liaison pivot
entre le repose jambes et la structure d’assise, a une certaine distance de
celle-ci et,

- A la structure d’assise par une liaison pivot située a proximité de la liaison
pivot entre le repose jambes et la structure d’'assise, a une certaine distance

de celle-ci.

Dans un mode de réalisation particulier, les moyens mécaniques de

synchronisation comprennent :

- au moins une piéce de liaison comportant trois axes darticulation, un
premier axe d’articulation étant relié a la structure d’assise a proximité de la
liaison pivot entre le repose jambes et la structure d’assise, a une certaine
distance de celle-ci;

- au moins une bielle dont une extrémité est reliée a pivot a un deuxiéme axe
d’articulation de ladite piéce de liaison et l'autre extrémité est reliée a pivot a
la structure de dossier a distance de la liaison pivot entre la structure de
dossier et la structure de support, entre ladite liaison pivot et I'extrémité
inférieure de la structure de dossier ;

- au moins une biellette dont une extrémité est reliée a pivot a un troisiéme

axe d'articulation de ladite piéce de liaison et I'autre extrémité est reliée a
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pivot au repose jambes a proximité de la liaison pivot entre le repose jambes

et la structure d’assise, a une certaine distance de celle-ci.

Le repose jambe est ainsi relié au dossier et suit le mouvement de ce dernier.

Lorsque le dossier passe d'une position verticale a une position inclinée, la
bielle se déplace suivant la direction longitudinale du siége, provoguant la
rotation de la piéce de liaison autour de son premier axe et par conséquent le

déplacement de la biellette et du repose jambes.

Il n’est ainsi pas nécessaire de prévoir un actionneur du repose jambes, ni des

capteurs pour déterminer la position du dossier et/ou du repose jambes.

Egalement dans un mode de réalisation particulier, les axes d’articulation de la
piéce de liaison s'étendent suivant une direction perpendiculaire a la direction

longitudinale du siége.

Egalement dans un mode de réalisation particulier, les trois axes d’articulation

de la piéce de liaison ne sont pas situés dans un méme plan.

Egalement dans un mode de réalisation particulier, la piece de liaison présente
une forme sensiblement triangulaire, les trois axes d’articulation étant situés

chacun dans un angle de ladite piéce.

Cette disposition permet la conservation de la position verticale du repose
jambes quelque soit l'inclinaison de I'assise, lorsque le dossier est en position

verticale.

Egalement dans un mode de réalisation particulier, la structure de dossier
comprend des montants latéraux, 'extrémité inférieure d’au moins un montant

étant reliée a pivot a la bielle.
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La liaison entre la bielle et le dossier est ainsi située sensiblement au niveau de
Passise lorsque celle-ci est horizontale, ou en dessous de I'assise lorsque celle-
ci est inclinée. Cette disposition permet d'éviter que la bielle soit génée par

'assise.

Egalement dans un mode de réalisation particulier, la biellette est un vérin

limiteur de charge.

Ainsi, ce vérin permet d’amortir la charge supportée par les différentes piéces
lorsqu’une charge élevée est exercée sur le repose jambes (par exemple par le

passager).

Egalement dans un mode de réalisation particulier, la bielle s’étend
sensiblement suivant la direction longitudinale du siége, la biellette s’étendant

dans un plan sensiblement vertical contenant la bielle.

Par direction longitudinale, on entend la direction orientée depuis la partie du
repose jambes la plus éloignée de I'assise vers la partie la plus éloignée du

dossier ou se trouve généralement un appui-téte.

Egalement dans un mode de réalisation particulier, les moyens mécaniques de
synchronisation comprennent deux ensembles formés chacun d'une bielle,

d’une biellette et d’'une piéce de liaison, disposés chacun sur un c6té du siege.

Les forces appliquées sont ainsi réparties et équilibrées sur les deux bords

latéraux du repose jambes.

Egalement dans un mode de réalisation particulier, le siége comporte un repose
pieds mobile en translation par rapport au repose jambes, et un actionneur
commandant la translation dudit repose pieds.

Egalement dans un mode de réalisation particulier, la structure de support
comprend une partie supérieure mobile supportant la structure d’assise et une
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partie inférieure fixe, ladite partie supérieure étant mobile en translation par
rapport a la partie inférieure suivant la direction longitudinale du siége, la

structure de dossier étant reliée a pivot a ladite partie supérieure.

Egalement dans un mode de réalisation particulier, le siege comprend au moins
un actionneur de commande de linclinaison de la structure de dossier par

rapport a la structure de support.

Egalement dans un mode de réalisation particulier, le si€ge comprend au moins

un actionneur de commande de l'inclinaison de la structure d’assise.

Ainsi, cet actionneur commande a la fois l'inclinaison du dossier et celle du
repose jambes, permettant d’éviter la présence d’'un actionneur pour le repose

jambes.

Notamment, une extrémité de l'actionneur de commande de l'inclinaison de la
structure d’assise peut étre reliée a pivot audit premier axe d’articulation de la
piéce de liaison et 'autre extrémité dudit actionneur est reliée a pivot sur la

partie avant de la structure de support.

Egalement dans un mode de réalisation particulier, le siege comprend des
moyens de commande de linclinaison de la structure de dossier et de Ia

structure d’assise.

Egalement dans un mode de réalisation particulier, les moyens de commande
comprennent un boitier de commande électronique coopérant avec les
actionneurs de commande et coopérant en outre avec des moyens pouvant

étre actionnés par l'utilisateur pour régler la position du siege.

Egalement dans un mode de réalisation particulier, l'ajustement des
déplacements des différents éléments mobiles du siége est réalisé par réglage

du boitier de commande et/ou des actionneurs.
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On décrira maintenant a titre d'exemple non limitatif un mode de réalisation
particulier de I'invention en référence aux dessins schématiques annexés dans

lesquels :

- lafigure 1 est une représentation schématique du siége selon I'invention ;

- la figure 2 est une représentation schématique du siége en position de
décollage, le dossier étant en position verticale ,

- lafigure 3 est une représentation schématique du siége en position inclinée,

- la figure 4 est une représentation schématique du siége en position

allongée.

Le siege 1 comprend une structure d’assise 2, une structure de dossier 3, un
repose jambes 4 et une structure de support 5 de la structure d’assise 2 et de la

structure de dossier 3.

Une extrémité du repose jambes 4 est reliée par une liaison pivot 6 a I'extremité

avant 2a de la structure d’assise 2.

L’autre extrémité de la structure d’assise 2 est montée pivotante par rapport a la
structure de dossier 3 autour d’'un axe 7. Cet axe 7 est disposé sur la partie

inférieure de la structure de dossier 3.

La structure d’assise 2 est également mobile en translation par rapport a la

structure de support 5 suivant la direction longitudinale du siége.

La structure de support 5 comporte deux parties : une partie inférieure 5b fixe et
solidaire du sol de 'avion et une partie supérieure 5a supportant la structure

d’assise 2.

La partie supérieure 5a est mobile en translation par rapport a la partie
inférieure 5b fixe. Cette liaison glissiére est par exemple réalisée par un

systéme de glissiéres ou de crémaillére commandés par un actionneur.
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Dans un autre mode de réalisation non représenté, les parties inférieure 5b et

supérieure 5a de la structure de support 5 sont fixes.

Dans le mode de réalisation représenté sur les figures, Pactionnement du
mouvement de la glissiére est réalisé au moyen de crémailléres 8 fixées sur la
partie supérieure 5a, de chaque cété de la structure d'assise 2 et de pignons 9
disposés de chaque coté de la structure d’assise 2 sur un arbre X sensiblement
horizontal monté a pivot sur la partie inférieure 5b. Les pignons 9 viennent

s'engrener dans les crémailléres 8 de fagon a les déplacer.

Un actionneur disposé sur I'arbre X entraine ce dernier en rotation et par
consequent fait tourner les pignons 9 entrainant ainsi la translation des

crémailléres 8.

La structure de dossier 3 est reliée a la structure de support 5 par une liaison
pivot 10. Cette liaison pivot est située sur la partie supérieure 5a de la structure

de support.

La structure de dossier 3 comprend des montants latéraux 11 qui s'étendent

suivant la direction longitudinale de la structure de dossier 3.

L'extrémité inférieure 12 de chaque montant est située a distance de la liaison
pivot 10 de la structure de dossier, de sorte qu'elle se situe en dessous du
niveau de la structure d’assise 2. Cette extrémité inférieure 12 peut étre d’'une
piece avec le montant 11 ou étre formée d’une piéce rendue solidaire du
montant 11.

Les moyens mécaniques de synchronisation 15 comprennent de chaque cb6té

du siége, une piéce de liaison 20 reliée & une bielle 21 et une biellette 22.

La piéce de liaison 20 comporte trois axes d’articulation A, B, C qui s’étendent
suivant une direction perpendiculaire a la direction longitudinale du siége 1.
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En particulier, les trois axes d’articulation de la piéce de liaison ne sont pas

situés dans un méme plan.

La piece de liaison 20 présente par exemple une forme sensiblement
triangulaire, les trois axes d’articulation A, B, C étant situés chacun dans un

angle de ladite piéce.

La bielle 21 s’étend sensiblement suivant la direction longitudinale du siége, la
biellette 22 s’étendant dans un plan sensiblement vertical contenant Ia bielle 21

et la piéce de liaison 20.

La bielle 21, la biellette 22 et la piéce de liaison 20 sont ainsi disposées en
dessous de la surface de la structure d’assise 2, entre la structure d’assise 2 et

la structure de support 5.

Le premier axe d’articulation A est relié a la structure d’assise 2 & proximité de
la liaison pivot 6 entre le repose jambes 4 et la structure d’assise 2, a une

certaine distance de celle-ci.

Le deuxiéme axe d’articulation B de la piéce de liaison 20 est relié & une

extrémité de la bielle 21.

L'autre extrémité de la bielle 21 est reliée par une liaison pivot 23 a I'extrémité
inférieure 12 du montant 11 de la structure de dossier 3, a distance de la liaison
pivot 10 entre la structure de dossier 3 et la structure de support 5, entre ladite
liaison pivot 10 et I'extrémité inférieure 12 de la structure de dossier.

Le troisieme axe d’articulation C de la piéce de liaison 20 est relié a une
extrémité de la biellette 22.

L'autre extrémité de la biellette 22 est reliée par une liaison pivot 24 au repose
jambes 4 a proximité de la liaison pivot 6 entre le repose jambes 4 et la
structure d’assise 2, a une certaine distance de celle-ci.
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La biellette 22 peut étre un vérin limiteur de charge. Il peut s’agir par exemple
d'un vérin a gaz de type « brake over » qui fonctionne comme une simple
biellette et qui se comprime lorsque le repose jambes 4 est en surcharge pour

le délester.

L’inclinaison de la structure de dossier 3 par rotation autour de la liaison pivot
10 est commandée par au moins un actionneur 25 de commande relié a la

structure de support 5.

L’inclinaison de la structure de dossier 3 est réalisée par des engrenages

comprenant un secteur de roue 28 et un pignon 29.

Un secteur de roue 28 est disposé de chaque cété de la structure de dossier 3
et un arbre X, sensiblement horizontal, fixé en liaison pivot sur la partie
supérieure 5a porte un pignon 29 de chaque c6té du dossier, chaque pignon 29
venant en prise avec un secteur de roue 28. L'arbre X est motorisé par

I'actionneur rotatif 25.

Cet arbre X est commun a l'axe commandant la translation de la partie
supérieure 5a de la structure de support 5. L'inclinaison de la structure de

dossier 3 est ainsi synchronisée avec la translation de la structure d’assise 2.

L’inclinaison de la structure d’assise 2 par rotation autour de la liaison pivot 7

est commandée par deux actionneurs 26.

Une extrémité de chaque actionneur 26 est reliée a pivot sur le premier axe
d’articulation A de la piéce de liaison 20 et son autre extrémité étant reliée sur

la partie avant de la structure de support 5 par une liaison pivot 27.

Les actionneurs 26 sont disposés de chaque c6té de la structure d’assise 2 et
sont orientés depuis I'avant de la structure de support 5 vers le haut et I'avant

de la structure d'assise 2.
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Le siége 1 comporte par ailleurs un repose pieds 30 mobile en translation par
rapport au repose jambes 4, de sorte que la longueur totale du repose jambes 4
— repose pieds 30 peut étre ajustée par le passager dans I'espace disponible.

Le mouvement du repose pieds 30 est commandé par un actionneur 31.

On peut également prévoir que les mouvements d'un appui téte et/ou
éventuellement d’autres éléments mobiles du siége soient commandés par des

actionneurs.

Le sieége 1 peut étre situé dans un espace compris entre une coque fixe de
séparation avant 32 et une coque fixe de séparation arriére 33 représentées sur
les figures 2 a 5.

Ces coques fixes de séparation 32, 33 sont fixes et solidaires du sol de I'avion.
Elles délimitent ainsi un espace dans lequel le siege 1 peut étre déplacé. La
distance entre deux coques fixes 32, 33 est variable selon la répartition des

siéges a l'intérieur de 'avion.

Les mouvements de I'assise 2, le dossier 3 et la structure de support 5 sont

complétement indépendants des coques de séparation 32, 33.

Ces coques 32, 33 peuvent notamment servir de support de tablette ou d’écran
vidéo pour le passager.

Le siége 1 comporte également des moyens de commande 40 qui comprennent
également un boitier de commande électronique 41 coopérant avec les
actionneurs et coopérant en outre avec des moyens 42 pouvant étre actionnés

par l'utilisateur pour régler la position du siége.

Ce boitier de commande électronique 41 peut étre programmable.
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Les moyens 42 sont par exemple une série de boutons ou de manettes de
commande permettant de commander le déplacement des différents éléments

mobiles du sieége 1.

Dans l'espace définit par deux coques de séparation 32, 33, les moyens de
commande 40 du siége lui permettent d’adopter, entre une position droite de
décollage et d’atterrissage du siége et une position allongée du siége, diverses
positions autorisées par I'espace compris entre ladite coque fixe de séparation

avant 32 et ladite coque fixe de séparation arriére 33.

Lorsque la distance entre deux coques de séparation 32, 33 varie d'une
installation des siéges a une autre, les limitations pour éviter les interférences
avec I'environnement du siége se font uniquement par des restrictions sur la

motorisation, les moyens de commande restant identiques.

On peut ainsi définir une enveloppe délimitant les déplacements du siége
autorisés par les restrictions sur la motorisation. Cette enveloppe est définie par
au moins deux points extrémes du siége 1, tels que I'extrémité du repose
jambes 4 ou du repose pieds 30 quand il est présent et 'extrémité de I'appui

téte.

Les restrictions sur la motorisation sont telles que I'enveloppe n’interfére pas
avec l'environnement du siége tel que les coques de séparation 32, 33 et
éventuellement le sol de 'avion afin d’éviter d’'endommager le repose jambes 4

ou le repose pieds 30.

L’ajustement des déplacements extrémes des différents éléments mobiles du
siége 2, 3, 4, 30 en fonction de la forme et/ou de la distance entre les deux
coques de séparation 32, 33 se fait par simple réglage du boitier de commande
41 et/ou des divers actionneurs, sans modifications d’éléments de la structure

du siége ou de la cinématique.
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Ces actionneurs sont par exemple chacun asservis avec une recopie de
position au boitier de commande programmable 41. En modifiant la
programmation de ce boitier 41, on fait varier 'enveloppe des déplacements
autorisés du siége en fonction de la forme et/ou de la position relative des

coques de séparation 32, 33.

Il est également possible de placer des butées pour limiter les différents
mouvements. D’autres moyens équivalents peuvent également étre utiliser pour

limiter les mouvements.

L’inclinaison du repose jambes 4 en fonction de l'inclinaison de la structure de

dossier 3 est maintenant décrite en détail.

Lorsque la structure de dossier 3 est en position verticale (figure 2), le repose
jambes 4 est également en position sensiblement verticale. Les axes A et C de
la piéce de liaison 20 sont situés sensiblement 'un au dessus de l'autre, la
biellette 22 est orientée depuis I'axe B, vers le haut et vers l'avant de la

structure d’assise 2 en direction du repose jambes 4.

Lorsque la structure de dossier 3 passe de la position verticale a une position
inclinée sous l'action de l'actionneur 25 (figure 3), le basculement des
extrémités 12 des montants 11 du dossier 3 provoque le déplacement de la
bielle 21 dans la direction du repose jambes 4. Ce déplacement entraine la
rotation de la piéce de liaison 20 autour de son axe A dans la direction du
repose jambes 4, provoquant le déplacement de la biellette 22 vers le repose

jambes 4 et donc le déplacement de ce dernier .

Ce dernier mouvement peut étre poursuivi jusqu’a linclinaison totale de la
structure de dossier 3 (figure 4), les surfaces des repose jambes 4, de I'assise 2

et du dossier 3 étant alors dans la prolongation les unes des autres.
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Les longueurs des bielle 21 et biellette 22 ainsi que les dimensions de la piéce
de liaison 20 sont telles que le repose jambes 4 et le dossier 3 sont toujours

sensiblement paralléles.

Par ailleurs, cette disposition permet également, lorsque le dossier est en
position verticale, de conserver la position verticale du repose jambes quelque

soit I'inclinaison de I'assise.

Lorsque le dossier est incliné, les moyens de synchronisation permettent de
baisser le repose jambes lorsque l'on leve la structure d’assise. Ceci permet

d’éviter les interférences avec la coque avant ou le siége situé devant.

L’inclinaison de l'assise 2 étant commandée par I'actionneur 26, la piéce de

liaison 20 tourne alors autour de son deuxiéme axe B.
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REVENDICATIONS

Siége (1) pour véhicule tel qu'un aéronef, comprenant une structure de
dossier (3) et une structure d'assise (2) montée pivotante par rapport a la
structure de dossier (3), une structure de support (5) de la structure d’assise
(2) et de la structure de dossier (3), la structure de dossier (3) étant reliée a
la structure de support (5) par une liaison pivot (10), ainsi qu'un repose
jambes (4) relié par une liaison pivot (6) a I'extrémité avant de la structure
d’assise (2), caractérisé par le fait qu'il comporte des moyens mécaniques
de synchronisation (15) aptes a synchroniser les mouvements de la
structure de dossier (3) et du repose jambes (4), lesdits moyens
mécaniques de synchronisation (15) étant reliés :

a la structure de dossier (3) par une liaison pivot (23) située a distance de la
liaison pivot (10) entre la structure de dossier (3) et la structure de support
(5), entre ladite liaison pivot (10) et I'extrémité inférieure (12) de la structure
de dossier,

au repose jambes (4) par une liaison pivot (24) située a proximité de la
liaison pivot (6) entre le repose jambes et la structure d'assise, a une
certaine distance de celle-ci et,

a la structure d’assise (2) par une liaison pivot (A) située a proximité de la
liaison pivot (6) entre le repose jambes et la structure d’assise, a une

certaine distance de celle-ci.

Siege selon la revendication 1, caractérisé en ce que les moyens
mécaniques de synchronisation (15) comprennent :

au moins une piéce de liaison (20) comportant trois axes d’articulation (A, B,
C), un premier axe d’articulation (A) étant relié a la structure d’assise a
proximité de la liaison pivot (6) entre le repose jambes (4) et la structure
d'assise (2), a une certaine distance de celle-ci;

au moins une bielle (21) dont une extrémité est reliée a pivot a un deuxiéme
axe d’articulation (B) de ladite piéce de liaison (20) et I'autre extrémité est

reliée par une liaison pivot (23) a la structure de dossier (3) a distance de la
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liaison pivot (10) entre la structure de dossier (3) et la structure de support
(10), entre ladite liaison pivot (10) et 'extrémité inférieure (12) de la structure
de dossier (3) ;

au moins une biellette (22) dont une extrémité est reliée a pivot & un
troisieme axe d’articulation (C) de ladite piéce de liaison (20) et l'autre
extrémité est reliée par une liaison pivot (24) au repose jambes (4) a
proximité de la liaison pivot (6) entre le repose jambes et la structure

d’assise, & une certaine distance de celle-ci.

Siége selon la revendication 2, caractérisé en ce que les axes d’articulation
de la piéce de liaison (20) s’étendent suivant une direction perpendiculaire

a la direction longitudinale du siege.

Siége selon l'une des revendications 2 ou 3, caractérisé en ce que les trois
axes d’articulation (A, B, C) de la piéce de liaison (20) ne sont pas situés

dans un méme plan.

Siege selon I'une des revendications 2 a 4, caractérisé en ce que la piéce
de liaison (20) présente une forme sensiblement triangulaire, les trois axes
d’articulation (A, B, C) étant situés chacun dans un angle de ladite piéce
(20).

Siege selon l'une des revendications 1 a 5, caractérisé en ce que la
structure de dossier (3) comprend des montants latéraux (11), I'extrémité

inférieure (12) d’au moins un montant étant reliée a pivot a la bielle (21).

Siege selon 'une des revendications 2 a 6, caractérisé en ce que la biellette
(22) est un vérin limiteur de charge.

Siége selon 'une des revendications 2 a 7, caractérisé en ce que la bielle
(21) s'étend sensiblement suivant la direction longitudinale du siége, la
biellette (22) s’étendant dans un plan sensiblement vertical contenant la
bielle (21).
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Siége selon F'une des revendications 2 a 8, caractérisé en ce que les
moyens mécaniques de synchronisation (15) comprennent deux ensembles
formés chacun d'une bielle (21), d'une biellette (22) et d'une piece de

liaison (20), disposés chacun sur un c6té du siége.

Siége selon I'une des revendications 1 a 9, caractérisé en ce qu'il comporte
un repose pieds (30) mobile en translation par rapport au repose jambes

(4), et un actionneur (31) commandant la translation dudit repose pieds.

Siége selon Fune des revendications 1 a 10, caractérisé en ce que la
structure de support comprend une partie supérieure (5a) mobile supportant
la structure d’assise (2) et une partie inférieure (5b) fixe, ladite partie
supérieure (5a) étant mobile en translation par rapport a la partie inférieure
(5b) suivant la direction longitudinale du siége, la structure de dossier étant

reliée a pivot a ladite partie supérieure (5a).

Siege selon 'une des revendications 1 & 11, caractérisé en ce qu'il
comprend au moins un actionneur de commande (25) de l'inclinaison de la

structure de dossier (3) par rapport a la structure de support (5).

Sidge selon l'une des revendications 1 & 12, caractérisé en ce qu'il
comprend au moins un actionneur de commande (26) de linclinaison de la

structure d’assise (2).

Siége selon la revendication 13 quand elle dépend de la revendication 2,
caractérisé en ce qu’une extrémité de I'actionneur de commande (26) de
I'inclinaison de la structure d’assise (2) est reliée a pivot audit premier axe
d’articulation (A) de la piéce de liaison (20) et l'autre extrémité dudit
actionneur (26) est reliée a pivot sur la partie avant de la structure de

support (5).
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Siege selon l'une des revendications 1 a 14, caractérisé en ce qu'il
comprend des moyens de commande (40) de Finclinaison de la structure de

dossier et de la structure d’assise.

Siége selon la revendication 15 lorsqu’elle dépend des revendications 10 &
14, caractérisé en ce que les moyens de commande comprennent un
boitier de commande électronique (41) coopérant avec les actionneurs de
commande (25, 26) et coopérant en outre avec des moyens (42) pouvant

étre actionnés par I'utilisateur pour régler la position du siége (1).

Siege selon la revendication 16, caractérisé en ce que I'ajustement des
déplacements des différents éléments (2, 3, 4) mobiles du siége est réalisé
par réglage du boitier de commande (41) et/ou des actionneurs (25, 26).
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