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本发明涉及墙面粉刷设备技术领域，具体涉

及一种墙面粉刷装置。本发明提供的墙面粉刷装

置粉刷墙壁的过程中无需人工操作，可以实现自

动化，极大的降低了人工劳动强度，且工作效率

高，本发明通过房顶撑盘和墙面吸盘将墙面粉刷

装置固定牢固，提高了装置的粉刷稳定性，本发

明还在墙面粉刷装置中设置了压力传感器，压力

传感器上连接的抹板撑杆可以伸缩，当抹板遇到

墙面凹坑时，抹板撑杆缩短，可以有更多的浆料

注入凹坑，当抹板遇到墙面突起时，抹板撑杆伸

长，减少浆料的注入，只在突起表面涂抹少量浆

料，保持涂层表面均匀平整，这样的设置使得本

发明墙面粉刷装置可以保持粉刷程度均匀，粉刷

面保持平整光滑，具有广阔的应用前景。
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1.一种墙面粉刷装置，包括粉刷车车身（1）、车轮（2），其特征在于：支撑杆伸缩套（3）固

定在粉刷车车身（1）顶部，支撑杆（4）和支撑杆伸缩套（3）相连，支撑杆（4）上安装有移动电

机（5），移动电机（5）上装有浆料仓（9），传送电机（10）安装在浆料仓（9）底部，传送带（11）和

传送电机（10）相连，在浆料仓（9）前端安装有抹板（14），抹板（14）底端通过抹板撑杆（13）和

压力传感器（12）相连，在支撑杆（4）的顶部装有房顶撑盘（15），粉刷车车身（1）的前端装有

量杆伸缩套（6），墙面吸盘（8）通过量杆（7）和量杆伸缩套（6）相连，由此构成墙面粉刷装置。

2.利用权利要求1所述墙面粉刷装置粉刷墙面的方法，其特征在于具体粉刷步骤为：首

先将粉刷浆料装入浆料仓（9）中，再将粉刷车车身（1）推至待涂刷墙面，并使粉刷车车身（1）

前端对准墙面，通过量杆伸缩套（6）将量杆（7）伸长，直至墙面吸盘（8）吸住墙面，此时再通

过支撑杆伸缩套（3）将支撑杆（4）向上伸长，直至房顶撑盘（15）和房顶接触固定，同时启动

移动电机（5）和传送电机（10），移动电机（5）带动浆料仓（9）从下往上匀速运动，同时传送电

机（10）带动传送带（11）将浆料仓（9）中的浆料输送到抹板（14）和墙面的夹缝中，在浆料仓

（9）从下往上匀速运动的过程中，抹板（14）将传送带（11）传送上的浆料涂抹在墙壁上，根据

量杆（7）伸出的长度来调节抹板（14）下端和墙面的距离，从而精确控制浆料涂层的厚度，当

墙面上出现凹坑或者突起时，抹板（14）由于受到不同的压力，从而将所受压力通过抹板撑

杆（13）传递给压力传感器（12），压力传感器（12）调节抹板撑杆（13）的长度来适应墙面的缺

陷，保持涂层表面均匀平整，从下至上涂抹完成后，重新调整粉刷车的车身，继续粉刷，如此

循环操作直至粉刷完毕即可。

3.根据权利要求1所述的一种墙面粉刷装置，其特征在于：所述的抹板撑杆（13）可以伸

缩，当抹板（14）遇到墙面凹坑时，压力传感器（12）检测到压力减小，此时抹板撑杆（13）缩

短，可以有更多的浆料注入凹坑，填补凹坑保持涂层平整，当抹板（14）遇到墙面突起时，压

力传感器（12）检测到压力增大，此时抹板撑杆（13）伸长，减少浆料的注入，只在突起表面涂

抹少量浆料，保持涂层表面均匀平整。

4.根据权利要求1所述的一种墙面粉刷装置，其特征在于：所述的抹板（14）的长为30～

40cm，宽为20～25cm，厚度为1～2cm。

5.根据权利要求1所述的一种墙面粉刷装置，其特征在于：所述的抹板（14）和竖直方向

的夹角为20°，抹板（14）是由硬质聚氯乙烯材料制备得到的。

6.根据权利要求1所述的一种墙面粉刷装置，其特征在于：所述的支撑杆（4）共有两根，

对称安装在粉刷车车身（1）顶部的支撑杆伸缩套（3）上，粉刷车车身宽度为50cm，两根支撑

杆（4）之间的距离为20～25cm。

7.根据权利要求1所述的一种墙面粉刷装置，其特征在于：所述的车轮（2）是万向轮，车

轮（2）共有4个，对称安装在粉刷车车身（1）的两侧。

8.根据权利要求1所述的一种墙面粉刷装置，其特征在于：所述的移动电机（5）带动浆

料仓（9）从下往上匀速运动的速度为5～10cm/s，其中优选的匀速运动的速度为6～8cm/s。

9.根据权利要求1所述的一种墙面粉刷装置，其特征在于：所述的房顶撑盘（15）是由丁

苯橡胶制成的，房顶撑盘（15）的形状为圆盘形，房顶撑盘（15）的直径为40～50cm。

10.据权利要求1所述的一种墙面粉刷装置，其特征在于：所述的墙面吸盘（8）是由氯丁

橡胶制成的，墙面吸盘（8）的形状为圆盘形，墙面吸盘（8）的直径为10～12cm。
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一种墙面粉刷装置

技术领域

[0001] 本发明涉及墙面粉刷设备技术领域，具体涉及一种墙面粉刷装置。

背景技术

[0002] 随着我国国民经济的快速发展和城镇化的脚步快速前进，中国社会对房地产的需

求量越来越大。建筑装饰是人们生活中不可缺少的一部分，随着我国建筑业技术的成熟，各

种建筑设备发展迅速，在建筑的外墙需要使用涂料替换外墙瓷砖，从而加大了外墙粉刷的

工作量。同时随着人们生活水平的提高，房屋维修与重新装修的频率也不断加快，墙面的粉

刷市场依然保持旺盛的需求。在房屋维修与重新装修中，墙面的粉刷是必不可少的步骤。

[0003] 粉刷指用成束的毛棕等制成的清除或涂抹的用具：刷子，毛刷，板刷，特指化装补

粉用的工具或抹在建筑物表面的保护层，建筑中常常采用粉刷装置进行墙面的粉刷作业。

现有的墙面粉刷基本上通过人工粉刷来完成的，但是通过人工粉刷方式存在劳动强度大、

粉刷速度慢、粉刷程度不均匀、工作效率低下和自动化程度低等缺陷，由于人工粉刷过程中

手部都会存在抖动现象，粉刷稳定性能差，降低了粉刷质量，适用性和实用性受到限制。此

外，对于高度较高的墙面，需要借助叉梯来进行工作，而在人工粉刷的时候极易造成叉梯倒

塌工作人员受伤的安全隐患，同时手持式粉刷时工作人员大多需要长时间抬头，容易使人

产生疲劳，长时间的粉刷作业会使人腰酸背痛，而且喷刷涂料中含有许多有毒物质，这些物

质对工人危害大，不利于人们的身体健康。

[0004] 有鉴于此，提供一种结构简单、成本低廉、应用范围广、适应性强的高空墙面粉刷

装置成为现阶段亟待解决的问题。就目前国内外的研究情况来看，粉刷装置主要分为三类：

第一类是高空壁面轨道式，通常在建楼时就将高空壁面轨道安装到外墙高空壁面上，当进

行外高空壁面粉刷作业时，通过固定在楼顶的悬臂吊车装置拖动使粉刷装置沿着高空壁面

导轨左右运动来完成粉刷工作，然而安装在外墙高空壁面的轨道却大大地影响了整体建筑

的外观，同时也限制了粉刷装置的应用范围；第二类是真空吸附高空粉刷装置，依靠真空吸

盘将粉刷装置吸附到外墙高空壁面上，通过自身的移动机构在高空壁面上运动来完成粉刷

工作，然而由于采用真空泵抽真空的方法，使得对真空吸盘的密封性要求较高，结构复杂，

造价昂贵；第三类是磁吸附高空粉刷装置，这种粉刷装置是依靠磁吸附材料吸附到高空壁

面上，通常具有较强的吸附力，实现在高空壁面上的吸附移动，并完成粉刷作业，但这种装

置只能在特定材料的高空壁面上工作，因而应用范围受到了极大的限制。此外，现有墙面粉

刷装置在运行的过程中，刷毛上的腻子粉浆会掉落，一方面造成资源浪费，另一方面需要花

费较多的时间清理地面，且部分墙面并非全部为垂直面，有部分墙面为了设计美观会砌成

斜面，不利于粉刷装置的运行。

[0005] 因此，亟需研发一种结构设计紧凑，工作灵便，粉刷充分、均匀且工作效率高的建

筑用墙面粉刷装置是很有必要的。
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发明内容

[0006] 本发明主要解决的技术问题：针对目前常规的墙面粉刷工序中人工粉刷方式存在

劳动强度大、粉刷速度慢、粉刷程度不均匀、工作效率低下和自动化程度低，由于人工粉刷

过程中手部都会存在抖动现象，粉刷稳定性能差，粉刷厚度不均匀的问题，提供了一种墙面

粉刷装置。

[0007] 为了解决上述技术问题，本发明所采用的技术方案：

一种墙面粉刷装置，包括粉刷车车身、车轮，其中支撑杆伸缩套固定在粉刷车车身顶

部，支撑杆和支撑杆伸缩套相连，支撑杆上安装有移动电机，移动电机上装有浆料仓，传送

电机安装在浆料仓底部，传送带和传送电机相连，在浆料仓前端安装有抹板，抹板底端通过

抹板撑杆和压力传感器相连，在支撑杆的顶部装有房顶撑盘，粉刷车车身的前端装有量杆

伸缩套，墙面吸盘通过量杆和量杆伸缩套相连，由此构成墙面粉刷装置。

[0008] 墙面粉刷装置的粉刷步骤为：首先将粉刷浆料装入浆料仓中，再将粉刷车车身推

至待涂刷墙面，并使粉刷车车身前端对准墙面，通过量杆伸缩套将量杆伸长，直至墙面吸盘

吸住墙面，此时再通过支撑杆伸缩套将支撑杆向上伸长，直至房顶撑盘和房顶接触固定，同

时启动移动电机和传送电机，移动电机带动浆料仓从下往上匀速运动，同时传送电机带动

传送带将浆料仓中的浆料输送到抹板和墙面的夹缝中，在浆料仓从下往上匀速运动的过程

中，抹板将传送带传送上的浆料涂抹在墙壁上，根据量杆伸出的长度来调节抹板下端和墙

面的距离，从而精确控制浆料涂层的厚度，当墙面上出现凹坑或者突起时，抹板由于受到不

同的压力，从而将所受压力通过抹板撑杆传递给压力传感器，压力传感器调节抹板撑杆的

长度来适应墙面的缺陷，保持涂层表面均匀平整，从下至上涂抹完成后，重新调整粉刷车的

车身，继续粉刷，如此循环操作直至粉刷完毕即可。

[0009] 抹板撑杆可以伸缩，当抹板遇到墙面凹坑时，压力传感器检测到压力减小，此时抹

板撑杆缩短，可以有更多的浆料注入凹坑，填补凹坑保持涂层平整，当抹板遇到墙面突起

时，压力传感器检测到压力增大，此时抹板撑杆伸长，减少浆料的注入，只在突起表面涂抹

少量浆料，保持涂层表面均匀平整。

[0010] 抹板的长为30～40cm，宽为20～25cm，厚度为1～2cm。

[0011] 抹板和竖直方向的夹角为20°，抹板是由硬质聚氯乙烯材料制备得到的。

[0012] 支撑杆共有两根，对称安装在粉刷车车身顶部的支撑杆伸缩套上，粉刷车车身宽

度为50cm，两根支撑杆之间的距离为20～25cm。

[0013] 车轮是万向轮，车轮共有4个，对称安装在粉刷车车身的两侧。

[0014] 移动电机带动浆料仓从下往上匀速运动的速度为5～10cm/s，其中优选的匀速运

动的速度为6～8cm/s。

[0015] 房顶撑盘是由丁苯橡胶制成的，房顶撑盘的形状为圆盘形，房顶撑盘的直径为40

～50cm。

[0016] 墙面吸盘是由氯丁橡胶制成的，墙面吸盘的形状为圆盘形，墙面吸盘的直径为10

～12cm。

[0017] 本发明的应用：首先将粉刷浆料装入浆料仓中，再将粉刷车车身推至待涂刷墙面，

并使粉刷车车身前端对准墙面，通过量杆伸缩套将量杆伸长，直至墙面吸盘吸住墙面，此时

再通过支撑杆伸缩套将支撑杆向上伸长，直至房顶撑盘和房顶接触固定，同时启动移动电
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机和传送电机，移动电机带动浆料仓从下往上匀速运动，同时传送电机带动传送带将浆料

仓中的浆料输送到抹板和墙面的夹缝中，在浆料仓从下往上匀速运动的过程中，抹板将传

送带传送上的浆料涂抹在墙壁上，根据量杆伸出的长度来调节抹板下端和墙面的距离，从

而精确控制浆料涂层的厚度，当墙面上出现凹坑或者突起时，抹板由于受到不同的压力，从

而将所受压力通过抹板撑杆传递给压力传感器，压力传感器调节抹板撑杆的长度来适应墙

面的缺陷，保持涂层表面均匀平整，从下至上涂抹完成后，重新调整粉刷车的车身，继续粉

刷，如此循环操作直至粉刷完毕即可。

[0018] 本发明的有益效果是：

（1）本发明提供的墙面粉刷装置粉刷墙壁的过程中无需人工操作，可以实现自动化，极

大的降低了人工劳动强度，本发明的墙面粉刷装置施工效率和8～10名粉刷工人同时施工

效率相当，粉刷速度快，工作效率高；

（2）本发明提供的墙面粉刷装置在粉刷操作之前可以通过房顶撑盘和墙面吸盘将墙面

粉刷装置固定牢固，防止粉刷过程抖动，提高了本发明墙面粉刷装置的粉刷稳定性；

（3）本发明提供的墙面粉刷装置中设置了压力传感器，压力传感器上连接的抹板撑杆

可以伸缩，当抹板遇到墙面凹坑时，压力传感器检测到压力减小，此时抹板撑杆缩短，可以

有更多的浆料注入凹坑，填补凹坑保持涂层平整，当抹板遇到墙面突起时，压力传感器检测

到压力增大，此时抹板撑杆伸长，减少浆料的注入，只在突起表面涂抹少量浆料，保持涂层

表面均匀平整，这样的设置使得本发明墙面粉刷装置可以保持粉刷程度均匀，粉刷面保持

平整光滑，能够适应不同粗糙度的墙面，同时保证前面从上至下涂层厚度均一，具有广阔的

应用前景。

附图说明

[0019] 图1为本发明“一种墙面粉刷装置”的侧视图。

[0020] 其中，1、粉刷车车身；2、车轮；3、支撑杆伸缩套；4、支撑杆；5、移动电机；6、量杆伸

缩套；7、量杆；8、墙面吸盘；9、浆料仓；10、传送电机；11、传送带；12、压力传感器；13、抹板撑

杆；14、抹板；15、房顶撑盘。

具体实施方式

[0021] 一种墙面粉刷装置，包括粉刷车车身1、车轮2，其特征在于：支撑杆伸缩套3固定在

粉刷车车身1顶部，支撑杆4和支撑杆伸缩套3相连，支撑杆4上安装有移动电机5，移动电机5

上装有浆料仓9，传送电机10安装在浆料仓9底部，传送带11和传送电机10相连，在浆料仓9

前端安装有抹板14，抹板14底端通过抹板撑杆13和压力传感器12相连，在支撑杆4的顶部装

有房顶撑盘15，粉刷车车身1的前端装有量杆伸缩套6，墙面吸盘8通过量杆7和量杆伸缩套6

相连，由此构成墙面粉刷装置。一种墙面粉刷装置的应用方法是：首先将粉刷浆料装入浆料

仓9中，再将粉刷车车身1推至待涂刷墙面，并使粉刷车车身1前端对准墙面，通过量杆伸缩

套6将量杆7伸长，直至墙面吸盘8吸住墙面，此时再通过支撑杆伸缩套3将支撑杆4向上伸

长，直至房顶撑盘15和房顶接触固定，同时启动移动电机5和传送电机10，移动电机5带动浆

料仓9从下往上匀速运动，同时传送电机10带动传送带11将浆料仓9中的浆料输送到抹板14

和墙面的夹缝中，在浆料仓9从下往上匀速运动的过程中，抹板14将传送带11传送上的浆料
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涂抹在墙壁上，根据量杆7伸出的长度来调节抹板14下端和墙面的距离，从而精确控制浆料

涂层的厚度，当墙面上出现凹坑或者突起时，抹板14由于受到不同的压力，从而将所受压力

通过抹板撑杆13传递给压力传感器12，压力传感器12调节抹板撑杆13的长度来适应墙面的

缺陷，保持涂层表面均匀平整，从下至上涂抹完成后，重新调整粉刷车的车身，继续粉刷，如

此循环操作直至粉刷完毕即可。抹板撑杆13可以伸缩，当抹板14遇到墙面凹坑时，压力传感

器12检测到压力减小，此时抹板撑杆13缩短，可以有更多的浆料注入凹坑，填补凹坑保持涂

层平整，当抹板14遇到墙面突起时，压力传感器12检测到压力增大，此时抹板撑杆13伸长，

减少浆料的注入，只在突起表面涂抹少量浆料，保持涂层表面均匀平整。抹板14的长为30～

40cm，宽为20～25cm，厚度为1～2cm。抹板14和竖直方向的夹角为20°，抹板14是由硬质聚氯

乙烯材料制备得到的。支撑杆4共有两根，对称安装在粉刷车车身1顶部的支撑杆伸缩套3

上，粉刷车车身宽度为50cm，两根支撑杆4之间的距离为20～25cm。车轮2是万向轮，车轮2共

有4个，对称安装在粉刷车车身1的两侧。移动电机5带动浆料仓9从下往上匀速运动的速度

为5～10cm/s，其中优选的匀速运动的速度为6～8cm/s。房顶撑盘15是由丁苯橡胶制成的，

房顶撑盘15的形状为圆盘形，房顶撑盘15的直径为40～50cm。墙面吸盘8是由氯丁橡胶制成

的，墙面吸盘8的形状为圆盘形，墙面吸盘8的直径为10～12cm。
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