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Dispositif de levage de personnes.

@Ce dispositif de levage de personne comprend un
chassis a piétement (13) symétrique en U monté sur roues
et un mat de levage (16) disposé en dehors du plan de sy-
métrie du piestement dans I'un de deux logements symétri-
ques (15) interchangeables.

Le mat (16) comprend deux colonnes télescopiques dont
Pune, fixe (17), est solidaire du pietement (11, 1321, tandis
que l'autre (18), mobile en hauteur, porte une fleche pivo-
tante (20) a un bras de laquelle est suspendu un dispositif
de soutien, tandis que l'autre bras (29) est relié par un ti-
rant (31) & une bague (33) coulissant sur la colonne (17).
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DISPOSITIF DE LEVAGE DE PERSONNES

L'invention concerne un dispositif de levage de
personnes, ou leve-malade.

On connait par exemple par les documents
FR-A-1 496 600, FR-A-2 140 053 et FR-A-2 145 242, des
dispositifs de levage comprenant un chéssis a piétement
sensiblement symétrique en U monté sur roues et portant
un mdt de levage auquel est associé un dispositif de sou-
tien d'une personne. Dans tous ces dispositifs connus, le
midt de levage est disposé dans le plan de symétrie du
piétement. Cette disposition entraine un encombrement re-
lativement important que la présente invention vise & ré-
duire.

A cet effet, l'invention propose un dispositif de
levage du type mentionné ci-dessus, dans lequel le mat de
levage est disposé en dehors du plan de symétrie du pie-
tement en U, et de préférence au voisinage d'un bord de
chdssis : il devient alors possible de tirer parti de
cette dissymétrie de construction pour favoriser un en-
combrement réduit du dispositif par une rationalisation
plus grande de la répartition des charges sur le chéssis,
et par rapport & la surface de sustentation définie par
les roues du piétement, cette surface étant avantageuse-
ment modifiable grdce a un agencement spécifique des élé-
ments du piétement.

Cette position dissymétrigque du mdt rend le dis-
positif fortement orienté, soit & gauche soit a droite,
et ne permet pas un accés indifférent auprés de certains
équipements, tels que baignoires ou lits, qui sont quel-
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quefois accessibles d'un seul coté. Avantageusement, il
est prévu sur le piétement deux logements symétriques
interchangeables de fixation du mét, grédce auxquels on
peut rendre le dispositif polyvalent.

Afin que cette fonction polyvalente soit facile
& exercer, le midt comporte de préférence des moyens auto-
nomes de levage, n'exigeant pas de liaisons cinématiques
difficiles & connecter avec des organes d'entrainement du
chissis. Ces moyens autonomes sont avantageusement
constitués par un moteur porté par le mdt lui-méme et
permettant le levage de celui-ci.

Selon une disposition connue en soi, le midt com-
prend de préférence deux colonnes télescopiques dont
l'une, fixe, est solidaire du piétement, tandis que 1l'au-
tre, mobile en hauteur, porte une potence a laquelle est
suspendu le dispositif de soutien. Dans un mode de réali-
sation préféré, la potence est réalisée sous forme d'une
fléche & deux bras, montée pivotante dans un plan verti-
cal sur la colonne mobile, un des deux bras portant le
dispositif de soutien, tandis que l'autre bras est relié
par un tirant & un point fixe en hauteur du chissis. De
la sorte, le mouvement de levage du madt entraine le pivo-
tement de la fléche, réalisant ainsi a l'extrémité de la
fléche le mouvement du dispositif de soutien sur une
course qui peut étre plus grande que celle du mdt lui-
méme, en fonction du rapport des longueurs de bras de la
fleche.

Ce mouvement pivotant de la fléche peut étre com-
biné avec un mouvement de translation verticale de 1la
fléche, par exemple en reliant le tirant de la fléche a
une bague coulissant sur la colonne fixe jusqu'a une po-
sition haute de butée définissant le point fixe qui en-
traine le mouvement de pivotement.

De préférence, la fléche est mobile dans un plan
vertical fixe situé de telle sorte que l'extrémité du
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bras portant le dispositif de soutien soit en permanence
sensiblement centrée dans la surface de sustentation dé-
finie par le pietement.

Le dispositif de soutien est lui-méme de préfé-
rence une barre en porte & faux par rapport au mat, et
généralement horizontale, sur la longueur de laquelle
sont disposés de maniére réglable des organes & palettes
de support comme connu par exemple par les documents
FR-A-1 496 600 et FR-A-2 647 338.

Dans le mode préféré de réalisation, il est pré-
vu des organes & palettes horizontales de support des
cuisses et des organes & palettes verticales de soutien
thoracique, grice auxquels la personne & soulever est
maintenue dans une position assise ou semi-assise.

Les organes & palettes comportent avantageusement
des bras en L dont une branche coulisse latéralement dans
des barrettes disposées de maniére réglable sur la lon-
gueur de la barre. Quant & la barre elle-méme, il est
avantageux qu'elle soit accrochée au moyen d'un disposi-
tif d'accrochage permettant & la barre de pivoter dans un
plan horizontal et, au moins partiellement, dans un plan
vertical, grdce & quoi on peut procéder a toutes les pro-
cédures de levage d'une personne, méme couchée, comme on
le verra plus loin.

De préférence, le dispositif de 1'invention est
repliable et/ou démontable en vue de son transport facile
dans un sac.

D'autres caractéristiques et avantages de
l'invention ressortiront de la description ci-aprés d'un
mode particulier de réalisation. On se référera aux
dessins annexés sur lesquels :

- la figure 1 est une vue de coté du dispositif
de levage, sans un dispositif d'accrochage,

- la figure 2 est une vue de dessus du dispositif

de la figure 1,
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- la figure 3 est une coupe axiale a travers la
colonne de levage du dispositif de la figure 1,

- la figure 4 est une vue en perspective du dis-
positif d'accrochage,

- la figure 5 est un schéma montrant la position
d'une personne saisie dans le dispositif d'accrochage.

=~

Le dispositif conforme a 1l'invention comporte un

-

chidssis 10 mobile & fléche, visible sur les figures 1 a
3, destiné & supporter un dispositif de soutien 50 visi-
ble sur la figure 4.

Le chdssis 10 comporte un piétement roulant formé
essentiellement d'une traverse 11 a lagquelle sont fixées,
prés de ses extrémités, des roulettes pivotantes arriére
a blocage 12, et, vers l'avant, des bras 13, fixes ou de
préférence articulés, portant les roulettes pivotantes
avant 14. La traverse 11, ainsi que les bras articulés 13
peuvent étre télescopiques, de maniére a régler la lar-
geur du piétement & la demande.

Deux puits ou douilles 15 de fixation d'un mét 16
de levage décentré sont prévus aux extrémités de la tra-
verse 11, ou & leur voisinage, de facon & former deux lo-
gements respectivement gauche et droit pour le mdt de le-
vage.

Le midt 16 est formé de deux colonnes télescopi-
ques respectivement intérieure 17 et extérieure 18. Le
pied de la colonne intérieure 17 est logé dans la douille
15 ot un dispositif de blocage rapide, par exemple par
goupille, le maintient. La colonne extérieure 18 compor-
te, sur sa périphérie, des demi~axes 19 d'articulation de
la fléche 20, et & sa partie supérieure des moyens de
montage rotatif d'une vis sans fin intérieure 21 et de
son systéme d'entrainement. Ces moyens comprennent une
bague 22 d'extrémité maintenant des paliers & billes 23
dans lesquels la vis 21, avantageusement une vis a bil-

les, peut tourillonner, et une monture 24 sur laquelle
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est fixé le réducteur 25 du moteur 26. La vis 21 est en-
trainée par le réducteur 25 et tourne dans un écrou 27
bloqué axialement et en rotation car solidaire de 1l'ex-
trémité supérieure de la colonne inférieure fixe 17.

Au mouvement de rotation de la vis menante 21
correspond donc un mouvement de translation verticale de
la colonne extérieure mobile 18. Des manchons de glisse-
ment 28 forment une entretoise radiale entre les deux
colonnes 17 et 18.

Le bras arriére 29 de la fléche 20 porte un axe
30 sur lequel s'articule l'extrémité d'un tirant 31 dont
l'autre extrémité forme une chape 32. Les bras de la cha-
pe 32 sont articulés sur des tourillons 34 diamétralement
opposés d'une bague glissante 33 entourant la colonne in-
férieure 17. Le mouvement glissant de la bague 33 est 1li-
mité vers le haut par une butée 35.

Une lumiére verticale 36 dans la colonne inté-
rieure 17 permet de loger un élément vertical de glissié-
re avec lequel coopére un autre élément logé a 1l'inté-
rieur de la colonne extérieure 18, derriére une plaque de
montage 42 ; ces deux éléments coopérent pour bloquer en
rotation la colonne extérieure 18 sur la colonne inté-
rieure 17 dans une position telle que 1l'extrémité 37 de
la fléche 20 soit & peu prés centrée par rapport aux bras
13.

L'ensemble de ces moyens permet de combiner deux
mouvements de levage, engendrés par un seul dispositif
d'entrainement.

Le point bas de l'extrémité 37 de la fleche 20
est atteint lorsque la colonne extérieure 18 est en posi-
tion la plus basse et cache complétement la colonne inté-
rieure 17, la bague 33 étant naturellement disposée, sous
la colonne extérieure, en position contigué & celle-ci.

Dans une premiére phase du mouvement de vissage
de la vis 21, la colonne extérieure 18 s'éléve et son
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mouvement est suivi par la bague glissante 33 en raison
du poids de la fléeche 20 qui sollicite le tirant 31, et
donc la bague 33, vers le haut. Pendant cette premiére
phase, la fléche reste donc paralléle & sa direction ini-
tiale, se déplacant par simple translationmn.

Lorsque la bague 33 atteint la butée 35, débute
la seconde phase du mouvement, qui voit, en méme temps
que la colonne extérieure 18 continue & s'élever, s'opé-
rer une rotation de la fléche 20 autour des axes 19 en
raison de la force qu'exerce vers le bas le tirant 31 sur
le bras arriére 29 de la fléche.

on peut ainsi augmenter considérablement la
course mesurée a l'extrémité 37 de la fléche, pour une
course relativement restreinte de la vis a bille.

L'extrémité 37 de la fléche forme une chape dans
des axes 38 de laquelle pivote horizontalement un disque
39 comportant en son centre un alésage 40. Dans celui-ci,
l1'axe d'un crochet 41 est monté rotatif.

Ce crochet 41 sert & l'accrochage rapide du dis-
positif 50 par l'intermédiaire d'un crochet complémentai-
re 51.

Ce crochet 51 est fixé sur un bloc élastique 52
lui-méme £f£ixé sur une face d'un manchon 53 & section rec-
tangulaire ou carrée. Le bloc 52 confére une grande sou-
plesse & l1l'accrochage.

Le manchon 53 sert au coulissement d'une barre
horizontale 54 de section correspondante (horizontale
s'entend ici de la position normale de cette barre, sous
réserve de l'inclinaison qu'elle peut prendre en raison
des degrés de liberté conférés par le systéme d'accrocha-
ge et le bloc élastique).

Des barrettes tubulaires transversales 55, 56,
57, attachées & la barre 54 par des brides coulissantes
58, peuvent occuper diverses positions indexables aux
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moyens de goupilles 59 coopérant avec des trous d'indexa-
ge 60 de la barre 54.

Chaque barrette 55, 56, 57 renferme la partie
coulissante de deux organes de supports 61, 62 comportant
des palettes 63 portées par un bras 64 coudé en L et for-
mant un angle droit avec la palette 63 & l'extrémité du L
opposée a la partie coulissante du L. Les deux organes de
supports effectués & chaque barrette sont d'écartement
réglable grdce au coulissement prévu.

Les organes de support sont de deux types selon
l'usage prévu pour le dispositif de l'invention : dans le
premier type 61 destiné & soutenir les jambes, les palet-
tes 63 sont disposées horizontalement et les bras 64 en L
verticalement ; dans le second type 62, destiné & soute-
nir le dos du patient, les palettes 63 sont verticales et
les bras 64 en L horizontaux. Pour une économie de fabri-
cation, les types 61 et 62 sont constitués de maniére
strictement identiques, seule leur orientation dans les
barrettes 55, 56, 57 changeant, ce qui est facile gréce a
la section carrée des bras 64 et des barrettes.

Comme on le voit sur la figure 5, les palettes
horizontales 63 des dispositifs de type 61 sont position-
nées pour supporter le poids du corps au niveau des cuis-
ses, et, éventuellement, au niveau des jambes, tandis que
les palettes verticales 63 du dispositif du type 62 sou-
tiennent le corps a l'arriere du thorax.

Naturellement, on peut supprimer 1l'un des dispo-
sitifs 61 si on désire transporter la personne avec les
jambes en position assise, comme représenté en pointillés
sur la figure 5. I1 est d'ailleurs possible de prévoir
une barre 54 en deux portions réglables, ou télescopi-
ques, de maniére & réduire l'encombrement total si un
seul dispositif 61 est utilisé.

La conception du léve-malade, et sa grande mania-

bilité, permet de prendre trés facilement une personne en
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position assise ou semi-assise (buste droit, jambes al-
longées), et de la déposer tout aussi facilement, &
partir ou vers des endroits aussi divers que le sol, un
1lit, un fauteuil, une baignoire, etc.

S'il s'agit de prendre une personne complétement
allongée, la souplesse du dispositif d'accrochage de la
barre 54 permet, en la disposant verticalement, de passer
les palettes de support thoracique derriére le dos de la
personne, puis en utilisant la barre comme levier, de
ramener cette personne en position semi-assise, apreés
quoi on procéde comme dans le cas normal.
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REVENDICATIONS

1. Dispositif de levage de personne, du type compre-
nant un chlssis & piétement (11, 13) sensiblement symé-
trique en U monté sur roues (12, 14) et portant un midt de
levage (16) auquel est associé un dispositif (50) de sou-
tien d'une personne,

caractérisé en ce que le mat de levage (16) est
disposé en dehors du plan de symétrie du piétement (11,
13) en U.

2. Dispositif selon la revendication 1, caractérisé
en ce qu'il est prévu sur le piétement (11, 13) deux lo-
gements symétriques (15) interchangeables de fixation du
mat (16).

3. Dispositif selon 1l'une quelconque des revendica-

tions 1 & 2, caractérisé en ce que le madt (16) comporte
des moyens autonomes de levage (17, 18, 21, 26).

4. Dispositif selon 1l'une quelconque des revendica-
tions 1 & 3, du type dans lequel le mdt (16) comprend
deux colonnes télescopiques dont 1l'une, fixe (17), est
solidaire du piétement (11, 13), tandis que 1l'autre (18),
mobile en hauteur, porte une potence (20) & laquelle est
suspendu le dispositif de soutien (50), caractérisé en ce
que la potence est réalisée sous forme d'une fléche (20)
a deux bras montée pivotante dans un plan vertical sur la
colonne mobile (18), un des deux bras portant le dispo-
sitif de soutien (50), tandis que l'autre bras (29) est
relié par un tirant (31) & un point fixe en hauteur du
chéssis.

5. Dispositif selon la revendication 4, caractérisé
en ce que la fléche (20) est mobile dans un plan vertical
fixe situé de telle sorte que l'extrémité du bras (37)
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portant le dispositif de soutien soit en permanence
sensiblement centrée dans la surface de sustentation
définie par le piétement (11, 13).

6. Dispositif selon l'une quelconque des revendica-
tions 4 ou 5, caractérisé en ce que le tirant (31) de la
fléche est relié & une bague (33) coulissant sur la co-
lonne fixe jusqu'a une position de butée (35).

7. Dispositif selon 1l'une quelconque des revendica-
tions 1 & 6, du type dans lequel le dispositif de soutien
(50) comprend une barre (54) en porte & faux par rapport
au mdt (16), et généralement horizontale, sur la longueur
de laquelle sont disposés de maniére réglable des organes
a palettes de support (61), caractérisé en ce qu'il est
prévu des organes (61) & palettes horizontales de support

des cuisses et des organes (62) a palettes verticales de
soutien thoracique.

8. Dispositif selon la revendication 7, caractérisé
en ce que les organes (61, 62) & palettes comportent des
bras (64) en L dont une branche coulisse latéralement
dans des barrettes (55, 56, 57) disposées de maniére ré-
glable sur la longueur de la barre (54).

9. Dispositif selon 1l'une quelconque des revendica-
tions 7 ou 8, caractérisé en ce que la barre (54) est
accrochée au moyen d'un dispositif d'accrochage (38, 39,
41, 51, 52) permettant & la barre de pivoter dans un plan
horizontal et, au moins partiellement, dans un plan
vertical.

10. Dispositif selon 1l'une quelconque des revendica-

-

tions 1 a 9, caractérisé en ce qu'il est repliable et/ou
démontable en vue de son transport dans un sac.
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