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« Bloc terminal d’entrainement pour un systéme de magnétron avec

une cible rotative »

Un bloc terminal d’entrainement pour un systéme de
magnétron avec une cible rotative, qui est de construction simple et
d’entretien facile, sera décrit ci-aprés.

Dans la technologie de revétement sous vide, on connait
des systémes de magnétron avec une cible rotative dans lesquels une
cible le plus souvent entoure une structure d’aimant, la cible tubulaire
étant montée a rotation et pouvant étre entrainée de telle maniére que le
matériau cible soit enlevé de maniére uniforme. La cible tubulaire est
normalement fixée dans la chambre a vide d'une installation de
revétement sous vide entre deux blocs terminaux qui sont construits de
telle maniére qu’ils permettent respectivement le montage rotatif de la
cible tubulaire. Le plus souvent, des fonctions différentes sont, dans ce
cas, assignées aux deux blocs terminaux. Un des blocs terminaux est, en
général, réalisé comme un bloc terminal d'alimentation pour alimenter le
magnétron en eau de refroidissement et en énergie électrique et 'autre
bloc terminal est réalisé comme bloc terminal d’entrainement pour induire
un couple de rotation destiné a engendrer la rotation de la cible tubulaire.

Des blocs terminaux d’'entrainement connus présentent a
cet effet un dispositif d’entrainement électromécanique sous la forme
d'un moteur électrique avec engrenages qui induit le couple de rotation
par exemple par lintermédiaire de roues dentées coniques, de roues
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dentées cylindriques ou de courroies dentées. Ce dispositif
d'entrainement doit étre libre de potentiel et doit par conséquent étre
monté en étant isolé par rapport a la cible et le plus souvent aussi par
rapport a la chambre a vide. C’est pourquoi dans les blocs terminaux
d’entrainement connus, le dispositif d’entrainement est monté dans le
bloc terminal d’entrainement en utilisant des isolateurs de sorte que le
moteur électrique se trouve normalement du cété atmosphére en dehors
de la chambre & vide et qu'une transmission ou des parties d’une
transmission ou d'autres dispositifs de transmission du couple de rotation
tels que des entrainements par courroie ou similaires sont disposés a
lintérieur du bloc terminal d’entrainement. En fonction de la hauteur de la
tension électrique du processus, le codt pour la séparation du potentiel
peut étre trés élevé pour obtenir de maniére fiable que la tension du
procédé appliquée a la cible tubulaire n’envoie pas une décharge sur le
dispositif d’entrainement ou la chambre a vide. On connait un exemple
d'un tel bloc terminal par la demande de brevet EP 1 365 436 A2.

A lintérieur de la chambre & vide, le couple de rotation est
normalement transmis a la cible se trouvant dans la chambre a vide par
lintermédiaire d'un élément d'accouplement isolé du dispositif
d'entrainement disposé a lintérieur du bloc terminal d’entrainement.
Etant donné que le bloc terminal d’entrainement réunit en lui les fonctions
d'induction de la rotation, d'isolation électrique et d’étanchéité au vide, les
composants du bloc terminal d’entrainement doivent étre produits et
montés avec une grande préecision. En général, les blocs terminaux
d’entrainement connus sont de construction complexe et nécessitent un
grand nombre de piéces détachées pour assurer I'étanchéité de la
chambre a vide par rapport a I'atmosphére et l'isolation électrique des
composants accessibles de I'extérieur.

C'est pourquoi il convient de fournir un bloc terminal
d’entrainement amélioré pour lequel les exigences en matiére de
tolérance de production des composants sont moindres que pour les

blocs terminaux d’entrainement connus, le dispositif d’entrainement étant
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électriquement isolé des piéces conductrices de la tension du procédé
ainsi que de la chambre a vide et I'étanchéité de la chambre a vide peut
étre obtenue avec des moyens plus simples et & un moindre co(t.

A cet effet, il est proposé un bloc terminal d’entrainement
pour un systeme de magnétron avec une cible rotative, qui comprend un
corps de bloc terminal avec un arbre d’entrainement monté a rotation,
disposé dans le corps de bloc terminal, lequel arbre est configuré a son
extrémité accessible de I'extérieur du corps de bloc terminal pour étre
relié a la cible tubulaire et est configuré a son extrémité se trouvant a
Fintérieur du corps de bloc terminal pour induire un couple de rotation,
ainsi qu'un moteur électrique avec un stator et un rotor pour produire un
couple de rotation, le moteur électrique étant disposé a FPintérieur du
corps de bloc terminal.

Dans ce cas, il peut.étre prévu selon une forme de
réalisation que le moteur électrique soit disposé coaxialement a I'arbre
d’entrainement ou / et que le couple de rotation soit directement transmis
a l'arbre d’entrainement.

Il faut comprendre par transmission directe du couple de
rotation a l'arbre d’entrainement que le couple de rotation est transmis a
l'arbre d’entrainement sans patinage et avec le méme sens de rotation.
Cela peut par exemple étre obtenu du fait que I'arbre moteur sur lequel
se trouve le rotor est disposé de maniére concentrique par rapport a
l'arbre d’entrainement et est relié de maniére rigide ou par un embrayage
a 'arbre d’entrainement. Dans ce cas, aucun composant de transmission
n'est nécessaire pour transmettre & I'arbre d’entrainement le couple de
rotation que produit le moteur électrique. Le montage du bloc terminal
d’entrainement est considérablement simplifié par rapport aux solutions
connues. Cela implique en méme temps que le moteur électrique est
disposé a [l'intérieur du corps de bloc terminal. Il est évident que le
moteur électrique doit étre installé de maniére électriquement isolée dans

le corps de bloc terminal ou / et que le corps de bloc terminal méme ou
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/et le carter de moteur doit étre fabriqué dans un matériau
électriquement non conducteur.

Selon une autre forme de réalisation, il peut étre prévu que
soit disposé entre le moteur électrique et l'arbre d’entrainement une
transmission qui est par exemple configurée comme un engrenage
planétaire. Les engrenages planétaires présentent une forme de
construction compacte et permettent la disposition coaxiale du moteur et
de l'arbre d’entrainement. L'engrenage peut, dans ce cas, étre relié au
moteur électrique ou / et a I'arbre d’entrainement par l'intermédiaire d’'un
embrayage ou par l'intermédiaire chaque fois d’'un embrayage.

Dans une forme de réalisation, il est prévu que le rotor soit
disposé directement sur larbre d’entrainement de sorte que l'arbre
d’entrainement est en méme temps I'arbre moteur du moteur électrique.
Exprimé autrement, I'arbre moteur du moteur électrique est en méme
temps, dans ce cas, I'arbre d’entrainement. On obtient de ce fait une
simplification supplémentaire parce que I'arbre d’entrainement n'est plus
un composant séparé qui doit é&tre monté dans le corps de bloc terminal
et parce quaucune liaison ne doit étre établie entre [Iarbre
d’'entrainement et I'arbre moteur pour transmettre le couple de rotation.

Dans une autre forme de réalisation, le moteur électrique
est disposé dans un logement auxiliaire en matériau électriquement non
conducteur et l'arbre d’entrainement est monté a rotation dans le
logement auxiliaire. Grace a cette mesure, le coit de lisolation électrique
de larbre d'entrainement se réduit encore parce que le logement
auxiliaire agit pour l'arbre d’entrainement comme élément d'isolation
électrique par rapport au corps de bloc terminal. Dans ce cas également,
larbre d’entrainement et I'arbre moteur peuvent bien entendu étre un
seul et méme composant méme si cela n'est pas obligatoirement
nécessaire.

Il peut par exemple étre prévu que le rotor du moteur
électrique soit disposé directement sur I'arbre d’entrainement de sorte

que l'arbre d’entrainement est en méme temps I'arbre moteur du moteur
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électrique. L'ensemble de l'unité d'entrainement peut, de ce fait, étre
réalisé de maniére plus compacte.

On obtient une simplification supplémentaire de [I'unité
d’entrainement quand il est prévu que le stator du moteur électrique soit
disposé directement dans le logement auxiliaire de sorte que le logement
auxiliaire est en méme temps le logement du moteur électrique.

Il peut en outre étre prévu que le logement auxiliaire soit
disposé sans possibilité de rotation et sans autre moyen de fixation dans
des réceptacles du corps de bloc terminal prévus a cet effet. Cela peut
par exemple étre obtenu du fait qu'il est prévu dans le corps de bloc
terminal des réceptacles dont les contours correspondent exactement en
section transversale a ceux du coté extérieur du logement auxiliaire de
sorte que le moteur électrique doit uniquement étre poussé dans ces
réceptacles et est ainsi monté sans possibilité de rotation. Il est bien
entendu que pour obtenir cet effet un contour de section transversale de
forme circulaire n'est pas approprié. Tout contour de section transversale
s'écartant de la forme circulaire, par exemple, un parallélépipéde ou un
polygone a par contre l'effet décrit. Pour la fixation axiale du moteur
électrique, il peut étre approprié de prévoir des moyens de fixation qui
empéchent un déplacement axial du moteur électrique dans les
réceptacles du corps de bloc terminal. Mais cette fonction peut aussi étre
remplie, par exemple, par les réceptacles pour le logement auxiliaire se
trouvant dans le corps de bloc terminal.

Dans un perfectionnement, il peut étre prévu que le corps
de bloc terminal ne présente aucune ouverture en direction du cété
atmosphére. Cette forme de réalisation présente l'avantage que
I'étanchéité au vide de la chambre a vide est nettement facilitée. Dans ce
cas, il peut étre renoncé a l'évacuation permanente nécessaire et
habituelle de [lintérieur du corps de bloc terminal dans les blocs
terminaux d’entrainement connus. Seul un passage de courant pour

I'alimentation en énergie du moteur électrique est encore nécessaire.
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Il peut en outre étre prévu que le moteur électrique soit un
servomoteur ou / et un moteur a courant continu sans balais.

La réalisation du moteur peut aussi avoir lieu de telle
maniere que le stator soit a l'intérieur et le rotor a I'extérieur. Le moteur
serait réalis€ comme un moteur 3 induit extérieur ou un moteur cloche.
Dans ce cas, il n'y a un palier qui absorbe tous les couples de
renversement et les forces d'appui que directement sur le passage
tournant.

Le bloc terminal d’entrainement proposé sera décrit de
maniere plus détaillée ci-dessous sur la base d’exemples de réalisation
et des dessins y afférents.

La Fig. 1 montre une coupe longitudinale a travers un premier
exemple de réalisation, et

La Fig. 2 montre une coupe longitudinale a travers un deuxiéme
exemple de réalisation du bloc terminal d'entrainement
proposé.

La Fig. 1 représente un premier exemple de réalisation d’un
bloc terminal d’entrainement dans lequel le moteur électrique 4 est
disposé a lintérieur du corps 22 de bloc terminal et coaxialement a
l'arbre d'entrainement 26. Dans une chambre a vide 1 est disposé un
bloc terminal d’entrainement 2 sur lequel est fixé une cible rotative 3 qui
preésente un tube cible 31 et une piéce de raccordement 32, un systéme
de magnétron qui n'est pas visible sur le dessin étant disposé a l'intérieur
du tube cible 31.

Le bloc terminal d’entrainement 2 est fixé de maniére
amovible a une paroi de chambre 11 de la chambre a vide 1 au moyen
d'un élément d'isolation 21. Le bloc terminal d’entrainement 2 comprend
un corps 22 de bloc terminal avec une ouverture 23 qui est orientée vers
l'intérieur de la chambre a vide 1 et qui forme une cavité 24. Dans cette
cavité 24, il est prévu deux réceptacles 25 pour une unité d’entrainement,
lesquels correspondent au contour de la section transversale du

logement auxiliaire 41 de l'unité d’entrainement de sorte que l'unité
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d’entrainement peut étre introduite sans possibilité de rotation dans la
cavité 24 travers I'ouverture 23.

L'unité d’entrainement comprend, dans [Pexemple de
réalisation, le logement auxiliaire 41, I'arbre d’entrainement 26 et le
moteur électrique 4 qui comprend un stator 42 et un rotor 43. Le stator 42
et le rotor 43 du moteur électrique 4 sont disposés directement dans le
logement auxiliaire 41 de sorte que le moteur électrique ne requiert
aucun carter de moteur séparé.

Le logement auxiliaire 41 est constitué de matériau
électriquement isolant. Y sont disposés le stator 42 et le rotor 43 du
moteur électrique 4, le rotor 43 étant disposé sur I'arbre moteur 44 qui
représente en méme temps de ce fait I'arbre d’entrainement 26 du bloc
terminal d’entrainement 2 et est monté a rotation des deux cotés dans le
logement auxiliaire 41. Le rotor 43 du moteur électrique 4 est monté
directement, dans cet exemple de réalisation, dans le logement auxiliaire
41 de sorte que le logement auxiliaire 41 de funité d’entrainement
represente en méme temps le carter du moteur électrique 4. L'extrémité
de l'arbre d'entrainement 26 qui fait saillie a travers I'ouverture 23 du
corps 22 de bloc terminal a l'intérieur de la chambre a vide 1 est cohgue
pour recevoir et transmettre le couple de rotation a la piéce de
raccordement 32 de la cible rotative 3.

Cette extrémité de 'arbre d’entrainement 26 est en méme
temps montée a rotation et isolée dans le logement auxiliaire 41. Dans la
région entre deux joints d'étanchéité débouche un canal 45 qui sert au
raccordement d’'une pompe a vide et débouche par conséquent a
lextérieur de la chambre a vide 1. L’alimentation en énergie du moteur
électrique 4 a lieu par l'intermédiaire d’un connecteur 46 qui se termine
également a I'extérieur de la chambre & vide 1.

La Fig. 2 représente un deuxiéme exemple de réalisation
d’un bloc terminal d’entrainement dans lequel un moteur électrique 4 est
disposé a intérieur du corps 22 de bloc terminal et coaxialement & I'arbre
d’entrainement 26. Dans une chambre a vide 1 est disposé un bloc
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terminal d’entrainement 2 sur lequel est fixé une cible rotative 3 qui
présente un tube cible 31 et une piéce de raccordement 32, un systéme
de magnétron qui n'est pas visible sur le dessin étant disposé a l'intérieur
du tube cible 31.

Le bloc terminal d’entrainement 2 est fixé de maniére

‘amovible a une paroi de chambre 11 de la chambre & vide 1 au moyen

d'un élément d'isolation 21. Le bloc terminal d’entrainement 2 comprend
un corps 22 de bloc terminal avec une 6uverture 23 qui est orientée vers
lintérieur de la chambre a vide 1 et qui forme une cavité 24. Dans cette
cavité 24, il est prévu deux réceptacles 25 pour une unité d’entrainement,
lesquels correspondent au contour de la section transversale du
logement auxiliaire 41 de l'unité d’entrainement de sorte que l'unité
d’entrainement peut étre introduite sans possibilité de rotation dans la
cavité 24 travers I'ouverture 23.

L'unité d'entrainement comprend, dans I'exemple de
réalisation, le logement auxiliaire 41, l'arbre d'entrainement 26 et le
moteur électrique 4 ainsi qu'une transmission 5 qui est disposée entre le
moteur électriqde 4 et I'arbre d’entrainement 26 et qui est reliée d'un cété
au moteur électrique 4 et de l'autre c6té a I'arbre d’entrainement 26 par
l'intermédiaire d’'un embrayage 51. Dans cet exemple de réalisation, le
stator et le rotor du moteur électrique 4 sont logés dans un carter de
moteur propre et ne sont par conséquent pas directement visibles sur le
dessin.

Le logement auxiliaire 41 est constitué de matériau
électriquement isolant. Y est monté a rotation I'arbre d’entrainement 26
du bloc terminal d’entrainement 2. L’'extrémité de I'arbre d’entrainement
26 qui fait saillie a travers I'ouverture 23 du corps 22 de bloc terminal a
l'intérieur de la chambre a vide 1 est congue pour recevoir et transmettre
le couple de rotation a la piece de raccordement 32 de la cible rotative 3.

Cette extrémité de I'arbre d’entrainement 26 est en méme
temps montée a rotation et isolée dans le logement auxiliaire 41. Dans la
région entre deux joints d'étanchéité débouche un canal 45 qui sert au
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raccordement d'une pompe a vide et débouche par conséquent a

I'extérieur de la chambre a vide 1. L’alimentation en énergie du moteur

électrique 4 a lieu par lintermédiaire d’'un connecteur 46 qui se termine

également a I'extérieur de la chambre a vide 1.

Liste des numéros de référence

1
11
2

21
22
23
24
25
26
3

31
32
4

41
42
43
44
45
5

51

Chambre 4 vide

Paroi de chambre

Bloc terminal d’entrainement
Elément d'isolation
Corps de bloc terminal
Ouverture

Cavité

Réceptacle

Arbre d’entrainement
Cible rotative

Tube de cible

Piéce de raccordement
Moteur électrique
Logement auxiliaire
Stator

Rotor

. Arbre moteur

Canal
Transmission

Embrayage
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REVENDICATIONS
1. Bloc terminal d’entrainement (2) pour un systéme de

magnétron avec une cible rotative, comprenant un corps (22) de bloc
terminal avec un arbre d'entrainement (26) monté a rotation, disposé
dans le corps (22) de bloc terminal, lequel arbre est configuré a son
extrémité accessible de I'extérieur du corps (22) de bloc terminal pour
étre relié a la cible tubulaire (3) et est configuré a son extrémité se
trouvant a l'intérieur du corps (22) de bloc terminal pour induire un couple
de rotation, ainsi qu'un moteur électrique (4) avec un stator (42) et un
rotor (43) pour produire un couple de rotation, caractérisé en ce que le
moteur électrique (4) est disposé a lintérieur du corps (22) de bloc
terminal.

2. Bloc terminal d’entrainement selon la revendication
1, caractérisé en ce que le moteur électrique (4) est disposé
coaxialement a I'arbre d’entrainement (26).

3. Bloc terminal d’entrainement selon la revendication
2, caractérisé en ce que le couple de rotation est transmis directement a
Farbre d’entrainement (26).

4, Bloc terminal d’entrainement selon la revendication 1
ou 2, caractérisé en ce qu'une transmission (5) est disposée entre le
moteur électrique (4) et I'arbre d’entrainement (26).

5. Bloc terminal d’entrainement selon la revendication
4, caractérisé en ce que la transmission (5) est un engrenage planétaire.

6.  Bloc terminal d’entrainement selon I'une quelconque
des revendications 1 & 5, caractérisé en ce que le moteur électrique (4)
est disposé dans un logement auxiliaire (41) en matériau électriquement
non conducteur et l'arbre d’entrainement (26) est monté a rotation dans
le logement auxiliaire (41).

' 7. Bloc terminal d’entrainement selon la revendication
6, caractérisé en ce que le rotor (43) du moteur électrique (4) est disposé
directement sur [arbre d'entrainement (4) de sorte que larbre

7oiis payés
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d’'entrainement (26) est en méme temps I'arbre moteur (44) du moteur
électrique (4).

8. Bloc terminal d’entrainement selon la revendication 6
ou 7, caractérisé en ce que le stator (42) du moteur électrique (4) est
disposé directement dans le logement auxiliaire (41) de sorte que le
logement auxiliaire (41) est en méme temps le carter du moteur
électrique (4).

9. Bloc terminal d’entrainement selon Fune quelconque
des revendications 6 a 8, caractérisé en ce que le logement auxiliaire
(41) est monté sans autre moyen de fixation et sans possibilité de
rotation dans des réceptacles (25) du corps (22) de bloc terminal prévus
a cet effet.

10.  Bloc terminal d’entrainement selon l'une quelconque
des revendications 1 & 9, caractérisé en ce que le corps (22) de bloc
terminal (22) ne présente aucune ouverfure en direction du coété
atmosphére.

11.  Bloc terminal d’entrainement selon 'une quelconque
des revendications 1 a 10, caractérisé en ce que le moteur électrique (4)
est un servomoteur.

12.  Bloc terminal d’entrainement selon I'une quelconque
des revendications 1 a 11, caractérisé en ce que le moteur électrique (4)

est un moteur a courant continu sans balais.
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ABREGE

« Bloc terminal d’entrainement pour un systéme de magnétron avec

une cible rotative »

Il est proposé un bloc terminal d'entrainement pour un
systeme de magnétron avec une cible rotative, qui comprend un corps de
bloc terminal avec un arbre d’entrainement monté a rotation, disposé
dans le corps de bloc terminal, lequel arbre est configuré a son extrémité
accessible de l'extérieur du corps de bloc terminal pour étre relié a la
cible tubulaire et est configuré a son extrémité se trouvant a l'intérieur du
corps de bloc terminal pour induire un couple de rotation, ainsi qu’un
moteur électrique avec un stator et un rotor pour produire un couple de
rotation, le moteur électrique étant disposé a l'intérieur du corps de bloc

terminal.

Fig. 1
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Demande n°

OPINION ECRITE BE200900432

Cadre n°l Base de 'opinion

3.

4.

. Cette opinion a été établie sur la base des revendications déposées avant le commencement de la recherche.

En ce qui concerne la ou les séquences de nucléotides ou d'acides aminés divulguées dans la demande, le
cas échéant, cette opinion a été effectuée sur ta base des éléments suivants :

a. Nature de I'élément:
0O unlistage de la ou des séquences
L0 un ou des tableaux relatifs au listage de la ou des séquences
b. Type de support:
O sur papier
O sous forme électronique
¢. Moment du dép6bt ou de la remise:
O contenu(s) dans la demande telle que déposée
O déposé(s) avec la demande, sous forme électronique
O remis ultérieurement
O De plus, lorsque plus d'une version ou d'une copie d'un listage des séquences ou d'un ou plusieurs
tableaux y relatifs a été déposée, les déclarations requises selon lesquelles les informations fournies
ultérieurement ou au titre de copies supplémentaires sont identiques a celles initialement fournies et ne

vont pas au-dela de la divulgation faite dans la demande telle que déposée initialement, selon le cas, ont
été remises.

Commentaires complémentaires :

Formulaire BE237B (Janvier 2007)



Cadre n°V  Opinion motivée quant a la nouveauté, I'activité inventive et la possibilité d'application
industrielle; citations et explications a I'appui de cette déclaration

. Déclaration
Nouveauté Oui :
Non :
Activité inventive Oui :
Non :

Possibilité d'application industrielle  OQui :
Non :

. Citations et explications

voir feuille séparée

Formulaire BE2378
(Janvier 2007)
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Revendications



OPINION ECRITE
(FEUILLE SEPAREE)

Ne°d'enregistrement national
BE200900432

Ad point V

Déclaration motivée quant a la nouveauté, I'activité inventive et la possibilité
d'application industrielle ; citations et explications a I'appui de cette déclaration

1

-Etat de la technique
Il est fait référence au document suivant :

D1 US 2006/000705 A1 (HARTIG KLAUS [US] ET AL) 5 janvier 2006
(2006-01-05)

Revendication indépendante 1

La revendication 1 est la suivante (la numération des caractéristiques a été
introduite par I'examinatrice):

(A) Bloc terminal d'entrainement pour un systeme magnétron avec une cible
rotative, comprenant

(B) un corps (22) de bloc terminal avec

(C) un arbre d'entrainement (26) monté a rotation, disposé dans le corps(22)
de bloc terminal,

(D) lequel arbre est configuré a son extrémité accessible de I'extérieur du
corps (22) de bloc terminal pour étre relié a la cible tubulaire (3)

(E) et est configuré a son extréemité se trouvant a l'intérieur du corps (22) de
bloc terminal pour induire un couple de rotation,

(F) ainsi qu'un moteur électrique (4) avec un stator (42) et un rotor (43) pour
produire un couple de rotation,

caractérisé en ce que

(G) le moteur électrique (4) est disposé a l'intérieur du corps (22) de bloc
terminal.

Absence de nouveauté de la revendication indépendante 1

Le document D1 décrit (les références entre parenthéses s'appliquent a ce
document):

- un bloc terminal d'entrainement (40) selon la caractéristique (A); voir
paragraphe 22;

Formulaire BE237-3 (feuille séparée) (janvier 2007) (feuilte 1)
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(FEUILLE SEPAREE) BE200900432

- un corps de bloc terminal selon la caractéristique (B); voir figures 1 et 2;

- un arbre d'entrainement (100, 102) selon la caractéristique (C); voir
paragraphe 24 et figure 4;

- l'extrémité extérieure de I'arbre d'entrainement (100, 102) étant reliée a la
cible selon la caractéristique (D); voir paragraphe 24 et figure 4;

- l'extrémité intérieure de l'arbre d'entrainement (100, 102) se trouvant a
l'intérieur du corps selon la caractéristique (E); voir paragraphe 24;

- un moteur électrique selon la caractéristique (F); voir paragraphe 22, un
moteur électrique configuré pour produire une rotation de la cible comprenant
nécessairement un stator et un rotor;

- le moteur électrique étant disposé a l'intérieur du corps selon la
caractéristique (G); voir paragraphe 22, bien que les figures ne représentent
pas le moteur électrique celui-ci est défini comme étant contenu dans le bloc
terminal d'entrainement, voir les figures 1 et 2.

3.2 Le document D1 divulgue donc toutes les caractéristiques de la revendication
1. L'objet de la revendication 1 n'est donc pas nouveau et la présente
demande ne remplit pas les conditions de brevetabilité.

Revendications dépendantes

4.1 = Les revendications dépendantes 11 et 12 ne contiennent pas de
caractéristiques qui satisfassent aux exigences d'activité inventive. En effet,
les moteurs de ces revendications ne représentent que des options que
I'homme du métier sélectionnerait, selon le cas, parmi plusieurs possibilités
évidentes, afin de résoudre le probléme de choisir un moteur, sans faire
preuve d'esprit inventif.

4.2 La combinaison des caractéristiques des revendications dépendantes 2-10
n'est pas comprise dans I'état de la technique et n'en découle pas de fagon
évidente. En effet, aucun document de I'art antérieur ne semble divulguer
l'arrangement les disposition du moteur électrique définies dans ces
revendications.

Formulaire BE237-3 (feuille séparée) (janvier 2007) (feuille 2)
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