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一种海底勘测装置用固定装置

(57)摘要

本发明公开了一种海底勘测装置用固定装

置，包括吊环螺栓、支腿、固定座组件、拉杆、脐带

缆、第一转轴、水下摄像机、第二转轴、第三转轴、

配种块、传感器、钢丝防护网和护线条，水下摄像

机倒置在固定座组件内部空腔中，脐带缆外侧包

覆钢丝防护网，钢丝防护网上伸出护线条，护线

条与吊环螺栓连接，支腿环形均布在固定座组件

外周，支腿上端转动连接在固定座组件上部外

侧，拉杆一端与固定座组件底部转动连接，拉杆

另一端与支腿转动连接，配种块固定设置在支腿

下部，传感器固定在支腿上。其将水下摄像机和

水质传感器设置固定在支架上，保证了水下摄像

机和水质传感器的稳定性，提高抗冲击性，且结

构简单，可折叠，方便携带，适合推广使用。

权利要求书1页  说明书3页  附图4页

CN 107328393 B

2023.08.01

CN
 1
07
32
83
93
 B



1.一种海底勘测装置用固定装置，其特征在于，包括吊环螺栓、支腿、固定座组件、拉

杆、脐带缆、水下摄像机、配种块、传感器、钢丝防护网和护线条，水下摄像机倒置在固定座

组件内部空腔中，通过若干个环形均匀分布的吊环螺栓将水下摄像机底部固定在固定座组

件上部，脐带缆是通过将若干个传感器相连的线缆和水下摄像机底部伸出的线缆通过硫化

密封固定在一起形成，脐带缆外侧包覆钢丝防护网，钢丝防护网上伸出护线条，护线条与吊

环螺栓连接，两条以上的支腿环形均布在固定座组件外周，支腿上端转动连接在固定座组

件上部外侧，拉杆一端与固定座组件底部转动连接，拉杆另一端与支腿转动连接，配种块固

定设置在支腿下部，传感器固定在支腿上，固定座组件为四方体框架或圆柱体框架。

2.根据权利要求1所述的海底勘测装置用固定装置，其特征在于，海底勘测装置用固定

装置还包括吊钩，吊钩固定在固定座组件上部。

3.根据权利要求2所述的海底勘测装置用固定装置，其特征在于，传感器包括但不限于

pH探头、溶氧探头、盐度探头、电导率探头、温度传感器、叶绿素传感器、海流传感器、波浪传

感器、潮位传感器、CTD传感器、地震传感器中的一种或几种。

4.根据权利要求1‑3任一项所述的海底勘测装置用固定装置，其特征在于，固定座组件

采用四方体框架时，固定座组件包括第一矩形支撑架、与第一矩形支撑架结构相同的第二

矩形支撑架、四根支撑杆和支撑板，支撑板固定在第一矩形支撑架上，四根支撑杆两顶端分

别与第一矩形支撑架的一下侧边和相对应的第二矩形支撑架的一上侧边固定连接，第一矩

形支撑架、第二矩形支撑架、支撑杆和支撑板中间形成容纳水下摄像机的空腔，水下摄像机

底部通过若干个环形均匀分布的吊环螺栓固定在支撑板上，支撑板中部开设容纳水下摄像

机伸出的线缆通过的通孔，支腿为四条且环形均匀分布在固定座组件外侧，支腿上端通过

第一转轴转动连接在第一矩形支撑架外侧的连接耳上，拉杆一端通过第三转轴与第二矩形

支撑架底部的连接耳转动连接，拉杆另一端固定的连接耳通过第二转轴与支腿转动连接。

5.根据权利要求4所述的海底勘测装置用固定装置，其特征在于，吊环螺栓为三个且环

形均匀分布在通孔外周。
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一种海底勘测装置用固定装置

技术领域

[0001] 本发明属于海底勘测装置辅组装置技术领域，具体涉及一种海底勘测装置用固定

装置。

背景技术

[0002] 海洋蕴藏着大量的矿产、生物以及其他资源，有效开发利用海洋、研究海洋对今后

国家经济和社会的发展起着重大的推动作用。其中，海底地貌、水质参数、物种分布等海洋

基础数据对国家各项海洋事业的开展至关重要。因此，准确、可靠、实时的获取海洋基础数

据显得尤为重要。采用pH传感器、溶氧传感器、温度传感器、水下摄像机等海底勘测装置进

行勘测的过程中，首先需要将海底勘测装置投放到需要勘测的位置。中国专利

CN2013205206622公开了一种海底地形地貌近距离探测装置，包括四边架、连接部、仪器仓

和微地形地貌动态监测仪器组，其中四边架由拉环、斜四边架、上支架、下支架、支柱和防陷

板组成，构成装置的外框架；连接部由万向轴、上、下法兰盘和上、下竖杆组成，四边架通过

连接部连接仪器仓；仪器仓通过仓底部仪器孔固定微地形地貌动态监测仪器组。该技术方

案中海底勘测装置放置在仪器仓中，由于仪器仓空间的限制，其容纳的探测装置有限，另外

造成整个海底地形地貌近距离探测装置的重量都集中在仪器仓，水体流动时很容易造成装

置位置变动，造成监测数据不准确。此外，装置采用一体式框架结构，无法折叠，携带不方

便，运输过程中占用大量空间，不利于海洋基础数据勘测工作的开展。

发明内容

[0003] 本发明的目的在于提供一种海底勘测装置用固定装置，解决了现有海底勘测装置

使用过程中支撑固定装置支撑不稳定、无法折叠、携带不方便、运输过程中占用大量空间等

问题。

[0004] 为了解决上述问题，本发明涉及的海底勘测装置用固定装置，包括吊环螺栓、支

腿、固定座组件、拉杆、脐带缆、第一转轴、水下摄像机、第二转轴、第三转轴、配种块、传感

器、钢丝防护网和护线条，水下摄像机倒置在固定座组件内部空腔中，通过若干个环形均匀

分布的吊环螺栓将水下摄像机底部固定在固定座组件上部，脐带缆是通过将若干个传感器

相连的线缆和水下摄像机底部伸出的线缆通过硫化密封固定在一起形成，脐带缆外侧包覆

钢丝防护网，钢丝防护网上伸出护线条，护线条与吊环螺栓连接，两条以上的支腿环形均布

在固定座组件外周，支腿上端通过第一转轴转动连接在固定座组件上部外侧，拉杆一端通

过第三转轴与固定座组件底部转动连接，拉杆另一端通过第二转轴与支腿转动连接，配种

块固定设置在支腿下部，传感器固定在支腿上。

[0005] 进一步地，本发明涉及的海底勘测装置用固定装置还包括吊钩，吊钩固定在固定

座组件上部。

[0006] 进一步地，本发明涉及的传感器包括但不限于pH探头、溶氧探头、盐度探头、电导

率探头、温度传感器、叶绿素传感器、海流传感器、波浪传感器、潮位传感器、CTD传感器、地
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震传感器中的一种或几种。

[0007] 进一步地，本发明涉及的固定座组件为四方体框架或圆柱体框架，采用四方体框

架时，固定座组件包括第一矩形支撑架、与第一矩形支撑架结构相同的第二矩形支撑架、四

根支撑杆和支撑板，支撑板固定在第一矩形支撑架上，四根支撑杆两顶端分别与第一矩形

支撑架的一下侧边和相对应的第二矩形支撑架的一上侧边固定连接，第一矩形支撑架、第

二矩形支撑架、支撑杆和支撑板中间形成容纳水下摄像机的空腔，水下摄像机底部通过若

干个环形均匀分布的吊环螺栓固定在支撑板上，支撑板中部开设容纳水下摄像机伸出的线

缆通过的通孔，支腿为四条且环形均匀分布在固定座组件外侧，支腿上端通过第一转轴转

动连接在第一矩形支撑架外侧的连接耳上，拉杆一端通过第三转轴与第二矩形支撑架底部

的连接耳转动连接，拉杆另一端固定的连接耳通过第二转轴与支腿转动连接。

[0008] 进一步地，吊环螺栓为三个且环形均匀分布在通孔外周。

[0009] 与现有技术相比，本发明具有以下优点：(1)将水下摄像机和水质传感器巧妙地设

置固定在支架上，在完成监测的同时，保证了水下摄像机和水质传感器的稳定性，进而保证

了监测数据的准确性；(2)配种块不但降低了装置的重心，提高抗冲击性，而且起到良好的

防陷作用；(3)装置结构简单，可折叠，方便携带，适合推广使用；(4)脐带缆的独特设计不但

完成了和上位机之间的数据输送，而且可以作为绳索使用。

附图说明：

[0010] 图1为实施例1海底勘测装置用固定装置剖面图；

[0011] 图2为图2的A部分的局部放大图；

[0012] 图3为图2的B部分的局部放大图；

[0013] 图4为实施例1海底勘测装置用固定装置上部份立体结构示意图；

[0014] 图5为脐带缆与吊环螺栓连接的结构示意图。

[0015] 图6为实施例1海底勘测装置用固定装置折叠后结构示意图。

具体实施方式

[0016] 下面结合附图和具体实施方式对本发明做进一步说明：

[0017] 实施例1：

[0018] 如图1‑5所示，本发明涉及的海底勘测装置用固定装置，包括吊环螺栓2、支腿3、固

定座组件4、拉杆5、脐带缆6、第一转轴7、水下摄像机8、第二转轴9、第三转轴10、配种块11、

内六角螺栓12、传感器13、传感器固定夹14、钢丝防护网(图中未画出)和护线条15，水下摄

像机8倒置在固定座组件4内部空腔中，通过若干个环形均匀分布的吊环螺栓2将水下摄像

机8底部固定在固定座组件4上部，脐带缆6通过将若干个传感器13相连的线缆和水下摄像

机8底部伸出的线缆通过硫化密封固定在一起形成，脐带缆6外侧包覆钢丝防护网，钢丝防

护网上伸出护线条15，护线条15通过连接扣与吊环螺栓2连接，两条以上的支腿3环形均布

在固定座组件4外周，支腿3上端通过第一转轴7转动连接在固定座组件4上部外侧，拉杆5一

端通过第三转轴10与固定座组件4底部转动连接，拉杆5另一端通过第二转轴9与支腿3转动

连接，配种块11通过内六角螺栓12固定设置在支腿3下部，传感器13通过分布在支腿3上的

传感器固定夹14固定在支撑固定装置上。
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[0019] 进一步地，本实施例涉及的海底勘测装置用固定装置还包括吊钩1，吊钩1固定在

固定座组件4上部。

[0020] 进一步地，本实施例涉及的传感器13包括但不限于pH探头、溶氧探头、盐度探头、

电导率探头、温度传感器、叶绿素传感器、海流传感器、波浪传感器、潮位传感器、CTD传感

器、地震传感器中的一种或几种，将不同传感器13固定在支腿3上时，做到让传感器13均匀

分布在不同支腿3上，保证支撑固定装置的整体稳定性。

[0021] 进一步地，本实施例涉及的固定座组件4为四方体框架或圆柱体框架。采用四方体

框架时，固定座组件4包括第一矩形支撑架4.1、与第一矩形支撑架4.1结构相同的第二矩形

支撑架4.2、四根支撑杆4.3和支撑板4.4，支撑板4.4固定在第一矩形支撑架4.1上，四根支

撑杆4.3两顶端分别与第一矩形支撑架4.1的一下侧边和相对应的第二矩形支撑架4.2的一

上侧边固定连接，第一矩形支撑架4.1、第二矩形支撑架4.2、支撑杆4.3和支撑板4.4中间形

成容纳水下摄像机8的空腔，固定座组件4对水下摄像机8起到很好的保护作用，水下摄像机

8底部通过若干个环形均匀分布的吊环螺栓2固定在支撑板4.4上，支撑板4.4中部开设容纳

水下摄像机8伸出的线缆通过的通孔(未画出)，优选地，吊环螺栓2为三个且环形均匀分布

在通孔外周。支腿3为四条且环形均匀分布在固定座组件4外侧，支腿3上端通过第一转轴7

转动连接在第一矩形支撑架4.1外侧的连接耳上，拉杆5一端通过第三转轴10与第二矩形支

撑架4.2底部的连接耳转动连接，拉杆5另一端固定的连接耳通过第二转轴9与支腿3转动连

接，支腿3、拉杆5和支撑杆4.3形成稳定的三角形结构，与固定座组件4其他部分一起避免海

底勘测装置用固定装置意外倾倒时候对水下摄像机造成的损害。

[0022] 本实施例涉及的海底勘测装置用固定装置具体使用过程为：根据水下勘测要求，

安装上水下摄像机8以及各种水下传感器13，然后根据水流大小，确定在支腿3上固定安装

配种块11的个数，配重块11可以将装置的重心下移，提高水流冲击装置时的稳定性，同时配

重块11的面积较大可以起到良好的防陷作用，通过脐带缆6或吊钩1上连接的绳索将海底勘

测装置用固定装置投放到水下勘测位置，脐带缆6将检测到的数据实时输送到水面上的上

位机中，同时接收上位机输送过来的信号，控制水下摄像机8和各个传感器13的运行，使用

完后通过脐带缆8或与吊钩1上连接的绳索将海底勘测装置用固定装置拉出，然后转动第二

转轴9解开支腿3和拉杆5的连接，将支腿3折叠在一起，如图6所示。
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图1

图2
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图3

图4
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图5
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图6
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