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(57) TiivisteIlmd - Sammandrag

Keksinndén kohteena on menetelmd Pesy
ja sitd soveltava laserosoitin pisteen x X pixrzl
madrittdmiseksi kohdetilassa. Kahden lase-
rosoittimen sdteilyldhteen (1, 2) satei-
lykeilat (8, 9) suunnataan pisteeseen (P)

ja pisteen paikka mddritetddn sdteilyldh-

teiden paikka- ja suuntatietojen perustee- ; 19
lla. Keksinnén mukaisesti sdteilyldhteet ;
jdrjestetddn kohdetilaan etdisyyden (s) i 10

pddhdn toisistaan. Kohdetila mddritetddn |
jdrjestdmdlld kohdetilaan joukko kalib-
rointipisteitd (®p_, P_, P, P, P, Jja
P_). Sdteilyldhteiden sdteilykeilat suun-
nataan kuhunkin kalibrointipisteeseen ja
sdteilykeilojen suuntakulmat talletetaan

kunkin kalibrointipisteen osalta. Suunta-
kulmien ja kalibrointipisteiden parametri-
en avulla mddritetddn kolmiulotteisen koh-
detila. Sdteilykeilojen suuntakulmat ha-
luttuun pisteeseen (P) lasketaan, jonka
pisteen kolmiulotteiset koordinaatit tun-
netaan, kalibroinnin avulla mddritellyssd
kohdetilassa. Sdteilyldhteiden sdteilykei-
lat suunnataan haluttuun pisteeseen las-

kettujen suuntakulmien avulla.
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Uppfinningen avser ett férfarande
och en detta tilldmpande laserindikator
f6r bestdmning av en punkt i ett malut-
rymme. Tvd laserindikatorers stralkillors
(1, 2) stralkédqglor (8, 9) riktas mot punk-
ten (P) och punktens position bestidms pa
basen av stralkdllornas positions- och
riktningsdata. Enligt uppfinningen anord-

nas stralkdllorna i malutrymmet pd ett
avstand (s) frdn varandra. MAlutrymmet
definieras genom att i malutrymmet anordna
en mdngd kalibreringspunkter (Psr Py Py
P, P och P_). Stralkdllornas stralkag-
lor riktas mot var och en kalibrerings-
punkt och stréalkdglornas riktningssvinklar
lagras fOr var och en kalibreringspunkts
del. Med hjdlp av riktningsvinklarnas och
kalibreringspunkternas parametrar definie-
ras det tredimensionella mdlutrymmet.
Strdlkdglornas riktningsvinklar till en
6nskad punkt (P) berdknas, vilken punkts
tredimensionella koordinater dr kdnda, med
hjdlp av kalibreringen i det definierade
malutrymmet. Stralkdllornas strdlkidglor
riktas mot den Onskade punkten med hjdlp
av de berdknade riktningsvinklarna.
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