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Sicherheitszylinderschloss.

@ Um ohne Einbusse an Sicherheit das Schliessen und
Offnen von Tiiren durch Fernbedienung bewerkstelli-
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gen zu konnen, ist das Sicherheitszylinderschloss (1) so ) ?\ ®
ausgebildet worden, dass eine Tiir von einer Seite - vor- N . 9 25 1
zugsweise von der Aussenseite - manuell und von der 1222 q Z = I
Innenseite mit Hilfe eines Motors (26) gedffnet oder . T 27{-‘ ﬂ
geschlossen werden kann, und dass die Fernbedienung des i I B AP :
Schlosses (1) beim manuellen Verschliessen der Tiir durch N 1 ! ' }
Belassen des Schliissels (8) in der Schliisselfithrung (7) zu 16 17 )
unterbinden ist. / f & 4

Das Sicherheitszylinderschloss wird vornehmlich 1 T 29 Erd
motorisch durch Fernbedienung betrieben. Motorseitig

kann jedoch auch ein Schliesszylinder installiert werden,
um beispielsweise bei Stromausfall die Tiir auch von innen 1
6ffnen oder schliessen zu konnen.
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PATENTANSPRUCHE moglich, den Zustand einer Tiir bzw. eines Schlosses,

1. Sicherheitszylinderschloss mit zwei koaxial und in némlich «offen» oder «verschlossen» an gewiinschter Stelle
einer vorbestimmten Distanz (x) zueinander angeordneten auf elektrischem oder elektronischem Wege optisch und/
dusseren Zylindern (2, 3), die durch einen U-formigen Steg oder akustisch anzuzeigen und zu iiberwachen. - Siehe in
(4) fest miteinander verbunden sind, und mit einem ersten 5 diesem Zusammenhang beispielsweise die DE-OS 3309 962
und zweiten, drehbar in diesen Zylindern (2, 3) gelagerten, Al
zylindrisch geformten inneren Rotorteil (5, 6), wobei minde- Weiterhin ist geméss der DE-OS 3322 197 A1l ein elektrisch
stens der erste Rotorteil eine Schliisselfithrung enthilt und bzw. elektronisch betitigtes Tiirschloss bekannt, bei dem
Rastbolzen sowie diesen zugeordnete, unter Federwirkung eine Zuhaltung mit einem Handhabungsorgan, wie eine Tiir-
stehende Zuhaltungsbolzen in Bohrungen des inneren 10 klinke, zusammenwirkt, die ihrerseits ein Schliessorgan,
zylindrischen Rotorteils und des dusseren Zylinders aufweist, einen Riegel oder eine Falle, betitigt, wobei die Bewegung
welche in denselben verschiebbar gelagert sind, sowie mit der Zuhaltung blockiert werden kann, so dass das Handha-
einem in Wirkverbindung mit den Rotorteilen stehenden, bungsorgan nicht auf das Schliessorgan einwirken kann.
verschwenkbaren Mitnehmer (9), dadurch gekennzeichnet, Der vorliegenden Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde,
dass 15 ein Sicherheitszylinerschloss zu schaffen, mit welchem ein
a) die beiden inneren Rotorteile (5, 6) wahlweise mit Hilfe Tiirschloss von einer Seite manuell, d. h. mit Hilfe eines
eines Schliissels (8) iiber zwischen dem verschwenkbaren Schliissels und von der anderen Seite elektrisch bzw. elektro-
Mitnehmer (9) und den beiden Rotorteilen (5, 6) angeordnete  nisch von einem entfernt liegenden Ort gedffnet bzw.
Kupplungsglieder (12, 13) entgegen der Kraft von Federn geschlossen werden kann.

(18, 19) mit dem Mitnehmer (9) formschliissig kuppelbar aus- 20 Eine weitere Aufgabe der Erfindung besteht in einer derar-
gebildet sind, dass tigen Ausgestaltung des Sicherheitszylinderschlosses, dass

b) der zweite Rotorteil (6) mit einem Motor (26) in Antriebs- wihrend dem manuellen Verschliessen der Tiir die elek-
verbindung steht, und dass ) trische oder elektronische Fernbedienbarkeit des Schlosses

¢) andiesem Motor (26) ein Steuer- und Kontrollorgan (31) ausser Funktion gesetzt werden kann.
angeordnet ist, durch welches der Motor von einer entfernten 23 Dadurch ist die Gewihr gegeben, dass das Schloss durch
Stelle aus durch elektronischen Schaltbefehl zu betreibenist.  die Fernbedienung in Schliessposition gebracht werden

2. Sicherheitszylinderschloss nach dem Anspruch 1, kann, dass auch bei fernbedient geschlossener Tiir die
dadurch gekennzeichnet, dass einerseits zwischen dem einen  Schliessung manuell iiberwunden werden kann, wobei die
Kupplungsglied (12) und dem Kopf (21) eines Mitnehmer- Schliessung nachtriiglich wieder herstellbar ist und dass wih-

bolzens (20) sowie andererseits zwischen dem andern Kupp- 3¢ rend des manuellen Schliessvorgangs keine motorische
lungsglied (13) und dem mit dem Motor (26) verbundenen Schliessung mdglich ist (Verletzungsgefahr).

inneren Rotorteil (6) jeweils eine Feder (18 bzw. 19) Die der vorliegenden Erfindung zugrunde liegende Auf-

angeordnet ist, um die beiden Kupplungsglieder (12 und 13) gabe kann mit den bisher bekannten Schldssern in der vorbe-

in ihrer Ausgangsstellung zu halten. schriebenen Weise nicht oder nur in teilweisen Funktionen
3. Sicherheitszylinderschloss nach dem Anspruch 1, 35 gelGst werden.

dadurch gekennzeichnet, dass ein Steuer- und Kontrollorgan Die der Erfindung zugrunde liegende Aufgabe wird durch

(31) mit dem Rotor des Motors (26) in Wirkverbindung steht,  die kennzeichnenden Merkmale des unabhingigen

um demselben eine alternierende Drehbewegung (Uhr- Aanspruchs gelost.

zeigersinn bzw. Gegenuhrzeigersinn) zu erteilen. Die Erfindung besteht in ihrer weiteren Ausbildung darin,
4, Sicherheitszylinderschloss nach dem Anspruch 1, 40 dass einerseits zwischen einem Kupplungsglied und dem

dadurch gekennzeichnet, dass der zweite innere Rotorteil Kopf eines Mitnehmerbolzens sowie andererseits zwischen

(35) und der zugehorige dussere Zylinder (36) als integrie- einem anderen Kupplungsglied und dem mit dem Motor ver-

rende Bestandteile eines Elektromotores (37) bzw. als Rotor bundenen inneren Rotorteil jeweils eine Feder angeordnet

(38) und Stator (39) des Elektromotors ausgebildet sind. (Fig.  ist, um die beiden Kupplungsglieder in einer bestimmten

2). 45 Ausgangslage zu halten. Weiterhin ist ein mit dem Motor in
5. Sicherheitszylinderschloss nach dem Anspruch 4, Wirkverbindung stehendes Steuer- und Kontrollorgan vorge-

dadurch gekennzeichnet, dass in dem zweiten inneren, dreh-  sehen, um dem Rotor des Motors eine alternierende Drehbe-

baren Rotorteil (35) eine Schliisselfithrung (35a) vorgesehen ~ wegung zu erteilen.

ist. Bei einer weiteren vorteilhaften Ausgestaitung des Erfin-
6. Sicherheitszylinderschloss nach dem Anspruch 1, 50 dungsgegenstandes sind ein innerer Rotorteil und ein dus-

dadurch gekennzeichnet, dass der zweite Rotorteil (45) tiber serer Zylinder des Sicherheitszylinderschlosses als integrie-

ein Tellerrad (47) und ein Ritzel (48) mit dem Motor (49) in rende Bestandteile eines Elektromotors bzw. eines Rotors

Antriebsverbindung steht. (Fig. 3). und eines Stators ausgebildet worden. - Um das Schloss auch

7. Sicherheitszylinderschloss nach dem Anspruch 6, von aussen manuell betitigen zu kdnnen, ist in dem inneren,
dadurch gekennzeichnet, dass in dem zweiten Rotorteil (45) ss drehbaren Rotorteil eines dusseren Zylinders eine Schliissel-
eine Schliisselfiithrung (45a) angeordnet ist. fithrung vorgesehen.

Bei einer anderen vorteilhaften Ausgestaltung des Erfin-
dungsgegenstandes, steht ein in einem dusseren Zylinder
drehbar gelagertes inneres Rotorteil des Sicherheitszylinder-

60 schlosses {iber ein Tellerrad und einen Ritzel mit einem

BESCHREIBUNG Motor in Antriebsverbindung. Auch in diesem Fall kann in
Schliesszylinder gelangen in vielen Féllen zum Zusam- dem in einem dusseren Zylinder drehbar gelagerten inneren
menbau mit Einsteckschldssern zur Anwendung, welche Rotorteil eine Schlisselfiilhrung angeordnet sein, wenn eine
einen Riegel und/oder eine Falle zum Offnen und Schliessen  solche erwiinscht ist.
von Tiiren aufweisen. 65  Weitere vorteilhafte Ausgestaltungsmoglichkeiten des
Bekannt ist u. a. ein elektrisch fernbedienbares Ein- Erfindungsgegenstandes sind aus der nachfolgenden
steckschloss, in den Massen nach DIN 18250/1. Mit Hilfe Beschreibung zu entnehmen:

von solchen fernbedienbaren Einsteckschlossern ist es Die Erfindung ist in der Zeichnung anhand von drei Aus-



filhrungsbeispielen néher erldutert. Sie beschrénkt sich nicht
auf die dargestellten Ausbildungsformen, vielmehr sind wei-
tere, im Rahmen der Erfindung liegende Abwandlungen
moglich.

Figur 1 zeigt einen teilweisen Lingsschnitt durch die Ein-
richtung geméss Erfindung in einem ersten Ausfiihrungsbei-
spiel,

Figur 2 zeigt ein zweites Ausfiihrungsbeispiel und

Figur 3 zeigt ein drittes Ausfiihrungsbeispiel der Einrich-
tung.

Figur 4 stellt eine Seitenansicht des in eine Tir einge-
setzten Sicherheitszylinderschlosses in perspektivischer Dar-
stellungsweise dar.

Gemiiss der Figur 1 weist die Sicherheits-Schliesszylinder-
Einrichtung 1 zwei koaxial in einer vorbestimmten Distanz
X voneinander entfernt angeordnete dussere Zylinder 2 und
3 auf, welche fest durch einen U-formigen Steg 4 miteinander

verbunden sind. In jedem der beiden dusseren Zylinder 2 und 20

3 ist ein zylindrisch geformter Rotorteil 5, 6, in diesem Aus-
fithrungsbeispiel ein Schliesszylinderrotor 5 und ein innerer
zylindrischer Rotorteil 6, drehbar gelagert angeordnet. In
mindestens einem der beiden drehbar gelagerten Rotorteile 5
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lungsglieder 12 und 13 bewirkt wird. Auf diese Weise ist das
Zylinderschloss stindig fernbedienbereit, ausser beim manu-
ellen Betitigen des Schliesszylinders 5 mit einem Schliissel,
wihrend welcher Zeit die motorische Schliessung nicht

s erwiinscht ist. Die Motor-Steuerung kann so ausgelegt sein,
dass ausserhalb des vorgegebenen Zeitraums «OFFEN»,
nach jedem manuellen Betrieb die Schliessung nach wenigen
Sekunden automatisch wiederhergestellt wird.

Das Kupplungsglied 13 ist einerseits zwischen dem Mit-

10 nehmerbolzen 20 und der Biichse 13a gelagert, dessen Sym-

metrieachse mit der Achse 10 des Kupplungsgliedes 13
zusammenfillt, wihrend andererseits das Kupplungsglied 12
lose drehbar auf dem Mitnehmerbolzen 20 gelagert ist.

Der Mitnehmerbolzen 20 weist an einem Ende einen schei-

15 benformig abgeflachten Kopf 21 auf, welcher eine ringfor-

mige Auflagefliche 22 fiir die Feder 18 bildet, die einerseits
auf der Auflagefliche 22 und andererseits auf einer an dem
Kupplungsglied 12 angeordneten ringférmigen Fliache 23
abgestiitzt ist.

Das Kupplungsglied 13 ist mit einem Langloch 24 ver-
sehen, in welchem ein mit dem drehbaren inneren, zylind-
risch geformten Rotorteil 6 fest verbundener Querstab 25
angeordnet ist, wodurch das Kupplungsglied 13 gegeniiber
dem Rotorteil 6 in axialer Richtung hin-und herbewegbar,

und 6, hier im Schliesszylinderrotor 5 ist in an sich bekannter 25 jedoch gegeniiber demselben undrehbar verbunden ist. Der

Art und Weise ein Schliisselkanal 7 zur Aufnahme eines
Schliissels 8 vorgesehen.

Zwischen den beiden #usseren Zylindern 2 und 3 und den
beiden in denselben drehbar gelagerten inneren Rotorteilen
5und 6 ist ein mit einem Nocken 29 versehener Mitnehmer 9
um die gemeinsame theoretische Achse 10 der Rotorteile 5
und 6 (hin und her) verschwenkbar gelagert. Der Mitnehmer
9 bzw. der Mitnehmer-Nocken 29 desselben steht mit einem
nicht naher dargestellten Riegel und/oder einer Falle eines
Einsteckschlosses 11 derart in Wirkverbindung, dass der
Riegel und/oder die Falle bei Verschwenkung des Mitneh-
mers 9 im Uhrzeigersinn oder entgegen dem Uhrzeigersinn
in die Position «gedffnet» oder «geschlossen» bewegt
werden.

Zwischen dem Mitnehmer 9 einerseits und den beiden
inneren Rotorteilen 5 und 6 andererseits ist jeweils ein Kupp-
lungsglied 12 bzw. 13 angeordnet, mit deren Hilfe der Mit-
nehmer 9 wahlweise sowohl mit dem drehbaren Schliesszy-
linderrotor 5 als auch mit dem anderen drehbaren Rotorteil 6
kuppelbar ist.

Die beiden Kupplungsglieder 12 und 13 sind um die
gemeinsame theoretische Axe 10 der beiden Rotorteile 5 und
6 sowie des Mitnehmers 9 verschwenkbar gelagert.

Einerseits sind die beiden Kupplungsglieder 12 und 13 mit
den beiden inneren Rotorteilen 5 und 6 gegenseitig unver-
drehbar verbunden. Andererseits sind dieselben jedoch
gegeniiber den beiden inneren Rotorteilen, dem Schliesszy-
linderrotor 5 und dem zylindrisch geformten drehbaren
Rotorteil 6 sowie gegeniiber dem Mitnehmer 9 in axialer
Richtung hin- und herbeweglich gefiihrt.

In der Ausgangsstellung, d. h. ohne den voll in die Schliis-
selfiihrung 7 eingesteckten Schliissel 8 ist der innere Rotor-
teil 6 iiber das Kupplungsglied 13 mit dem Mitnehmer 9 iiber
an demselben und am Kupplungsglied 13 angeordnete
Klauen 14 bzw. 15 formschliissig verbunden, wihrend
andererseits zwischen am Kupplungsglied 12 angeordneten
Klauen 16 und am Mitnehmer 9 angeordneten Klauen 17
keine Verbindung besteht.

Die beiden Kupplungsglieder 12 und 13 werden stets mit
Hilfe von Federn 18 und 19 selbsttétig in der vorerwéhnten
Ausgangsstellung gehalten, sofern mit Hilfe des in der
Schliisselfiihrung 7 in axialer Richtung hin- und herbeweg-
lichen Schliissels 8 keine andere Stellung der beiden Kupp-

Rotorteil 6 steht mit einem Getriebemotor 26 in Antriebsver-

bindung. Vorzugsweise ist dieser Getriebemotor iiber ein

Winkelgetriebe mit dem Rotorteil 6 in Antriebsverbindung.
An dem Kupplungsglied 13 einerseits sowie an einem Ende

3 des zylindrisch geformten Rotorteiles 6 andererseits sind

jeweils eine Auflagefliche 27 und 28 vorgesehen, auf welcher
die Feder 19 abgestiitzt ist.

Der Getriebemotor 26 ist derart ausgebildet, dass er bei
einer axialen oder bei einer im Winkel erfolgenden Kraft-

35 iibertragung auf den zylindrisch geformten inneren Rotorteil

6 auf die Innenseite der Tiire im Beschlagbereich ange-

flanscht und mit einem Schutzdeckel 30 abgedeckt werden

kann. - Siehe in diesem Zusammenhang auch die Figur 4.
Am Getriebemotor 26 ist ein Steuer- und Kontroliorgan 31

40 angeordnet, durch welches der Getriebemotor 26 von einer

entfernten Stelle aus durch elektronischen Schaltbefehl
betrieben werden kann. Die Drehrichtung des Getriebemo-
tors 26 bzw. des Rotorteiles 6 - im Uhrzeigersinn oder ent-
gegen dem Uhrzeigersinn - wird vorzugsweise iiber einen

45 nicht dargestellten Endschalter am Schlossriegel gesteuert.

Eine alternierende Drehbewegung kann jedoch auch direkt
von dem Mitnehmer 9 ausgehend iiber einen Mikroschaltbe-
fehlsgeber 32 kontrolliert und gesteuert werden, wenn diese
erwiinscht ist. Mit Hilfe des Getreibemotors konnen auch

s0 Schldsser mit mehrtourigem Riegelschub angetrieben

werden.

Gemiiss dem in der Figur 2 gezeigten zweiten Ausfiib-
rungsbeispiel stellen der innere Rotorteil 35 und der dussere
Zylinder 36 des Sicherheits-Schliesszylinders 40 integrie-

s5 rende Bestandteile eines Elektromotores 37 bzw. eines Rotors

38 und eines Stators 39 dar. - In dem inneren Rotorteil 35 ist
ein Schliisselkanal 35a vorgesehen, durch weichen der
Sicherheits-Schliesszylinder 40 auch von aussen her mit Hilfe
eines Schliissels 41 manuell in beiden Richtungen gedreht

60 werden kann, wenn sich dieses beispielsweise bei Stromaus-

fall als notwendig erweisen sollte.

Bei dem in der Figur 3 gezeigten dritten Ausfiihrungsbei-
spiel steht ein zylindrisch geformter innerer Rotorteil 45 des
Sicherheits-Schliesszylinders 46 iiber ein Tellerrad 47 und ein

65 Ritzel 48 mit einem Getriebemotor 49 in Antriebsverbin-

dung. - Auch bei diesem Ausfiihrungsbeispiel ist eine Schliis-
selfilhrung 45a in dem Rotorteil 45 vorgesehen, mit welcher
der Sicherheitsschliesszylinder 46 mit Hilfe eines Schliissels
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50 in beiden Richtungen gedreht werden kann, wenn diese des Mitnehmers 9 bzw. des Kupplungsgliedes 13 gelost hat,
notwendig sein sollte. wihrend andererseits gleichzeitig durch den in die Schiiissel-

Die Sicherheits-Schliesszylinder-Einrichtung wird wie fithrung 7 eingeschobenen Schliissel 8 ein Kupplungsschluss
folgt betrieben: zwischen den Klauen 16 und 17 des Mitnehmers 9 bzw. des

Motorischer Betrieb 5 Kupplungsgliedes 12 hergestellt worden ist.

Der Getriebemotor 26 steht iiber den zylindrischen Rotor- Das motorseitige Kupplungsglied 13 kann mit anderen
teil 6, den Querstab 25, das Kupplungsglied 13 und die Worten iber den Schliissel 8 und dem Mitnehmerbolzen 20
Klauen 14, 15 mit dem Mitnehmer 9 in Antriebsverbindung.  ausser Funktion gesetzt werden. Unabhingig von der Stel-

Durch elektronischen Schaltbefehl wird der Getriebe- lung des Mitnehmers 9 kann der Schliissel 8 in jedem Fall in

motor 26 in Betrieb gesetzt, wobei je nach Stellung desam 10 die Schliisselfiihrung 7 des inneren zylindrisch geformten

Schlossriegel angeordneten Endschalters bzw. nach Stellung ~ Rotorteiles 5 gesteckt, so dass letzteres stets in beiden Rich-

des Mikroschaltbefehlsgebers 31 eine Verschwenkung des tungen gedreht werden kann.

Mitnehmers 9 im Uhrzeigersinn oder entgegen dem Uhr-

zeigersinn erfolgt und hierbei der mit dem Riegel und/oder

einer Falle des Einsteckschlosses 11 in Wirkverbindung ste- 15 Dobpelfunkti fweisende Sicherheits-Schl linder-

hende Nocken 29 des Mitnehmers 9 den Riegel bzw. die Falle oppeltunition aufweisen ¢ dieherhelts-Schiliesszylinder

in die Positionen «geschlossen» oder «gedf: f§6t>> bewegt. Elm:fchtung. kann in handelsiibliche mechanische Emsteqk-
Manueller Betrieh schldsser mit den Abmessungen nacl; DIN.l 8250/ 18251 ein-

gebaut werden. Die Sicherheits-Schliesszylinder-Einrichtung

Die vorteilhafterwiese fiir ferngesteuerten Motorbetrieb
als auch fiir manuellen Betrieb besonders gut geeignete, eine

is t]:ie::rfeli?g;lsl?ul:);tlﬁzgsgise%‘i};i%fgségilgge{;c(g?sses 1 2 kann beidseitig beliebig verlingert werden und ist in allen
Schliisselfithrung 7 eingeschobenen Schliissels 8 iiber den Profilabmessungen (KABA, Hahn, etc.) herstellbar.
Mitnehmerbolzen 20 und den Kopf 21 desselben soweit in Mit Hilfe des Sicherheitszylinderschlosses kann die durch

die Richtung des Getriebemotores 26 entgegen der Kraft der Fernsteuerung bewirkte Schliess- und Offnungsfunktion
Feder 19 verschoben worden, dass sich die zuvor bestehende ohne Einbusse von Sicherheit in einfacher Weise bewerkstel-
formschliissige Verbindung zwischen den Klauen 14und 15 25 ligt werden.

B 1 Blatt Zeichnungen
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