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(54) SCHIBINDUNG MIT EINEM VORDER- UND EINEM FERSENBACKEN UND EINER
ELEKTRONISCHEN SCHALTUNGSANORDNUNG

(57) Die Erfindung bezieht sich auf eine Schibindung (1)

mit einem Vorder- und einem Fersenbacken (4, 5)
und einer elektronischen Schaltungseinrichtung (6)
umfassend eine Sensoreinrichtung (8) zumindest
zur Erfassung eines eingestellten Sicherheitsausio-
sewertes und zumindest eine elektronische Auswer-
tungsvorrichtung (13, 14) mit einem softwarege-
steuerten, programmierbaren Mikrokontroller (39,
40), der eine nicht fliichtige Speichervorrichtung (41,
42) enthalt oder mit einer nicht flichtigen Speicher-
vorrichtung (41, 42) verbunden ist. Der Mikrokontrol-
ler (39, 40) ist dabei zur Hinterlegung von Uber die
Sensoreinrichtung (8) erfassten, manuell verander-
ten Einstellungen der Sicherheitsauslésewerte in der
Speichervorrichtung (41, 42) ausgebildet und die
Auswertungsvorrichtung (13, 14) weist wenigstens
eine Schnittstelle zum Auslesen der in der nicht
flichtigen Speichervorrichtung (41, 42) protokollier-
ten Werte bzw. Daten auf.
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Die Erfindung betrifft eine Schibindung mit einem Vorder- und einem Fersenbacken und einer
elektronischen Schaltungsanordnung, wie sie im Anspruch 1 beschrieben ist.

Aus der EP 0 469 453 A1 ist eine Sicherheitsschibindung mit einer elektronischen Anzeigevor-
richtung flr die eingestellte Sicherheitsausldsekraft bekannt. Hierbei ist ein Display vorgesehen,
welches die von einem Sensor und einer elektronischen Auswertungsvorrichtung erfassten bzw.
ermittelten Einstellwerte visualisiert. Zudem ist eine elektrische Energieversorgungsvorrichtung
in Form einer Batterie vorgesehen, wobei die Energieversorgung der elektrischen Komponenten
mittels einem Schalter aktivier- und deaktivierbar ist. Der Sensor, Uber welchen der eingestellte
Sicherheitsauslosewert ermittelt wird, ist dabei durch einen Positionssensor gebildet, welcher in
Abhangigkeit der Position einer Einstellschraube fiir die Einstellung des Sicherheitsausiésewer-
tes ein charakteristisches, elektrisches Sensorsignal bereitstellt. Als Sensor wird dabei ein
kapazitiver Sensor, ein induktiver Sensor oder eine Mehrzahl von Mikroschaltern vorgeschla-
gen. Darlber hinaus ist ein Potentiometer bzw. ein einstellbarer Widerstand zur elektronischen
Erfassung der jeweiligen Position der Einstellschraube vorgeschlagen worden. Nachteilig ist
dabei, dass eine analoge Signalauswertung der quasi statischen bzw. absoluten Positionssen-
soren erforderlich ist, wodurch die Stérempfindlichkeit hoch ist bzw. der Leistungsumfang der
elektronischen Komponenten gering ist. Mit dieser Ausgestaltung kann zwar der jeweils einge-
stellte Sicherheitsauslésewert elektronisch erfasst und auf einem Display dargestellt werden,
eine Erfassung von Veranderungen des Sicherheitsausiésewertes ist jedoch nicht ermdglicht.

Weiters ist aus der DE 33 43 047 A1 eine elektronische Anzeigeeinrichtung flr die eingestellte
Auslosekraft einer Sicherheitsschibindung bekannt. Hierbei wird die Federspannung der Auslo-
semechanik mittels einem elektromechanischen Wandler detektiert, welcher die vorliegende
Federspannung in elektrische Information umformt. Eine elektronische Schaltung wandelt diese
Information in numerische Form um, um sie an einer numerischen Anzeigeeinrichtung erschei-
nen zu lassen. Ferner wird ein Potentiometer vorgeschlagen, welches die Verschiebung der
Einstellschraube im Verhaitnis zum Bindungsgehause misst. Auch hierbei ist eine Aufzeichnung
der jeweiligen Sicherheitseinstellung nicht vorgesehen.

Aus der AT 404 901 B ist eine als Kupplungsvorrichtung bezeichnete Schibindung mit einer
elektronischen Anzeigevorrichtung und Sensorik bekannt, mit welcher die Relativstellung der
Schibindung gegeniiber dem Schi bzw. der Abstand zwischen Vorder- und Fersenbacken er-
fasst und angezeigt werden kann. Zudem sind Weg- oder Kraftmesswertgeber vorgeschlagen
worden, mit welchen die an der Schibindung eingestellte Ausidsekraft gemessen und Uber
Leitungen an die Auswertungsvorrichtung libergeben wird und ebenso wie die Positionswerte in
Form einer numerischen Anzeige am Display angezeigt werden kénnen. Um auch die bei Ver-
anderungen des Backenabstandes notwendigen Anpassungen des Sicherheitsauslosewertes
einfacher vornehmen zu konnen, werden die jeweiligen Backenabsténde sensorisch erfasst und
in eine Neuberechnung des mit diesem Backenabstand erforderlichen Sicherheitsauslosewer-
tes einbezogen. Insbesondere kann durch eine elektronische Recheneinheit in der Schibindung
eine Unterstitzung bei der Einstellung des erforderlichen Sicherheitsauslésewertes, welcher
von mehreren unterschiedlichen Parametern, wie z.B. Koérpergewicht, Fahrkénnen und Sohlen-
lange bzw. Backenabstand abhangig ist, erzielt werden. Zudem kénnen uber diverse Sensor-
anordnungen gewonnene Messwerte bzw. Zustéande der Schibindung ermittelt bzw. Gberwacht
werden. So konnen z.B. die Auslosekrafte und deren Veranderung wahrend des laufenden
Betriebes der Kupplungsvorrichtung tGber Messwertgeber kontinuierlich uberwacht, in der Re-
cheneinheit gegebenenfalls ausgewertet oder lediglich in einem Speicherelement hinteriegt
werden. Der Zweck dieser Messwerterfassung liegt darin, die Auslosewerte fur die Ausiésevor-
richtung im Vorderbacken bzw. Fersenbacken zu ermitteln, sodass in der Folge ein Auslosen
der Auslosevorrichtung Uber derart gewonnene Messwerte errechnet und gegebenenfalls ge-
steuert werden kann, d.h. dass die Einstellungen gegebenenfalls optimiert werden kbnnen. Eine
Protokollierung von manuellen Veréanderungen an den Einstellungen der Sicherheitsauslése-
werte ist dieser Druckschrift nicht zu entnehmen.
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Die EP 1 273 324 A1 beschreibt eine Sicherheitsbindung zum Halten einer Person oder eines
Gegenstandes auf einem weiteren Gegenstand. Die Sicherheitsbindung umfasst eine Erfas-
sungseinheit zum Erfassen eines durch eine Person bzw. durch einen ersten Gegenstand
verursachten, auf die Sicherheitsbindung einwirkenden Ereignisses und eine Auswerteeinheit
zum Auswerten von auftretenden Ereignissen. Bei dieser Sicherheitsbindung kann auf Grund
eines Ereignisses, welches die voreingesteliten oder errechneten Grenzwerte Uberschreitet,
eine bestehende Verbindung zwischen der Person bzw. dem ersten Gegenstand und dem
weiteren Gegenstand gelost werden. Durch die Sicherheitsbindung kann eine Verbindung zwi-
schen der Person bzw. dem ersten Gegenstand und dem weiteren Gegenstand durch ein
gleichzeitiges Auslésen aller Haltevorrichtungen gelést werden. Die Erfassung und Auswertung
der in der Sicherheitsbindung wirkenden Krafte und Beschleunigungen findet durch eine Mikro-
controllereinheit (MCU) statt. Die Einstellung von Auslésedrehmomenten erfolgt softwarema&g
und die Ausldsung der Haltevorrichtungen wird durch die MCU gesteuert.

Die US 6 007 086 A beschreibt eine Schibindung, bei der der Schuh durch Permanentmagnete
auf der Bindung gehalten wird. Zum Losen des Schuhes von der Bindung sind Elektromagnete
vorgesehen, die durch eine Mikrokontrollereinheit (MCU) angesteuert werden kénnen. Die MCU
ermdglicht es, auf verschiedene Situationen zu reagieren, und somit z.B. den Schuh auch dann
zu lésen, wenn die Schier Uberkreuzt werden und somit der Benutzer in Gefahr kommt.

Die DE 44 46 260 A1 beschreibt eine elektronisch gesteuerte Sicherheitsbindung fur Ski und
Snowboards, bei der die auftretenden Krafte mit Piezokristallen gemessen werden und die
Bindung aufgrund dieser Messungen durch eine Explosions- oder Treibladung gedffnet wird. Es
wird dabei vorgeschlagen, die auftretenden Krafte elektronisch zu messen und diese Messun-
gen durch ein Elektroniksystem auszuwerten bzw. durch ein Elektroniksystem die Explosions-
oder Treibladung zu ziinden. Ein Teil des Elektroniksystems beinhaltet auch einen Mikrocontrol-
ler und ein EPROM (bzw. EEPROM).

Der vorliegenden Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, eine Schibindung zu schaffen, bei
welcher etwaige Veranderungen zumindest der Einstellungen der sicherheitsrelevanten Auslo-
se- bzw. Freigabemechanismen automatisiert festgestellt und nachvollzogen werden kénnen.

Diese Aufgabé der Erfindung wird durch eine Schindung gemaR den im Anspruch 1 angegebe-
nen Merkmalen gelst.

Einer der Vorteile der erfindungsgemaRen Schibindung liegt darin, dass die Sicherheitseinstel-
lung, insbesondere die sogenannten Z-Werte elektronisch aufgenommen bzw. registriert wer-
den und fur eine spatere Uberpriifung bzw. Kontrolle in der nicht fllichtigen Speichervorrichtung
hinterlegt werden. So ist es z.B. fiir eine autorisierte Stelle oder gegebenenfalls auch fur den
Benutzer der Sicherheitsschibindung jederzeit feststellbar, ob eine nachtragliche Veranderung -
der urspriinglich gultigen bzw. der fachmannisch eingestellten Sicherheitswerte vorgenommen
wurde. Durch die Hinterlegung der jeweiligen Daten in einer dem Mikrocontroller zugeordneten
Speichervorrichtung ist dabei eine nachtrégliche Manipulation der elektronisch erfassten Ein-
stellungswerte, z.B. zwecks versuchter Vortauschung einer stets korrekt eingesteliten Sicher-
heitsschibindung, nicht mehr ziel- bzw. irrefihrend, da zumindest eine unter Umsténden nicht
autorisierte Veranderung der Einstellungen in der Schibindung registriert wird. Dartber hinaus
sind die in der Speichervorrichtung hinterlegten Daten infolge der Zuordnung zu einem Mikro-
controller gegeniiber duferen, nicht autorisierten Zugriffen bzw. Veréanderungsversuchen be-
sonders manipulationssicher. Es kann somit quasi ein ,elektronisches Log-Buch® fir die Sicher-
heitsschibindung geschaffen werden, mit welchem befugte Personen und gegebenenfalls die
Benutzer der Sicherheitsschibindung jederzeit Uber die Veranderungen bzw. die aktuellen Zu-
stande der Sicherheitsschibindung in Kenntnis gesetzt werden kénnen. Ein wesentlicher Vorteil
dieser Ausgestaltung liegt auch darin, dass beispielsweise bei der Stellung von Produkthaf-
tungsanspriichen die tatsachlich vorliegenden Zustande bzw. Sicherheitseinstellungen kontrol-
liert werden konnen und die automatisiert aufgezeichneten Daten zur Klérung des jeweiligen
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Sachverhaltes beitragen konnen.

Von Vorteil ist dabei eine Ausflihrung gemafl Anspruch 2, da somit sowohl die sicherheitsrele-
vanten Auslosewerte des Vorder- als auch des Fersenbackens elektronisch aufgenommen bzw.
registriert werden und sowohl die fur den Vorderbacken geltende Einstellung als auch die fir
den Fersenbacken geltende Einstellung fiir nachtragliche Kontroll- bzw. Uberpriifungszwecke in
zumindest einer elektronischen bzw. digitalen Speichervorrichtung hinterlegt werden kann.

Von Vorteil ist auch eine Ausgestaltung gemaf Anspruch 3, da dadurch die im Vorder- und im
Fersenbacken ausgefiihrten Elektronikeinheiten auch unter den im Einsatzbetrieb widrigen
Umgebungsbedingungen langfristig eine hohe Funktionszuverlassigkeit aufweisen. Insbesonde-
re ist durch die Ausbildung einer drahtlosen bzw. kontaktlosen Signal- bzw. Datenlbertragungs-
trecke zwischen den fir sich eigenstandigen bzw. autarken Elektronikeinheiten des Vorder- und
Fersenbackens keinerlei Gefahr von Funktionsausfallen infolge schlechter elektrischer Kontakt-
stellen gegeben. Elektrisch leitende Verbindungen zwischen dem Vorder- und Fersenbacken
waren zudem baulich aufwendig, da entsprechende Vorkehrungen, insbesondere aufwendige
Abdichtungen zur Vermeidung von elektrischen Kurzschlissen, getroffen werden mussten.
Dariiber hinaus erlbrigen sich durch die drahtlose Signal- bzw. Datenubertragung etwaige
Schleifkontaktverbindungen bzw. bruchgefahrdete Leiterschlaufen zur elektrischen Signaltiber-
tragung zwischen zueinander relativbeweglichen Teilen, insbesondere zwischen dem Schi bzw.
dessen Bindungsplatte und dem Gehaduse des Vorder- bzw. Fersenbackens. Insbesondere
konnen durch die drahtlose, hochfrequente Funksignaliibertragung zwischen dem Vorder- und
Fersenbacken unterschiedlichste Positionsveranderungen des Vorder- und/oder Fersenba-
ckens gegeniiber dem Schi ungehindert vorgenommen werden. Im Speziellen treten bei einer
etwaigen Verstellung der Relativposition der gesamten Sicherheitsschibindung gegentliber dem
Schi oder bei einer Veranderung des Backenabstandes zur Anpassung an unterschiedliche
Schuhgréften keine nachteiligen Auswirkungen im elektronischen System der Sicherheitsschi-
bindung auf. Dies ergibt insgesamt eine erhdhte Funktionszuverlassigkeit auch bei mechanisch
vielfaltig einstell- bzw. verstellbaren Sicherheitsschibindungen.

Vorteilhaft ist bei der Weiterbildung gemaR Anspruch 4, dass durch die Anordnung einer elekt-
ronischen Anzeigevorrichtung auch eine visuelle Anzeige der Zustéande bzw. Werte des Vorder-
und Fersenbackens vorgenommen werden kann. Dadurch kann der Bedienungskomfort erhoht
bzw. die Ablesung der interessierenden bzw. systemwichtigen Zustande bzw. Werte vereinfacht
werden. Darlber hinaus kann diese Anzeigevorrichtung in vorteilhafter Art und Weise auch
eingesetzt werden, um die in der Spelchervornchtung hinterlegten und bei Bedarf abrufbaren
Protokolldaten zu visualisieren.

Durch die Ausgestaltung gemé& Anspruch 5, kénnen in vorteilhafter Art und Weise auch dann
Veranderungen der Sicherheitsausiosewerte des Vorder- und des Fersenbackens aufgezeich-
net werden, auch wenn keine aktive Signal- bzw. Datenkopplung zwischen der Elektronikeinheit
des Vorderbackens und der Elektronikeinheit des Fersenbackens vorliegt.

Von Vorteil ist auch eine Ausflihrung gemass Anspruch 6, da dadurch der Zeitpunkt, d.h. das
Datum bzw. die Uhrzeit der jeweiligen, sensorisch bzw. automatisiert festgestellten Zustands-
veranderung der Sicherheitsschibindung aufgezeichnet werden kann und dadurch die Nachvoll-
ziehbarkeit bzw. der Nachweis einer Veranderung verbessert werden kann.

Von Vorteil ist auch eine mogliche Weiterbildung gemal Anspruch 7, da dadurch eine automa-
tische Service- bzw. Wartungsanzeige aufgebaut werden kann, wodurch die ordnungsgemafe
Funktionalitat bzw. Betriebssicherheit der Sicherheitsschibindung langfristig auf hohem Niveau
gehalten werden kann. Zudem konnen dadurch anstehende Service- bzw. Wartungsarbeiten,
beispielsweise betreffend die elektrische Energieversorgungsvorrichtung, vorangekuindigt wer-
den. Diese Ausgestaltung kann aber auch zur automatisierten Abgabe von Service- bzw. War-
tungsempfehlungen eingesetzt werden.
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Von Vorteil ist auch eine mdgliche Weiterbildung gemaR Anspruch 8, da dadurch der fir eine
ordnungsgemafe Funktion der Sicherheitsschibindung ebenfalls bedeutsame Anpressdruck der
Schibindung auf einen darin eingesetzten Schischuh automatisiert erfasst und ebenso in der
Speichervorrichtung protokolliert werden kann. ZweckmaRigerweise kann der Benutzer der
Sicherheitsschibindung bei nicht korrektem Anpressdruck auch auf diesen Umstand aufmerk-
sam gemacht werden und kann dieser sodann entsprechende Abhilfemafinahmen ergreifen,
wie z.B. eine Reinigung des Schischuhs bzw. der Schibindungsteile durchfuhren oder eine
korrekte Einstellung der Anschubfederung vornehmen. Wird die Schibindung dennoch in Be-
trieb genommen, so wird dies automatisch in der Speichervorrichtung protokolliert und kénnen
diese Aufzeichnungen zu nachtraglichen Aufklarungen von Unféllen bzw. Verletzungen beitra-
gen.

Von Vorteil ist auch eine Ausgestaltung gemal Anspruch 9, da somit automatisiert detektiert
werden kann, ob die Sicherheitsschibindung korrekt geschlossen wurde bzw. ob sicherheitskri-
tische Zwischenstellungen bzw. teilweise Offenstellungen vorliegen. Auch dieser Zustand kann
sodann in einfacher Art und Weise automatisiert in der Speichervorrichtung hinterlegt und fur
nachfolgende Uberpriifungs- bzw. Nachforschungszwecke ausgelesen werden.

Von Vorteil ist auch eine Ausbildung gemaR Anspruch 10, da dadurch mittels einer geeigneten,
externen Rechen- bzw. Elektronikeinheit eine exakte und schlissige Auswertung der in der
Speichervorrichtung hinterlegten Daten vorgenommen werden kann. Von Vorteil ist weiters,
dass dadurch das Auslesen dieser Daten in einfacher Art und Weise auf einen bestimmten
Personenkreis bzw. auf autorisierte Stellen, welche ein derartiges Auslesegerat zur Verfugung
haben, beschrankt werden kann.

Von Vorteil ist auch eine Ausgestaltung nach Anspruch 11, da dadurch eine fir einen allgemei-
nen Personenkreis in hohem Mall manipulationssichere Speichervorrichtung vorliegt. Zudem ist
auch bei absichtlichen oder aufgrund von Wartungsarbeiten erforderlichen Unterbrechungen
der Energieversorgung eine Loschung bzw. Veranderung der protokollierten Werte bzw. Daten
ausgeschlossen.

SchlieBlich ist eine Ausgestaltung gemal Anspruch 12 von Vorteil, da sich dadurch baulich
aufwendige und kostenintensive Eingabemittel an der elektronischen Schibindung eribrigen
konnen. Insbesondere kann dadurch eine eigenstandig elektronische Recheneinheit als Pro-
grammier- und/oder Bedien- und/oder Anzeigemittel fur das Elektroniksystem in der Sicher-
heitsschibindung genutzt werden. Da somit keine bzw. nur sehr wenige, einfache Eingabemittel
erforderlich sind, bestehen auch kaum Probleme beziglich dulleren Storeinflissen, wie z.B.
FlUssigkeiten, Vibrationen, mechanischen Belastungen und dgl. Zudem kann dadurch die Funk-
tionsvielfalt bzw. der Bedienungskomfort bei Wartungs-, Service- und Adaptierungsarbeiten am
elektronischen System der Sicherheitsschibindung besonders hoch angesetzt werden.

Die Erfindung wird im Nachfolgenden anhand der in Zeichnungen dargesteliten Ausfiihrungs-
beispiele naher erlautert.

Es zeigen:

Fig. 1  eine mogliche Ausflhrungsform einer erfindungsgemafen Sicherheitsschibindung in
Kombination mit einer optionalen, externen Rechen- bzw. Elektronikeinheit in Seiten-
ansicht und stark vereinfachter, schematischer Darstellung;

Fig. 2 ein Blockschaltbild einer vorteilhaften Ausfuhrungsform der Bindungselektronik fur eine
Schibindung gemaR Fig. 1, in vereinfachter, schematischer Darstellung;

Fig. 3  ein beispielhaftes Ablaufschema fiir verschiedene Vorgange in der Bindungselektronik
in schematischer Darstellung.

Einfihrend sei festgehalten, dass in den unterschiedlich beschriebenen Ausfiihrungsformen
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gleiche Teile mit gleichen Bezugszeichen bzw. gleichen Bauteilbezeichnungen versehen wer-
den, wobei die in der gesamten Beschreibung enthaltenen Offenbarungen sinngemal auf glei-
che Teile mit gleichen Bezugszeichen bzw. gleichen Bauteilbezeichnungen Ubertragen werden
konnen. Auch sind die in der Beschreibung gewahiten Lageangaben, wie z.B. oben, unten,
seitlich usw. auf die unmittelbar beschriebene sowie dargestellte Figur bezogen und sind bei
einer Lageanderung sinngemaf auf die neue Lage zu Ubertragen. Weiters kénnen auch Ein-
zelmerkmale oder Merkmalskombinationen aus den gezeigten und beschriebenen unterschied-
lichen Ausfuhrungsbeispielen fur sich elgenstand|ge erfinderische oder erfindungsgemalie
Loésungen darstellen.

In Fig. 1 ist eine mogliche Ausfiihrungsform einer erfindungsgemaRen Sicherheitsschibindung 1
stark vereinfacht und symbolisiert veranschaulicht. Eine derartige Sicherheitsschibindung 1 ist,
wie allgemein bekannt, paarweise zu verwenden und dient zur bedarfsweisen Kopplung eines
Sportschuhes, insbesondere eines sogenannten Schischuhes mit einem brettartigen Gleitgerat
2, insbesondere einem paarweise zu verwendenden Schi 3.

Die Sicherheitsschibindung 1 besteht im Wesentlichen aus einem Vorderbacken 4 zur Halte-
rung des Spitzenbereiches eines Sportschuhs und aus einem Fersenbacken 5 zur Halterung
des Absatzbereiches eines in die Sicherheitsschibindung 1 eingesetzten Sportschuhs. Gegebe-
nenfalls kann zwischen dem Vorder- und/oder Fersenbacken 4, 5 und dem Schi 3 auch eine
schematisch angedeutete, sogenannte Bindungstragplatte angeordnet sein.

Gegebenenfalls sind an dieser Sicherheitsschibindung 1 - wie schematisch angedeutet wurde -
auch Verstell- bzw. Einstellmechanismen zur individuellen Einstellung der Position des Vorder-
und/oder Fersenbackens 4, 5 zueinander und/oder der aus Vorder- und Fersenbacken 4, §
bestehenden Einheit gegeniiber der Langserstreckung des Schi 3 vorgesehen. Mit solchen, aus
dem Stand der Technik in vielfaltiger Art und Weise bekannten Verstell- bzw. Einstelimecha-
nismen lassen sich innerhalb vordefinierter Grenzen muhelos Anpassungen der Schibindung 1
an die jeweilige Schuhgroéfte bzw. Sohlenlange und/oder individuelle Verlagerungen des Kraft-
einleitungspunktes zwischen der Schibindung 1 und dem Schi 3 bzw. der Bindungstragplatte in
Langsrichtung des Schi 3 vornehmen.

Die Sicherheitsschibindung 1 weist weiters eine elektronische Schaltungsanordnung 6 auf.
Diese Schaltungsanordnung 6 kann bevorzugt eine Anzeigevorrichtung 7 umfassen. Weiters ist
eine Sensoranordnung 8 an die eine Rechnereinheit aufweisende Schaltungsanordnung 6
angeschlossen. Die Schaltungsanordnung 6 ist dabei zumindest zur Erfassung und gegebenen-
falls zur Anzeige eines eingestellten Sicherheitsauslosewertes der Sicherheitsschibindung 1
vorgesehen. Die Sicherheitsschibindung 1 weist dabei - wie an sich bekannt - einen vordefinier-
ten Einstellbereich fir den Sicherheitsauslésewert bzw. den maximalen Festhaltewert des
Schischuhes auf, um mit einer Bindungstype eine Mehrzahl unterschiedlicher Bedingungen
bzw. Benutzer abdecken zu konnen. Dieser Sicherheitsauslosewert bzw. der sogenannte Z-
Wert kann dabei mittels einer Einstellschraube 9 an einer Auslésemechanik 10 im Vorderba-
cken 4 den individuellen Bedlrfnissen des jeweils vorgesehenenen Benutzers bzw. den jeweili-
gen Sicherheitserfordernissen angepasst werden. Ebenso kann dieser Sicherheitsauslosewert
bzw. Z-Wert via eine Einstellschraube 11 an einer eigenstandigen Auslésemechanik 12 im
Fersenbacken 5 verandert bzw. eingestellt werden. Diese Auslésemechaniken 10, 12 bzw.
variabel einstellbaren Freigabemechanismen im Vorder- bzw. Fersenbacken 4, 5 dienen - wie
an sich bekannt - der kontrollierten Freigabe des Sportschuhes gegeniiber dem Gleitgerat 2
beim Auftreten von Ubermagigen Belastungen, bei welchen eine erhéhte Gefahr von Verletzun-
gen des Benutzers besteht. Grundsatzlich ist dabei aufgrund der voneinander unabhéngigen
Auslosemechaniken 10, 12 eine voneinander abweichende Einstellung der Sicherheitsausltse-
werte moglich.

Vorzugsweise ist der jeweils eingestelite Sicherheitsauslésewert des Vorder- und Fersenba-
ckens 4, 5 an der Anzeigevorrichtung 7 visualisierbar. Hierflr ist sowohl im Vorderbacken 4 als
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auch im Fersenbacken 5 jeweils eine fur sich eigenstdndig aufgebaute, elektronische Auswer-
tungsvorrichtung 13 bzw. 14 ausgebildet bzw. ist eine einerseits dem Vorderbacken 4 und
andererseits dem Fersenbacken 5 zugeordnete Auswertungsvorrichtung 13, 14 implementiert.
Die dem Vorderbacken 4 zugeordnete Auswertungsvorrichtung 13 und die davon Ortlich distan-
zierte, dem Fersenbacken 5 zugeordnete Auswertungsvorrichtung 14 sind jeweils mit wenigs-
tens einem Sensor 15 bzw. 16 zumindest zur Erfassung der jeweils eingestellten Sicherheits-
auslosewerte verbunden. Insbesondere ist eine innerhalb des Vorderbackens 4 ausgefuhrte,
elektrische Leitungsverbindung 17 zwischen dem Sensor 15 und der Auswertungsvorrichtung
13 ausgebildet bzw. ist im Fersenbacken 5 eine eigenstandige Leitungsverbindung 18 zwischen
dem Sensor 16 und der Auswertungsvorrichtung 14 ausgebildet. D.h. die Sensoren 15, 16
Uberwachen bzw. detektieren eine Verstellung der Auslésemechaniken 10, 12, insbesondere
eine Verstellung bzw. Verdrehung der Einstellschrauben 9, 11. Durch eine elektrotechnische
Erfassung der vorgenommenen Stellweite und Stellrichtung bzw. des zurlickgelegten Drehwin-
kels - welcher auch mehrere Umdrehungen der Einstellschraube 9, 11 beinhalten kann - wird
dann von der jeweiligen Auswertungsvorrichtung 13, 14 unter Berlicksichtigung der letztglltigen
Einstellwerte die aktuell gultige Einstellung der Sicherheitsauslosewerte berechnet.

Sowohl die im Vorderbacken 4 angeordnete Auswertungsvorrichtung 13 als auch die im Fer-
senbacken 5 angeordnete Auswertungsvorrichtung 14 umfasst jeweils eine Sende- und/oder
Empfangsvorrichtung 19, 20 fiir hochfrequente, elektromagnetische Wellen bzw. Funksignale.
Der Frequenzbereich der Sende- und/oder Empfangsvorrichtung 19, 20 liegt dabei vorzugswei-
se im sogenannten ISM (Industrial-Scientificial-Medical)-Frequenzbereich, welcher vom MHz
(Megahertz)-Bereich bis in den GHz (Gigahertz)-Bereich reicht. Insbesondere sind Signal- bzw.
Datenuibertragungen im HF-Bereich, beispielsweise bei 13,56 MHz bzw. 27,125 MHz oder im
UHF-Bereich von 400 bis etwa 950 MHz zweckmaRig.

Mittels diesen Sende- und/oder Empfangsvorrichtungen 19, 20, welche auch als HF-Module
bezeichnet werden kdnnen, ist eine drahtlose, uni- oder bidirektionale, datentechnische Kom-
munikation bzw. Signallbertragung zumindest zwischen der dem Vorderbacken 4 zugeordne-
ten Auswertungsvorrichtung 13 und der dem Fersenbacken 5 zugeordneten Auswertungsvor-
richtung 14 ermdglicht. Die Sende- und/oder Empfangsvorrichtungen 19, 20 dienen dabei also
zum draht- bzw. beriihrungslosen Empfangen und/oder Aussenden von hochfrequenten, elekt-
romagnetischen Wellen. Insbesondere wird durch diese Sende- und/oder Empfangsvorrichtun-
gen 19, 20 eine uni- oder bidirektionale Ubertragung von Funksignalen zumindest zwischen den
zueinander distanzierten Auswertungsvorrichtungen 13, 14 im Vorder- und Fersenbacken 4, 5
ermdglicht.

Zum Betreiben der vorderbackenseitigen bzw. fersenbackenseitigen, elektrischen Komponen-
ten ist sowohl dem Vorderbacken 4 als auch dem Fersenbacken 5 eine elektrische Energiever-
sorgungsvorrichtung 21 bzw. 22 zugeordnet. Diese Energieversorgungsvorrichtungen 21, 22
sind vorzugsweise durch elektrochemische Spannungsquellen, insbesondere durch Batterien
oder Akkumulatoren gebildet, welche vorzugsweise in bzw. an den Backenkdrpern angebracht
sind. Diese Energieversorgungsvorrichtungen 21 bzw. 22 sind dabei mit je einer nachstliegen-
den Auswertungsvorrichtung 13 bzw. 14 verbunden und vorzugsweise in einem Gehduse 23
des Vorderbackens 4 bzw. in einem Gehause 24 des Fersenbackens 5 untergebracht.

Durch die vorhergehend beschriebene Ausgestaltung wird in vorteilhafter Art und Weise er-
reicht, dass keinerlei elektrische Leitungsverbindungen zwischen zueinander relativverstellba-
ren Komponenten erforderlich sind. Insbesondere sind keineriei Flexleiterverbindung bzw.
Schleifkontaktverbindungen bzw. Energielbertragungsmechanismen zwischen zueinander
relativbeweglichen: Elementen, wie z.B. einem der Backen der Sicherheitsschibindung 1 und
dem Gleitgeréat 2 oder der Bindungstragplatte bzw. zwischen den wéhrend dem aktiven Fahrbe-
trieb des Gleitgerates 2 vorzugsweise zumindest geringflgig zueinander relativbeweglichen
Vorder- und Fersenbacken 4, 5 erforderlich. Diese geringfligige Relativbewegung zwischen
dem Vorder- und dem Fersenbacken 4, 5 bzw. zwischen zumindest einem dieser Backenkdrper
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und dem Schi 3 wird durch eine sogenannte Anschub- bzw. Langenausgleichsfederung, welche
Ublicherweise im Fersenbacken 5 untergebracht ist, zugelassen bzw. gesteuert. Die im Vorder-
backen 4 bzw. im Fersenbacken 5 integrierten, elektronischen Einheiten weisen also auch
langerfristig bzw. auch bei den wahrend dem Einsatz oftmals widrigen Umgebungsbedingungen
eine hohe Funktionszuverlassigkeit bzw. eine hohe Sicherheit gegenuiber Funktionsausfall auf.

An der Sicherheitsschibindung 1 ist - sofern Gberhaupt - vorzugsweise nur eine einzige, am
Vorderbacken 4 oder am Fersenbacken 5 angeordnete Anzeigevorrichtung 7 zumindest zur
Visualisierung der jeweiligen Werte des Vorderbackens 4 und des Fersenbackens 5 bzw. auch
der jeweiligen Zustande der Sicherheitsschibindung 1 ausgebildet. Diese Anzeigevorrichtung 7 .
ist dabei ebenso mit dem Gehause 23 des Vorderbackens 4 oder alternativ mit dem Gehause
24 des Fersenbackens 5 derart verbunden, dass die Anzeigeflache fiir den Benutzer der Si-
cherheitsschibindung 1 gut einsehbar ist. Vorzugsweise ist daher die Anzeigevorrichtung 7 an
der Oberseite des Vorderbackens 4 angeordnet. Gegebenenfalls bildet die Anzeigevorrichtung
7 mit der zugeordneten Auswertungsvorrichtung 13 eine bauliche Einheit. Andernfalls kann
zwischen der Anzeigevorrichtung 7 bzw. deren Controller und der Auswertungsvorrichtung 13
auch eine separate Leitungsverbindung ausgefiihrt sein. Dies vor allem dann, wenn aufgrund
der beengten Platzverhéltnisse in den Backenkérpern die Auswertungsvorrichtung 13 bei-
spielsweise im Bereich der Unterseite des Vorderbackens 4 ausgebildet ist und die Anzeigevor-
richtung 7 im oberen Bereich des Gehauses 23 des Vorderbackens 4 angeordnet ist.

Die interessierenden Werte bzw. Einstellungen des Backens ohne einem Anzeigemittel kdnnen
also drahtlos an jenen Backen mit den entsprechenden Anzeige- bzw. Visualisierungsmdglich-
keiten Ubertragen werden. Entsprechend einer bevorzugten, jedoch nicht darauf beschréankten
Ausfiihrungsform werden die im bzw. am Fersenbacken 5 sensorisch erfassten Werte bzw.
Einstellungen des Fersenbackens 5 via die Auswertungsvorrichtung 14 bzw. die Sende-
und/oder Empfangsvorrichtung 20 draht- bzw. berlihrungslos an die Sende- und/oder Emp-
fangsvorrichtung 19 im Vorderbacken 4 Ubertragen und entweder direkt oder via die Auswer-
tungsvorrichtung 13 an der Anzeigevorrichtung 7 derart visualisiert, dass jeweils eindeutig
erkennbar ist, ob die angezeigten Werte fir den Vorderbacken 4 oder fur den Fersenbacken 5
gelten. Gegebenenfalls ist auch eine simultane Anzeige von Werten bzw. Daten des Vorderba-
ckens 4 und des Fersenbackens 5 an der gemeinsamen Anzeigevorrichtung 7 méglich, wobei
fur den Benutzer stets eindeutig erkennbar ist, welche Werte dem Vorderbacken 4 bzw. dem
Fersenbacken 5 gelten. :

Bei entsprechend kleinerer Anzeigeflache der vom Vorder- und Fersenbacken 4, 5 quasi ge-
meinsam genutzten Anzeigevorrichtung 7 ist es auch mdglich, die Werte des Vorder- und des
Fersenbackens 4, 5 unter eindeutiger Kennzeichnung zeitlich aufeinanderfolgend zu visualisie-
ren.

Vorzugsweise ist die Anzeigevorrichtung 7 durch ein grafikfahiges Display 25, insbesondere
durch ein LCD-Display gebildet, welches die Darstellung einer Vielzahl von grafischen, frei
programmierbaren Symbolen, Grafiken oder Texten bzw. Zahlenwerten erlaubt. Vorzugsweise
werden uber das Display 25 verschiedenste Grafiksymbole visualisiert, durch weiche die jewei-
ligen Informationen bzw. Mitteilungen vom Benutzer mdéglichst eindeutig erfasst werden kdnnen.
Insbesondere konnen durch die Visualisierung grafischer Symbole am Display 25 zumindest
einige Textausgaben eribrigt werden, wodurch keinerlei Darstellungsschwierigkeiten bzw.
keinerlei Probleme mit den verschiedenen Sprachen der verschiedensten Benutzer der Sicher-
heitsschibindung entstehen kénnen. Am Display 25 werden also gesteuert von der Auswer-
tungsvorrichtung 13 bzw. der Auswertungsvorrichtung 14 vorzugsweise nur Zahlenwerte oder
einzelne Buchstaben, wie z.B. ein ,Z" und/oder grafische, allgemein verstandliche Symbole
oder Texte, wie z.B. ,OK" oder ,OPEN", ausgegeben.

GemaR einer vorteilhaften Ausflhrungsform ist - gesteuert von zumindest einer der Auswer-
tungsvorrichtungen 13, 14 - am Display 25 auch das Logo bzw. ein Markenbegriff des Produ-
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zenten der Sicherheitsschibindung 1 oder des Gleitgerates 2 und/oder die Type bzw. Marken-
bezeichnung der Schibindung 1 visualisierbar. Ebenso ist es moglich, mit dem mehrere Bild-
punkte bzw. Pixel umfassenden Display 25 grafische Animationen darzustellen.

Vorzugsweise ist die im Fersenbacken 5 angeordnete Auswertungsvorrichtung 14 zudem mit
wenigstens einem weiteren Sensor 26 zur Erfassung eines Anpressdruckes einer Anschubfede-
rung 27 des Fersenbackens 5 verbunden.

Wie an sich bekannt bewirkt diese Anschubfederung 27, dass ein in die Sicherheitsschibindung
1 eingesetzter Schischuh zwischen dem Vorder- und Fersenbacken 4, 5 moglichst spielfrei
gehaltert wird. Diese Anschubfederung 27 kann auch dazu dienen, die bei Durchbiegungen des
Schis 3 auftretenden Winkelveranderungen bzw. Distanzveranderungen zwischen dem Vorder-
bzw. Fersenbacken 4, 5 und dem Schi 3 bzw. der Bindungstragplatte zumindest teilweise aus-
zugleichen bzw. aufzunehmen. Eine derartige Anschubfederung 27 besteht beispielsweise aus
einem schifesten Widerlager 28 oder aus einem festen Widerlager auf einem ein- oder mehrtei-
ligen, bandférmigen Verbindungselement zwischen dem Vorder- und Fersenbacken 4, 5. Die-
sem ortsfesten Widerlager ist ein elastisch nachgiebiges Element, beispielsweise eine Spiralfe-
der 29 zugeordnet, welche begrenzte Relativverstellungen zwischen dem Gehause 24 des
Fersenbackens 5 und dem Schi 3 bzw. gegenuber einer schifesten Langsfihrung 30 flr den
Fersenbacken 5 erlaubt. Bevorzugt ist die Vorspannung des elastischen Widerlagers, insbe-
sondere der Spiralfeder 29 und somit die Charakteristik der Anschubfederung 27 via eine Ein-
stellschraube 31 einstellbar und/oder es ist mittels einer solchen Einstellschraube 31 die Rela-
tivposition des Fersenbackens 5 gegeniber der Langsfihrung 30 bzw. gegentiber dem Schi 3
bedarfsweise veranderbar, um eine Anpassung an unterschiedliche Schuhgroen bzw. eine
Einstellung des Anpressdruckes vornehmen zu kdénnen. Bei in die Sicherheitsschibindung 1
eingesetzten Schischuh wird jedenfalls das elastische Element, insbesondere die Spiralfeder 29
der Anschubfederung 27 beansprucht, vorzugsweise etwas komprimiert und der Fersenbacken
5 in der Langsfuhrung 30 geringfligig in Richtung zum Schiende bewegt, sodass der Schischuh
durch die Wirkung der Anschubfederung 27 zwischen dem Vorder- und Fersenbacken 4, 5 in
Langsrichtung zum Schi 3 spielfrei eingesetzt ist.

Im Rahmen der Erfindung ist es selbstverstandlich auch mdéglich eine solche Anschubfederung
27 bzw. eine dementsprechende Ausgleichsmechanik im Vorderbacken 4 bzw. im Vorder- und
Fersenbacken auszufuhren.

Das MaR dieser Verstellung bzw. der von der Anschubfederung 27 ausgeulbte Anpressdruck
gegeniiber einem eingesetzten Schischuh ist einerseits fir die ordnungsgemafe Funktion bzw.
Sicherheit als auch fiir die mit der Sicherheitsschibindung 1 erzielbare Leistungsféahigkeit von
Bedeutung. Insbesondere kann es bei zu geringem Anpressdruck zu unerwiinschten Relativ-
bewegungen zwischen der Sicherheitsschibindung 1 und dem Schischuh kommen bzw. ist bei
Vorliegen eines zu hohen Anpressdruckes die Performance bzw. Biegecharakteristik des Schis
3 nachteilig beeinflusst bzw. kénnen dadurch die am Vorder- bzw. Fersenbacken 4, 5 einge-
steliten Sicherheitsauslosewerte zu stark beeintrachtigt bzw. verfalscht werden.

Der Sensor 26 dient daher der Kontrolle bzw. Erfassung des Anpressdruckes der Anschubfede-
rung 27, indem dieser die Relativstellung des Fersenbackens 5, insbesondere seines Gehauses
24, gegenlber einem schifesten Punkt, beispielsweise gegentber der Langsflihrung 30 oder
gegeniiber einem an einem bandférmigen Verbindungselement oder gegeniber einem am Schi
3 oder der Bindungstragplatte ausgebildeten Widerlager 28, aufnimmt bzw. liberwacht.

Der Sensor 26 der Anschubfederung 27 kann dabei als Druck- bzw. Kraftsensor ausgefuhrt
sein, oder er wirkt als Weg- bzw. Abstandssensor. Insbesondere detektiert der Sensor 26 das
Vorliegen eines zu detektierenden Objektes, beispielsweise eines Metallteils oder eines Perma-
nentmagneten relativ zu seiner Sensorflache bzw. seinem Erfassungsbereich. Die in Abhangig-
keit der Relativverstellung zwischen dem Sensor 26 und einem schifesten Detektierungsobjekt,
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beispielsweise dem Widerlager 28, charakteristischen, elektrischen Sensorsignale werden Gber
wenigstens eine Leitungsverbindung 32 an die Auswertungsvorrichtung 14 geleitet. Vorzugs-
weise ist der Sensor 26 fest mit dem Gehaduse 24 des Fersenbackens 5 verbunden, sodass die
Leitungsverbindung 32 zwischen der Auswertungsvorrichtung 14 und dem Sensor 26 einfach
und langfristig funktionstuchtig aufgebaut werden kann. Bei entsprechender Anordnung der
Elektronikplatine der Auswertungsvorrichtung 14 ist es selbstverstandlich auch méglich, den
Sensor 26 bzw. auch den zuvor beschriebenen Sensor 16 zur Z-Wert-Erfassung ohne separa-
ter Leitungsverbindungen 18, 32 direkt an der Elektronikplatine der Auswertungsvorrichtung 14
anzuordnen.

Gemalf einer vorteilhaften Ausfihrungsform kann die im Fersenbacken 5 angeordnete Auswer-
tungsvorrichtung 14 zudem mit wenigstens einem weiteren Sensor 33 zur Erfassung eines
offenen und/oder geschlossenen Zustandes einer Halteklaue 34 des Fersenbackens 5 verbun-
den sein. Dieser Sensor 33 ist ebenso wie die zuvor genannten Sensoren 15, 16, 26 vorzugs-
weise durch einen berlhrungslos beeinflussbaren Geber bzw. durch ein berthrungslos detek-
tierendes Sensorelement gebildet. Der Sensor 33 ist dabei ebenso mit der Auswertungsvorrich-
tung 14 im Fersenbacken 5 verbunden. Je nach den vorliegenden Anordnungsverhaltnissen. -
kann zwischen dem Sensor 33 und der Auswertungsvorrichtung 14 wenigstens eine Leitungs-
verbindung 35 ausgebildet sein, wie dies mit strichlierten Linien dargestellt wurde. Je nach
Stellung der Halteklaue 34, d.h. je nach dem, ob der Fersenbacken 5 im offenen bzw. ge-
schlossenen Zustand vorliegt, werden von dem wenigstens einen Sensor 33 unterschiedliche,
diesbezlglich charakteristische Sensorsignale abgegeben bzw. bereitgestelit. Diese jeweils
typischen Sensorsignale werden von der Auswertungsvorrichtung 14 ausgewertet bzw. wird
eine Zustandsermittlung der Sensoreigenschaften vorgenommen, woraufhin auf die jeweils
vorliegenden Kupplungszustéande der Schibindung 1 bzw. des Fersenbackens 5 Rickschluss
gezogen werden kann.

Der Sensor 33 dient vor allem der Kontrolle eines ordnungsgemaf geschlossenen Fersenba-
ckens 5. Insbesondere kann bei gedffneter oder nur teilweiser geschlossener Halteklaue 34,
wie dies z.B. bei zu starker Ansammlung von Eis und/oder Schnee am Schischuh auftreten
kann, an der Anzeigevorrichtung 7 eine entsprechende Meldung bzw. ein Warnhinweis, wie z.B.
,Open*, oder ein entsprechendes Warnsymbol ausgegeben werden. Eine vorzeitige bzw. feh-
lerhafte Auslésung des Fersenbackens 5 aufgrund einer sich nur teilweise in Schliefistellung
befindlichen Halteklaue 34 kann dadurch gegebenenfalls vermieden werden, da der Benutzer
der Sicherheitsschibindung 1 (iber den nicht ordnungsgemafen Zustand informiert bzw. ge-
warnt wurde. Somit kann die Sicherheit fir den Benutzer der Sicherheitsschibindung 1 bei der
Ausiibung des Schisportes aber auch fir im Umgebungsbereich befindliche Personen erhoht
werden. :

Zumindest die von der fersenbackenseitigen Auswertungsvorrichtung 14 sensorisch erfassten
Werte und/oder die jeweils aktuellen Zustdnde des Fersenbackens 5 werden via die Sende-
und/oder Empfangsvorrichtung 20 (ber eine drahtlose Dateniibertragungsstrecke bzw. mittels -
hochfrequenter Funksignale ausgesendet und kénnen somit von der Sende- und/oder Emp-
fangsvorrichtung 19 des anderen Kupplungsteils, insbesondere des Vorderbackens 4, empfan-
gen werden und gegebenenfalls an der Anzeigevorrichtung 7 in entsprechender Form darge-
stellt werden. Alternativ oder in Kombination dazu kénnen die an der Auswertungsvorrichtung
13 einlangenden Signale bzw. Daten weiterverarbeitet bzw. gespeichert werden.

Die Sende- und/oder Empfangsvorrichtung 19 und/oder 20 kann auch dazu genutzt werden, um
eine Signal- bzw. Datenubertragung zu einer externen Komponente, insbesondere gegenuber
einer externen, eigenstandig ausgebildeten Elektronikeinheit 36 zu bewerkstelligen. Diese
baulich eigenstandige Elektronikeinheit 36 kann beispielsweise durch einen schematisch veran-
schaulichten Wrist-Top-Computer 37, also durch eine multifunktionale Armbanduhr, einen Per-
sonal-Data-Assistant (PDA), eine stationare Kontrollvorrichtung oder durch eine sonstige mobile
Recheneinheit gebildet sein. An dieser Elektronikeinheit 36 kdnnen gegebenenfalls ebenso
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diverse Zustande bzw. Einstellungswerte der Sicherheitsschibindung 1 angezeigt werden bzw.
ist es via diese Elektronikeinheit 36 ermdglicht, diverse Einstellungen bzw. Betriebskonfiguratio-
nen zu verandern, sodass diese Elektronikeinheit 36 gegebenenfalls auch als Programmier-
bzw. Wartungsvorrichtung fir die Bindungselektronik bzw. die Schaltungsanordnung 6 einge-
setzt werden kann. Die Kommunikation zwischen der Schaltungsanordnung 6 und der mobilen
Elektronikeinheit 36 erfolgt vorzugsweise ebenso drahtlos uber eine mit einem Doppelpfeil
angedeutete Signal- bzw. Datenlbertragungsstrecke.

Die Sende- und/oder Empfangsvorrichtungen 19, 20 weisen geeignete Antennenanordnungen,

. wie z.B. Spulenanordnungen, Dipole oder dgl. auf, um elektromagnetische Wellen im entspre-

chenden Frequenzbereich empfangen und/oder aussenden zu konnen. Selbstverstandlich
umfassen diese Sende- und/oder Empfangsvorrichtungen 19, 20, wie dies aus dem Stand der
Technik hinlanglich bekannt ist, auch geeignete Verstarker und/oder Modulations- bzw. Demo-
dulationsschaltungen. Diese Sende- und/oder Empfangsvorrichtungen 19, 20 stellen quasi die
HF-Module der Bindungselektronik dar und kénnen beispielsweise auch durch Elektronikmodu-
le der sogenannten Bluetooth-Technologie gebildet sein. Insbesondere kann durch die Verwen-
dung von Bluetooth-Modulen als Sende- und/oder Empfangsvorrichtungen 19, 20 eine einfache
Einbindung der Bindungselektronik in bestehende Bluetooth-Systeme bzw. Bluetooth-
Anwendungen vorgenommen werden.

Gemal einer moglichen Weiterbildung kann die Auswertungsvorrichtung 13 und/oder 14 auch
eine kontaktbehaftete Schnittstelle 38 zur leitungs- bzw. drahtgebundenen Verbindung mit einer
entsprechenden, externen Elektronikeinheit 36 umfassen. Diese Schnittstelle 38 kann bei-
spielsweise dazu genutzt werden, um Software-Updates bzw. sogenannte Firmware-Updates in
die Auswertungsvorrichtung 13 bzw. 14 zu laden und/oder um in der Auswertungsvorrichtung
13, 14 aufgezeichnete bzw. hinterlegte Kennwerte bzw. sogenannte History-Daten abzurufen.

Abweichend von der bevorzugten Umsetzung einer berlhrungslosen Datenubertragungsstrecke
mittels Sende- und/oder Empfangsvorrichtungen 19, 20 ist es im Rahmen der Erfindung auch
maoglich, draht- bzw. leitungsgebundene Signal- bzw. Datenilibertragungen zwischen den Aus-
wertungsvorrichtungen 13, 14 vorzusehen. Ebenso ist es im Rahmen der Erfindung moglich,
lediglich eine zentrale Auswertungsvorrichtung 13 oder 14 fur sensorisch erfasste Zustande
bzw. Sensorsignale auszubilden. Die jeweiligen Sensoren 15 bzw. 16 und/oder 26 bzw. 33 sind
dabei stets am jeweiligen Erfassungsort angeordnet, d.h. weiterhin im Bereich des Vorder- bzw.
Fersenbackens 4, 5 platziert. Weiters ist es moglich, eine einzige Auswertungsvorrichtung 13
oder 14 - wie an sich bekannt - im Bereich der Bindungstragplatte auszubilden.

Wesentlich ist, dass die elektronische Schaltungsanordnung 6 bzw. die Bindungselektronik
zumindest eine elektronische Auswertungsvorrichtung 13 und/oder 14 mit einem softwarege-
steuerten, programmierbaren Mikrokontroller 39, 40 aufweist. Dieser Mikrokontroller 39, 40 ist
vorzugsweise durch einen standardmaRigen, frei programmierbaren Mikrorechner, beispiels-
weise mit RISC-Architektur gebildet. Vorzugsweise ist ein sogenannter ,Ultra-Low-Power-
Mikrokontroller eingesetzt, um den elektrischen Energieverbrauch maéglichst niedrig zu halten.
Wie an sich bekannt, umfasst eine solche Auswertungsvorrichtung 13, 14 mit einem Mikrokon-:
troller 39, 40 auch geeignete Taktgeneratorschaltungen und gegebenenfalls Spannungsrege-
lungsvorrichtungen, Schnittstellen fur einen Software-Download, Schnittstellen fur eine drahtge-
bundene Kommunikation, optische Funktionskontrollen, wie z.B. LED's und dgl.

Zudem umfasst der Mikrokontroller 39, 40 wenigstens eine integrierte, nicht fluchtige Speicher-
vorrichtung 41, 42 bzw. ist der Mikrokontroller 39, 40 mit wenigstens einer nicht flichtigen Spei-
chervorrichtung 41, 42 leitungsverbunden. Wesentlich ist, dass der Mikrokontroller 39, 40 derart
programmiert ist, dass dieser zur Hinterlegung von Uber die Sensoranordnung 8 erfassten,
manuell veranderbaren Einstellungen und/oder sich verandernder Zustande der Sicherheits-
schibindung 1 in der Speichervorrichtung 41, 42 ausgebildet ist. Insbesondere ist der Mikrokon-
troller 39, 40 zur Protokollierung systemrelevanter, sicherheitsrelevanter oder allgemein interes-
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sierender Einstellungs- bzw. Zustandsdaten ausgebildet. Vor allem kdnnen die via die Sensor-
anordnung 8 sensorisch erfassten Zustande bzw. Einstellungen in der Speichervorrichtung 41,
42 aufgezeichnet bzw. protokolliert werden, um nachfolgend fir Auswertungen bzw. Bewertun-
gen zur Verfligung zu stehen.

Vorzugsweise wird zumindest der jeweils eingestellte Sicherheitsauslosewert bzw. die Z-Zahl
des Vorder- und/oder Fersenbackens 4, 5 via den Mikrokontroller 39, 40 in der Speichervorrich-
tung 41, 42 hinterlegt. Vorzugsweise konnen zumindest zwei Einstellungswerte, d.h. ein aktuell
glltiger Einstellungswert und zumindest ein zuvor gultiger Einstellungswert in der Speichervor-
richtung 41, 42 abgelegt werden. Selbstverstandlich ist es auch mdglich, mehrere, insbesonde-
re finf bis zehn solcher letztgultiger Einstellungen in der nicht flichtigen Speichervorrichtung
41, 42 zu protokollieren. _

Gemal einer vorteilhaften Ausfihrungsform ist die Speichervorrichtung 41, 42 zur Hinterlegung
eines urspriinglichen bzw. werkseitig oder handlerseitig bzw. serviceseitig eingestellten Sicher-
heitsauslosewertes vorgesehen, welcher grundsatzlich fachmannisch bzw. korrekt ermittelt oder
errechnet ist. Dieser Speicherbereich der Speichervorrichtung 41, 42 wird dabei bei jeglichen
nachfolgenden Verstellungen des Sicherheitsausidsewertes durch einen allgemeinen Benutzer
der Sicherheitsschibindung 1 vom Mikrokontroller 39, 40 nicht mehr Uberschrieben bzw. ge-
I6scht, sodass diese quasi urspriingliche bzw. fachmannische Einstellung, welche vorzugsweise
durch eine autorisierte, fachkundige Stelle vorgenommen wird, stets erhalten bleibt. Die nach-
folgend durch einen Benutzer gegebenenfalls vorgenommenen Veranderungen bzw. Verstel-
lungen des Sicherheitsauslosewertes bzw. der Z-Zahl werden in der Speichervorrichtung 41, 42
via den Mikrokontroller 39, 40 in anderen Speicherbereichen registriert bzw. aufgezeichnet.
Eine Veranderung des Basiswertes betreffend die urspriingliche, fachmannische Einstellung ist
- sofern Uberhaupt - vorzugsweise nur durch eine autorisierte Stelle, wie z.B. einen Fachbetrieb
oder eine Servicestelle, durchfihrbar.

Gegebenenfalls werden auch die via die Sensoren 26 und/oder 33 erfassten Einstellungen bzw.
Veranderungen bzw. Systemzustande der Sicherheitsschibindung 1 in der nicht fllichtigen
Speichervorrichtung 41, 42 aufgezeichnet. Dieser Datenpuffer kann dabei zumindest einen
Speicherplatz, vorzugsweise jedoch mehrere Speicherplatze umfassen.

Aufgrund besserer Ubersichtlichkeit, ist in Fig. 2 eine vorteilhafte, mégliche Ausfihrungsform
der Schaltungsanordnung 6 bzw. der Bindungselektronik als schematisches Blockschaltbild
dargestelit.

Die Auswertungsvorrichtung 13, insbesondere deren Mikrokontroller 39, ist - wie bereits be-
schrieben - mit der Sensoranordnung 8, insbesondere mit zumindest einem der Sensoren 15,
26, 33 verbunden. Zudem kann die Auswertungsvorrichtung 13 die in strichlierten Linien darge-
stellte Anzeigevorrichtung 7 umfassen, welche bevorzugt durch ein LCD-Display gebildet ist.
Alternativ oder in Kombination dazu kénnen auch akustische Ausgabevorrichtungen, wie z.B.
Summer, Lautsprecher oder dgl., ausgebildet sein.

Gemal einer vorteilhaften Ausfiihrungsform kann der Auswertungsvorrichtung 13 bzw. dem
Mikrokontroller 39 auch die drahtlose Sende- und/oder Empfangsvorrichtung 19 zugeordnet
sein. Bevorzugt weist die Auswertungsvorrichtung 13 zumindest eine kontaktbehaftete Schnitt-
stelle 38 auf, Uber welche die Auswertungsvorrichtung 13 mit externen Recheneinheiten in
Kommunikationsverbindung treten kann. Gegebenenfalls kann (ber diese Schnittstelle 38 die
jeweils erforderliche Software in die Auswertungsvorrichtung 13 bzw. in die entsprechenden
Speicher des Mikrocontrollers 39 geladen werden kann. Diese Funktionen sind selbstverstand-
lich auch uber die drahtlose Sende- und/oder Empfangsvorrichtung 19 denkbar.

Weiters ist die Energieversorgungsvorrichtung 21, welche vorzugsweise durch Batterien bzw.
Akkumulatoren gebildet ist, angeordnet, um die elektrischen Komponenten der Schaltungsan--
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ordnung 6 mit der fur den Betrieb notwendigen, elektrischen Energie zu versorgen.

Zudem ist die interne und/oder externe Speichervorrichtung 41 zur dauerhaften Hinterlegung
bzw. Protokollierung von sicherheitsrelevanten, systemrelevanten bzw. allgemein interessieren-
den Daten, Einstellungen oder sonstigen Zustédnden der Sicherheitsschibindung veranschau-
licht.

Zudem umfasst die Auswertungsvorrichtung 13, insbesondere der Mikrokontroller 39 wenigs-
tens einen internen und/oder externen Programmspeicher 43, in welchem die Betrlebssoftware
bzw. das abzuarbeitende Softwareprogramm hinterlegt ist.

Eine zentrale Auswertungsvorrichtung respektive die Auswertungsvorrichtung 13 im Vorderba-
cken 4 und/oder die Auswertungsvorrichtung 14 des Fersenbackens 5 umfasst wenigstens eine
permanente bzw. nicht flichtige Speichervorrichtung 41 zumindest zur Hinterlegung eines
urspriinglich vorgesehenen bzw. errechneten Sicherheitsauslosewertes. Vorzugsweise ist diese
Speichervorrichtung 41 auch zur Aufzeichnung zumindest eines aktuell eingesteliten bzw. ver-
anderten Sicherheitsauslosewertes, welcher via die Sensoranordnung 8, insbesondere mittels
dem Sensor 15 elektronisch bzw. automatisiert detektierbar ist, ausgebildet.

Die nicht flichtige Speichervorrichtung 41 bzw. 42 kann beispielsweise durch einen sogenann--
ten EEPROM-Speicher bzw. Flash-Speicher gebildet sein. Derartige Speichervorrichtungen 41
bzw. 42 kénnen nur durch spezielle Verfahren, insbesondere durch Programmierungsverfahren
bzw. nur elektrisch oder optisch geldoscht bzw. verandert werden. Wesentlich ist, dass der Spei-
cherinhalt der Speichervorrichtung 41 bzw. 42 nicht durch einfache Malinahmen, wie z.B. eine
Unterbrechung bzw. Abschaltung oder einen Ausfall der Energieversorgungsvorrichtung 21
bzw. 22, geloscht werden kann. Etwaige Manipulationen des Benutzers an den hinterlegten
bzw. protokollierten Werten flihren somit nicht zu einer gegebenenfalls beabsichtigen Rickset-
zung der Speicherinhalte und scheitern somit derartige, unter Umsténden betrugerlsche Vorha-
ben von vornherein.

Bevorzugt umfasst die Schaltungsanordnung 6 auch einen Bewegungssensor 44, welcher mit
der Auswertungsvorrichtung 13 bzw. dem Mikrokontroller 39 verbunden ist. Sofern zwei eigen-
standige, elektronische Auswertungsvorrichtungen ausgebildet sind, so ist vorzugsweise jedem
dieser elektronischen Schaltkreise ein eigener Bewegungssensor 44 zugeordnet. Mittels die- .
sem Bewegungssensor 44 ist eine automatisierte Umschaltung zwischen einem aktiven Vollbe-
trieb der Schaltungansordnung 6 und einem Stromsparmodus bzw. einem teilweise ausgeschal-
teten Zustand der Schaltungsanordnung 6 automatisiert ermdglicht. Werden dabei vom Mikro-
kontroller 39 wahrend einer bestimmten Zeitdauer Uber den Bewegungssensor 44 keinerlei
Bewegungen der Schaltungsanordnung 6 bzw. der Schibindung registriert, so wird die Bin-
dungselektronik automatisch in einen Stromsparmodus bzw. in einen teilweise ausgeschalteten.
Zustand Uberfihrt. Beispielsweise wird dabei eine eventuell vorhandene Anzeigevorrichtung 7
abgeschaltet und/oder es wird die Uberwachung bzw. die Abtastung der Sensoranordnung 8
eingestellt und/oder es wird der Mikrokontroller 39 in einen ,Standby-Betrieb“ mit reduziertem
Energieverbrauch versetzt. Wahrend einem derartigen ,Standby- bzw. Sleep-Modus* der Schal-
tungsanordnung 6 bzw. des Microkontrollers 39 werden vorrangig nur mehr die Signalzustande
des Bewegungssensors 44 (iberwacht bzw. ausgewertet. Sobald via den Bewegungssensor 44
entsprechende Aktivitaiten bzw. Bewegungen registriert werden, wird die Bindungselektronik
bzw. Schaltungsanordnung 6 automatisiert wieder in einen aktiven Betriebszustand tberfihrt, in
welchem eine gesteigerte Funktionalitat der Auswertungsvorrichtung 13 vorliegt.

GemaR einer vorteilhaften Ausfiihrungsform umfasst die Schaltungsanordnung 6 bzw. die Aus-
wertungsvorrichtung 13 auch ein elektronisches Datums- und/oder Urzeitmodul 45, insbesonde-
re eine sogenannte Echtzeituhr, mit welcher eine datums- und/oder uhrzeitbezogene Protokol-
lierung von sensorisch erfassten Zustanden oder Zustandsverdnderungen vorgenommen wer-
den kann. Insbesondere ist es somit erméglicht, die registrierten und in der Speichervorrichtung
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41 hinterlegten Zustandswerte bzw. Veranderungen datums- und/oder uhrzeitbezogen zu pro-
tokollieren. Dadurch ist es spater ermoglicht, auch den Zeitpunkt bzw. das Datum in Erfahrung
zu bringen, bei welchem eine Veranderungen der Einstellungen der Sicherheitsschibindung
vorgenommen wurde.

GemaR einer vorteilhaften Ausfuhrungsform umfasst die Schaltungsanordnung 6 bzw. die Aus-
wertungsvorrichtung 13 auch wenigstens ein Zahimittel 46, insbesondere einen sogenannten
Counter bzw. Timer zur Messung von Zeitdauern. Dieses Zahimittel 46 kann beispielsweise zur
Erfassung der bisherigen Aktivierungsstunden der Schaltungsanordnung 6 bzw. zur Erfassung.
der Anzahl der bislang verstrichenen Betriebstage bzw. Betriebsstunden der Sicherheitsschi-
bindung vorgesehen sein. In Abhangigkeit der via das elektronische bzw. softwaretechnische
Zahimittel 46 erfassten, bisherigen Einsatz- bzw. Betriebsdauer der Sicherheitsschibindung
kann dann von der Schaltungsanordnung 6 eine Serviceempfehlung fiir die Sicherheitsschibin-
dung 6 generiert werden. Eine derartige Serviceempfehlung ist dem Benutzer der Sicherheits-
schibindung vorzugsweise via die Anzeigevorrichtung 7, insbesondere via eine entsprechende
Information bzw. ein geeignetes Grafiksymbol mitteilbar.

insbesondere kann mit diesem Zahimittel 46 unter Einbindung der Anzeigevorrichtung 7 eine
Serviceliberwachung bzw. eine Serviceanzeige in die Sicherheitsschibindung 1 implementiert
werden. Ebenso kann durch Berlicksichtigung der bisherigen Aktivierungsstunden der Schal-
tungsanordnung 6 bzw. der Bindungselektronik eine Zustandsanzeige fur die Restkapazitat
bzw. die verbleibende Einsatzdauer der Energieversorgungsvorrichtung 21 ausgebildet werden.
Diese Uberwachung der Energieversorgungsvorrichtung 21 kann aber durch eine periodische
Messung der Versorgungsspannung bzw. der Versorgungsleistung der Energieversorgungsvor-
richtung 21 erfolgen.

Entsprechend einer vorteilhaften Ausflihrungsform der Schaltungsanordnung 6 kann durch
Einbeziehung dieses vorzugsweise softwaretechnischen Zahimittels 46 in die Kontrollablaufe
des Mikrokontrollers 39 in bestimmten Intervallen, wie z.B. jahrlich oder nach ca. 20 aktiven
Einsatz- bzw. Schitagen, eine Serviceempfehlung automatisiert abgegeben werden.

In Fig. 3 ist zur Verdeutlichung der erfindungsgemafRen Ausfiihrung ein mégliches Ablaufsche-
ma fir die diversen Vorgange in der Schaltungsanordnung 6 bzw. in der Bindungselektronik
beispielhaft veranschaulicht. Die nachfolgende Beschreibung kann dabei auch auf die vorher-
gehend beschriebenen Fig. 1, 2 bezogen werden. :

Ausgehend von einem Ruhezustand bzw. ,Standby-Modus“ der Bindungselektronik kann zu
einem beliebigen Zeitpunkt zumindest einer der vorzugsweise mehrfach vorhandenen Bewe-
gungssensoren ansprechen. Daraufhin -wird die Auswertungsvorrichtung im Vorderbacken und
im Fersenbacken aktiv. Im Vorderbacken wird sodann lber die Sensoranordnung eine eventu-
elle Verstellung bzw. Veranderung des Sicherheitsauslésewertes Gberwacht. Ebenso wird im
Fersenbacken ein eventueller Eingriff in die Sicherheitsauslésewerte fortlaufend tberwacht.
Zudem kann uber die Sensorik eine Veranderung des Anpressdruckes uUberwacht bzw. der
jeweils vorliegende Anpressdruck ermittelt sowie der Kupplungszustand des Fersenbackens
fortlaufend Uberpraft werden.

Fur den Fall, dass durch den Benutzer der Sicherheitsschibindung einer der Sicherheitsauslo-
sewerte verandert wird, wird der nunmehr giiltige bzw. aktuelle Sicherheitsauslosewert, insbe-
sondere die Z-Zahl-Einstellung entsprechend der gultigen Norm visualisiert. Wesentlich ist
dabei, dass diese Veranderung in der Schaltungsanordnung 6 protokolliert wird, indem der
neue bzw. aktuell glltige Sicherheitsauslosewert in der nicht fliichtigen Speichervorrichtung
dauerhaft hinterlegt wird, d.h. dass dieser hinterlegte bzw. protokollierte Wert auch bei kurzzei-
tiger bzw. langfristiger Unterbrechung der elektrischen Energieversorgung in der Speichervor-
richtung dauerhaft erhalten bleibt. Etwaigen Manipulations- bzw. Léschungsversuchen eines
Benutzer kann somit wirksam und in einfacher Art und Weise entgegnet werden.
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Vorzugsweise erfolgt diese Protokollierung auch unter Referenzzierung auf den Zeitpunkt der
registrierten Verstellung des Sicherheitsauslésewertes.

Wird die Sicherheitsschibindung zu einem beliebigen, nicht vorhersehbaren Zeitpunkt geschlos-
sen, welcher Zustand via den Sensor 33 - Fig. 1 - erfassbar ist, so wird dies vorzugsweise in der
Speichervorrichtung protokolliert. Fir den Fall, dass die Bindung nicht korrekt geschlossen
wurde, was ebenso ber den Sensor 33 - Fig. 1 - detektierbar ist, z.B. falls eine unzulassige
Zwischenstellung vorliegt, so wird dies vorzugsweise ebenso in der Speichervorrichtung aufge-
zeichnet. Zudem kann ein entsprechender Hinweis, beispielsweise die Meldung, ,Open®, an der
Anzeigevorrichtung 7 - Fig. 1 - ausgegeben werden.

Ist hingegen die Bindung ordnungsgemafR geschlossen worden, so wird daraufhin von der
Schaltungsanordnung 6 der Anpressdruck der Anschubfederung uberpruft. Wird hierbei ein
unpassende, insbesondere ein zu niedriger oder ein zu hoher Anpressdruck festgestellt, so wird
dieser Umstand in der Speichervorrichtung protokolliert. Vorzugsweise wird der entweder zu
hohe oder zu niedrige Anpressdruck der Anschubfederung in geeigneter Weise an der Anzei-
gevorrichtung visualisiert.

Fur den Fall, dass von der Anschubfederung ein optimaler Anpressdruck auf den Schischuh
ausgelbt wird, so kann daraufhin eine zeitlich begrenzte Anzeige der bisherigen Betriebsstun-
den bzw. Schitage und/oder die Anzeige der Z-Zahl(en) und/oder eine Bereitschaftsmeldung,
wie z.B. ,OK" zumindest vorubergehend visualisiert werden. : o

Selbstverstandlich sind eine Reihe anderer Ablaufe denkbar. So ist es z.B. auch mdglich, eine
Datums- und/oder Uhrzeitanzeige zu realisieren bzw. sonstige Informationen an der Anzeige-
vorrichtung 7 - Fig. 1 - auszugeben. Beispielsweise ist es auch mdglich ein Logo des Bindungs-
oder Schiherstellers oder eine Typenbezeichnung an der Anzeigevorrichtung 7 - Fig. 1 - zu

-visualisieren. Darlber hinaus kann die Informationswirkung bzw. die Aufmerksamkeit durch

grafische Animationen an der Anzeigevorrichtung 7 - Fig. 1 - erhéht werden.

Der Ordnung halber sei abschlieBend darauf hingewiesen, dass zum besseren Verstandnis des
Aufbaus der Sicherheitsschibindung bzw. der Bindungselektronik diese bzw. deren Bestandteile
teilweise unmafstablich und/oder vergrofiert und/oder verkleinert und/oder stark schematisch
dargestellt wurden.

Bezugszeichenaufstellung

1 Sicherheitsschibindung 36 Elektronikeinheit

2 Gleitgerat 37 Wrist-Top-Computer

3 Schi 38 Schnittstelle

4 Vorderbacken 39 Mikrocontroller

5 Fersenbacken 40 Mikrocontroller

6 Schaltungsanordnung 41 Speichervorrichtung

7 Anzeigevorrichtung 42 Speichervorrichtung

8 Sensoranordnung 43 Programmspeicher

9 Einstellschraube 44 Bewegungssensor
10 Auslésemechanik 45 Datums- und/oder Uhrzeitmodul
11 Einstellschraube : 46 Zahimittel

12 Auslésemechanik

13 Auswertungsvorrichtung -
14 Auswertungsvorrichtung
15 Sensor
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16 Sensor

17  Leitungsverbindung

18 Leitungsverbindung

19 Sende- und/oder Empfangsvorrichtung

20 Sende- und/oder Empfangsvorrichtung

21 Energieversorgungsvorrichtung

22 Energieversorgungsvorrichtung

23 Gehause

24 Gehause

25 Display

26 Sensor

27 Anschubfederung

28 Widerlager

29 Spiralfeder

30 Langsfuhrung

31 Einstellschraube

32 Leitungsverbindung

33 Sensor

34 Halteklaue

35 Leitungsverbindung

Patentanspruche:

1. Schibindung (1) mit einem Vorder- und einem Fersenbacken (4, 5) und einer elektroni-
schen Schaltungseinrichtung (6) umfassend eine Sensoreinrichtung (8) zumindest zur Er-
fassung eines eingesteliten Sicherheitsauslosewertes und zumindest eine elektronische
Auswertungsvorrichtung (13, 14) mit einem softwaregesteuerten, programmierbaren Mikro-
kontroller (39, 40), der eine nicht flichtige Speichervorrichtung (41, 42) enthalt oder mit ei-
ner nicht filichtigen Speichervorrichtung (41, 42) verbunden ist, dadurch gekennzeichnet,
dass der Mikrokontroller (39, 40) zur Hinterlegung von Uber die Sensoreinrichtung (8) er-
fassten, manuell veranderten Einstellungen der Sicherheitsauslésewerte in der Speicher-
vorrichtung (41, 42) ausgebildet ist und die Auswertungsvorrichtung (13, 14) wenigstens
eine Schnittstelle zum Auslesen der in der nicht flichtigen Speichervorrichtung (41, 42)
protokollierten Werte bzw. Daten aufweist.

2. Schibindung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass sowohl im Vorderbacken (4)
als auch im Fersenbacken (5) eine elektronische Auswertungsvorrichtung (13, 14) ange-
ordnet ist, welche jeweils mit wenigstens einem Sensor (15, 16) der Sensoreinrichtung (8)
zur Erfassung der jeweils eingestellten Sicherheitsauslésewerte verbunden ist.

3. Schibindung nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet, dass beide Auswertungsvorrich-
tungen (13, 14) jeweils eine eigene Energieversorgungsvorrichtung (21, 22) und Sende-
und/oder Empfangsvorrichtung (19, 20) zur drahtlosen, uni- oder bidirektionalen Daten-
oder Signaliibertragung zueinander aufweisen.

4. Schibindung nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet, dass die im Vorderbacken (4)

angeordnete Auswertungsvorrichtung (13) und/oder die im Fersenbacken (5) angeordnete
Auswertungsvorrichtung (14) mit einer Anzeigevorrichtung (7), insbesondere mit einem
grafikfahigem Display (25) zur Visualisierung von Einstellungen oder Zustanden der Schi-
bindung leitungsverbunden ist.
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Schibindung nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet, dass die Auswertungsvorrichtung
(13) im Vorderbacken (4) und/oder die Auswertungsvorrichtung (14) im Fersenbacken (5)
zur Hinterlegung eines aktuell eingestellten Sicherheitsauslosewertes und zumindest eines
vorher glltigen Sicherheitsauslosewertes ausgebildet ist.

Schibindung nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass
die Auswertungsvorrichtung (13, 14) ein elektronisches Datums- und/oder Uhrzeitmodul
(45) zur datums- und/oder uhrzeitbezogenen Protokollierung sensorisch erfasster Zustéande
oder Zustandsveranderungen aufweist.

Schibindung nach einem der vorhergehenden Anspruche, dadurch gekennzeichnet, dass
die Auswertungsvorrichtung (13, 14) ein Zahlmittel (46) fur verstrichene Zeitdauern, bei-
spielsweise fur Aktivierungsstunden bzw. Betriebstage, aufweist.

Schibindung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass die Sensoreinrichtung (8)
wenigstens einen Sensor (26) zur Bestimmung oder Uberprifung eines Anpressdruckes
einer Anschubfederung (27) des Fersenbackens (5) gegeniiber einem Schischuh aufweist.

Schibindung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass die Sensoreinrichtung (8)
wenigstens einen Sensor (33) zur Erfassung des offenen und/oder geschlossenen Zustan-
des des Fersenbackens (5) aufweist.

Schibindung nach Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet, dass die Sende- und/oder Emp-
fangsvorrichtung (19, 20) zum Auslesen der in der Speichervorrichtung (41, 42) protokol-
lierten Werte bzw. Daten ausgebildet ist.

Schibindung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass die nicht flichtige Speicher-
vorrichtung (41, 42) durch einen ohne externer, elektrischer Energieversorgung in seinem
Speicherinhalt stabilen Speicher, insbesondere durch einen EEPROM-Speicher oder einen
Flash-Speicher gebildet ist.

Schibindung nach Anspruch 1 oder 3, dadurch gekennzeichnet, dass die Sende- und/oder
Empfangsvorrichtung (19, 20) oder eine kontaktbehaftet ausgebildete Schnittstelle (38) der
Auswertungsvorrichtung (13, 14) zur Ubertragung von Datensignalen an eine periphere
elektronische Recheneinheit und/oder zum Empfangen von Datensignalen von einer peri-
pheren, elektronischen Recheneinheit, insbesondere einem Wrist-Top-Computer (37), ei-
nem Handheld-Computer, einem Mobiltelefon oder einer sonshgen mobilen Elektronikein-
heit (36) ausgebildet ist.

Hiezu 3 Blatt Zeichnungen
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