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一种火力发电厂输送系统巡视装置

(57)摘要

本实用新型公开了一种火力发电厂输送系

统巡视装置，包括轨道、驱动机构以及机架，轨道

沿着输送路径设置，机架连接驱动机构，驱动机

构可移动地设置在轨道上；机架上设置有热成像

相机、摄像机、有害气体监测仪、粉尘浓度传感

器、麦克风阵列声源定位仪、4G无线通信模块、控

制器以及电源；热成像相机、摄像机、气体监测

仪、粉尘浓度传感器以及麦克风阵列声源定位装

置连接控制器的输入端，控制器通过I/O接口连

接4G无线通信模块与厂区DCS，电源为热成像相

机、摄像机、有害气体监测仪、粉尘浓度传感器、

麦克风阵列声源定位仪、4G无线通信模块以及控

制器提供电能。
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1.一种火力发电厂输送系统巡视装置，其特征在于，包括轨道(1)、驱动机构以及机架

(4)，轨道(1)沿着输送路径设置，机架(4)连接驱动机构，驱动机构可移动地设置在轨道上；

机架上设置有热成像相机、摄像机、有害气体监测仪、粉尘浓度传感器、麦克风阵列声源定

位仪、4G无线通信模块、控制器以及电源；热成像相机、摄像机、气体监测仪、粉尘浓度传感

器以及麦克风阵列声源定位装置连接控制器的输入端，控制器通过I/O接口连接4G无线通

信模块与厂区DCS，电源为热成像相机、摄像机、有害气体监测仪、粉尘浓度传感器、麦克风

阵列声源定位仪、4G无线通信模块以及控制器提供电能。

2.根据权利要求1所述的力发电厂输送系统巡视装置，其特征在于，轨道(1)与输送路

径上的钢结构连接。

3.根据权利要求1所述的力发电厂输送系统巡视装置，其特征在于，驱动机构包括滚轮

(2)和驱动电机，驱动电机的输出轴连接滚轮的转轴，驱动电机的控制输入端连接控制器的

输出端。

4.根据权利要求1所述的力发电厂输送系统巡视装置，其特征在于，机架(4)还连接可

升降机构，可升降机构的自由端连接机架，可升降机构的安装端连接驱动机构，可升降机构

的驱动装置控制输入端连接控制器的输出端。

5.根据权利要求1所述的力发电厂输送系统巡视装置，其特征在于，可升降机构采用电

动伸缩杆(3)、剪叉式升降机构或导轨式升降机构。

6.根据权利要求1所述的力发电厂输送系统巡视装置，其特征在于，机架(4)和驱动机

构均上设置防尘罩。

7.根据权利要求1所述的力发电厂输送系统巡视装置，其特征在于，轨道(1)设置在输

送系统的上方，轨道(1)采用悬挂式轨道。

8.根据权利要求1所述的力发电厂输送系统巡视装置，其特征在于，所述电源采用便携

式移动电源，并且所述电源连接有无线充电模块。
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一种火力发电厂输送系统巡视装置

技术领域

[0001] 本实用新型属于领域，具体涉及一种火力发电厂输送系统巡视装置。

背景技术

[0002] 目前火力发电厂燃煤输送场所的巡视和检修工作大部分都由人工完成，而该场所

中环境复杂、空间狭小、积水较多、有毒有害气体超标情况常见，在此区域进行高频次的人

工巡视具有较大安全风险，且巡视效率及可靠性低下；同时由于人工巡检频率低、间隔长，

某些区域在设备运行过程中因安全因素不能进行巡检，这造成输煤集控单位对巡视间隔期

内设备、线缆和管路等可能发生的情况掌握不够及时，因此当设备出现问题时不能及时发

现问题，从而导致问题扩大化。

[0003] 在燃料系统输送设备运行过程中，胶带机的滚筒、托辊经常岀现损坏，输送带突发

撕裂、管路漏水等情况也严重影响输送系统的运行安全。且通风不良的场所内易集聚有毒

有害气体，威胁巡检人员生命安全。输送系统的各类隐患风险不能及时被发现处理从而引

起更大的问题，造成直接和间接较大经济损失。

实用新型内容

[0004] 为解决上述问题，本实用新型提供一种火力发电厂输送系统巡视装置，有助于及

时掌握输送系统的工况，而且本装置效率高、费用低、实时性好且无需人员到场，安全性高。

[0005] 为达到上述目的，本实用新型采用的技术方案是：一种火力发电厂输送系统巡视

装置，包括轨道、驱动机构以及机架，轨道沿着输送路径设置，机架连接驱动机构，驱动机构

可移动地设置在轨道上；机架上设置有热成像相机、摄像机、有害气体监测仪、粉尘浓度传

感器、麦克风阵列声源定位仪、4G无线通信模块、控制器以及电源；热成像相机、摄像机、气

体监测仪、粉尘浓度传感器以及麦克风阵列声源定位装置连接控制器的输入端，控制器通

过I/O接口连接4G无线通信模块与厂区DCS，电源为热成像相机、摄像机、有害气体监测仪、

粉尘浓度传感器、麦克风阵列声源定位仪、4G无线通信模块以及控制器提供电能。

[0006] 轨道与输送路径上的钢结构连接。

[0007] 驱动机构包括滚轮和驱动电机，驱动电机的输出轴连接滚轮的转轴，驱动电机的

控制输入端连接控制器的输出端。

[0008] 机架还连接可升降机构，可升降机构的自由端连接机架，可升降机构的安装端连

接驱动机构，可升降机构的驱动装置控制输入端连接控制器的输出端。

[0009] 可升降机构采用电动伸缩杆、剪叉式升降机构或导轨式升降机构。

[0010] 机架和驱动机构均上设置防尘罩。

[0011] 轨道设置在输送系统的上方，轨道采用悬挂式轨道。

[0012] 所述电源采用便携式移动电源，并且所述电源连接有无线充电模块。

[0013] 与现有技术相比，本实用新型至少具有以下有益效果：本实用新型所述装置有助

于实现远程全天候巡视厂区输送系统的运行状态，并且能实时将巡视数据传输至DCS中，能
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有效提高输送系统的巡视效率，并降低成本提高安全性；本实用新型设置热成像相机、摄像

机、有害气体监测仪、粉尘浓度传感器、麦克风阵列声源定位仪；能够同时监测输送系统的

是否有人员安全问题、有害气体浓度以及粉尘浓度，同时还能实现定位，在出现问题时能够

将位置信息传送至控制器和DCS。

附图说明

[0014] 图1为本实用新型一种可实施的结构示意图。

[0015] 图2为本实用新型另一种可实施的结构示意图。

[0016] 图3为本实用新型机架内仪器之间连接框图。

[0017] 图4为本实用新型所述巡视装置所用仪器一个可选实施例。

[0018] 附图中，1-轨道，2-滚轮，3-电动伸缩杆，4-机架。

具体实施方式

[0019] 下面结合附图和具体实施方式对本实用新型进行详细说明。

[0020] 如图1、图2和图3所示，本实用新型提供一种火力发电厂输送系统巡视装置，包括

轨道1、驱动机构以及机架4，轨道1沿着输送路径设置，机架4连接驱动机构，驱动机构可移

动地设置在轨道上；机架上设置有热成像相机、摄像机、有害气体监测仪、粉尘浓度传感器、

麦克风阵列声源定位仪、4G无线通信模块、控制器以及电源；热成像相机、摄像机、气体监测

仪、粉尘浓度传感器以及麦克风阵列声源定位装置连接控制器的输入端，控制器通过I/O接

口连接4G无线通信模块与厂区DCS。

[0021] 作为可选的实施例，轨道1与输送路径上的钢结构连接。

[0022] 驱动机构包括滚轮2和驱动电机，驱动电机的输出轴连接滚轮的转轴，驱动电机的

控制输入端连接控制器的输出端。

[0023] 机架4还连接可升降机构，可升降机构的自由端连接机架，可升降机构的安装端连

接驱动机构，可升降机构的驱动装置控制输入端连接控制器的输出端。

[0024] 可升降机构采用电动伸缩杆3、剪叉式升降机构或导轨式升降机构。

[0025] 导轨式升降机构具体为：升降机构包括导轨，升降机构的自由端设置在所述导轨

上，驱动采用丝杆螺母副或齿轮齿条副。

[0026] 机架4和驱动机构均上设置防尘罩。

[0027] 作为一个可选的实施例，轨道1设置在输送系统的上方，轨道1采用悬挂式轨道，轨

道通过立柱悬挂在输送系统上方，立柱独立于输送系统的钢结构。

[0028] 热成像相机、摄像机、气体监测仪、粉尘浓度传感器以及麦克风阵列声源定位装置

连接控制器的输入端；热成像相机能够将现场设备各部分温度及运行情况数据实时传输至

控制器，进而传送至输煤集控室，便于运行人员及时掌握现场运行情况。

[0029] 基于人脸识别的摄像机能够实时监测现场人员情况，并且能够与设备进行联锁，

摄像机识别到有检修人员作业及无关人员进入时无法启动输送设备。

[0030] 集成四合一的有毒有害气体检测仪和粉尘浓度传感器能够在设备检修或巡检人

员进入前全面测量现场气体成分，以保证作业人员身体健康。

[0031] 阵列式的麦克风阵列声源定位仪能够对空间声场进行多维采样，采集信号包含空
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间位置信息，以保证设备运行健康水平。

[0032] 所述电源采用便携式移动电源，并且所述电源连接有无线充电模块；以保障输煤

现场无电火花，实现本质安全。

[0033] 4G无线网络通讯模块能够将现场设备运行情况实时传送至远方监测站，进行负载

均衡优化，抗干扰能力强。

[0034] 如图1和图2所示，两个滚轮2安装在连接架上，滚轮设置在轨道中，滚轮沿着轨道

移动；并且所述连接架上还能设置水平摇摆臂，通过水平摇摆臂连接可升降机构，能使本实

用新型进行多维度精确监测，保证巡视效率。

[0035] 作为可选的，参考图4，本实用新型所述热成像相机、摄像机、有害气体监测仪、粉

尘浓度传感器、麦克风阵列声源定位仪以及4G无线通信模块分别如下：H20T集成式热成像

相机、摄像机和激光测距仪、SP-3104RAE在线有毒气体检测仪、GCG1000粉尘浓度传感器、4G 

DTU  USR-G776无线通信模块；利用ADMP504麦克风芯片及SSM2167芯片组成放大电路，采用

二维十字形的麦克风阵列结构组成定位系统，使用数据采集卡MPS-010602进行采样传输，

配合延时及降噪算法搭建麦克风阵列信号近场模型，将采集声纹波形传至控制器或上位

机。
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图1

图2
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图3

图4
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