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Lukitussylinteri, erityisesti sdhkémekaanisella pyérimisen estolla varustettu elektroninen lukitussylinteri, jossa elektronisen avaimen
(64) lehdessa4 (65) on toisiaan kohti olevat sahkaliittimet (66) ja sylinterin py®rivassa rungossa (2 tai 3) on ulkopuolinen rengasmain-
en johde (6), joka on séhkoé johtava ja jonka sis#pinta on yhteydessa liittimeen (66) tuettuun sahkokoskettimeen (5); kun taas
ulkopuolinen rengasmainen johde (6) on tuettu ulkopuolisten (2) ja sisapuolisten (3) roottoreiden sdhkdharjoihin (7); ulkopuolisen
roottorin (2) (onton) valuosan (1 a) sisdpuolella on ensimmainen moduulirasia (8), joka (rasia) sisdltaa sahkoharjan (7), kasittely-
yksikén (31) ja séhkémekaanisen lukituslaitteen, johon kuuluu kuula (19) ja pystysuuntainen haittalevy (16); sek4 toinen moduulira-
sia (9), joka sisaltad séhksharjan (7) ja autonomisen sihkénlahteen; nama kaksi moduulia on liitetty toisiinsa s&hkonjohtimella (10).
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Lascylinder, sarskilt en med en sparr fr elektromekanisk rotation férsedd elektronisk lscylinder, ddr den elektroniska nyckelns (64)
blad (65) uppvisar mot varandra vénda elektriska anslutningar (66) och cylinderns roterande stomme (2 eller 3) uppvisar en utvandig
ringformig ledning (6), som leder elektricitet och vars inre yta star i forbindelse med en mot anslutningen (66) anliggande elektrisk
kontakt (5); medan ddremot den utvéndiga ringformiga anslutningen (6) figger an mot utvéndiga (2) och invandiga (3) rotorers
elektriska borstar (7); insidan av den utvandiga rotorns (2) (ihaliga) gjutstycke (1a) uppvisar en forsta modulbox (8), vikken (box)
innehaller en elektrisk barste (7), en behandlingsenhet (31) och en elektromekanisk ldsanordning, som bestar av en kula (19) och
en lodrat spéarrskiva(16); samt en andra modulbox (9), som innehaller en elektrisk borste (7) och en autonom elektrisk killa; dessa
tva moduler &r anslutna till varandra med en elektrisk ledning (10).
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Sahkdmekaanisella kiertoestolla varustettu elektroninen lukitussylinteri

KEKSINNON ALA

Taman keksinnon kohteena on elektroninen lukitussylinteri, joka on varustettu

sahkdmekaanisella kiertoestolla.

TEKNIIKAN TASO

Elektroniikan kaytto lukitussylintereissa aiheuttaa tiettyja ongelmia, jotka liittyvat
oman sahkdnsyottélahteen avulla tapahtuvaan toiminnan autonomiaan ja koon pie-
nentamiseen ja jotka voivat olla adrimmaisen vaikeita pyrittdessa sijoittamaan kaikki
pieneen tilaan, jossa osat voivat sijaita eurooppalaisen profiilin (paarynaa muistutta-
va muoto) omaavan lukitussylinterin pystysuuntaisessa tasojatkeessa, koska tata
eurooppalaista profiilia kdytetdan kaikkein useimmin ja télla tavoin muodostuvat
kaikkein epaedullisimmat ja eniten kdytetyt sylinterityypit.

Suurin osa energian kulutuksesta kadytetaan sahkdmekaanisen kiertoestovalineen
aktivoimiseksi. Mitd vahadisempi on hankaus tdssa estolaitteessa, sita pienemmaksi
muodostuu sahkon kulutus, ja tésta syysta laitteen toiminnan autonomia tai riippu-

mattomuus on suurempi.

Tassa mielessa tunnetaan monia sahkdmekaanisia kiertolukituslaitteita, joissa lukitus
aikaansaadaan kappaleella, jota voidaan siirtda pystysuuntaisesti sateittdiseen suun-
taan sylinterimaisessa kiertoelementissd, jonka kierto- tai pydrimisliike halutaan es-

taa. Erds tunnetun tekniikan mukainen ratkaisu on esitetty julkaisussa DE19519789.

Naiden laitteiden yhteydessa tiedetdan, etta kiertymisen lukituksen ja vapauttami-
sen aikaansaavan mainitun pystysuunnassa siirrettdvan kappaleen asennot maaraa
suoraan suorakulmainen nokkalevy, jossa on pydristetyt paat ja joka on sijoitettu
diametraalisesti sahkoisen mikromoottorin peruspyorimisakselille. Lukitusasento
muodostuu nokkalevyn ollessa pystysuuntaisesti (sen suuremmat sivut ovat pys-

tysuuntaisessa asennossa) ja painvastoin.
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Laitteen autonomia muodostuu sita suuremmaksi, mita vahdisempi on mikromootto-
rin kayttoa vastustava hankaus. Tata tarkoitusta varten tallaiseen laitteeseen on
jarjestetty valykset pystyasennossa tai lukitusasennossa olevan nokkalevyn paiden
ylé- ja alapuolelle, jotka (valykset) ovat suhteellisen suurikokoisia sen seikan varmis-

tamiseksi, ettd nokkalevy ei hankaudu mikromoottorin pydrittaessa sita.

Taman seurauksena suorakulmainen nokkalevy pysyy asennettuna tukijaykisteen
tapaan. Mainittuun tukijdykisteeseen kohdistetaan huomattavia voimia, jotka muo-
dostetaan kiertymistoiminnan aloittamiseksi laitteen ollessa lukitussa asennossa.
Tukijdykiste kannattaa integraalisesti naita voimia ja ne siirtyvat mikromoottorin
akseliin taivutusmomentteina, jotka aiheuttavat deformaatioita ja pysyvia valyksia
vaikuttaen siten negatiivisesti prosessiin, joka muodostuu vaikeammaksi kerta ker-

ralta.

Taman tunnetun tyyppisen laitteen eras toinen haittapuoli on se, ettéd nokkalevyn
sijoittaminen pystysuuntaiseen lukitusasentoon vaatii suurta tarkkuutta; mainituissa
mikromoottoreissa ei ole valineité mainitun tarkkuuden takaamiseksi ja tall6in tarvi-
taan joitakin muita tédydennysvalineitd, jotka ilmaisevat ja varmistavat pystysuuntai-
sen lukitusasennon, josta puolestaan seuraa kustannuksia seka tilantarvetta, jonka

saatavuus on hyvin kriittinen tekija.

Mikali suorakulmaisen nokkalevyn pystysuuntainen lukitusasento ei ole tasmallisen
tarkka, taman nokkalevyn pdissa olevat valykset muodostuvat suuremmiksi ja niilla
on hyvin negatiiviset vaikutukset; ensinnakin mikromoottorin akseliin kohdistuva
taivutusmomentti suurenee pyorimisen pakottamiseksi; toiseksi mainittuun mikro-
moottorin akseliin kohdistuu my6s kiertomomentti; kolmanneksi lukitusasento ka-

dottaa tiukkuutensa ja laite menettada luotettavuuttaan.

KEKSINNON JA ETUJEN KUVAUS

Keksinnén paamaarana on aikaansaada itsendisen vaatimuksen 1 ja 6 johdanto-
osan mukainen sahkdmekaanisella kiertoestolla varustettu elektroninen lukitussylin-
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teri, jolle on tunnusomaista vastaavasti vaatimuksen 1 ja 6 tunnusmerkkiosassa

esitetyt asiat.

Uuteen elektroniseen sylinteriin kuuluu: paarynaa muistuttavan eurooppalaisen pro-
fiilin omaava staattinen kaksoisrunko sylinterin aktivoimiseksi lukon ulko- ja sisapuo-
lelta, jolloin kummassakin runko-osassa on ulkopuoliset ja sisdpuoliset kiertyvat si-
sakkeet tai roottorit, jotka pyorivat staattisen rungon mainittujen kahden kotelon tai
vaipan onsiossa ja joissa kummassakin on kanava tai ura elektronisesti koodattaval-
la interaktiivisella elektronisella piirilla varustetun vastaavan elektronisen avaimen
lehden tyontamiseksi siihen; kummankin mainitun ulkopuolisen ja sisépuolisen root-
torin radiaaliseen vaippaan sijoitettu sahkokosketin, joka on yhteydessa mainittuun
avainuraan ollessaan kohdakkain sen paikan kanssa, johon jompi kumpi mainitun
elektronisen avaimen lehdessa olevista kahdesta vastakkaisesta sahkoliittimesta
paatyy tyonnettdessa se toimivasti mainittuun avainuraan; sahkod johtava rengas-
mainen johde, joka ympardi kumpaakin mainittua ulkopuolista ja sisdpuolista rootto-
ria ja jonka sisdpinta on sahkdisessa yhteydessa ndiden roottorien mainittuun sah-
kokoskettimeen; sahkoharja, joka kummassakin ndista roottoreista on sahkoisesti
yhteydessd mainitun rengasmaisen johteen ulkopintaan ja kimmoisasti kuormitettu
vasten toista painejousta; elektroninen kasittely-yksikko, joka on sahkoisesti yhtey-
dessa ulkopuolisen ja sisapuolisen roottorin mainittuihin sdhkdharjoihin; pystysuun-
tainen sisdanvedettdva haittalevy, joka on asennettu vasten kierrepainejousta radi-
aalisesti mainitussa ulkopuolisessa roottorissa ja joka kuuluu mainitun ulkopuolisen
roottorin sahkdmekaaniseen kiertymisen estavaan laitteeseen, joka on sahkoisesti
liitetty mainittuun elektroniseen kasittely-yksikk6dn; mainitun ulkopuolisen ja sisa-
puolisen roottorin valiin asennettu ensimmainen epakeskonokka; mainitun ensim-
madisen epakeskonokan ja ulkopuolisen roottorin valiin aksiaalisesti suljettu ulkokan-
ta; mainitun ensimmaisen epakeskonokan ja sisdpualisen roottorin valiin aksiaalises-
ti suljettu sisdkanta; ulkopuolinen kosketuskenka, joka on asennettu aksiaalisella
valyksellda mainitun ensimmaisen epakeskonokan ja ulkopuolisen roottorin valiin,
jolla ulkopualisella kosketuskengalld on tyontdtiukkuus tai liukusovitus mainitun ul-
kokannan sisdosaan nahden ja ulkopuolisen roottorin ensimmaiseen diametraaliseen
taso-olakkeeseen nahden, joka on sijoitettu tdman ulkopuolisen kosketuskengan
onsioon; sisdpuolinen kosketuskenka, joka on asennettu aksiaalisella valykselld mai-

nitun ensimmaisen epakeskonokan ja sisapuolisen roottorin valiin, jolla sisapuolisella
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kosketuskengalla on tyontotiukkuus tai liukusovitus mainitun sisdkannan sisdosaan
nahden ja toiseen diametraaliseen taso-olakkeeseen nahden, joka on sijoitettu sisa-
puolisen kosketuskengan onsioon; ensimmaiseen moduulirasia, jonka mitat on sovi-
tettu ensimmaisen (onton) valuosan sisapuolen mukaisesti, joka osa on kiinnitetty
mainitussa staattisessa kaksoisrungossa olevaan ulkopuoliseen roottoriin ja joka
ensimmainen moduulirasia sisaltaa ulkopuolisen roottorin mainitun sahkoharjan,
mainitun elektronisen kasittely-yksikon ja ulkopuolisen roottorin mainitun sahkdome-
kaanisen kiertolukituslaitteen; toinen moduulirasia, jonka mitat on sovitettu toisen
(onton) valuosan sisapuolen mukaisesti, joka osa on kiinnitetty mainittuun staatti-
seen kaksoisrunkoon tehtyyn sisapuoliseen roottoriin ja joka toinen moduulirasia
sisaltda autonomisen sahkdnsyottolahteen ja sisdpuolista roottoria vastaavan maini-
tun sahkoharjan; sahkonjohdin (on) liitetty mainitun ensimmaisen ja toisen moduuli-

rasian valiin.

Kokonaisuudessaan mainittuun sahkdémekaaniseen laitteeseen mainitun ulkopuolisen
roottorin kiertolukitsemiseksi kuuluu ankkuri, riippumaton sahkéinen mikromoottori,
jolla on vaakasuuntainen peruspyorimisakseli ja joka on sijoitettu mainitun ankkurin
vaippaan, pystysuuntainen tasainen nokkalevy, sisdanvedettava pystysuuntainen
haittalevy, joka on sijoitettu ankkurin mainittuun vaippaan ja tyontyy esiin taman
ankkurin ylatason lapi, kierrepainejousi, joka on sovitettu pystysuuntaisesti mainitun
ankkurin vaakasuuntaisen ensimmaisen ja toisen seindman ja sisdanvedettavan
haittalevyn valiin vastaavassa jarjestyksessd, alusta, joka on ankkuroitu mainitun
ankkurin pohjaan pystysuuntaisesti kohdakkain mainitun sisdanvedettavan haittale-
vyn kanssa seka kuula, joka on sijoitettu vapaasti mainitun tasaisen nokkalevyn,
sisadnvedettavan haittalevyn ja alustan rajoittamaan muuttuvaan tilaan; mainitussa
tasaisessa nokkalevysséd on pystysuuntainen nokkalevyn etuosa, joka on vaakasuun-
taisesti mainittua kuulaa vastaan ja ulottuu jatkuvassa muodossa; mainitussa si-
sadnvedettavassa haittalevyssa on ylempi tasopinta, joka on pysyvdssa kosketuk-
sessa mainitun ulkokannan kehdan kehaviisteelld, ja mainittua ylempaa tasopintaa
vastapdata mainitun sisdanvedettévan haittalevyn pohjassa on poikittaisprofiililtaan
kovera kalteva taso, jota rajoittaa kaari, jolla on suurempi sade kuin mainitulla kuu-
lalla ja joka vastustaa tata kuulaa; mainitun alustan ylapinnassa on poikittaisprofiilil-
taan kovera vaakataso, jota rajoittaa kaari, jolla on suurempi sade kuin mainitulla

kuulalla ja joka on jatkuvassa kosketuksessa tahan kuulaan ja pystysuuntaisesti si-
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sdanvedettavan haittalevyn mainittua viistoa tasoa vastaan; mainitun kuulan hal-
kaisija on riittdva samanaikaisen kosketuksen aikaansaamiseksi mainittuun nokkale-
vyn etuosaan, sisdanvedettdvan haittalevyn koveraan viistotasoon ja alustan kove-
raan vaakatasoon, ja pituussuuntaisesti mainittuun koveraan vaakatasoon nahden,
mainitun kuulan ja sen ja mainitun koveran viistotason kosketuspisteen valissa on
maksimietdisyys, joka on yhta suuri kuin nokkalevyn mainitusta etuosasta saadetta-

vasti esiintyontyvien osien valinen esiintydntymisvaihtelu.

Tassa uudessa laitteessa lukituksen aikaansaava pystysuunnassa siirrettdva kappale
(tassé tapauksessa sisaanvedettava haittalevy) ei tule suoraan kosketukseen nokka-
levyn (tdssa tapauksessa laattamainen nokkalevy) kanssa, joka jalkimmainen suorit-
taa laitteen lukitus- tai irrotustilojen alkuperdisen saadon. Sisdaanvedettavan haitta-
levyn ja laattamaisen nokkalevyn vélinen suhde maaréataan mainitulla kuulalla, jota
voidaan vapaasti siirtda tuettuna pitkin mainittuun ankkuriin kiinnitetyn mainitun
alustan mainittua koveraa tasoa seka itse sisddnvedettdvadan haittalevyyn kuuluvan

mainitun koveran viistotason avulla.

Laattamainen nokkalevy tarvitsee valyksen vain takapinnassaan, koska kuula on
vapaa ja sen kosketus kaadntyvadan laattamaiseen nokkalevyyn ei aiheuta merkitta-
vaa kitkaa, joten mikromoottorin ei tarvitse suorittaa suurta tyomaaraa eika kaytet-

tavissa olevan sahkdnsyoton autonomia vaarannu.

Lukitusasento muodostuu (ja sailyy) silloin kun laattamainen tai tasainen nokkalevy
kdantda nokkalevyn etuosan kauimmaksi ulottuvan osan kohti kuulaa; taman jal-
keen tama kuula koskettaa sisddnvedettdvan haittalevyn koveraa viistotasoa menet-
tamattd samanaikaista kosketustaan mainitun alustan vaakasuuntaiseen koveraan

tasoon ja mainittuun nokkalevyn etuosaan.

Kun tassa lukitusasennossa pakotetaan kiertoliike, sisddnvedettavaan haittalevyyn
kohdistettu voima siirtyy suurelta osin ankkuriin mainitun alustan avulla. Vain loppu-
osa tdsta voimasta siirtyy nokkalevyyn ja tdmédkin tapahtuu tavalla, joka on tuskin
epaedullinen mikromoottorin perusakselille, koska siirtyminen tapahtuu mikromoot-
torin akselin kanssa yhdensuuntaiseen suuntaan vain pienelld radiaalisella etaisyy-

delld siita; lisaksi tdma voima voi siirtyd ainoastaan kaikkein pieninta valysta pitkin,
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joka tassa tapauksessa sijaitsee nokkalevyn takana. Tama ratkaisu tekee laitteesta

hyvin tukevan ja toimintavarman.

Keksinnon eras toinen tunnusmerkki on se, ettd laattamaisen nokkalevyn takapin-
nassa on uloke, joka sijaitsee alueella, jossa nokkalevyn etuosa tyontyy pisimmalle
kohti kuulaa, jolloin mainittu uloke tyontyy matkan, joka on pienempi kuin mainittu
valys, joka sijaitsee laattamaisen nokkalevyn takapinnan siina loppuosassa, jossa

tata uloketta ei ole.

Mainittu uloke mahdollistaa tasomaisen nokkalevyn mainitun dorsaalivalyksen pie-
nenemisen tasmallisesti levyn silla alueella, jossa lukitustila muodostuu; tasta syysta
tama uloke ei muuta tasomaisen nokkalevyn muun kiertoliikkeen hankaamattomia

olosuhteita.

Sahkonjohtimen yhteenliittdman ensimmaisen ja toisen rasian moduulirakenteesta
aiheutuvaa suurta sovittelukapasiteettia taytyy korostaa. Tatd konseptia voidaan
soveltaa erityispitkddn staattiseen runkoon (oviin, joilla on normaalia suurempi eri-
tyisleveys); tdma voidaan aikaansaada yksinkertaisesti tekemalld yhteenliittdva sah-
konjohdin pidemmaéksi. Tata konseptia voidaan soveltaa myds profiileiltaan muunlai-
siin staattisiin runkoihin, jotka ovat aina leveampia kuin eurooppalainen profiili. Sitd
voidaan soveltaa myds sahkon etasyottoon; tata tarkoitusta varten mukana on ul-
kopuolinen séhkdnjohdin, joka on liitetty mainittuun ensimmaiseen moduulirasiaan

ja taman lukitussylinterin ulkopuolella olevaan sy6ttolahteeseen.

Elektronisen kasittely-yksikon ja elektronisen avaimen vélisen sahkoisen yhteyden
suhteen on korostettava sita, etta tamd sahkdinen yhteys sdilyy koko kiertoliikkeen
ajan johtuen rengasmaisen johteen sijainnista sahkokoskettimeen ja sahkéharjaan
nahden. Tama mahdollistaa vuorovaikutuksen aikaansaamisen tiedonsiirron ja ko-
mentojen valille kiertoliikkeen aikana alkaen siita ensimmaisesta konkreettisesta
hetkestd, jolloin elektronisen avaimen koodi on vahvistettu oikeaksi yksinkertaisesti

tyontamalla se roottorin uraan.

Samoin on korostettava sitd seikkaa, ettéd rengasmainen johde, roottorin sahkokos-

ketin ja sahkoharja ovat suojattuina sylinterin sisalla.
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Ensimmaisen epdkeskonokan asennusta ja toimintoja ulko- ja sisakannan, ulkopuoli-
sen ja sisapuolisen kosketuskengan ja ulkopuolisen ja sisdapuolisen roottorin suhteen
selvitetdan jaljempana seuraavassa yksityiskohtaisemmassa keksinnon selityksessa

tarkastelemalla oheisia piirustuksia.

Yllad oleva kuvaus tarkastelee sylinterid, jota voidaan kayttda avaimella sekd lukon

ulkopuolelta ettd sen sisdapuolelta.

Kun sisdpuolelta tapahtuva aktivointi suoritetaan kiertonupin (korvaa avainroottorin)
avulla, keksinnén mukaiseen uuteen sylinteriin kuuluu: padrynan muotoisen euroop-
palaisen profiilin omaava staattinen kaksoisrunko sylinterin aktivoimiseksi lukon ul-
ko- ja sisapuolelta; ulkopuolinen pyoriva runko tai roottori, jossa on ura vastaavan
elektronisen avaimen lehden ty6ntamiseksi siihen, jossa avaimen lehdessa on inter-
aktiivinen elektroninen piiri, joka voidaan koodata elektronisesti ja joka ulkopuolinen
roottori pyorii tai kiertyy mainitun staattisen kaksoisrungon ulommassa osassa; sisa-
puolinen kiertonuppi, jonka akseli kiertyy mainitun staattisen kaksoisrungon sisem-
man osan onsiossa; mainitun ulkopuolisen roottorin radiaaliseen vaippaan sijoitettu
sahkokosketin, joka on yhteydessd sen mainittuun avainuraan sen ollessa kohdak-
kain sen paikan kanssa, johon jompi kumpi mainitun elektronisen avaimen lehdessa
keskenaan vastakkain olevista sahkaliittimistd paatyy tydnnettdessa avain toimivasti
mainittuun avainuraan; sahkoa johtava rengasmainen johde, joka ympardi mainittua
ulkopuolista roottoria ja jonka sisapinta kommunikoi sahkdisesti tamén ulkopuolisen
roottorin sahkékoskettimen kanssa; sahkdharja, joka kommunikoi sahkdisesti mai-
nitun rengasmaisen johteen ulkopinnan kanssa ja on kimmoisasti kuormitettu jousta
vasten; elektroninen kasittely-yksikko, joka kommunikoi sdhkdisesti ulkopuolisen
roottorin mainitun sahkoharjan kanssa; sisaanvedettdva pystysuuntainen haittalevy,
joka on asennettu vasten kierrepainejousta radiaalisesti mainittuun ulkopuoliseen
roottoriin nédhden ja joka kuuluu sahkdmekaaniseen laitteeseen mainitun ulkopuoli-
sen roottorin kierron estdmiseksi, joka roottori on sahkdisesti liitetty mainittuun
elektroniseen kasittely-yksikkdon; toinen epakeskonokka, joka on asennettu maini-
tun ulkopuolisen roottorin ja mainitun kiertonupin valiin; radiaalinen astia, joka on
aksiaalisesti suljettu mainitun toisen epakeskonokan ja ulkopuolisen roottorin valiin;
kytkentalaite tai kytkin, joka on sijoitettu mainitun ulkokannan onsioon ja mainitun
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ulkopuolisen roottorin ja mainitun toisen epakeskonokan vdliin; ensimmainen mo-
duulirasia, jonka mitat on sovitettu ulkopuoliseen roottoriin kiinnitetyn ensimmaisen
(onton) valuosan sisdpuolen mukaisesti ja joka on tehty mainittuun staattiseen kak-
soisrunkoon ja joka ensimmainen moduulirasia sisaltdd ulkopuolisen roottorin maini-
tun sdhkdharjan, mainitun elektronisen kasittely-yksikon ja ulkopuolisen roottorin
mainitun kiertolukitsevan elektromekaanisen laitteen; toinen moduulirasia, jonka
mitat on sovitettu kiertonupin akseliin kiinnitetyn toisen (onton) valuosan sisdpuolen
mukaisesti ja joka on tehty mainittuun staattiseen kaksoisrunkoon ja joka toinen
moduulirasia sisaltdd autonomisen sahkdnsyottoldhteen; sahkdnjohdin, joka on lii-

tetty mainitun ensimmaisen ja toisen moduulirasian valiin.

Keksinnén mukaisen sylinterin tassa versiossa séhkdmekaaninen laite mainitun ul-
kopuolisen roottorin pyorimislukitsemiseksi on tasmalleen samanlainen kuin edelli-
nen versio (ulkopuolinen avain, sisapuolinen avain) ja mukana on mydés ulkopuoli-
nen sahkonjohdin toiseen moduuliboksiin sijoitettuun sy6ttolahteeseen nahden eri-

laista syottolahdetta varten.

Toisen epakeskonokan asennus ja toiminnot ulkokannan, kytkimen, ulkopuolisen
roottorin ja sisdpuolisen kiertonupin suhteen selvitetaan jaljempana yksityiskohtai-
sessa keksinnon selityksessa tarkastelemalla oheisia piirustuksia.

PIIRUSTUS JA VIITTEET

Keksinnon luoneen ymmartamisen edistamiseksi on oheisissa piirustuksissa esitetty
eras edullinen teollinen suoritusmuoto, joka on luonteeltaan ainoastaan valaiseva ja

rajoittamaton esimerkki.

Kuvio 1 esittda pitkittaisleikkauksena keksinnon mukaista sylinterid, joka on
varustettu ulkopuolisella roottorilla 2 ja sisapuolisella roottorilla 3
elektronisen avaimen 64 ollessa tyonnettyna ulkopuoliseen roottoriin
2; tata kuviota on tdydennetty kaaviokuvalla staattisesta kaksoisrun-
gosta 1, joka on varustettu ensimmadiselld 8 ja toisella 9 moduulirasi-
alla, jotka on liitetty toisiinsa séhkdnjohtimella 10 ja joissa on mukana

ulkopuolinen sahkénjohdin 10a.
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Kuviot 2 ja 2A esittdvat kummatkin suurennoksia kuviossa 1 ymparodidysta yksityis-

Kuvio 3

Kuvio 3A

Kuvio 4

Kuvio 5

Kuvio 6

Kuvio 7

Kuvio 8

Kuvio 9

kohdasta II, jolloin ne esittavat kaksi erilaista ratkaisua sahkokosket-

timen 5 ja elektronisen avaimen 64 sahkdliittimien 66 valille.

esittdad suurennosta kuviossa 1 ympardidysta yksityiskohdasta II, jol-
loin staattinen runko 1, ulkopuolinen roottori 2 ja elektroninen avain
64 on jatetty pois. Tassa kuviossa 3 on esitetty ulkokannan 32 pyori-

misen estotila.

on suurennos kuviossa 3 ympardidysta yksityiskohdasta tarkastellen
vksinomaan tasomaisen nokkalevyn 15 dorsaalipintaa 24 suhteessa

ankkuriin 11.

on samanlainen kuin kuvio 3, mutta esittéa ulkokannan 32 py6rimisen

estamattoman tilan.

on asennusperspektiivikuva, joka esittda ulkopuolisen 2 ja sisapuoli-
sen 3 roottorin valistd kokoonpanoa kuvion 1 yksityiskohtaisen leik-

kauksen mukaisesti.

on samanlainen kuin kuvio 1, mutta esittda elektronista sylinteria
varustettuna ulkopuolisella roottorilla 2 ja sisdpuolisella kiertonupilla
49. Tassa kuviossa 6 elektronista avainta 64 ei ole tydnnetty ulkopuo-

liseen roottoriin 2.

on samanlainen perspektiivikuva kuin kuvio 5, mutta esittda ulkopuo-
lisen roottorin 2 ja sisdpuolisen kiertonupin 49 valista asennusta kuvi-
on 6 mukaisesti.

on perspektiivikuva kytkimesta 55.

on samanlainen kuin kuvio 6, mutta esittda elektronista avainta 64

tyénnettyna ulkopuoliseen roottoriin 2.
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Kuvio 10 on suurennos kuviossa 9 ympardidysta yksityiskohdasta X.

Kuviot 11 — 19 esittavat erilaisia elektronisia avaimia 64, joita voidaan kayttaa

5 keksinndn mukaisessa elektronisessa sylinterissa.

Kuviot 20 - 27 ovat vastaavia poikkileikkauksia kuvioiden 11 - 19 mukaisten elektro-

nisten avainten lehdista 65.

10  Kuviot 28 - 30 esittdvat perspektiivikuvana keksinnon mukaisen elektronisen sylinte-

rin kutakin tyyppia.
Naissa kuvioissa on kaytetty seuraavia viitenumeroita:

15 1. - kaksiosainen staattinen runko
la. - staattisen rungon 1 (ontto) valuosa
1b. - staattisen rungon 1 toinen (ontto) valuosa
2. - ulkopuolinen roottori
2a. - avainura ulkopulisessa roottorissa 2

20 3. - sisdpuolinen roottori

3a. - avainura sisdpuolisessa roottorissa 3

..

4. - ensimmainen epakeskonokka ulkopuoliseen roottoriin 2 ~ sisapuoliseen root-

. e
- .
e voes oo

R toriin 3
e 5. - sahkokosketin roottoreissa 2 ja 3
25 5a. - ensimmdinen painejousi
: 6. - sahkokoskettimen rengasmainen johde roottoreissa 2 ja 3

- sahkdharja staattisessa rungossa 1

R 7a. - sdhkoharjan 7 toinen painejousi
Lt 8. - ensimmainen moduulirasia
30 9. - toinen moduulirasia

10. - moduulirasioiden 8 ja 9 vélinen sahkonjohdin

\ 10a. - ensimmaisen moduulirasian 8 ulkopuolinen sahkénjohdin
11. - ankkuri

; 12. - autonominen mikromoottori
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15.
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17.
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19.
20.
21.
22.
23.
24.
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26.
27.
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31.
32.
33.

34.
35.
37.
38.
39.
40.
41.
42,
43.
44,
45.
46.
47.
48.
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- mikromoottorin 12 perusakseli
- ankkurin 11 vaippa
- pystysuuntainen tasomainen nokkalevy
- pystysuuntainen sisdanvedettava haittalevy
- kierrepainejousi
- alusta
- kuula
- tasomaisen nokkalevyn 15 nokkapy6ran muodostava etuosa
- haittalevyn 16 tasomainen ylapinta
- haittalevyn 16 kovera kalteva alataso
- alustan 18 kovera vaakataso
- tasomaisen nokkalevyn 15 dorsaalipuoli
- dorsaalipuolen 24 uloke
- dorsaalipuolen 24 ja ankkurin 11 valinen nimellisvélys
- ensimmadinen vaakasuuntainen seina ankkurissa 11
- toinen vaakasuuntainen seind haittalevyssa 16
- elektroninen kasittely-yksikko
- ulkopuolinen kanta
- ulkopuolisen kannan 32, sisdpuolisen kannan 35 ja aksiaalisen astian 50 ke-
ha- viiste
- ulkopuolisen kannan 32 ensimmaiset etuonsiot
- sisapuolinen kanta
- sisapuolisen kannan 35 toiset etuonsiot
- ensimmaisen epakeskonokan 4 ensimmaiset etuhampaat
- ensimmaisen epdkeskonokan 4 toiset etuhampaat
- ensimmaisen epdkeskonokan 4 radiaaliset hampaat
- ulkopuolinen kosketuskenka
- ensimmainen etu-ura ulkopuolisessa kosketuskengdssa 41
- ensimmainen diametraalinen onsio ulkopuolisessa kosketuskengdssa 41
- sisapuolinen kosketuskenka
- toinen etu-ura sisdpuolisessa kosketuskengassa 44
- toinen diametraalinen onsio sisépuolisessa kosketuskengdssa 44
- ulkopuolisen roottorin 2 ensimmainen diametraalinen taso-olake

- sisdpuolisen roottorin 3 toinen diametraalinen taso-olake
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49. - kiertonuppi

49a. - kiertonupin 49 akseli

50. - aksiaalinen astia

50a. - aksiaalisen astian 50 eturaot

51. - toinen epdkeskonokka kiertonuppia 49 varten

52. - etukappaleet akselilla 49a

53. - |dpimenematon aksiaalinen porausreika akselilla 49a
54. - epdkeskonokan 51 aksiaaliset urat

55. - kytkentdlaite tai kytkin

56. - kytkimen 55 runko

57. - kytkimen 55 aksiaalinen varsi

58. - rungon 56 paraksiaaliset hampaat

59. - suhteellisen vahva kierrejousi

60. - suhteellisen heikko kierrejousi

61. - varren 57 suurennettu etuosa

62. - hampaat ulkopuolisessa 2 ja sisdpuolisessa 3 roottorissa
63. - vastahampaat staattisessa rungossa 1

64. - elektroninen avain

65. - elektronisen avaimen 64 lehti

66. - sdhkoiset liittimet avaimessa 64

67. - lehden 65 koverrukset

68. - aksiaalinen valys

69. - aksiaalisen astian 50 aksiaalinen monikulmioaukko
70. - elektroninen integroitu piiri

71. - sdhkonjohdinpiiri

72. - jousi

ERAAN EDULLISEN SUORITUSMUODON KUVAUS

Kuviossa 1 on esitetty uuden sylinterin eras edullinen suoritusmuoto, jota kaytetaan
elektronisen avaimen 64 avulla sekd ulkopuolelta etta sisdapuolelta lukkoa; tahan
elektroniseen sylinteriin kuuluu: padrynan muotoisen eurooppalaisen profiilin omaa-
va staattinen kaksoisrunko 1 sylinterin aktivoimiseksi seka lukon ulkopuolelta etta

sisapuolelta; jolloin kummassakin puolessa on ulkopuolinen 2 ja sisdpuolinen 3 kier-
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torunko tai -roottori, jotka pyorivét staattisen rungon 1 kahden mainitun runko-osan
onsiossa ja joista kummassakin on ura 2a, 3a vastaavan elektronisen avaimen 64
elektronisesti koodattavalla interaktiivisella elektronisella piirilla varustetun lehden
65 tyontamiseksi siihen; sahkokosketin 5, joka on sijoitettu seka mainitussa ulko-
puolisessa 2 etta sisdpuolisessa 3 roottorissa olevaan radiaaliseen vaippaan ja joka
kommunikoi sen mainitun avainuran 2a, 3a kanssa, joka tulee kohdakkain sen koh-
dan kanssa, johon jompi kumpi kahdesta elektronisen avaimen 64 lehteen 65 toi-
siinsa nahden vastakkain sijoitetusta kahdesta sahkaliittimesté 66 asettuu tyénnet-
tdessd avain operatiivisesti mainittuun avainuraan 2a, 3a; sahkdisesti johtava ren-
gasmainen johde 6, joka ymparoi kumpaakin mainittua ulkopuolista 2 ja sisapuolista
3 roottoria ja jonka sisdpinta on sahkoisessa yhteydessd naiden roottoreiden 2, 3
kumpaankin mainittuun sahkdkoskettimeen 5; sahkbharja 7, joka on kummassakin
mainitussa roottorissa 2, 3 sahkoisessa yhteydessa mainitun rengasmaisen johteen
6 ulkopintaan ja kuormitettuna kimmoisasti vasten toista painejousta 7a; elektroni-
nen kasittely-yksikké 31, joka on sahkdisessa yhteydessa ulkopuolisen 2 ja sisapuo-
lisen 3 roottorin mainittuihin sdhkéharjoihin 7; sisdanvedettava pystysuuntainen
haittalevy 16, joka on asennettu vasten kierrepainejousta 17 radiaalisesti mainittuun
ulkopuoliseen roottoriin 2 ndhden ja joka kuuluu séhkdmekaaniseen laitteeseen
mainitun ulkopuolisen roottorin 7 pydrimisen estémiseksi, joka laite on séhkgisesti
liitetty mainittuun elektroniseen kasittely-yksikkéon 31; ensimmainen epakeskonok-
ka 4, joka on asennettu mainitun ulkopuolisen 2 ja sisapuolisen 3 roottorin valiin;
ulkokanta 32, joka on suljettu aksiaalisesti mainitun ensimmaisen epakeskonokan 4
ja ulkopuolisen roottorin 2 valiin; sisdkanta 35, joka on suljettu aksiaalisesti maini-
tun ensimmaisen epakeskonokan 4 ja sisapuolisen roottorin 3 valiin; ulkopuolinen
kosketuskenkd, joka on asennettu aksiaalisella valykselld mainitun ensimmaisen
epakeskonokan 4 ja ulkopuolisen roottorin 2 valiin, jolla ulkopuolisella kosketusken-
galla 41 on tyontotiukkuus mainitun ulkokannan 32 sisdosan suhteen ja ulkopuolisen
roottorin 2 ensimmaisen diametraalisen taso-olakkeen 47 suhteen, joka on sijoitettu
taman ulkopuolisen kosketuskengén 41 onsioon; sisépuolinen kosketuskenka 44,
joka on asennettu aksiaalisella valykselld mainitun ensimmaéisen epakeskonokan 4 ja
sisapuolisen roottorin 3 valiin, jolla sisépuolisella kosketuskengalld on tyontdtiukkuus
mainitun sisékannan 35 sisdaosan suhteen ja toisen diametraalisen taso-olakkeen 48
suhteen, joka on sijoitettu sisdpuolisen kosketuskengan 44 onsioon; ensimmainen

moduulirasia 8, jonka mitat on sovitettu ensimmaisen (onton) valuosan 1a sisaosan
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mukaisesti, joka valuosa on kiinnitetty ulkopuoliseen roottoriin, joka on tehty mainit-
tuun staattiseen kaksoisrunkoon 1 ja joka ensimmainen moduulirasia sisditaa ulko-
puolisen roottorin 2 mainitun sahkdéharjan 7, mainitun elektronisen kdsittely-yksikén
31 ja mainitun sdhkdmekaanisen laitteen ulkopuolisen roottorin 2 pyorimislukitsemi-
seksi; toinen moduulirasia 9, jonka mitat on sovitettu toisen (onton) valuosan 1b
sisapuolen mukaisesti, joka valuosa on kiinnitetty sisapuoliseen roottoriin 3, joka on
tehty mainittuun staattiseen kaksoisrunkoon 1 ja joka toinen moduulirasia 9 sisaltaa
autonomisen sahkonsyottdlahteen ja sisdapuolista roottoria 3 vastaavan mainitun
sahkdharjan 7; sahkdnjohdin 10 (on) liitettynad mainitun ensimmaisen 8 ja toisen 9

moduulirasian valiin.

Sahkokoskettimen 5, rengasmaisen johteen 6, sahkdharjan 7 muodostama rakenne
aikaansaa sen, ettd suoritettaessa elektronisella avaimella 64 kiertoliike muodostuu
elektronisen avaimen 64 ja kasittely-yksikén 31 valille pysyva yhteys, joka mahdol-
listaa lukuisiin sovellutusmahdollisuuksiin liittyvien tietojen lukemisen, lahettamisen
ja modifioimisen vuorovaikutteisesti. Sisapuolinen roottori 3 muodostaa toisen tés-

malleen samanlaisen rakenteen.

Kun ensimmadinen moduulirasia 8 halutaan liittda ulkopuoliseen syottolahteeseen,
kdytetdan ulkopuolista sahkonjohdinta 10a, joka on liitetty mainittuun ensimmaiseen

moduulirasiaan 8 ja lukitussylinterin ulkopuoliseen syéttolahteeseen.

Ensimmadisen 8 ja toisen 9 moduulirasian moduulisuutta voidaan kdyttdd myos sil-
loin, kun sylinteri muodostuu eurooppalaisen profiilin omaavasta yhdesta runko-
osasta. Tassa tapauksessa (ontto) apuvaluosa tehdddn oveen toista moduulirasiaa 9

varten, mikd on hyvin yksinkertaista.

Sahkoisesti johtava rengasmainen johde 6 on rengas, joka on avoin yhdesta
kehdkohdastaan. Téama ominaisuus voi helpottaa sen asentamista; on kuitenkin

selvad, etta rengasmainen johde 6 voi olla suljetun renkaan muodossa.

Kuvioissa 2 ja 2A on esitetty kaksi mahdollista suoritusmuotoa rakenteesta, joka
muodostuu sahkokoskettimesta 5, rengasmaisesta johteesta 6 ja sahkdharjasta 7

liittyen elektronisen avaimen 64 liittimiin 66. Kuviossa 2 mainitun ulkopuolisen 2 ja
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sisapuolisen 3 roottorin sahkokosketin 5 on asennettu vasten ensimmaista paine-
jousta 5a; tassa tapauksessa avaimen 64 liittimet 66 muodostavat jaykan yksikon.
Kuviossa 2A sdhkdkosketin 5 on itse asiassa liikkkumaton mainitussa ulkopuolisessa 2
ja sisapuolisessa 3 roottorissa; tdssa tapauksessa liittimet 66 on kiinnitetty elektroni-
sen avaimen 64 lehteen 65 siten, ettd ne padsevat joustavasti taipumaan jatkuvan
kosketuksen varmistamiseksi s@hkokoskettimeen 5, jonka kosketuksen edellisessa
tapauksessa sai aikaan mainittu ensimmainen painejousi 5a. Molemmissa tapauksis-

sa sahkoharja 7 on asennettu vasten toista painejousta 7a.

Rengasmainen johde 6 mahdollistaa kaksi selvasti erottuvaa vaihtoehtoa, mita tulee
sahkaisten liittimien 66 jarjestamiseen elektronisen avaimen 64 lehteen 65. Toisessa
vaihtoehdossa mainitut sahkdliittimet 66 ovat elektronisen avaimen 64 mainitun
lehden 65 suurissa tasomaisissa pinnoissa. Toisessa vaihtoehdossa mainitut sahko-
liittimet 66 ovat elektronisen avaimen 64 mainitun lehden 65 tasomaisissa pienissa
pinnoissa. Kuvioissa 11, 14 ja 17 on esitetty elektronisia avaimia 64, joiden lehdilla
65 on erilaiset poikkileikkaukset ja joissa sahkdliittimet ovat niiden suurissa pinnois-
sa. Kuvioissa 12, 13, 15, 16 ja 18 on esitetty sahkdliittimet 66 sijoitettuina lehden 65

pieniin pintoihin tai reunoihin.

Kuviossa 19 on esitetty elektroninen avain 64 sellaisiin ratkaisuihin, jotka aktivoitu-
vat integroidun elektronisen piirin 70 ja sahkdnjohdinpiirin 71 Idheisyyden avulla;
tassa elektronisessa avaimessa 64 sahkoliittimet ovat suurissa pinnoissa, mutta ne

voivat sijaita myos reunoissa.

Mainittuun séhkémekaaniseen laitteeseen mainitun ulomman roottorin 2 pydrimisiu-
kitsemiseksi kuuluu ankkuri 11, autonominen sahkéinen mikromoottori 12, jolla on
vaakasuuntainen peruspyorimisakseli 13 ja joka on sijoitettu mainitun ankkurin 11
vaippaan tai koteloon 14, pystysuuntainen tasomainen nokkalevy 15, sisadnvedetta-
va pystysuuntainen haittalevy 16, joka on sijoitettu ankkurin 11 mainittuun vaippaan
14 ja tyontyy ulos taman ankkurin 11 ylatasosta, kierrepainejousi 17, joka on asen-
nettu pystysuuntaisesti mainitun ankkurin 11 ensimmaisen 27 ja toisen 28 vaa-
kasuuntaisen seindman ja vastaavasti sisaanvedettavan haittalevyn 16 valiin, alusta
18, joka on ankkuroitu mainitun ankkurin 11 pohjaan pystysuuntaisesti kohdakkain

mainitun sisaanvedettavan haittalevyn 16 kanssa seka kuula 19, joka on sijoitettu
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vapaasti mainitun tasomaisen nokkalevyn 15, sisaanvedettdvan haittalevyn 16 ja
alustan 18 valiin rajoittuvaan muuttuvaan tilaan; mainitussa tasomaisessa nokkale-
vyssa 15 on pystysuuntainen edessa oleva nokkapyora 20, joka on kohti mainittua
kuulaa 19 ja ulottuu jatkuvassa muodossa; mainitussa sisddanvedettévassa haittale-
vyssa 16 on tasomainen ylapinta 21, joka on jatkuvassa kosketuksessa mainitun
ulkokannan 32 kehaan kehaviisteelld 33 ja vastapdatd mainittua tasomaista yldpin-
taa 21, mainitun sisdanvedettavan haittalevyn 16 pohjassa on poikittaisprofiililtaan
kovera viisto taso 22, jota ymparéi kaari, jonka sade on suurempi kuin mainitun
kuulan 19 ja joka on kohti tata kuulaa 19; mainitun alustan 18 yldosassa on vaaka-
taso 23, jolla on kovera poikittaisprofiili ja jota ympardi kaari, jonka sade on suu-
rempi kuin mainitun kuulan 19 ja joka on jatkuvassa kosketuksessa téhan kuulaan
19 ja pystysuuntaisesti kohti sisaanvedettavan haittalevyn 16 mainittua viistoa tasoa
22; mainitun kuulan 19 halkaisija on riittava siten, ettd se koskettaa samanaikaisesti
mainittua etunokkapyoraa 20, sisdanvedettavan haittalevyn 16 koveraa viistoa tasoa
22 ja alustan 18 koveraa vaakatasoa 23 ja pituussuuntaisesti mainittuun koveraan
vaakatasoon 23 nahden, mainitun kuulan 19 ja sen ja mainitun koveran viiston ta-
son 22 kosketuspisteen valissa on maksimietdisyys, joka on yhta suuri kuin niiden
osien vaakasuuntainen ulostyontymisvaihtelu, jotka osat tyontyvat eriasteisesti esiin

mainitusta etunokkapyorasta tai nokkalevyn etuosasta 20.

Kuvioissa 3 ja 4 on selkeasti esitetty laitteen rakenne ja toiminta. Kuvio 3 esittaa
laitteen lukitussa tilassa, jossa tasomaisen nokkalevyn 15 nokkalevyn etuosan 20
pisimmalle esiintyontyva osa on kohti kuulaa 19; sen jalkeen kuula 19 tyontyy vas-
ten alustan 18 koveraa vaakatasoa 23, kunnes se pysahtyy vasten sisdanvedettavan
haittalevyn 16 koveraa viistotasoa 22; tdman seurauksena téma haittalevy 16 ei
paadse laskeutumaan ja ulkokantaa 32 ei voida kiertda, koska sen kehaviiste 33 on
kytkeytynyt vasten mainitun sisdanvedettavén haittalevyn 16 tasomaista ylapintaa
21. Tassa kuvion 3 mukaisessa asennossa koveran viistotason 22 kaltevuus saa ai-
kaan sen, etta pakotettaessa pyorimisliike ulkopuoliseen piiriin 32 sisédnvedettavan
haittalevyn 16 valittdma pystysuuntainen voima siirtyy suuressa maarin alustaan 18,
mika antaa laitteelle suuren vakavuuden ja toimintavarmuuden. Kuvio 4 esittaa lait-
teen [ukitsemattoman tilan, jossa tasomaisen nokkalevyn 15 nokkalevyn etuosan 20
pienin esiintyontyva poikkileikkaus on kohti kuulaa 19; tdssa kuviossa 4 on esitetty
my®0s ulkokannan 32 vastakkain kiertynyt asento, joka on aiheuttanut sisaanvedet-



ses sven voae

- -
e wowe

sew

10

15

20

25

30

115924

17

tévan haittalevyn 16 laskeutumisen kierrepainejousen 17 kimmoisan puristuksen

avulla.

Haittalevyn 16 valittdman mainitun voiman suhteen voidaan todeta, etta vain pie-
nentynyt vaakasuuntainen komponentti valittyy kohtisuoraan nokkalevyn etuosaan
20; vaakasuuntaisen komponentin negatiivinen vaikutus mikromoottorin 12 perus-
akseliin 13 aiheutuu ainoastaan hyvin pienesta nimellisvdlyksesta 26, jonka muodos-
taa tasomaisen nokkalevyn 15 takapinta 24 kiertymisen varmistamiseksi ilman sen

hankautumista.

Taman vaikutuksen minimoimiseksi aiheuttamatta vaaraa siitd, etta tasomaisen

nokkalevyn 15 pyorimisessa esiintyy hankausta, on keksinnon mukaisesti tasomai-
nen nokkalevy 15 varustettu dorsaalipinnalla 24, jossa oleva uloke 25 on sijoitettu
(kuvio 3A) nokkalevyn etuosan 20 kauimmaksi kohti kuulaa 19 tydntyvaan osaan;
mainittu uloke 25 tydntyy pienemman matkan kuin mainitun dorsaalipinnan 24 ni-

mellisvalys 26 mainitun ankkurin 11 suhteen.

Talla tavoin mainittu nimellisvélys 26 pienenee huomattavasti tulemalla kohdakkain
tasomaisen nokkalevyn 15 pyorimisliikkeen paattymisen kanssa estotilan (kuvio 3)
madraamiseksi; tama rakenteen yksityiskohta voidaan selvasti havaita kuviosta 3A.

Ulkopuolisen 2 ja sisdpuolisen 3 roottorin valinen rakenne on esitetty kuvioiden 1 ja
5 avulla. Tassé rakenteessa mainitussa ensimmaisessa epdkeskonokassa 4 on useita
ensimmaisia 38 ja toisia 39 etuhampaita ja useita radiaalisia hampaita 40; mainitut
ensimmaiset etuhampaat 38 on sijoitettu mainitun ulkokannan 32 useisiin kohdak-
kaisiin ensimmaisiin etuonsioihin 34, joka kanta on suljettu aksiaalisesti itse ensim-
maisen epakeskonokan 4 ja ulkopuolisen roottorin 2 valiin; mainitut toiset etuham-
paat 39 on sijoitettu mainitun sisékannan 35 useisiin kohdakkaisiin toisiin etuonsioi-
hin 37, joka kanta on aksiaalisesti sovitettu itse ensimmaisen epdkeskonokan 4 ja
sisapuolisen roottorin 3 vdliin ja mainittuja radiaalisia hampaita 40 on kaksi ja ne on
sijoitettu diametraalisesti vastakkain ja kohdakkain aksiaalisessa suunnassa saman-
aikaisesti mainitun ulkopuolisen kosketuskengan 41 ensimmaisten etu-urien 42 ja
mainitun sisépuolisen kosketuskengdn 44 toisten etu-urien 45 kanssa. Mainituissa
ulkopuolisissa 32 ja sisapuolisissa 35 kannoissa on kummassakin kehaviisteet 33,
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jotka ovat vaakasuuntaisia ja suuntautuvat alaspain taman lukitussylinterin au-

kaisukiertoliikkeen alkuasennon suhteen.

Mainituissa ulkopuolisissa 41 ja sisdpuolisissa 44 kosketuskengissa on kummassakin
ensimmadinen 43 ja toinen 46 diametraalinen onsio, joihin on sijoitettu tydntotiuk-
kuudella ulkopuolisen roottorin 32 mainittu ensimmainen diametraalinen taso-olake
47 ja sisapuolisen roottorin 3 mainittu toinen diametraalinen taso-olake 48 vastaa-
vassa jarjestyksessa. Tama rakenne on seuraava: ensimmaisen epakeskonokan 4 ja
ulkopuolisen 2 ja sisapuolisen 3 roottorin valiin sovitetuista mainituista ulkopuolisista
32 ja sisapuolisista 35 kannaista muodostuva pituus on aksiaalisen valyksen 68 ver-
ran suurempi kuin se aksiaalinen pituus, joka muodostuu mainituista ulkopuolisista
41 ja sisdpuolisista 44 kosketuskengistd, joka aksiaalinen valys 68 on yhta suuri kuin
mainittujen radiaalisten hampaiden 40 ja mainitussa ulkopuolisessa 41 ja sisapuoli-
sessa 44 kosketuskengassa olevien niiden vastaavien ensimmaisten 42 ja toisten 45
etuonsioiden aksiaalinen pituus ja joka aksiaalinen valys 68 on mitaltaan suurempi
kuin mainitun elektronisen avaimen 64 sisdantyonnetty lehti 65 suhteessa mainitun
ulkopuolisen 2 ja sisdapuolisen 3 roottorin kumpaan tahansa avainuraan 2a, 3a ja
joka aksiaalinen vélys 68 on pienempi kuin namé samat aksiaaliset mitat, jotka
esiintyvat ulkopuolisen 41 ja sisapuolisen 44 kosketuskengan mainittujen ensim-
madisten 43 ja toisten 46 onsioiden ja ulkopuolisen 2 ja sisdpuolisen 3 roottorin mai-

nitun ensimmaisen 47 ja toisen 48 diametraalisen taso-olakkeen valilla.

Taman rakenteen toiminta tapahtuu seuraavasti: ulkopuoliset 32 ja sisapuoliset 35
kannat ovat aina pyorivasti kytkettyind ensimmaiseen epdkeskonokkaan 4 sovitta-
malla tdman ensimmaisen epakeskonokan 4 ensimmaiset 38 ja toiset 39 etuham-
paat ulkokannan 32 ensimmaisiin etuonsioihin 34 ja sisakannan 35 toisiin etuonsioi-
hin 37 vastaavassa jarjestyksessd; tyonnettaessa elektroninen avain 64 esimerkiksi
ulkopuoliseen roottoriin 2 (kuvio 1), lehden 65 karki tydntaa pois ulkopuolisen kos-
ketuskengdn 41, joka liukuu ensimmadiseen diametraaliseen onsioon 43 ulkopuolisen
roottorin 2 ensimmaiseen diametraaliseen taso-olakkeeseen 47 nahden samalia kun
ensimmaisen epdkeskonokan 4 radiaaliset hampaat 40 asettuvat nokan ensimmai-
seen etu-uraan 42; tama ulkopuolisen kosketuskengén 41 liukuminen tyontaa pois
sisapuolisen kosketuskengan 44, kunnes sen toinen etu-ura 45 irtoaa ensimmadisen

epakeskonokan 4 mainituista radiaalisista hampaista 40 ja toinen diametraalinen
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onsio 46 vastaanottaa kokonaan sisapuolisen roottorin 3 toisen diametraalisen taso-
olakkeen 48; kun avain 64 poistetaan ulkopuolisesta roottorista 2 ja tyénnetaan

sisdpuoliseen roottoriin 3, tapahtuu ylla kuvattuun nahden vastakkainen toiminta.

Kuviossa 1 on esitetty tila, jossa avain 64 on tyonnetty paikalleen, mutta sita ei viela
ole elektronisesti vahvistettu, josta syysta sisddnvedettdva haittalevy 16 ei padse
laskeutumaan eika ulkokanta 32 (ja tasta syysta ulkopuolinen roottori 2) paase
kiertymaan; kun avain 64 on vahvistettu toimivaksi, tasomainen nokkalevy 15 siirtyy

kuvion 4 mukaiseen asentoon ja avainta 64 voidaan kaantaa.

Kun sisapuolinen roottori 3 korvataan kiertonupilla 49, keksinnén mukaiseen sylinte-
riin kuuluu (kuviot 6 - 10): paarynan muotoisen eurooppalaisen profiilin omaava
staattinen kaksoisrunko 1 sylinterin aktivoimiseksi lukon ulko- ja sisapuolelta; ulko-
puolinen pyoriva runko-osa tai roottori 2, jossa on ura 2a vastaavan elektronisen
avaimen 64 lehden 65 tydntamiseksi siihen, joka avain on varustettu elektronisesti
koodattavalla interaktiivisella elektronisella piirilld, jolioin ulkopuolinen roottori pyorii
mainitun staattisen kaksoisrungon 1 ulomman runko-osan onsiossa; akselilla 49a
varustettu sisépuolinen kiertonuppi 49, joka py6rii mainitun staattisen kaksoisrun-
gon 1 sisarunko-osan onsiossa; mainitun ulkopuolisen roottorin radiaaliseen kote-
loon tai vaippaan sijoitettu sahkdkosketin 5, joka on yhteydessa roottorin siihen
avainuraan 2a, joka on kohdakkain sen paikan kanssa, johon jompi kumpi mainitun
elektronisen avaimen 64 lehteen 65 toisiaan vastapdata sijoitetuista sahkaliittimista
66 asettuu, kun avain tyonnetaan toimivasti mainittuun avainuraan 2a; sahkdoisesti
johtava rengasmainen johde 6, joka ympardi mainittua ulkopuolista roottoria 2 ja
jonka sisépinta on sahkodisessa yhteydessa taman ulkopuolisen roottorin 2 mainit-
tuun sahkokoskettimeen 5; sahkoharja 7, joka on sahkgisessa yhteydessa mainitun
rengasmaisen johteen 6 ulkopintaan ja elastisesti kuormitettuna vasten jousta 7a;
elektroninen kasittely-yksikkd 31, joka on sahkoisessa yhteydessa ulkopuolisen root-
torin 2 mainittuun sdahkdharjaan 7; sisadanvedettdva pystysuuntainen haittalevy 16,
joka on asennettu vasten mainittuun ulkopuoliseen roottoriin 2 nahden radiaalista
kierrepainejousta 17 ja joka kuuluu séhkdmekaaniseen laitteeseen mainitun ulko-
puolisen roottorin 2 pydrimisen estamiseksi, joka laite on sahkoisesti liitetty mainit-
tuun elektroniseen kasittely-yksikkéon 31; toinen epakeskonokka 51, joka on asen-

nettu mainitun ulkopuolisen roottorin 2 ja mainitun kiertonupin 49 akselin 49a valiin;
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radiaalinen astia 50, joka on aksiaalisesti sovitettu mainitun toisen epakeskonokan
51 ja ulkopuolisen roottorin 2 valiin; kytkentalaite tai kytkin 55, joka on sijoitettu
mainitun ulkokannan 32 onsioon ja mainitun ulkopuolisen roottorin 2 ja mainitun
toisen epakeskonokan 51 valiin; ensimmainen moduulirasia 8, jonka mitat on sovi-
5 tettu ulkopuoliseen roottoriin 2 kiinnitetyn ensimmadisen (onton) valuosan 1a sisd-
puolen mukaisiksi ja joka on tehty mainittuun staattiseen kaksoisrunkoon 1 ja joka
ensimmainen moduulirasia 8 sisdltda ulkopuolisen roottorin 2 mainitun sahkéharjan
7, mainitun elektronisen kasittely-yksikon 31 ja mainitun séhkomekaanisen laitteen
ulkopuolisen roottorin 2 pyorimislukitsemiseksi; toinen moduulirasia 9, jonka mitat
10  on sovitettu kiertonupin 49 akseliin 49a kiinnitetyn toisen (onton) valuosan 1b siséa-
osan mukaisiksi ja joka on tehty mainittuun staattiseen kaksoisrunkoon 1 ja joka
toinen moduulirasia 9 sisaltaa autonomisen sahkonsyodttoldhteen; sahkonjohdin 10

(on) liitettynd mainitun ensimmaisen 8 ja toisen 9 moduulirasian valiin.

15  Téassd tapauksessa mainittuun toiseen epakeskonokkaan 51 kuuluu pydristetty ontto
rengasmainen runko-osa, johon on aksiaalisessa suunnassa muodostettu useita uria
54, jotka ovat yhteydessa mainittuun onttoon runko-osaan, jolloin kukin mainituista
urista vastaanottaa kiertonupin 49 mainittuun akseliin 49a kuuluvat etukappaleet
52, joiden etukappaleiden 52 aksiaalinen pituus on puolet epdkeskonokan 51 mainit-

20  tujen aksiaalisten urien 54 vastaavasta.

“ sese es

Mainitussa ulkokannassa 32 on puolestaan kehaviiste 33, useita eturakoja 50a ja
aksiaalinen monikulmioaukko 69; mainittu kehaviiste 33 on vaakasuuntainen ja

e suuntautuu alaspain lukitussylinterin avaamiseksi suoritetun kiertoliikkeen alkuasen-
. 25 non suhteen; mainitut eturaot 50a ovat yhteydessa mainitun aksiaalisen astian 50

: y (onttoon) valurunkoon ja niiden pituus aksiaalisessa suunnassa on selvasti suurempi
kuin epakeskonokan 51 mainittujen aksiaalisten urien 54, joissa ei ole kiertonupin

49 akselin 49a mainittuja etukappaleita 52; ja mainittu aksiaalinen monikulmioaukko

e esewsn
. ..

69 ottaa edestakaisesti vastaan ulkopuolisen roottorin 2 mainitun ensimmaisen dia-

30 metraalisen taso-olakkeen 47.

Ulkopuolisen roottorin 2 ja kiertonupin 49 akselin 49a vélinen selektiivinen kytkenta
suoritetaan mainitulla kytkimella 55, jonka muodostavat runko 56, aksiaalinen varsi

57, suhteellisen vahva kierrejousi 59 ja suhteellisen heikko kierrejousi 60; mainittu
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runko 56 on muodoltaan kuppi, jonka sisdpuoli suuntautuu kohti mainittua ulkopuo-
lista roottoria ja joka on ulkopuolelta varustettu useilla hampailla 58, jotka ulottuvat
aksiaaliseen suuntaan ja jotka itse runkoon 56 liittyneina muodostavat aariviivan,
joka sopii tydntotiukkuudella yhteen sen tilan kanssa, jonka ovat yhteisesti muodos-
5 taneet mainitun aksiaalisen astian 50 (ontto) valurunko ja sen eturaot 50a, jolloin
rungon 56 mainittujen hampaiden 58 aksiaalinen pituus on yhta suuri kuin aksiaali-
sen astian 50 ndiden eturakojen 50a ja jonka rungon 56 kupin muotoinen sisapuoli
on aksiaaliselta pituudeltaan sopivasti suurempi kuin mainitun elektronisen avaimen
64 sisdantyénnetyn lehden 65 ylimaardinen etdisyys ulkopuolisen roottorin 2 mainit-
10  tuun avainuraan 2a nahden; mainitussa aksiaalisessa varressa 57 on suurennettu
etupaa 61, joka on tuettu ulkopuolisen roottorin mainitun avainuran 2a viimeiseen
aukkoon ja tama aksiaalinen varsi 57 on sovitettu tydntdtiukkuudella mainitun run-
gon 56 lapi ja sen sisaantyonnetty karki asettuu tyontdtiukkuudella kiertonupin 49
mainitun akselin 50 lapimenemattomaan aksiaaliseen porausreikaan 53, jonka lapi-
15 menemattdman aksiaalisen porausreian 53 pohja on sellaisen valimatkan paassa
mainitun kupin muotoisen rungon 56 sisapohjasta, etta tdma valimatka on suurempi
kuin mainitun aksiaalisen varren 57 pituus; mainittu suhteellisen vahva kierrejousi
59 on painejousi, joka on asennettu mainitun aksiaalisen varren ymparille sen suu-
rennetun etupadan 61 ja mainitun kupin muotoisen rungon 56 sisdpohjan valiin; mai-
20 nittu suhteellisen heikko kierrejousi on painejousi, joka on asennettu mainitun aksi-
i aalisen varren 57 ymparille mainitun rungon 56 ulkopuolen ja kierrenupin 49 akselin
' 50 mainitun ldpimenemattoman aksiaalisen porausreidan 53 aukon valiin.
""" Tama kuvattu rakenne toimii seuraavasti: akseli 49a ja toinen epakeskonokka 51
25 ovat aina kytkettyina niiden vastaavien etukappaleiden 52 ja aksiaalisten urien 54
valisella sovituksella, jossa erityisend ominaisuutena on se, ettd nama aksiaaliset
urat 54 ovat vapaita noin puolikkaalta pituudeltaan; aksiaalinen astia 50 on pysyvas-
ti kytketty aksiaaliseen monikulmioaukkoonsa 69, joka ottaa vastaan ulkopuolisen
roottorin 2 ensimmaéisen diametraalisen taso-olakkeen 47; timé aksiaalinen astia 50
: 30 on pysyvasti kytketty irti mainitusta toisesta epakeskonokasta 51 paitsi silloin, kun
se on kytkimen 55 aktivoima; kun avain 64 ei ole tydnnettyna ulkopuoliseen rootto-
riin 2 (kuvio 6), suhteellisen vahva kierrejousi 59 on venytettynd ja suhteellisen
heikko kierrejousi 60 on kuormitettuna siten, etta runko 56 on pysyvasti sijoittunee-

na aksiaalisen astian 50 onsioon ja tasta syysta irti kytkettyna toisesta epakes-
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konokasta 51; kun avain 64 on tyénnetty paikalleen (kuvio 9), mikali kytkimen 55
rungon 56 paraksiaaliset hampaat 58 ovat kohdakkain toisen epakeskonokan 51
mainittujen aksiaalisten urien 54 kanssa, niin lehden 61 kdrjen tyontdminen varren
57 etupdatd 61 vasten puristaa suhteellisen heikon kierrejousen 60 kokoon ja toinen
puoli mainituista par-aksiaalisista hampaista 58 kiinnittyy mainittujen aksiaalisten
urien 54 vapaaseen puoliskoon samalla kun toinen puoli ndista paraksiaalisista ham-
paista 58 on pysyvasti kytkettyna aksiaalisen astian 50 mainittuihin eturakoihin 50a;
kun avain 64 on tyonnetty paikalleen ja mainitut paraksiaaliset hampaat 58 eivat ole
kohdakkain (kuvioissa 9 ja 10 esitetty tilanne) aksiaalisten urien 54 kanssa, lehden
65 karki puristaa suhteellisen vahvan kierrejousen 59 kokoon tyontden varren 57
akselin 49a lapimenemattomaan aksiaaliseen porausreikdan 53; sen jalkeen avainta
64 kaantamalla aksiaalinen astia 50 siirtda mukanaan kytkinta 55, kunnes mainittu
kohdennus tapahtuu ja suhteellisen vahvan kierrejousen 59 liilke muodostaa kytken-
nan, kuten on selvitetty aikaisemmassa tapauksessa. Keksinnon mukaisen sylinterin
tassa versiossa pitad paikkansa kaikki, mitd on selvitetty aikaisemmin sdhkdisen

osan ja pyorityslukituksen aikaansaavan sahkémekaanisen laitteen osalta.

Keksinndn eras toinen erityinen tunnusmerkki on se, ettd siihen kuuluu ainakin mai-
nittu sisdpuolinen 3 ja ulkopuolinen 2 roottori, ainakin yksi hammas 62, jonka karki
sopii yhteen mainitun elektronisen avaimen 64 lehden 65 pitkittaisreunan keski-
osaan muodostetun koverruksen 67 kanssa, jossa hampaassa 62 on vastaava vas-
tahammas 63, joka on asennettu mainittuun staattiseen runkoon 1 vastajouseksi.
Tamda muodostaa turvalaitteen edesta tapahtuvia vahingoittamisyrityksia vastaan,
joissa tydnnetaan erilaisia esineita avainuraan 2a; keksinnén mukaiseen sylinteriin

on muodostettu nelja tallaista hammas-vastahammasyksikkoa 62 - 63.

Toisaalta ndiden hampaiden 62 keskeinen sijoittaminen ei haittaa avaimen 64 leh-
den 65 niita alueita, jotka on suunniteltu tavanomaisia yhdistelmdosia vastaavien

ratojen ja merkkien sijoittamiseksi. Talla tavoin ndista muotoilluista osista johtuen

elektronista avainta 64 voidaan kayttda elektronisesti ainoastaan elektronisen sylin
terin yhteydessa (kuten tdman keksinnén mukaisessa tapauksessa) ja samanaikai-
sesti sitd voidaan kayttaa saman kayttdjan muiden lukkojen avaamiseksi, joissa on
tavanomaiset mekaaniset yhdistelmat; tdlla tavoin voidaan elektronisia avaimia 64

toimittaa kayttdjille, joilla ei ole elektronisia sylintereitd, mutta jotka voivat hankkia
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sellaisia tulevaisuudessa tai joilla on elektronisia sylintereitd, joissa ei viela ole mu-
kana kaikkia niité toimintoja, joita nykyaikaisella elektronisella avaimella voidaan
tarjota, mutta jotka ajattelevat tulevaisuudessa hankkia ndita uusia palveluksia tar-

joavia sylintereita.

Nyt kun esilla olevan keksinndn luonne seka sen teollinen suoritusmuoto on riitta-
vasti kuvattu, voidaan vain lisatd, ettd sen rakenteeseen ja rakenneosiin voidaan
luonnollisesti tehda muotoa, materiaalia ja jarjestelya koskevia muutoksia keksinnon
suojapiirissd, kunhan mainitut muutokset eivat irtaudu keksinnén perusperiaattees-

ta.
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Patenttivaatimukset

1. Séhkémekaanisella kiertoestolla varustettu elektroninen lukitussylinteri, jossa on
staattinen kaksoisrunko (1) sylinterin aktivoimiseksi lukon ulkopuolelta ja sisapuolel-
ta; jolloin kummassakin (rungossa) on ulkopuolinen (2) ja sisapuolinen (3) pyo6riva
sisus tai roottori, jotka pyorivat staattisen rungon (1) kahden mainitun runko-osan
onsiossa ja joissa kummassakin on ura (2a, 3a) elektronisesti koodattavalla interak-
tiivisella elektronisella piirilld varustetun vastaavan elektronisen avaimen (64) lehden
(65) tyontamiseksi siihen, tunnettu siitd, ettd lukkosylinterissa on lisaksi: kumman-
kin mainitun ulkopuolisen (2) ja sisapuolisen (3) roottorin radiaalisessa vaipassa
oleva sahkokosketin (5), joka on yhteydessa sen mainittuun avainuraan (2a, 3a)
asettumalla kohdakkain sen paikan kanssa, johon jompi kumpi mainitun elektronisen
avaimen (64) lehdessa (65) toisiaan vastapaatd olevista kahdesta sahkdliittimesta
(66) asettuu tydnnettdessa avain toimivasti mainittuun avainuraan (2a, 3a); sahkai-
sesti johtava rengasmainen johde (6), joka ymparoi kumpaakin mainittua ulkopuo-
lista (2) ja sisapuolista (3) roottoria ja jonka sisapinta on sahkdisesti yhteydessa
naiden roottoreiden (2, 3) kumpaankin mainittuun sdhkokoskettimeen (5); sahko-
harja (7), joka kummassakin mainitussa roottorissa (2, 3) on sdhkéisesti yhteydessa
mainitun rengasmaisen johteen (6) ulkopintaan ja on elastisesti kuormitettu vasten
toista painejousta (7a); elektroninen kasittely-yksikko (31), joka on sahkoisessd yh-
teydessa ulkopuolisten (2) ja sisdpuolisten (3) roottoreiden mainittuihin sahkéhar-
joihin (7); sisdanvedettéva pystysuuntainen haittalevy (16), joka on asennettu vas-
ten mainittuun ulkopuoliseen roottoriin (2) nahden radiaalista kierrepainejousta (17)
ja joka kuuluu mainitun ulkopuolisen roottorin (7) pyorimisen estavaan sahkdme-
kaaniseen laitteeseen, joka on sahkdisesti liitetty mainittuun elektroniseen kasittely-
yksikkon (31); ensimmainen epdkeskonokka (4), joka on asennettu mainittujen
ulkopuolisten (2) ja sisdpuolisten (3) roottoreiden valiin; ulkopuolinen kanta (32),
joka on aksiaalisesti sovitettu mainitun ensimmaisen epdkeskonokan (4) ja ulkopuo-
lisen roottorin (2) valiin; sisdpuolinen kanta (35), joka on aksiaalisesti sovitettu mai-
nitun ensimmaisen epakeskonokan (4) ja sisapuolisen roottorin (3) valiin; ulkopuoli-
nen kosketuskenka (41), joka on asennettu aksiaalisella valykselld mainitun ensim-
maisen epdakeskonokan (4) ja ulkopuolisen roottorin (2) vdliin, jolla ulkopuolisella
kosketuskengalld (41) on tyontdtiukkuus tai liukusovitus mainitun ulkokannan (32)

sisdosan suhteen ja ulkopuolisen roottorin (2) ensimmaisen diametraalisen taso-
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olakkeen (47) suhteen, joka jalkimmainen on sijoitettu ulkopuolisen kosketuskengan
(41) onsioon; sisdapuolinen kosketuskenkd (44), joka on asennettu aksiaalisella va-
lyksella mainitun ensimmaisen epakeskonokan (4) ja sisapuolisen roottorin (3) va-
liin, jolla sisapuolisella kosketuskengalla (44) on tyontotiukkuus tai liukusovitus mai-
5 nitun sisdkannan (35) sisdpuolen suhteen ja toisen diametraalisen taso-olakkeen
(48) suhteen, joka jalkimmainen on sijoitettu taman sisapuolisen kosketuskengan
(44) onsioon; ensimmainen moduulirasia (8), jonka mitat on sovitettu ulkopuoliseen
roottoriin kiinnitetyn ensimmaisen (onton) valuosan (1a) sisdpuolen mukaisesti, joka
rasia on tehty mainittuun staattiseen kaksoisrunkoon (1) ja joka ensimmadinen mo-
10  duulirasia sisaltaa ulkopuolisen roottorin (2) mainitun sahkoharjan (7), mainitun
elektronisen kasittely-yksikon (31) ja mainitun séhkdmekaanisen laitteen ulkopuoli-
sen roottorin (2) pyorimislukitsemiseksi; toinen moduulirasia (9), jonka mitat on
sovitettu sisapuoliseen roottoriin (3) kiinnitetyn toisen (onton) valuosan (1b) sisa-
puolen mukaisiksi, joka rasia on tehty mainittuun staattiseen kaksoisrunkoon (1) ja
15 joka toinen moduulirasia (9) siséltad autonomisen sahkonsyottélahteen ja sisapuo-
lista roottoria (3) vastaavan mainitun sdhkéharjan (7); sahkonjohdin (10) (on) liitet-

tynd mainitun ensimmaisen (8) ja toisen (9) moduulirasian valiin.

2. Edellisen patenttivaatimuksen mukainen lukitussylinteri, tunnettu edelleen siit3,
20  ettd mainitussa ensimmaisessa epakeskonokassa (4) on useita ensimmdisia (38) ja
toisia (39) etuhampaita ja useita radiaalisia hampaita (40); mainitut ensimmaiset
etuhampaat (38) on sijoitettu itsensad ensimmaisen epakeskonokan (4) ja ulkopuoli-
sen roottorin (2) valiin aksiaalisesti sijoitetun mainitun ulkokannan (32) useisiin vas-
..... taavan muotoisiin ensimmaisiin etuonsioihin (34); mainitut toiset etuhampaat (39)
25 on sijoitettu itsensa ensimmaisen epakeskonokan (4) ja sisdapuolisen roottorin (3)
valiin aksiaalisesti sovitetun mainitun sisdkannan (35) useisiin vastaavan muotoisiin
toisiin etuonsioihin (37); ja mainittuja radiaalisia hampaita (40) on kaksi ja ne ovat
diametraalisesti vastakkain ja kohdistetut aksiaaliseen suuntaan samanaikaisesti
mainitun ulkopuolisen kosketuskengén (41) ensimmaisten etu-urien (42) ja mainitun
30 sisdpuolisen kosketuskengan (44) toisten etu-urien (45) kanssa vastaavassa jarjes-

tyksessa.

3. Jonkin edella olevan patenttivaatimuksen mukainen lukitussylinteri, tunnettu

siita, ettd mainituissa ulkopuolisissa (41) ja sisépuolisissa (44) kosketuskengissa on
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molemmissa ensimmaiset (43) ja toiset (46) diametraaliset onsiot, joihin on vastaa-
vassa jarjestyksessa sijoitettu liukusovituksella ulkopuolisen roottorin (2) mainittu
ensimmainen diametraalinen taso-olake (47) ja sisdpuolisen roottorin (3) mainittu

toinen diametraalinen taso-olake (48).

4. Jonkin edelld olevan patenttivaatimuksen mukainen lukitussylinteri, tunnettu siita,
etta ensimmaisen epakeskonokan (4) ja ulkopuolisen (2) ja sisapuolisen (3) rootto-
rin valiin sovitettujen mainittujen ulkopuolisten (32) ja sisdpuolisten (35) kantojen
muodostama aksiaalinen pituus on aksiaalisen vdlyksen (68) verran suurempi kuin

10  mainittujen ulkopuolisten (41) ja sisdpuolisten (44) kosketuskenkien muodostama
aksiaalinen pituus, joka aksiaalinen valys (68) on yhta suuri kuin mainittujen radiaa-
listen hampaiden (40) ja mainittujen ulkopuolisten (41) ja sisdpuolisten (44) koske-
tuskenkien niiden kanssa yhteensopivien ensimmaisten (42) ja toisten (45) etu-urien
aksiaalinen pituus vastaavassa jarjestyksessd, joka aksiaalinen valys (68) on yhtd

15  suuri kuin se mitta, joka ylittda mainitun elektronisen avaimen (64) sisaantyonnetyn
lehden (65) mitan mainittujen ulkopuolisten (2) ja sisapuolisten (3) roottoreiden
kumman tahansa avainuran (2a, 3a) suhteen ja joka aksiaalinen valys (68) on pie-
nempi kuin ne yhta suuret aksiaaliset mitat, jotka esiintyvat ulkopuolisten (41) ja
sisapuolisten (44) kosketuskenkien mainittujen ensimmaisten (43) ja toisten (46)

20  diametraalisten onsioiden ja ulkopuolisten (2) ja sisapuolisten (3) roottoreiden mai-

nittujen ensimmadisten (47) ja toisten (48) diametraalisten taso-olakkeiden valilla.

5. Jonkin edella olevan patenttivaatimuksen mukainen lukitussylinteri, tunnettu
et siitd, ettd kummassakin mainitussa ulkopuolisessa (32) ja sisdpuolisessa (35) kan-
25 nassa on kehdviisteet (33), jotka ovat vaakasuuntaisia ja suuntautuvat alaspain ta-

man lukitussylinterin avaamiseksi suoritetun kiertoliikkeen alkuasennon suhteen.

6. Sahkdmekaanisella kiertoestolla varustettu elektroninen lukitussylinteri, johon
kuuluu staattinen kaksoisrunko (1) sylinterin aktivoimiseksi lukon ulko- ja sisdpuolel-
30 ta; ulkopuolinen pyoriva sisus tai roottori (2), jossa on ura (2a) elektronisesti koo-
dattavalla interaktiivisella elektronisella piirilla varustetun vastaavan elektronisen
avaimen (64) lehden (65) tydntamiseksi siihen, joka ulkopuolinen roottori pyorii
mainitun staattisen kaksoisrungon (1) ulkovaipan onsiossa; akselilla (49a) varustettu

sisapuolinen kiertonuppi (49), joka kiertyy mainitun staattisen kaksoisrungon (1)
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sisdvaipan onsiossa, tunnettu siita, ettd mainitun ulkopuolisen roottorin radiaali-
seen vaippaan sijoitettu sahkdkosketin (5), joka on yhteydessa sen mainittuun
avainuraan (2a) asettumalla kohdakkain sen paikan kanssa, johon jompi kumpi mai-
nitun elektronisen avaimen (64) lehteen (65) keskendan vastakkaisesti sijoitetuista
5 sahkdliittimista (66) asettuu tydnnettdessa avain toimivasti mainittuun avainuraan
(2a); sdhkdisesti johtava rengasmainen johde (6), joka ympardi mainittua ulkopuo-
lista roottoria (2) ja jonka sisépinta on sahkgisessa yhteydessa tdman ulkopuolisen
roottorin (2) mainittuun sahkdkoskettimeen (5); séhkéharja (7), joka on sahkdisessa
yhteydessa mainitun rengasmaisen johteen (6) ulkopintaan ja kuormitettu elastisesti
10  vasten jousta (7a); elektroninen kasittely-yksikko (31), joka on sahkdisessa yhtey-
dessa ulkopuolisen roottorin (2) mainittuun sahkdharjaan (7); sisaanvedettava pys-
tysuuntainen haittalevy (16), joka on asennettu mainittuun ulkopuoliseen roottoriin
(2) nahden radiaalista painejousta (17) vasten ja joka kuuluu mainitun ulkopuolisen
roottorin pydrimisen estavaan sahkdmekaaniseen laitteeseen, joka on sahkdisesti
15  liitetty mainittuun elektroniseen kasittely-yksikkdon (31); toinen epakeskonokka
(51), joka on asennettu mainitun ulkopuolisen roottorin (2) ja mainitun kiertonupin
(49) akselin (49a) valiin; radiaalinen astia (50), joka on sovitettu aksiaalisesti maini-
tun toisen epdkeskonokan (51) ja ulkopuolisen roottorin (2) vaéliin; kytkentalaite tai
kytkin (55), joka on sijoitettu mainitun ulkokannan (32) onsioon ja ensimmaisen
20  ulkopuolisen roottorin (2) ja mainitun toisen epakeskonokan (51) valiin; ensimmai-
nen moduulirasia (8), jonka mitat on sovitettu ulkopuoliseen roottoriin (2) kiinnite-
tyn ensimmaisen (onton) valuosan (1a) sisdpuolen mukaisiksi ja joka on tehty mai-
i nittuun staattiseen kaksoisrunkoon (1) ja joka ensimmainen moduulirasia (8) sisal-
seeed taa ulkopuolisen roottorin (2) mainitun sahkoéharjan (7), mainitun elektronisen kasit-
25  tely-yksikon (31) ja mainitun sdhkdmekaanisen laitteen ulkopuolisen roottorin (2)
pyorimislukitsemiseksi; toinen moduulirasia (9), jonka mitat on sovitettu kiertonupin
(49) akseliin (49a) kiinnitetyn toisen (onton) valuosan (1b) sisdpuolen mukaisiksi ja
joka on tehty mainittuun staattiseen kaksoisrunkoon (1) ja joka toinen moduulirasia
(9) siséltdd autonomisen sahkdnsydttélahteen; sahkdnjohdin (10) (on) liitettyna

30 mainitun ensimmaisen (8) ja toisen (9) moduulirasian valiin.

7. Patenttivaatimuksen 6 mukainen lukitussylinteri, tunnettu siitd, ettd mainitussa
toisessa epdkeskonokassa (51) on pydristetty ontto rengasmainen sisarunko, johon

on aksiaalisessa suunnassa muodostettu useita uria (54), jotka ovat yhteydessa
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mainittuun onttoon sisukseen ja joissa kussakin aksiaalisessa urassa (54) on kier-
tonupin (49) akseliin (49a) kuuluvat suljetut etukappaleet (52), joiden etukappalei-
den (52) aksiaalinen pituus on puolet epakeskonokan (51) mainittujen aksiaalisten

urien (54) vastaavasta mitasta.

8. Patenttivaatimusten 6 tai 7 mukainen lukitussylinteri, tunnettu siit3, ettd aksiaa-
lisessa astiassa (50) on kehaviiste (33), useita eturakoja (50a) ja aksiaalinen moni-
kulmioaukko (69); mainittu kehaviiste (33) on vaakasuuntainen ja suuntautuu alas-
pain taman lukitussylinterin avaamiseksi suoritetun kiertoliikkeen alkuasennon suh-
10  teen; mainitut eturaot (50a) ovat yhteydessa mainitun aksiaalisen astian (50) (on-

ton) valurungon kanssa ja aksiaalisessa suunnassa niiden pituus on selvasti suu-
rempi kuin epakeskonokan (51) mainittujen aksiaalisten urien (54) siltd osin kuin
epakeskonokassa ei ole kiertonupin (49) akselin (49a) mainittuja etukappaleita (52);
ja mainittu aksiaalinen monikulmioaukko (69) ottaa edestakaisesti vastaan ulkopuo-

15 lisen roottorin (2) mainitun ensimmaisen diametraalisen taso-olakkeen (47).

9. Patenttivaatimusten 6 tai 7 mukainen lukitussylinteri, tunnettu siitd, etta mainit-
tuun kytkimeen (55) kuuluu runko (56), aksiaalinen varsi (57), suhteellisen vahva
kierrejousi (59) ja suhteellisen heikko kierrejousi (60); tdma runko (56) on kupin
20  muotoinen ja sen sisdosa suuntautuu kohti mainittua ulkopuolista roottoria (2) ja se
on ulkopuolelta varustettu useilla hampailla (58), jotka ulottuvat aksiaaliseen suun-
taan ja jotka yhdessa rungon (56) itsensa kanssa muodostavat aariviivan, joka sopii
liukusovituksella siihen tilaan, jonka yhteisesti muodostavat mainitun aksiaalisen
el astian (50) (ontto) valurunko ja sen eturaot (50a), jolloin rungon (56) mainittujen
25 hampaiden (58) aksiaalinen pituus on yhta suuri kuin aksiaalisen astian (50) naiden
eturakojen (50a) ja jonka kupin muotoisen rungon (56) sisapuolen aksiaalinen pi-
tuus on sopivasti suurempi kuin mainitun elektronisen avaimen (64) sisaantyonne-
tyn lehden (65) ylimaaramitta ulkopuolisen roottorin (2) mainitun avainuran (2a)
suhteen; mainitussa aksiaalisessa varressa (57) on suurennettu etupaa (61), joka on
30 tuettu ulkopuolisen roottorin (2) mainitun avainuran (2a) viimeiseen aukkoon ja
tdman aksiaalisen varren (57) paa on asennettu liukusovituksella mainitun rungon
(56) lapi ja sen sisdantyonnetty karki asettuu liukusovituksella kiertonupin (49) mai-
nitun akselin (50) lapimenemattémaan aksiaaliseen porausreikdan (53), jonka lapi-

menemattoman aksiaalisen porausreién (53) pohja on sellaisen vélimatkan paassa
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mainitun kupin muotoisen rungon (56) sisdpohjasta, ettd kyseinen valimatka on
suurempi kuin mainitun aksiaalisen varren (57) pituus; mainittu suhteellisen vahva
kierrejousi (59) on painejousi, joka on asennettu mainitun aksiaalisen varren (57)
ympaérille sen mainitun suurennetun etupaan (61) ja mainitun kupin muotoisen run-
5 gon (56) sisapohjan valiin; mainittu suhteellisen heikko kierrejousi on painejousi,
joka on asennettu mainitun aksiaalisen varren (57) ympérille mainitun rungon (56)
ulkopuolen ja kiertonupin (49) akselin (50) mainitun lapimenemattoman aksiaalisen

porausreian (53) aukon valiin.

10  10. Patenttivaatimusten 1 tai 6 mukainen lukitussylinteri, tunnettu siitd, ettd mai-
nittuun sahkomekaaniseen laitteeseen mainitun ulkopuolisen roottorin (2) pyorimis-
lukitsemiseksi kuuluu ankkuri (11), autonominen sahkdinen mikromoottori (12), jolla
on vaakasuuntainen peruspyodrimisakseli (13) ja joka on sijoitettu mainitun ankkurin
(11) vaippaan (14), pystysuuntainen tasomainen nokkalevy (15), sisaanvedettava
15  pystysuuntainen haittalevy (16), joka on sijoitettu ankkurin (11) mainittuun vaip-
paan (14) ja pistda ulos tdman ankkurin (11) yldtasosta, kierrepainejousi (17), joka
on asennettu pystysuuntaisesti mainitun ankkurin (11) ensimmaisen (27) ja toisen
(28) vaakasuuntaisen seindman ja vastaavasti sisdanvedettavan haittalevyn (16)
valiin, alusta (18), joka on ankkuroitu mainitun ankkurin (11) pohjaan pystysuuntai-
20  sesti kohdakkain mainitun sisdanvedettdvan haittalevyn (16) kanssa seka kuula
(19), joka on jarjestetty vapaasti mainitun tasomaisen nokkalevyn (15), sisdanve-
dettavan haittalevyn (16) ja alustan (18) valiin rajoittuvaan muuttuvaan tilaan; mai-
. nitussa tasomaisessa nokkalevyssa (15) on pystysuuntainen nokkalevyn etuosa
(20), joka on vaakasuuntaisesti kohti mainittua kuulaa (19) ja tyontyy esiin jatku-
25 vassa muodossa; mainitussa sisadnvedettdvassa haittalevyssa (16) on tasomainen
ylapinta (21), joka on pysyvasti kosketuksessa kehdviisteella (33) varustetun maini-
tun utkokannan (32) kehan kanssa ja vastapaata mainittua tasomaista ylapintaa
(21) mainitussa sisddnvedettdvassa haittalevyssa (16) on pohjassa koveran poikit-
taisprofiilin omaava viisto taso (22), jota ympar6i kaari, jonka sade on suurempi

30  kuin mainitun kuulan (19) ja joka on kohti kuulaa (19); mainitussa alustassa (18) on
yldosassa koveran poikittaisprofiilin omaava vaakataso (23), jota ympardoi kaari, jon-
ka sade on suurempi kuin mainitun kuulan (19) ja joka on pysyvassa kosketuksessa
tahan kuulaan (19) ja pystysuuntaisesti kohti sisdanvedettdvan haittalevyn (16)
mainittua viistotasoa (22); mainitun kuulan (19) halkaisija on riittéva siihen, etta se
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on samanaikaisesti kosketuksessa mainittuun nokkalevyn etuosaan (20), sisaanve-
dettavan haittalevyn (16) koveraan viistotasoon (22) ja alustan (18) koveraan vaa-
katasoon (23) ja pituussuuntaisesti mainittuun koveraan vaakatasoon (23) nahden,
mainitun kuulan (19) ja sen ja mainitun koveran viistotason (22) kosketuspisteen
valissa on maksimietdisyys, joka on yhta suuri kuin mainitun nokkalevyn etuosan

(20) eriasteisesti esiintydntyvien osien vaakasuuntainen esiintyontymisvaihtelu.

11. Edellisen patenttivaatimuksen mukainen lukitussylinteri, tunnettu siita, etta

mainitussa tasomaisessa nokkalevyssa (15) on dorsaalipinta (14), jossa oleva uloke
(25) on sijoitettu pisimmalle kuulaa (19) kohti ulottuvaan nokkalevyn etuosan (20)
alueeseen; mainittu uloke (25) ulottuu pienemman matkan kuin mainitun dorsaali-

pinnan (24) nimellisvalys (26) mainitun ankkurin (11) suhteen.

12. Patenttivaatimusten 1 tai 6 mukainen lukitussylinteri, tunnettu siitd, ettd maini-
tuissa sisapuolisissa (3) ja ulkopuolisissa (2) roottoreissa on ainakin yksi hammas
(62), jossa on kohta, joka sopii yhteen mainitun elektronisen avaimen (64) lehden
(65) pitkittaisreunan keskelle muodostetun koverruksen (67) kanssa, jossa ham-
paassa (62) on vastaava vastahammas (63), joka on asennettu mainittuun staatti-

seen runkoon (1) vastajouseksi.

13. Patenttivaatimusten 1 tai 6 mukainen lukitussylinteri, tunnettu siitd, ettd mai-
nittu sahkoisesti johtava rengasmainen johde (6) on rengas, joka on avoin yhdeltd
kehakohdaltaan.

14, Patenttivaatimusten 1 tai 6 mukainen lukitussylinteri, tunnettu siitd, ettd maini-
tut sahkdliittimet (66) ovat tasomaisen elektronisen avaimen (64) mainitun lehden

(65) suurissa pinnoissa.

15. Patenttivaatimusten 1 tai 6 mukainen lukitussylinteri, tunnettu siitd, ettd maini-
tut sahkdliittimet (66) ovat tasomaisen elektronisen avaimen (64) mainitun lehden

(65) pienissa pinnoissa.
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16. Patenttivaatimusten 1 tai 6 mukainen lukitussylinteri, tunnettu siitd, etta siihen
kuuluu ulkopuolinen sahkdnjohdin (10a), joka on liitetty mainittuun ensimmaiseen

moduulirasiaan (8) ja taman lukitussylinterin ulkopuoliseen syottdlahteeseen.

17. Patenttivaatimusten 1 tai 6 mukainen lukitussylinteri, tunnettu siitd, ettda mai-
nittujen ulkopuolisten (2) ja sisapuolisten (3) roottoreiden mainittu sahkokosketin

(5) on asennettu ensimmaistad painejousta (5a) vasten.

18. Patenttivaatimusten 1 tai 6 mukainen lukitussylinteri, tunnettu siita, etta mai-
nittu sahkokosketin (5) on aksiaalisesti likkumaton mainituissa ulkopuolisissa (2) ja

sisapuolisissa (3) roottoreissa.
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Patentkrav

1. Elektronisk ldscylinder forsedd med elektromekanisk vridsparr, vilken I&scylinder
uppvisar en statisk dubbelstomme (1) for aktivering av cylindern fran utsidan och
insidan av l&set; varvid b&da (stommarna) uppvisar en yttre (2) och en inre (3)
vridbar kdrna eller rotor, vilka vrider sig i en urholkning i den statiska stommens (1)
tvd ndamnda stomstycken och vilka vardera uppvisar ett spdr (2a, 3a) for inférande
av bladet (65) av en motsvarande elektronisk nyckel (64) i detta, vilken nyckel ar
forsedd med en elektroniskt kodbar interaktiv elektronisk krets, kannetecknad
dérav, att I&scylindern darutbver uppvisar: en elektrisk kontakt (5), vilkken &r bela-
gen i en radiell mantel till bdda namnda yttre (2) och inre (3) rotorer, vilken elekt-
riska kontakt stdr i forbindelse med dess namnda nyckelspdr (2a, 3a) genom att
stélla sig mitt emot det stélle, dér ndgondera av tv8 elektriska kopplingsstycken
(66), vilka &r anordnade motstdende mot varandra, pd bladet (65) av ndmnda elek-
troniska nyckel (64), staller sig dd nyckeln driftsmassigt instickes i ndmnda nyckel-
spar (2a, 3a); en elektriskt ledande ringformig ledare (6), som omger alla namnda
yttre (2) och inre (3) rotorer och vars inneryta ar i elektrisk forbindelse med dessa
rotorers (2, 3) varje namnda elektriska kontakt (5); en elektrisk borste (7), som i
bdda ndmnda rotorer (2, 3) &r i elektrisk férbindelse med ndamnda ringformiga leda-
res (6) ytteryta och &r elastiskt belastad mot en andra tryckfjader (7a); en elektrisk
processorenhet (31), som star i elektrisk forbindelse med de yttre (2) och inre (3)
rotorernas namnda elektriska borstar (7); en indragbar vertikal regelskiva (16), vil-
ken ar anordnad mot en skruvtryckfjader (17), som i forhallande till namnda yttre
rotor (2) ar radiell och vilken regelskiva ingdr i en elektromekanisk anordning, som
forhindrar ndmnda yttre rotors (7) rotation, vilken anordning ar elektriskt ansluten
till namnda elektroniska processorenhet (31); en forsta excenterkam (4), vilken ar
anordnad mellan néamnda yttre (2) och inre (3) rotorer; en yttre hylsa (32), vilken ar
axiellt infogad mellan ndmnda forsta excenterkam (4) och den yttre rotorn (2); en
inre hylsa (35), vilken &r axiellt infogad mellan den ndmnda forsta excenterkammen
(4) och den inre rotorn (3); en yttre kontaktsko (41), vilken med axialspel &r anord-
nad mellan den ndmnda forsta excenterkammen (4) och den yttre rotorn (2), vilkken
yttre kontaktsko (41) har skjutpassning eller glidpassning i forhallande till namnda
yttre hylsas (32) innerdel och i forhallande till den yttre rotorns (2) forsta diametrala
avplanade anda (47), vilken sistnamnda ar placerad i den yttre kontaktskons (41)
urholkning; en inre kontaktsko (44), vilken med axialspel ar anordnad mellan den
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namnda forsta excenterkammen (4) och den inre rotorn (3), vilken inre kontaktsko
(44) har skjutpassning eller glidpassning i forhdllande till namnda inre hylsas (35)
innerdel och i forhdllande till en andra diametralt avplanad danda (48), vilken sist-
namnda ar placerad i denna inre kontaktskos (44) urholkning; en forsta moduldosa
(8), vars matt ar anpassade till den inre sidan av en forsta (ihalig) gjutdel (1a), som
ar fast i den yttre rotorn, vilken dosa ar utformad i némnda statiska dubbelstomme
(1) och vilken forsta moduldosa innehaller den yttre rotorns (2) néamnda elektriska
borste (7), namnda elektroniska processorenhet (31) och némnda elektromekaniska
anordning for rotationsldsning av den yttre rotorn (2); en andra moduldosa (9), vars
matt dr anpassade till den inre sidan av en andra (ihdlig) gjutdel (1b), som &r fast i
den inre rotorn (3), vilken dosa ar utformad i ndmnda statiska dubbelstomme (1)
och vilken andra moduldosa (9) innehdller en autonom elektrisk matarkélla och den
namnda elektriska borsten (7) motsvarande den inre rotorn (3); en elektrisk ledare
(10) (ar) inkopplad mellan namnda forsta (8) och andra (9) moduldosa.

2. Lascylinder enligt foregdende patentkrav, kannetecknad vidare dérav, att
namnda forsta excenterkam (4) uppvisar flera forsta (38) och andra (39) framtan-
der och flera radiella téander (40); namnda forsta framtander (38) ar insatta i forsta
framre urholkningar (34) av motsvarande form i den namnda yttre hylsan (32), vil-
ken &r infogad axialt mellan den forsta excenterkammen (4) sjélv och den yttre ro-
torn (2); namnda andra framtander (39) &r insatta i flera andra framre urholkningar
(37) med motsvarande form i den namnda inre hylsan (35), vilken &r axiellt infogad
mellan den forsta excenterkammen (4) sjalv och den inre rotorn (3); och av ndmn-
da radiella tander (40) finns tvd och de stdr diametralt mitt emot varandra och ar
samtidigt inriktade i axialriktningen tillsammans med forsta framre spar (42) i den
namnda yttre kontaktskon (41) och andra framre spér (45) i den namnda inre kon-
taktskon (44) i motsvarande ordning.

3. L3scylinder enligt ndgot av foregdende patentkrav, kannetecknad dérav, att de
nadmnda yttre (41) och inre (44) kontaktskorna bdda uppvisar forsta (43) och andra
(46) diametrala urholkningar, i vilka den yttre rotorns (2) ndmnda forsta diametralt
avplanade anda (47) och den inre rotorns (3) namnda andra diametralt avplanade

anda (48) med skjutpassning har inpassats i motsvarande ordning.
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4. Lascylinder enligt ndgot av foregdende patentkrav, kdnnetecknad darav, att
den axiella langd, som bildas av de namnda yttre (32) och inre (35) hylsorna, vilka
dar inpassade mellan den forsta excenterkammen (4) och den yttre (2) och inre (3)
rotorn, ar ett axialspel (68) storre an den axiella langd, vilken bildas av de namnda
yttre (41) och inre (44) kontaktskorna, vilket axialspel (68) ar lika stort som den
axiella ldngden pa de namnda radiella tanderna (40) och de med dessa samman-
passbara ndamnda yttre (41) och inre (44) kontaktskors forsta (42) och andra (45)
framre spdr i namnda ordning, vilket axialspel (68) ar lika stort som det matt, vilket
overstiger mattet pa det instuckna bladet (65) till den némnda elektroniska nyckeln
(64) i forhdllande till vilket som helst av ndmnda yttre (2) och inre rotorers nyckel-
spar (2a, 3a) och vilket axialspel (68) ar mindre an de lika stora axiella dimensio-
nerna upptradande mellan de ndmnda forsta (47) och andra (48) diametrala ur-
holkningarna hos de yttre (41) och inre (44) kontaktskorna och de yttre (2) och inre
(3) rotorernas namnda forsta (47) och andra (48) diametrala avplanade andor.

5. Lascylinder enligt ndgot av foregdende patentkrav, kannetecknad darav, att de
béda namnda yttre (32) och inre (35) hylsorna uppvisar periferiska sneddningar
(33), vilka ar horisontala och riktar sig nerét i forhallande till grundpositionen for
vridrérelsen som utfors for 6ppning av denna l3scylinder.

6. Elektronisk 13scylinder forsedd med elektromekanisk vridsparr, vilken I8scylinder
uppvisar en statisk dubbelstomme (1) for aktivering av cylindern fran ut- och insi-
dan av Idset; en yttre roterande karna eller rotor (2), vilken uppvisar ett spar (2a)
for inforande av bladet (65) av en motsvarande elektronisk nyckel (64) i detta, vil-
ken nyckel ar forsedd med en elektroniskt kodbar interaktiv, elektronisk krets, vilken
yttre rotor roterar i hdligheten av némnda statiska dubbelstommes (1) yttermantel;
en inre vridknopp (49) forsedd med en axel (49a), vilken vridknopp vrider sig i ha-
ligheten av den namnda statiska dubbelstommens (1) innermantel, kdnnetecknad
darav, att en i namnda yttre rotors radiella mantel placerad elektrisk kontakt (5),
som stdr i forbindelse med dess ndmnda nyckelspdr (2a) genom att stalla sig mitt
emot det stdlle, dar ndgondera av de elektriska kopplingsstyckena (66) som sins-
emellan ar placerade motstdende pa bladet (65) av den elektroniska nyckeln (64),
installer sig nar nyckeln driftsmassigt instickes i det ndmnda nyckelspdret (2a); en
elektriskt ledande ringformig ledare (6), vilken omger namnda yttre rotor (2) och
vars insida stér i elektrisk forbindelse med denna yttre rotors (2) namnda elektriska
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kontakt (5); en elektrisk borste (7), vilken star i elektrisk forbindelse med utsidan av
namnda ringformiga ledare (6) och ar elastiskt belastad mot en fjader (7a); en elek-
tronisk processorenhet (31) som star i elektriskt forbindelse med den yttre rotorns
(2) namnda elektriska borste (7); en indragbar vertikal regelskiva (16), vilken i for-
hallande till ndmnda yttre rotor (2) &r anordnad mot en radiell tryckfjader (17) och
vilken ingdr i en elektromekanisk anordning for forhindrande av namnda yttre rotors
vridning, vilken anordning ar elektriskt forbunden till némnda elektroniska proces-
sorenhet (31); en andra excenterkam (51) som &r anordnad mellan den namnda
yttre rotorn (2) och den namnda vridknoppens (49) axel (49a); en radiell behdilare
(50) som &r axiellt infogad mellan den namnda andra excenterkammen (51) och
den yttre rotorn (2); en kopplingsanordning eller kopplare (55), som &r placerad i
namnda yttre hylsas (32) hdlighet och mellan den forsta yttre rotorn (2) och namn-
da andra excenterkam (51); en forsta moduldosa (8), vars matt ar anpassade till
insidan av en forsta (ihdlig) gjutdel (1a) som ar fast vid den yttre rotorn (2) och
vilken moduldosa ar utformad i namnda statiska dubbelstomme (1) och vilken forsta
moduldosa (8) innehaller den yttre rotorns (2) némnda elektriska borste (7), den
namnda elektroniska processorenheten (31) och den namnda elektromekaniska an-
ordningen for 13sning av vridningen av den yttre rotorn (2); en andra moduldosa
(9), vars métt &r anpassade till insidan av en andra (ihdlig) gjutdel (1b), som &r
fasta vid vridknoppens (49) axel (49a) och vilken moduldosa dr utformad i nédmnda
statiska dubbelstomme (1) och vilken andra moduldosa (9) innehdller en autonom
elmatarkalla; en elektrisk ledare (10) (ar) kopplad mellan den néamnda forsta (8) och

andra (9) moduldosan.

7. Lascylinder enligt patentkrav 6, kdnnetecknad darav, att namnda andra excen-
terkam (51) uppvisar en rundad ihdlig ringformig innerstomme, i vilken i axiell rikt-
ning har utformats flera spar (54), vilka star i forbindelse med namnda ihdliga karna
och vilka respektive axiella spar (54) uppvisar slutna framstycken (52) som tillhor
vridknoppens (49) axel (49a), vilka framstyckens (52) axiella lIangd ar halften av det
motsvarande mattet pd excenterkammens (51) ndmnda axiella spar (54).

8. Lascylinder enligt patentkrav 6 eller 7, kdnnetecknad darav, att den axiella be-
héllaren (50) uppvisar en periferisk avplaning (33), flera framre urskérningar (50a)
och en axiell manghornig 6ppning (69); att ndmnda periferiska avplaning (33) ar

horisontell och nedatriktad med avseende pa den for uppldsning av denna Idscylin-
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der utférda vridrorelse; att de némnda framre urskdrningarna (50a) stdr i forbindel-
se med den namnda axiella behdllarens (50) (ihdliga) gjutstomme och i axiell rikt-
ning ar deras langd avsevart stérre an hos excenterkammens (51) ndmnda axiella
spar (54), till den del som excenterkammen inte uppvisar de ndmnda framstyckena
(52) pa vridknoppens (49) axel (49a); och den namnda axiella m&nghdrniga dpp-
ningen (69) emottar av och an den férsta namnda avplanade diametrala dnden (47)
av den vyttre rotorn (2).

9. Lascylinder enligt ndgot av patentkraven 6 eller 7, kinnetecknad dirav, att
namnda kopplare (55) uppvisar en stomme (56), en axiell stdng (57), en relativt
kraftig skruvfjader (59) och en relativt svag skruvfjader (60); denna stomme (56)
uppvisar formen av en kopp och dess innerdel &r riktad mot ndmnda yttre rotor (2)
och den ar pd utsidan forsedd med tander (58), vilka stracker sig i axiell riktning och
vilka tillsammans med stommen (56) sjélv bildar en kontur, vilken med glidanpass-
ning passar in i det rum, som bildas tillsammans av namnda axiella behdllares (50)
(ihdliga) gjutstomme och dess framre ursk&rningar (50a), varvid den axiella ldngden
pad stommens (56) namnda tander (58) ar lika med den p& dessa framre urskér-
ningar (50a) pa den axiella behdllaren (50), och vilken axiella langd pd den kopp-
formade stommens (56) inre &r lampligt storre an det Gvermatt, vilket det instuckna
bladet (65) pa den namnda elektroniska nyckeln (64) uppvisar i férhallande till den
yttre rotorns (2) namnda nyckelspdr (2a); den namnda axiella stdngen (57) uppvi-
sar en utvidgad framanda (61), vilken stdds mot den sista 6ppningen i den yttre
rotorns (2) namnda nyckelspdr (2a) och denna axiella stdngs (57) anda &r infast
med glidanpassning genom namnda stomme (56) och dess intryckta anda stéller sig
genom glidanpassning i ett axiellt borrhal (53) i vridknoppens (49) ndmnda axel
(50), vilket inte genomtranger axeln, vilket icke-genomtréangande axiella borrhdls
(53) botten ligger pd ett sddant avstdnd fran det inre bottnet av ndmnda koppfor-
made stomme (56), att ifrdgavarande avstdnd ar storre an namnda axiella stings
(57) langd; namnda relativt kraftiga skruvfjader (59) ar en tryckfjader, vilken ar
anordnad kring den axiella stdngen (57) mellan dess namnda utvidgade framénda
(61) och det inre bottnet av den némnda koppformade stommen (56); namnda rela-
tivt svaga skruvfjader ar en tryckfjader, vilken ar anordnad kring namnda axiella
stdng (57) mellan ndmnda stommes (56) utsida och némnda icke-genomtrangande
axiella borrhdls (53) 6ppning i vridknoppens (49) axel (50).
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10. Lscylinder enligt patentkravet 1 eller 6, kdnnetecknad darav, att ndmnda
elektromekaniska anordning for vridldsning av namnda yttre rotor (2) uppvisar ett
ankare (11), en autonom elektrisk mikromotor (12) som uppvisar en horisontell
grundrotationsaxel (13) och som &r placerad i namnda ankares (11) mantel (14), en
vertikal plan nockskiva (15), en indragbar vertikal regelskiva (16), som ar placerad i
ankarets (11) namnda mantel (14) och sticker ut frén detta ankares (11) dvre plan,
en skruvtryckfjader (17), som ar monterad vertikalt mellan ndmnda ankares (11)
forsta (27) och andra (28) horisontella vagg och pd motsvarande sett den indragba-
ra regelskivan (16), en basdel (18) som &r forankrad i namnda ankares (11) botten
vertikalt motstdende med namnda indragbara regelskiva (16) samt en kula (19),
som ar anordnad fritt i det foranderliga rummet som avgransas mellan ndmnda pla-
na nockskiva (15), den indragbara regelskivan (16) och basdelen (18); namnda pla-
na nockskiva (15) uppvisar en vertikal nockskiveframdel (20), som ligger horisontellt
mot namnda kula (19) och skjuter ut i fortgdende form; ndmnda indragbara regel-
skiva (16) uppvisar en plan dvre yta (21), som ar kontinuerligt i kontakt med perife-
rin pd namnda ytterhylsa (32), som ar forsedd med en periferisk avplaning (33), och
mittemot ndmnda plana Gvre yta (21) i naAmnda indragbara regelskiva (16) har pa
bottnet ett snett plan (22) med en konkav tvdrsnittsprofil, vilket sneda plan omges
av en bage, vars radie ar stérre an namnda kulas (19) och som ligger mot kulan
(19); namnda basdel (18) uppvisar i sin dvre del ett horisontalplan (23) som har en
konkav tvarsnittsprofil, vilket horisontalplan omges av en bdge vars radie ar storre
an namnda kulas (19) och som ar i fast kontakt med denna kula (19) och ligger
vertikalt mot den indragbara regelskivans (16) namnda sneda plan (22); den namn-
da kulans (19) diameter &r tillrdcklig for det, att den samtidigt &ar i kontakt med
namnda nockskivas framdel (20), den indragbara regelskivans (16) konkava sneda
plan (22) och basdelens (18) konkava horisontalplan (23) och i léngdriktning med
namnda konkava horisontalplan (23), mellan den némnda kulans (19) och dess
namnda konkava sneda plans (22) kontaktpunkt finns ett maximiavstand, som ar
lika stort som den horisontella framskjutningsvariationen hos de till olika grad fram-

skjutande delarna av den namnda nockskivas framdel (20).

11. L3scylinder enligt foregdende patentkrav, kdnnetecknad dérav, att némnda
plana nockskiva (15) uppvisar en dorsal yta (14) med ett utspréng (25) som ar pla-
cerat i det omrdde i nockskivans framdel (20) som strdcker sig langst mot kulan
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(19); némnda utspréng (25) strécker sig en kortare strécka dn ndmnda dorsala ytas

(24) nominella mellanrum (26) i forhdllande till namnda ankare (11).

12. L3scylinder enligt patentkrav 1 eller 6, kdnnetecknad dérav, att namnda inre

5  (3) och yttre (2) rotorer uppvisar dtminstone en tand (62) med ett stélle, som pas-
sar ihop med en urgropning (67) som &r utformad i mitten av den ldngsgdende kan-
ten av ndmnda elektroniska nyckels (64) blad (65), vilken tand (62) uppvisar en
motsvarande mottand (63), som dr monterad i namnda statiska stomme (1) som
motfjader.

10

13. Lascylinder enligt patentkrav 1 eller 6, kdnnetecknad darav, att namnda elekt-
riskt ledande ringformade ledning (6) ar en ring, som &r dppen vid en av dess peri-

feripunkter.

15  14. Ldscylinder enligt patentkrav 1 eller 6, kdnnetecknad dédrav, att namnda elekt-
riska kopplingsstycken (66) ar beldgna i den plana elektroniska nyckelns (64)
namnda blads (65) stora ytor.

15. Lascylinder enligt patentkrav 1 eller 6, kdnnetecknad dérav, att namnda elekt-
20 riska kopplingsstycken (66) ar beldgna i den plana elektroniska nyckelns (64)
namnda blads (65) sma ytor.

16. Lascylinder enligt patentkrav 1 eller 6, kdnnetecknad darav, att den uppvisar
JERR en yttre elektrisk ledare (10a), som &r ansluten till némnda férsta moduldosa (8)
25  och till denna I&scylinders yttre matarkalla.

17. Lascylinder enligt patentkrav 1 eller 6, kannetecknad darav, att némnda yttre
(2) och inre (3) rotorers namnda elektriska kontakt (5) ar monterad mot en forsta
tryckfjader (5a).
30
18. Lascylinder enligt patentkrav 1 eller 6, kannetecknad darav, att namnda elekt-

riska kontakt (5) ar axiellt ordrlig i nédmnda yttre (2) och inre (3) rotorer.
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