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清洁系统

(57)摘要

本发明提供的清洁系统包括：清洁机器人、

基站、对接装置；基站包括：主体、第一液体箱；清

洁机器人包括：机身、机器人第二液体箱；对接装

置包括：第一接头、与第一接头配接的第二接头；

第一接头连接于第一液体箱，第一接头包括出液

端头以及安装于出液端头上的第一附接元件；第

二接头与机器人第二液体箱连接，第二接头包括

第二附接元件；第一附接元件与第二附接元件之

间能产生磁吸力；出液端头至少在垂直于所述第

一接头的轴向的平面上具有移动的自由度。本发

明实施例采用第一附接元件与第二附接元件之

间的磁吸力来实现第一接头与第二接头的对接，

使得清洁机器人在回归基站过程中，第二接头能

主动寻找与第一接头的对接。
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