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DESCRIPCION
Robot doméstico de elaboracion de productos cosméticos
Ambito técnico de la invencion

La invencién se relaciona con el ambito de los robots o equipos denominados domésticos de elaboracion de productos
cosmeéticos. 'Doméstico’ se entiende en el sentido habitual del término, es decir, implementado en un entorno privado
por personas no cualificadas, sin habilidades particulares.

Estado de la técnica anterior

La presente invencion estd dedicada a la elaboracion, a la preparacion, a la formulacion y/o a la fabricacion de
productos especificos, en pequefias cantidades, de forma sencilla. La invencion esta dirigida particularmente al ambito
de los productos cosméticos.

El documento FR 2 930 458 ilustra un aparato de calentamiento de mezclas o de productos aptos para fundirse. Se
trata de un aparato bastante sencillo que comprende esencialmente un soporte calefactor sobre el cual descansa una
copa extraible; estan previstos ademas otros elementos que permiten controlar la temperatura del producto, manipular
el aparato, verter facilmente el producto.

Se conoce también la patente EP 1 561 409 B1 que protege a un aparato de cocina del tipo descrito anteriormente y
equipado con varios microprocesadores, memoria no volatil y una interfaz remota que cooperan con el fin de mejorar
las funciones de este aparato de cocina.

En este tipo de aparatos se conoce por tanto la combinacién de un calentamiento, de una mezcla y de un pesaje de
los ingredientes necesarios para la elaboracién de un plato cocinado. Sin embargo, este tipo de aparatos no es
utilizable en el ambito de la cosmética, en particular debido a las condiciones de higiene, en particular de la
esterilizacion, la cual no es posible; ademas, los volimenes tratados no son los mismos y la precision de la dosificacién
de los ingredientes no es tan decisiva en materia culinaria como en el ambito cosmético. En general, en el ambito
culinario, no esté prevista consigna o alerta en el transcurso de la elaboracion de un plato, si uno de los ingredientes
esta presente en proporciones inaceptables.

Se conoce ademas por el documento EP 2 042 066 A1 otro aparato de cocina.

En paralelo, por el documento EP 1 647 217 A1 se conoce un aparato electrodoméstico de elaboracion de productos
cosméticos que comprende en particular un recipiente calentador para la coccion, el amasado, la molida, el troceado,
el batido y la preparacion de cremas.

La patente estadounidense US 6 516 245 B1 describe un procedimiento y un aparato aptos para personalizar
productos cosméticos, para un usuario dado que inicialmente elige parametros tales como el color, la textura, el tipo
de producto que desea ver elaborar. Un microprocesador calcula entonces las proporciones optimas para obtener el
producto elegido; estando los ingredientes presentes en diferentes cartuchos, el producto final se entrega después
sobre un soporte apropiado. Este sistema se basa, por tanto, en la utilizaciéon de cartuchos o de bases de productos
cosméticos formulados que necesariamente contienen conservantes y son comercializados por empresas
especializadas. Debido a esto, el usuario final no tiene un control total sobre los ingredientes utilizados. Ademas, este
tipo de aparato presenta un coste relativamente elevado y, por tanto, no es apropiado para utilizaciones privadas, a la
vez a causa de los ingredientes necesarios y de las cantidades que se pueden entregar.

Se conocen otras numerosas soluciones aptas para personalizar productos cosméticos, destinadas todas a una
utilizacién profesional en establecimientos visitados por clientes que desean adquirir en los mismos productos
cosméticos personalizados.

Por otra parte, en la industria se conocen sistemas que permiten la comunicacion entre una aplicacion informatica que
almacena datos - recetas por ejemplo - y el robot que efectia la preparacion. Las aplicaciones se refieren a la cocina
o también a la pintura a nivel industrial.

De modo mas préximo a la invencién, los materiales existentes en el mercado permiten una preparacion manual de
cosméticos caseros con multiplicidad de utensilios y de recipientes.

Exposicion de la invencion

La invencién pretende remediar los inconvenientes del estado de la técnica y en particular proponer un aparato o robot
domeéstico de elaboracién de productos cosméticos constituidos por varios ingredientes, realizados por una persona
no experta, en pequefos voliumenes. Se trata de preparar productos cosméticos a partir de ingredientes naturales (y
no quimicos), en condiciones importantes de higiene, de seguridad y de fiabilidad. El robot segun la invencién permite
producir una amplia variedad de tipos de productos (por ejemplo, emulsiones, geles, ceras, balsamos) en una sola
cubeta con una sola herramienta, es decir, de manera simple y eficiente.
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Para ello, la invencién concierne a un robot doméstico de elaboracion de productos cosméticos constituidos por varios
ingredientes, que comprende: una cubeta de mezcla de los citados ingredientes; un medio de pesaje de los
ingredientes presentes en la cubeta; un medio de calentamiento de los citados ingredientes; un medio de mezcla de
tipo pala motorizada con velocidad variable y controlada; una carcasa de proteccién exterior.

Segun la invencion, el robot comprende ademas una tapa adaptable a la superficie superior de la carcasa de proteccion
y provista de al menos una abertura alineada verticalmente con la cubeta de mezcla, para el paso del medio de mezcla
y de al menos un segundo ingrediente; un medio de aislamiento térmico entre el medio de calentamiento de la cubeta
y el medio de pesaje; un microprocesador que coopera con una interfaz exterior y dispuesto de modo que trate los
datos de entrada procedentes del citado medio de pesaje y/o del citado medio de calentamiento y dispuesto de modo
que controle el motor del medio de mezcla y/o el medio de calentamiento.

El usuario tiene asi el control total sobre los ingredientes utilizados; y puede personalizar los productos que el mismo
fabrique de forma casi ilimitada porque no esta limitada por la eleccion y/o la disponibilidad de los ingredientes
utilizados. El robot segun la invencion permite en particular la preparacién de productos cosméticos por una persona
no experta, a partir de ingredientes naturales disponibles en tiendas no especializadas - en lugar de productos
formulados vendidos por empresas industriales de cosméticos. El consumidor tiene asi un control total sobre los
ingredientes utilizados.

De modo preferido, el citado recipiente comprende un depdésito para un primer ingrediente que coopera con una bomba
y medios de alimentacion que desembocan en la citada cubeta de mezcla; el depdsito puede presentar un fondo
inclinado. Por ‘fondo inclinado’ se entiende un fondo plano no horizontal.

De modo preferido, la motorizacién del medio de mezcla comprende un motor insertado en una parte de la tapa,
preferentemente en un asa de la citada tapa. Se comprende que esta caracteristica concierne a motores pequefios
(en potencia y en volumen) adaptados a un robot de tamafio pequefio, es decir, 'doméstico’.

De modo preferido, el citado medio de calentamiento comprende una resistencia térmica en contacto con la pared
exterior de la citada cubeta de mezcla.

Por otra parte, el medio de aislamiento térmico comprende un disco de un material aislante tal como la silicona,
colocado entre el fondo de la cubeta y el medio de pesaje, y/o un material de relleno de tipo aerogel o espuma aislante.

De modo interesante, la citada interfaz exterior comprende modos de elaboracién de productos cosméticos y/o alertas
y/o recomendaciones para obtener un producto dotado de caracteristicas determinadas. Ventajosamente, la citada
interfaz coopera con un servidor actualizado regularmente.

Ademas, el robot doméstico puede comprender un sensor de temperatura dispuesto en la proximidad del medio de
pesaje, y asociado al microprocesador con el fin de realizar una correccion de la temperatura del medio de
calentamiento, por utilizacion del coeficiente térmico del medio de pesaje.

Segun otra caracteristica, el robot puede comprender una conexion eléctrica para la alimentacion del motor del
mezclador, estando situada la citada conexién preferentemente en el elemento de unién entre la tapa y la carcasa de
proteccion exterior.

De modo preferido, el citado medio de visualizacion esta previsto para los datos de entrada/salida del microprocesador
y/o para los datos de control del microprocesador y/o los datos de salida de los elementos de medicion.

Breve descripcion de las figuras

Otras caracteristicas y ventajas de la invencion se pondran de manifiesto con la lectura de la descripcién que sigue,
con referencia a las figuras adjuntas, las cuales ilustran:

- la figura 1, una vista esquematica del robot segun un modo de realizacién preferido de la invencion; y
- la figura 2, un esquema funcional del entorno del robot.

Para mayor claridad, los elementos idénticos o similares estan indicados por signos de referencia idénticos en el
conjunto de las figuras.

Descripcion detallada de un modo de realizacion

La figura 1 muestra de modo esquematico los constituyentes principales del robot segiin un modo de realizacién de la
invencion. Mas concretamente, se ve una cubeta 1 de mezcla de los ingredientes, aqui en forma de un bol abierto
hacia arriba que preferentemente esta constituido de metal. La cubeta 1 esta rodeada exteriormente por un medio de
calentamiento 2, preferentemente en forma de una resistencia en contacto directo con la pared exterior de la cubeta
1. Un medio de pesaje 3 de los ingredientes presentes en la cubeta 1 esta conectado y dispuesto debajo de la cubeta
1. El medio de pesaje es una balanza de precision que permite medir de modo preciso (al gramo) el peso de los
ingredientes depositados en la cubeta 1. Una sonda o sensor de temperaturas 4 estd asociada funcionalmente al
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medio de pesaje 3 y a un microprocesador 10; se busca realizar asi una correccion de temperatura de la medicion, a
posteriori, utilizando el coeficiente térmico de la balanza de precisién 3.

Se prevé ademas un medio de mezcla de tipo pala 5, preferiblemente motorizada, con velocidad variable y controlada,
colocado encima de la cubeta 1, provisto de un eje vertical y de palas apropiadas. Una carcasa de proteccién rigida 6
sirve de proteccidn frente al entorno externo y de soporte para los diferentes componentes del robot. La carcasa se
elige de un material plastico preferentemente esterilizable de tipo Tritan® o en PEEK (acrénimo de
PolyEtherEtherKetone); la mayoria de los componentes rigidos y estructurales del robot se eligen de este material.

De modo interesante, el robot segun la invencion comprende ademas un depdsito 7 para un primer ingrediente, que
coopera con una bomba 8 y medios 9 de alimentacion de la cubeta 1 con el primer ingrediente. Naturalmente, los
medios de alimentacién desembocan por encima de la cubeta de mezcla 1. Segun un modo de realizacién preferido
de la invencion, el depdsito 7 presenta la forma de una porcion de anillo y su fondo estéa inclinado con un punto bajo
en la proximidad de la bomba 8 con el fin de asegurar un flujo facil hacia la bomba 8. La porciéon de anillo puede
representar aproximadamente un tercio de la circunferencia total de la cubeta 1. El depésito puede estar equipado con
un asa para su manipulacién. EI mismo esta ventajosamente graduado en volumen. Esta prevista una valvula
antirretroceso, de modo que se impida cualquier fuga cuando el depésito sea retirado de su emplazamiento en el robot,
y que permita el flujo del primer ingrediente hacia la bomba 8, cuando el depoésito sea colocado sobre su soporte en
el interior del robot. Un brocal o reborde 11 esté previsto especialmente en la pared interna de la carcasa con el fin de
soportar el depdsito 7. Ademas, es posible llenar el depésito 7 antes de que se ponga en marcha el robot, de modo
que la bomba 8 asegure la transferencia del primer ingrediente hacia la cubeta 1 una vez que la tapa esté cerrada y
preferentemente segun una secuencia dada. De modo habitual, pero no limitativo, el primer ingrediente es agua.

Segun una variante de realizacion, la bomba esta situada en la parte inferior del robot segun la invencion. En otra
variante de realizacién, es depdsito esta colocado de manera vertical en el seno de la carcasa de proteccion 6, a lo
largo de la cubeta.

Encima de la carcasa de proteccion 6, se adapta una tapa 12, la cual, por ejemplo, estéa articulada por una bisagra 13
en la carcasa. La tapa 12 puede ser plana y de un plastico del mismo tipo que la carcasa de proteccion 6. Segun otra
caracteristica de la invencion, la tapa esta equipada con un asa en la cual se aloja un motor (no visible) para el
accionamiento de la pala 5. Una seguridad eléctrica esta prevista a nivel de la bisagra 13 y permite la alimentacion
eléctrica del motor alojado en el asa, cuando la tapa cierra la carcasa de proteccién 6. Asi, las palas 5 solo pueden
ser activadas cuando la tapa esté perfectamente cerrada. Puede estar prevista una caja de cambios con el fin de
modular la velocidad de giro de las palas 5 y en particular con el fin de regular la velocidad maxima de rotacion del
motor, por ejemplo a 500 revoluciones por minuto. Un transistor de efecto de campo de tipo Mosfet esta previsto a
nivel de una tarjeta electrénica con el fin de controlar la velocidad efectiva de rotacion del motor.

Por otra parte, la tapa 12 esta provista de al menos una abertura central 14 para permitir, en particular, el paso del
arbol de las palas 5. La abertura 14 permite por otra parte el paso por vertido de otros ingredientes en la cubeta 1, en
forma liquida o sélida. Segun una variante de realizacion, la tapa 12 esté bordeada por una junta de estanqueidad 120
dispuesta de modo que retenga el vapor en el interior del robot, en particular durante la fase de esterilizacién.

Segun una variante de realizacion del robot segun la invencién, el arbol de las palas 5 estéa articulado por una primera
bisagra y una parte de la tapa, correspondiente a la abertura 14, esta articulada por una segunda bisagra: esto permite
abrir solo esta parte de la tapa para permitir el paso por vertido de otros ingredientes por la abertura 14 al interior de
la cubeta 1, sin tener que manipular el arbol de las palas 5.

En lo que concierne al aislamiento térmico, esta funcién es importante dada la aplicacién considerada. En particular,
el aislamiento térmico entre el medio de calentamiento 2 de la cubeta 1 y el medio de pesaje 3 esta finamente disefiado;
se trata de asegurar la fiabilidad del pesaje con una alta precision. Por una parte, el aislamiento térmico estéa asegurado
por la elecciéon de materiales poco conductores de calor tal como plasticos especificos. Por otra, el aislamiento térmico
es realizado por un disco de silicona 110 y/o por un material de relleno altamente aislante 111, de tipo aerogel o
espuma aislante. El disco de silicona permite una estanqueidad entre la cubeta 1 y el interior de la carcasa de
proteccion 6. Mas concretamente, el disco de silicona esta dispuesto entre la cubeta 1 y el medio de pesaje 3; este es
un elemento flexible y de poco grosor. Esta disefiado de modo que realice una distribucion uniforme de las fuerzas
verticales sobre el medio de pesaje 3, fuerzas comprendidas en la tara del medio de pesaje 3. Esto permite no afectar
a la precision de la medicion del medio de pesaje 3.

La figura 2 muestra la gestiéon de las funcionalidades del robot la cual se realiza gracias a un microprocesador 10
cuyos datos de entrada proceden esencialmente del sensor de temperatura 4 y del medio de pesaje 3. Un elemento
disparador 15 tal como un boton pulsador permite desencadenar o detener acciones controladas por el
microprocesador 10. Una pantalla de visualizacion 16 es controlada ademas por el microprocesador 10. La pantalla
de visualizacién 16 esta colocada en la carcasa 6 como se ve en la figura 1. El microprocesador 10 se comunica con
una interfaz externa, tal como una aplicacion movil 17 de modo bidireccional. Naturalmente, la aplicacion movil 17
puede almacenar datos diversos y variados tales como modos de funcionamiento de tipo recetas, niveles de alerta,
recomendaciones de funcionamiento. La interfaz externa 17 permite una trazabilidad de la fabricacion y con todo
detalle del resultado, es decir del producto obtenido; esto es indispensable para la elaboracion de productos



10

15

20

ES2929371T3

cosméticos, ya que se trata de garantizar un seguimiento de la fabricacion: fecha, ingredientes utilizados, cantidades,
limites de temperaturas admisibles, limites de concentracién admisibles, la aplicacion mévil permite tal control.

Los datos de salida del microprocesador 10 conciernen al control del motor de las palas 5, del medio de calentamiento
2, de la bomba 8 o del medio de visualizacion 16.

Se pueden considerar comunicaciones de tipo Bluetooth 18 para el intercambio de datos entre el microprocesador 10
y la aplicacién mévil 17. Puede estar prevista una conexién por Internet 19 para los intercambios de datos entre la
aplicacién mévil 17 y un servidor apropiado 20, el cual recibe datos de la aplicacion movil 17 y le envia actualizaciones,
a través de Internet.

De modo nuevo e inventivo, el robot segun la invencion permite la fabricacion de productos cosméticos directamente
en la casa del usuario final y en pequefnas cantidades que responda directamente a sus propias necesidades de
consumo. Esto evita por tanto la utilizacion de conservantes quimicos potentes, los cuales son necesarios en una
actividad comercial en razén de los largos tiempos de almacenamiento, en el fabricante, el revendedor e igualmente
en la casa del usuario (frasco con cantidad fija a veces demasiado importante con respecto a la utilizacion). Estos
conservantes pueden estar asociados a riesgos sanitaros y, por tanto, percibidos como indeseables.

Por otra parte, el robot de acuerdo con la invencion permite la fabricacion de productos cosméticos 'en casa' en
condiciones de higiene aceptables a pesar de la ausencia de entorno de produccion industrial controlado. Las
principales herramientas de preparacion (bol 1 y palas 5) se pueden esterilizar in situ y la preparacion se realiza en un
ambiente cerrado, protegido de la contaminacion exterior.

Por otra parte, la interfaz externa de tipo aplicacion moévil 17 responde a las necesidades de calidad y de seguridad al
producir mensajes de alerta en caso de riesgo para la salud o en caso de riesgo de calidad, por ejemplo para proteger
las propiedades naturales de los ingredientes evitando el sobrecalentamiento o fuerza de mezcla demasiado
importante o aspiracién de aire importante en la mezcla, o controlando la secuencia de preparacién para asegurar
mezclas exitosas (emulsiones en particular). Esta aplicacién registra igualmente las operaciones efectuadas,
asegurando una trazabilidad imprescindible (carné de seguimiento) de los productos cosméticos.
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REIVINDICACIONES

1. Robot doméstico de elaboracion de productos cosméticos constituidos por varios ingredientes, que comprende: una
cubeta de mezcla (1) de los citados ingredientes; un medio de calentamiento (2) de los citados ingredientes; un medio
de pesaje (3) de los ingredientes presentes en la cubeta; un medio de mezcla (5) de tipo de pala motorizada de
velocidad variable y controlada; una carcasa de proteccion (6) exterior; comprendiendo ademas el robot doméstico

una tapa (12) adaptable a la superficie superior de la carcasa de proteccion (6) y provista de una abertura (14) alineada
verticalmente con la cubeta de mezcla, para el paso del medio de mezcla (5) y de al menos un segundo ingrediente;
un medio de aislamiento térmico (110, 111) entre el medio de calentamiento (2) de la cubeta y el medio de pesaje (3);
un microprocesador (10) que coopera con una interfaz exterior (17) y dispuesto de modo que trate los datos de entrada
procedentes del citado medio de pesaje y del citado medio de calentamiento y dispuesto de modo que controle el
motor del medio de mezcla y/o el medio de calentamiento.

2. Robot doméstico segun la reivindicacién 1, caracterizado por que comprende ademas un depésito (7) para un primer
ingrediente que coopera con una bomba (8) y medios de alimentacion (9) que desembocan en la citada cubeta de
mezcla (1).

3. Robot doméstico seglin una cualquiera de las reivindicaciones precedentes, caracterizado por que la motorizacién
del medio de mezcla (5) comprende un motor insertado en una parte de la tapa (12), preferentemente en un asa de la
citada tapa.

4. Robot doméstico segun una cualquiera de las reivindicaciones precedentes, caracterizado por que el citado medio
de calentamiento (2) comprende una resistencia térmica en contacto con la pared exterior de la citada cubeta de
mezcla (1).

5. Robot doméstico segun una cualquiera de las reivindicaciones precedentes, caracterizado por que el medio de
aislamiento térmico comprende un disco de un material aislante (110) tal como la silicona, colocado entre el fondo de
la cubeta y el medio de pesaje, y/o un material de relleno (111) de tipo aerogel o espuma aislante.

6. Robot doméstico segun una cualquiera de las reivindicaciones precedentes, caracterizado por que la citada interfaz
exterior (17) comprende modos de elaboracién de productos cosméticos y/o alertas y/o recomendaciones para obtener
un producto dotado de caracteristicas determinadas.

7. Robot doméstico segun la reivindicacion 6, caracterizado por que la citada interfaz (17) coopera con un servidor
actualizado regularmente (20).

8. Robot doméstico segiin una cualquiera de las reivindicaciones precedentes, caracterizado por que comprende un
sensor de temperatura (4) dispuesto en las proximidades del medio de pesaje (3), y asociado al microprocesador (10)
con el fin de realizar una correccion de la temperatura del medio de pesaje por utilizacion del coeficiente térmico del
medio de pesaje.

9. Robot doméstico segun una cualquiera de las reivindicaciones precedentes, caracterizado por que comprende una
conexion eléctrica para la alimentacion del motor del mezclador, estando colocada la citada conexion en el elemento
de unién (13) entre la tapa (12) y la carcasa de proteccién exterior (6).

10. Robot doméstico seglin una cualquiera de las reivindicaciones precedentes, caracterizado por que el citado medio
de visualizacién (16) esta previsto para los datos de entrada/salida del microprocesador y/o para los datos de control
del microprocesador (10) y/o los datos de salida de los elementos de medicion.
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