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Domaine de l’invention

La présente invention vise un dispositif et un procédé de commande et un
appareil comportant un tel dispositif.

La présente invention s’applique au domaine des dispositifs de commande
sans ou avec contact. Plus particulierement, la présente invention s’applique au

domaine de la commande d’appareils par un utilisateur.

Etat de la technique

On connait les interfaces tactiles avec lesquelles un utilisateur touche un
écran tactile pour commander des fonctions. Cependant, la sensibilité de ces
écrans est variable et la succession d’appuis provoque une usure.

De plus, l'actionnement manuel des équipements mécaniques ou l'appui
sur un écran tactile provoquent une trace disgracieuse et, a la longue, un
encrassement.

Actuellement, les appareils comportent des boutons poussoirs ou des
interrupteurs. Cependant, ces systemes présentent linconvénient d’avoir un
fonctionnement détérioré si des débris s’introduisent dans le mécanisme. Aussi,
les équipements mécaniques et les écrans tactiles présentent des inconvénients
en termes d’hygiéne et de risque de contamination, surtout en cas d’usage
collectif.

Il existe des appareils comportant des moyens de commande capacitifs.
Mais, ces moyens de commande peuvent étre déclenchés par des objets, tels une
tasse ou un torchon par exemple. Ainsi, les moyens de commande capacitifs ne

sont pas fiables.

Objet de I’'invention

La présente invention vise a remédier a tout ou partie de ces inconvénients.
A cet effet, selon un premier aspect, la présente invention vise un dispositif
de commande, qui comporte :

- des premiers moyens de détection :
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- comportant au moins un émetteur d’au moins une onde et au moins
un récepteur de I'au moins une onde et

- détectant la présence et la position d’'un objet en fonction de l'au
moins une onde regue ;

- des deuxiemes moyens de détection :

- détectant la présence et la position de l'objet en fonction d’'une
grandeur physique.

- les deuxiemes moyens de détection n’étant activés que si les
premiers moyens de détection détectent la présence de I'objet ;

- la grandeur physique détectée par les deuxiemes moyens de détection
ayant au moins une caractéristique différente de I'onde regue par les premiers
moyens de détection,

- des moyens de commande configurés pour commander une action si :

- les premiers moyens de détection détectent la présence de I'objet,
- les deuxiemes moyens de détection détectent la présence de
I'objet et
- la position détectée par les premiers moyens de détection
correspond a la position détectée par les deuxiemes moyens de détection.

On permet ainsi une commande avec ou sans contact d’'un appareil. De
plus, comme deux ondes différentes sont utilisées pour détecter la présence et la
position de l'objet, des erreurs de déclenchement de commandes sont évitées et
le dispositif présente une plus grande fiabilité. Aussi, comme les deuxiémes
moyens de détection ne sont activés que si les premiers moyens de détection
détectent la présence de I'objet, une économie d’énergie est réalisée.

De plus, la mise en ceuvre de la présente invention présente I'avantage de
proposer un dispositif de commande présentant les avantages cumulés de deux
moyens de commande tout en éliminant, ou au moins réduisant, leurs
inconvénients.

Dans des modes de réalisation, les deuxiéemes moyens de détection
détectent la présence et la position de I'objet sans contact d’un utilisateur avec le
dispositif.

La commande sans contact présente I'avantage de limiter 'encrassement

et d’éviter un risque de contamination, par exemple.
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Dans des modes de réalisation, les deuxiemes moyens de détection
détectent la présence et la position de I'objet par contact d'un utilisateur avec le
dispositif.

L’avantage de ces modes de réalisation est d’avoir une plus grande
précision de la position de I'objet détectée.

Dans des modes de réalisation, les deuxiemes moyens de détection
détectent la présence et la position de l'objet par appui d'un utilisateur sur le
dispositif.

L’avantage de ces modes de réalisation est d’avoir une position prédéfinie
de l'objet détectée.

Dans des modes de réalisation, 'onde émise par des moyens de détection
est une onde infrarouge.

Ces modes de réalisation présentent 'avantage de permettre la détection
d’'un doigt d'un utilisateur, sans risquer de détecter un tissu, par exemple.

Dans des modes de réalisation, au moins un émetteur ou un récepteur des
moyens de détection est associ€é a au moins un masque dont la partie
transparente, pour au moins une longueur d'onde utilisée par I'émetteur, est
allongée dans la direction d’'un récepteur capable de détecter I'onde a ladite
longueur d’onde.

Un tel masque présente l'avantage de réduire la réception d'ondes
parasites.

Dans des modes réalisation, la présence de l'objet est détectée pour une
puissance de l'onde recue, par un récepteur des moyens de détection de
présence, inférieure a une valeur limite prédéterminée.

L’avantage de ces modes de réalisation est d'éviter de prendre en
considération la présence d’'un objet, par exemple trés réfléchissant, interagissant
fortement avec les moyens de réception, tout en permettant de prendre en compte
la présence d’'un doigt d'un utilisateur en position d’effectuer une commande.

Dans des modes de réalisation, la grandeur physique détectée par des
moyens de détection est une grandeur physique d’'une onde électromagnétique.
Ces modes de réalisation présentent l'avantage de pouvoir détecter avec
précision la présence et la position d’'un objet, notamment en utilisant un émetteur

et un récepteur capacitifs.
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Dans des modes de réalisation, I'onde électromagnétique est une onde
radioélectrique.

L’avantage de ces modes de réalisation est d'utiliser les ondes
radioélectriques pour détecter la présence d’'un objet, ondes qui peuvent étre
modulées en intensité, fréquence ou phase, pour mieux résister aux ondes
parasites et au bruit ambiant.

Dans des modes de réalisation, la présence de l'objet est détectée pour
une puissance de l'onde électromagnétique recue, par un récepteur des moyens
de détection de présence, inférieure a une valeur limite prédéterminée.

L’avantage de ces modes de réalisation est d’éviter de détecter la présence
d'un objet, capacitif ou en métal par exemple, tout en permettant de détecter la
présence d’'un doigt d'un utilisateur pour effectuer une commande. Ainsi, une
casserole ou une poéle métallique, par exemple, qui, du fait de leur masse
métallique, sature les récepteurs, n'est pas prise en considération.

Selon un deuxieme aspect, la présence invention vise un procédé de
commande qui comporte les étapes suivantes :

- émission d’au moins une onde, par un émetteur de premiers moyens de
détection,

- réception de I'au moins une onde, par un récepteur de premiers moyens
de détection,

- détection de la présence et de la position d’'un objet au moyen de l'au
moins une onde regue,

- activation de deuxiémes moyens de détection,

- détection de la présence et de la position d’'un objet en fonction d’'une
grandeur physique et,

- commande d’'une action si la position détectée par les premiers moyens
de détection correspond a la position détectée par les deuxiemes moyens de
détection.

Les avantages, buts et caractéristiques particulieres du procédé objet de la
présente invention étant similaires a ceux du dispositif objet de la présente
invention, ils ne sont pas rappelés ici.

Selon un troisiéeme aspect, la présente invention vise un appareil réalisant
une fonction, qui comporte au moins un dispositif de commande objet de la

présente invention, commandant ladite fonction de I'appareil.
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Les avantages, buts et caractéristiques particulieres de I'appareil objet de la
présente invention étant similaires a ceux du dispositif objet de la présente

invention, ils ne sont pas rappelés ici.

Breve description des figures

D’autres avantages, buts et caractéristiques particuliers de [linvention
ressortiront de la description non limitative qui suit d’au moins un mode de
réalisation particulier d’un dispositif, d’'un procédé de commande et d’'un appareil
comportant un tel dispositif, en regard des dessins annexés, dans lesquels :

- la figure 1 représente, schématiquement, un mode de réalisation

particulier d’'un dispositif de commande objet de la présente invention,

- la figure 2 représente, schématiquement, un mode de réalisation
particulier de premiers moyens de détection d’un dispositif objet de la
présente invention,

- la figure 3 représente, schématiquement, un mode de réalisation
particulier de deuxiemes moyens de détection d’'un dispositif objet de la
présente invention,

- la figure 4 représente, schématiquement, un mode de réalisation
particulier d’'un procédé objet de la présente invention et

- la figure 5 représente, schématiquement, un mode de réalisation

particulier d’'un appareil objet de la présente invention.

Description d’exemples de réalisation de I'invention

On note dés a présent que les figures ne sont pas a I'échelle.

La présente description est donnée a titre non limitatif, chaque
caractéristique d’'un mode de réalisation pouvant étre combinée a toute autre
caractéristique de tout autre mode de réalisation de maniére avantageuse.

On note que le terme « un » est utilisé au sens « au moins un ».

On observe sur la figure 1, un mode de réalisation particulier 10 d’'un
dispositif objet de la présente invention.

Le dispositif 10 de commande comporte des premiers moyens de détection,
105, 115 et 120, comportant au moins un émetteur, 105 d’au moins une onde 110
et au moins un récepteur 115 de I'au moins une onde 110 et détectant la présence
et la position d’'un objet 125 en fonction de I'au moins une onde 110 regue.
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Le dispositif 10 comporte aussi des deuxiemes moyens de détection, 140 et
145, détectant la présence et la position de I'objet 125 en fonction d’'une grandeur
physique 135.

Les deuxiemes moyens de détection, 140 et 145, ne sont activés que si les
premiers moyens de détection, 105, 115 et 120, détectent la présence de I'objet
125.

La grandeur physique détectée par les deuxiéemes moyens de détection,
140 et 145, est au moins une caractéristique différente de I'onde 110 regue par le
récepteur 115.

Le dispositif 10 comporte aussi des moyens de commande 100 configurés
pour commander une action si :

- les premiers moyens de détection, 105, 115 et 120, détectent la présence
de l'objet 125,

- les deuxiemes moyens de détection, 125, 140 et 145, détectent la
présence de I'objet 125 et

- la position détectée par les premiers moyens de détection, 105, 115 et
120, correspond a la position détectée par les deuxiemes moyens de détection,
140 et 145.

Préférentiellement, les premiers moyens de détection, 105, 115 et 120, sont
des moyens de détection dont chaque émetteur émet une onde 110 infrarouge, et
dont chaque récepteur capte une onde infrarouge. Préférentiellement, les
premiers moyens de détection, 105, 115 et 120, comportent une dalle 120, de
répartition des ondes infrarouges 110.

L’'onde 110 émise par I'émetteur 105 est répartie par la dalle 120. L'onde
110 se réfléchit sur un objet 125 qui réfléchit des ondes infrarouges et est captée
par un récepteur 115. La présence de l'objet 125 est donc détectée par les
premiers moyens de détection, 105, 115 et 120. Si I'objet 125 absorbe les ondes
infrarouges, la présence de I'objet 125 n’est pas détectée par les premiers moyens
de détection, 105, 115 et 120. La position de I'objet 125 est détectée en fonction
de I'endroit sur la dalle infrarouge 120 ou I'onde 110 est réfléchie, par exemple.

L'utilisation d’ondes infrarouges présente l'avantage de permettre la
détection d'un doigt d'un utilisateur, sans risquer de détecter un tissu, par

exemple.
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Dans des modes de réalisation, I'émetteur 105 est entouré de symboles
situés entre ledit émetteur et au moins un récepteur 115. La surface du dispositif
10 est opaque pour les longueurs d’ondes utilisées, sauf en regard du récepteur
115. En regard de I'émetteur 105, la surface du dispositif 10 est, au moins
partiellement, transparente pour ces longueurs d’ondes, sur une zone allongée
vers le récepteur. Ainsi, la puissance des ondes émises par I'émetteur 105 est
plus importante dans la direction du récepteur 110 que dans les autres directions.
La zone allongée définit ainsi un masque, dont la partie transparente, pour au
moins une longueur d'onde utilisée par I'émetteur 105, est allongée dans la
direction d’'un récepteur 115 capable de détecter 'onde a ladite longueur d’onde.
Ce masque dont la partie transparente, pour au moins une longueur d’onde
utilisée par I'émetteur 105, est allongée dans la direction d’'un récepteur 115
capable de détecter 'onde 110 a ladite longueur d’'onde. Ce masque peut étre
rectangulaire ou elliptique, par exemple, la plus grande dimension du masque
étant sensiblement parallele a la droite reliant I'émetteur 105 et le récepteur 110.
Dans des modes de réalisation, un tel masque est positionné en regard d’'un
récepteur 115, éventuellement en combinaison avec un tel masque positionné en
regard d’'un émetteur 105.

Préférentiellement, la grandeur physique 135 détectée par les deuxiémes
moyens de détection, 140 et 145, est une grandeur physique d'une onde
électromagnétique. Préférentiellement, les deuxiémes moyens de détection, 140
et 145, comportent un émetteur 140 d’'une onde électromagnétique 130 et un
récepteur 145 d’'une onde électromagnétique 135.

Préférentiellement, les deuxiemes moyens de détection, 140 et 145, sont
des moyens de détection dont un émetteur est une dalle 140 capacitive. La dalle
capacitive est une surface parcourue par une grille accumulant une charge sur
toute la surface de la dalle. L'onde 130 émise par la dalle 140 est déphasée par
un objet 125 conducteur sans contact de l'objet 125 conducteur avec la dalle
capacitive 140. L’'onde 135 déphasée est captée par un récepteur capacitif 145.
La présence d’'un objet 125 est donc détectée. Si I'objet 125 n’est pas conducteur
la présence de l'objet 125 n’est pas détectée par les deuxiemes moyens de
détection, 140 et 145. Préférentiellement, l'onde 135 est une onde
électromagnétique.
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Dans des modes de réalisation, les deuxiemes moyens de détection, 140 et
145, sont des moyens de détection dont un émetteur est une dalle 140 capacitive.
L’'onde 130 émise par la dalle 140 est déphasée par un objet 125 conducteur en
contact avec la dalle capacitive 140. L'onde 135 déphasé est captée par un
récepteur capacitif 145. La présence d’'un objet 125 est donc détectée. Si I'objet
125 n’est pas conducteur la présence de l'objet 125 n’est pas détectée par les
deuxiemes moyens, 140 et 145, de détection.

La commande sans contact présente I'avantage de limiter 'encrassement
et d’éviter un risque de contamination, par exemple.

Dans des modes de réalisation, les deuxiemes moyens de détection, 140 et
145, sont des moyens de détection comportant une dalle 140 résistive. La dalle
140 résistive est une surface parcourue par une grille accumulant une charge
électrique sur toute la surface de la dalle. Lorsqu’un utilisateur appuie sur la dalle
140 résistive, un point de contact est créé et la présence d'un objet 125 est
détectée.

L’avantage de la détection de présence et de position de I'objet par contact
d'un utilisateur est d’avoir une plus grande précision de la position de l'objet
détectée.

Dans des modes de réalisation, les premiers moyens de détection, 105,
115 et 120, et les deuxiemes moyens de détection, 140 et 145, sont :

- des moyens de détection par infrarouges,

- des moyens de détection capacitifs,

- des moyens de détection par radiofréquences,

- des moyens de détection par ondes radioélectriques,

- des moyens de détection résistifs,

- des moyens de détection thermiques,

- des moyens de détection mécaniques ou

- tout autre moyen de détection.

Bien que le mode de réalisation 10 de linvention représenté dans les
figures 1 a 5 soit un mode de réalisation dans lequel les premiers moyens de
détection, 105, 115 et 120, sont des moyens de détection infrarouge et les
deuxiemes moyens de détection, 140 et 145, sont des moyens de détection
capacitifs. D’autres modes de réalisation dans lesquels les moyens de détection

cités ci-dessus sont mis en ceuvre font partie de I'objet de la présente invention.
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La position de I'objet 125 détectée par les deuxiemes moyens de détection,
140 et 145, est déterminée en fonction de I'emplacement dans la dalle capacitive
a laquelle le signal 130 émis est déformé.

Dans des modes de réalisation, les deuxiémes moyens de détection, 140 et
145, ne sont activés que si les premiers moyens de détection, 105, 115 et 120,
détectent la présence de I'objet 125.

Dans des modes de réalisation, les premiers moyens de détection, 105,
115 et 120, ne sont activés que si les deuxiemes moyens de détection, 140 et
145, détectent la présence de I'objet 125.

Dans des modes de réalisation, les moyens de détection, 105, 115 et 120,
sont les deuxiémes moyens de détection et les moyens de détection, 140 et 145,
sont les premiers moyens de détection.

Les moyens de commande 100 sont configurés pour commander une
action si :

- les premiers moyens de détection, 105, 115 et 120, détectent la présence
de l'objet 125,

- les deuxiemes moyens de détection, 125, 140 et 145, détectent la
présence de I'objet 125 et

- la position détectée par les premiers moyens de détection, 105, 115 et
120, correspond a la position détectée par les deuxiemes moyens de détection,
140 et 145.

L’action commandée est une action d’augmentation de la température, de
diminution de la température ou de mise en fonctionnement d'un minuteur, par
exemple. L’action commandée est en fonction de la position détectée.

On observe sur la figure 2, un premier mode de réalisation 20 de premiers
moyens de détection, 105, 115 et 120, d’'un dispositif 10 objet de la présente
invention.

Le mode de réalisation 20 est illustré par un graphique montrant un signal
200 représentatif d'une onde 110 recue par les premiers moyens de détection,
105, 115 et 120. Le signal 200 est représenté dans le graphique 20 comportant en
abscisse 205, le temps, et en ordonnée 210, une puissance regue.

Le mode de réalisation 20 comporte :

- une valeur limite prédéterminée de puissance 215, dite « valeur basse »

et
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- une valeur limite prédéterminée de puissance 220, dite « valeur haute ».

Si la puissance du signal 200 est inférieure a la valeur basse 215, les
premiers moyens de détection, 105, 115 et 120, ne détectent pas I'objet 125. Si la
puissance du signal 200 est supérieure a la valeur haute 220, les premiers
moyens de détection, 105, 115 et 120, ne détectent pas l'objet 125. Si la
puissance du signal 200 est inférieure a la valeur haute 220 et supérieure a la
valeur basse 215, les premiers moyens de détection, 105, 115 et 120, détectent la
présence d’un objet 125.

Grace a la mise en ceuvre de la valeur limite haute 220, on évite de
détecter des objets, par exemple métalliques, qui auraient une interaction avec les
premiers moyens de détection, 105, 115 et 120, trés supérieure a l'interaction
provoquée par le doigt d’'un utilisateur.

On observe sur la figure 3, un premier mode de réalisation 30 de
deuxiemes moyens de détection, 140 et 145, d’'un dispositif 10 objet de la
présente invention.

Le mode de réalisation 30 est illustré par un graphique montrant un signal
300 représentatif d’'une onde 135 regue par les deuxiemes moyens de détection,
140 et 145. Le signal 300 est représenté dans le graphique 30 comportant en
abscisse 305, le temps, et en ordonnée 310, une puissance d’'une grandeur
physique.

Le mode de réalisation 30 comporte :

- une valeur limite prédéterminée de puissance 315, dite « valeur basse »
et

- une valeur limite prédéterminée de puissance 320, dite « valeur haute ».

Si la puissance du signal 300 est inférieure a la valeur basse 315, les
deuxiemes moyens de détection, 140 et 145, ne détectent pas I'objet 125. Si la
puissance du signal 300 est supérieure a la valeur haute 320, les deuxiémes
moyens de détection, 140 et 145, ne détectent pas I'objet 125. Si la puissance du
signal 300 est inférieure a la valeur haute 320 et supérieure a la valeur basse 315,
les deuxiémes moyens de détection, 140 et 145, détectent la présence d’'un objet
125.

Gréace a la mise en ceuvre de la valeur limite haute 320, on évite de

détecter des objets, par exemple métalliques, qui auraient une interaction avec les
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deuxiemes moyens de détection, 140 et 145, trés supérieure a linteraction
provoquée par le doigt d’'un utilisateur.

On observe sur la figure 4, un mode de réalisation particulier d’'un procédé
40 objet de la présente invention.

Le procédé 40 de commande comporte les étapes suivantes :

- émission 41 d’au moins une onde 110, par un émetteur 105 de premiers
moyens de détection, 105, 115 et 120,

- réception 42 de I'au moins une onde 110, par un récepteur 115 de
premiers moyens de détection, 105, 115 et 120,

- détection 43 de la présence et de la position d’'un objet 125 au moyen de
I'au moins une onde 110 regue,

- activation 44 de deuxiémes moyens de détection, 140 et 145,

- détection 45 de la présence et de la position d'un objet 125 en fonction
d’'une grandeur physique 135,

- commande 46 d'une action si la position détectée par les premiers
moyens de détection, 105, 115 et 120, correspond a la position détectée par les
deuxiemes moyens de détection, 140 et 145.

Préférentiellement, le procédé 40 de commande est mis en ceuvre par un
dispositif 10 de commande objet de la présente invention.

Au cours de I'étape d’émission 41, I'onde 110 émise par I'émetteur 105 est
répartie par la dalle 120. L'onde 110 se réfléchit sur un objet 125 qui réfléchit des
ondes infrarouges et est recue par un récepteur 115, a I'étape 42 de réception. La
détection de la présence de l'objet 125 est mise en ceuvre par les premiers
moyens de détection, 105, 115 et 120. Si l'objet 125 absorbe les ondes
infrarouges, I'étape 43 de détection n’est pas effectuée. La détection 43 de la
position de l'objet 125 est en fonction de I'endroit sur la dalle infrarouge 120 ou
'onde 110 est réfléchie, par exemple.

Une fois la présence de I'objet 125 détectée, le procédé 40 passe a I'étape
44 d’activation des deuxiemes moyens de détection, 140 et 145.

Préférentiellement, I'étape de détection 45 est en fonction d’'une grandeur
physique 135 et la grandeur physique 135 est une grandeur physique d’'une onde
électromagnétique.

Lors de I'étape de détection 45, la position de I'objet 125 détectée par les
deuxiemes moyens de détection, 140 et 145, est déterminée en fonction de
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'emplacement dans la dalle capacitive a laquelle le signal 130 émis est le plus
modulé.
Dans des modes de réalisation, le procédé 40 comporte une étape de

\

comparaison de la position détectée par les premiers moyens de détection a
'étape 43 et de la position détectée par les deuxiemes moyens de détection a
I'étape 45. Si les positions détectées se correspondent, le procédé 40 passe a
I'étape 46 de commande d’une action.

On a correspondance entre deux positions lorsque ces positions détectées
ont sensiblement les mémes coordonnées dans un méme repére, en une ou deux
dimensions, par exemple un repére orthogonal. Cette correspondance est donc
déterminée avec une tolérance.

L’étape de commande 46 d’une action est mise en ceuvre si :

- une présence de l'objet 125 est détectée a I'étape 43 de détection,

- une présence de l'objet 125 est détectée a I'étape 45 de détection et

- la position détectée a I'étape 43 de détection correspond a la position
détectée a I'étape 45 de détection.

L’action commandée est une action d’augmentation de la température, de
diminution de la température ou de mise en fonctionnement d’'un minuteur, par
exemple. L’action commandée est en fonction de la position détectée.

Comme on le comprend a la lumiére de la description qui précede, la mise
en ceuvre de la présente invention permet ainsi une commande avec ou sans
contact d’'un appareil. De plus, comme deux ondes différentes sont utilisées pour
détecter la présence et la position de I'objet, des erreurs de déclenchement de
commandes sont évitées et le dispositif présente une plus grande fiabilité. Aussi,
comme les deuxiéemes moyens de détection ne sont activés que si les premiers
moyens de détection détectent la présence de I'objet, une économie d’énergie est
réalisée.

De plus, la mise en ceuvre de la présente invention présente I'avantage de
proposer un dispositif de commande présentant les avantages cumulés de deux
moyens de commande tout en éliminant, ou au moins réduisant, leurs
inconvénients.

On observe sur la figure 5, un mode de réalisation 50 d’'un appareil objet de

la présente invention.
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L'appareil 50 présente au moins une fonction et comporte au moins un
dispositif de commande objet de la présente invention, commandant au moins
cette fonction.

Dans des modes de réalisation, I'appareil 50 est un appareil médical ou un
ascenseur, par exemple. L’appareil 50 peut aussi étre un appareil électroménager,
par exemple qui comporte des plaques de cuisson ou un four dont le
fonctionnement est commandé par un dispositif de commande objet de la
présente invention.

Les commandes de l'appareil 50 sont effectuées par un utilisateur au
moyen d'un dispositif 10 de commande. Les commandes sont préférentiellement
effectuées sans contact de l'utilisateur avec I'appareil 50. Dans des modes de
réalisation, les commandes sont effectuées avec contact de [l'utilisateur avec
I'appareil 50.

L’action commandée est une action d’augmentation de la température, de
diminution de la température ou de mise en fonctionnement d’'un minuteur, par
exemple. L’action commandée est en fonction de la position détectée d’'une partie

du corps de I'utilisateur par rapport au dispositif 10 de commande.
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REVENDICATIONS

1. Dispositif (10) de commande, caractérisé en ce qu'’il comporte :

- des premiers moyens (105, 110 et 120) de détection :

- comportant au moins un émetteur (105) d’au moins une onde (110,
200) et au moins un récepteur (115) de I'au moins une onde et

- détectant la présence et la position d’'un objet (125) en fonction de I'au
moins une onde regue ;

- des deuxiémes moyens (140 et 145) de détection :

- détectant la présence et la position de I'objet en fonction d’une

grandeur physique (135),

- les deuxiemes moyens de détection n’étant activés que si les
premiers moyens de détection détectent la présence de 'objet ;

- la grandeur physique détectée par les deuxiémes moyens de détection ayant
au moins une caractéristique différente de I'onde regue par les premiers moyens de
détection,

- des moyens de commande (100) configurés pour commander une action si :

- les premiers moyens de détection détectent la présence de I'objet,
- les deuxiemes moyens de détection détectent la présence de I'objet et
- la position détectée par les premiers moyens de détection correspond

a la position détectée par les deuxiémes moyens de détection
dans lequel les premiers et/ou les deuxieme moyens de détection sont configurés
pour ne pas détecter la présence de I'objet lorsqu’'une puissance (210) de l'onde
(200) regue, par un récepteur (115) des moyens (105, 115 et 120) de détection de

présence, est supérieure a une valeur limite prédéterminée (220).

2. Dispositif (10) selon la revendication 1, dans lequel les deuxi€emes moyens
(140 et 145) de détection détectent la présence et la position de |'objet (125) sans
conttact d'un utilisateur avec le dispositif.

3. Dispositif (10) selon la revendication 1, dans lequel les deuxi€emes moyens
(140 et 145) de détection détectent la présence et la position de I'objet (125) par

contact d’un utilisateur avec le dispositif.



10

15

20°

25

30

3028966

15

4. Dispositif (10) selon l'une des revendications 1 ou 3, dans lequel les
deuxiemes moyens (140 et 145) de détection détectent la présence et la position de

I'objet (125) par appui d’un utilisateur sur le dispositif.

5. Dispositif (10) selon l'une des revendications revendication 1 a 4, dans
lequel une onde (110, 200) émise par des moyens (105, 115 et 120) de détection est

une onde infrarouge.

6. Dispositif (10) de commande selon la revendication 5, dans lequel au moins
un émetteur (105) ou un récepteur (115) des moyens (105, 115 et 120) de détection
est associé a au moins un masque dont la partie transparente, pour au moins une
longueur d’onde utilisée par I'émetteur, est allongée dans la direction d’'un récepteur

capable de détecter 'onde (110, 200) a ladite longueur d’onde.

7. Dispositif (10) selon I'une des revendications 1 a 6, dans lequel la grandeur
physique (135) détectée par des moyens (140 et 145) de détection est une grandeur

physique d'une onde électromagnétique.

8. Dispositif (10) selon la revendication 7, dans lequel l'onde (130)
électromagnétique est une onde radioélectrique.

9. Procédé (40) de commande, caractérisé en ce qu'il comporte les étapes
suivantes :

- émission (41) d’au moins une onde (110, 200), par un émetteur (105) de
premiers moyens (105, 115 et 120) de détection,

- réception (42) de I'au moins une onde, par un récepteur (115) de premiers
moyens de-détection,

- détection (43) de la présence et de la position d’un objet (125) au moyen de
'au moins une onde regue,

- activation (44) de deuxiémes moyens (140 et 145) de détection,

- détection 4A46) de {a présence et de la position d’un objet (125) en fonction
d’une grandeur physique (135) et
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- commande (46) d'une action si la position détectée par les premiers moyens
de détection correspond a la position détectée par les deuxiémes moyens de
détection
dans lequel, au moins au cours d’'une étape de détection, on ne détecte pas la
présence de l'objet lorsqu’une puissance (210) de l'onde (200) regue, par un
récepteur (115) des moyens (105, 115 et 120) de détection de présence, est

supérieure a une valeur limite prédéterminée (220).

10. Appareil (50) réalisant une fonction, caractérisé en ce qu'’il comporte au
moins un dispositif (10) de commande selon l'une des revendications 1 a 8,

commandant ladite fonction de I'appareil.
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