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(54) Laite tyhjien pullojen automaattiseksi tunnistamiseksi ja
rekisterfimiseksi ~ Apparat fdr automatisk ménsteridentifi-
ering och registrering av tomflaskor

Tdmd keksintd koskee laitetta tyhjien pullojen automaattiseksi tunnistami-
seksi ja rekisterdimiseksi, jotka pullot sopivimmin moottorikiyttdisen kuljetus-
laitteen avulla kuljetetaan optisen laitteenohi, joka kdsittdid valoliéhteen
ja valosdhkbisen tunnustelulaitteen.

Keksinn6lld on kdyttsd mm. elintarvikeliikkeissd, jossa kdsin tapahtuva
palautusarvoltaan erilaisten tyhjien pullojen laskeminen on seki aikaa vievii
ja epdtyydyttividd. Pullomiérdn jatkuvasta viélrdsti laskemisesta tyhjii pulloja
palautettaessa koituu kauppiaalle tappiota, samalla kun siihen kuluu tarpeetonta
asiakasaikaa. Suurimmissa kaupoissa, kuten esimerkiksi valintamyymilsissd, on
pullojen palautus todellinen ongelma.

Ennestddn tunnetaan pullojen rekisterimislaitteita elintarvikekaupoissa
kdyttod varten. Eniten tunnettu laite koostuu lohkoista jokaista pullotyyppii
varten, ei kuitenkaan uusia litranpulloja varten. Asiakas valitsee oikean
aukon, tydntdd pullot aukkoon ja painaa vivun alas, joka painaa pullot laitteen
sisdln. Kun kaikki samantyyppiset pullot on tySunetty laitteeseen, painetaan
toista vipua ja esiin tulee lappu, joka on varustettu tietyllid midrilli reikii,
jotka vastaavat aukkoon tydnnettyjen pullojen lukumdirii. Crilaisilla pullo-
panteilla on eri virit. Kassalla lasketaan aukkojen lukumiiri ja kerrotaan
pantin arvolla.

Erds toinen tunnettu rekisterdintilaite toimii samalla periaatteella kuin

edellinen mutta silld erolla,ettd rekisterSintilappu on korvattu kuulilla,
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jolden lukumddrid ja vdri vastaa pullojen lukumiHrii ja niiden panttiarvoa.

Nédiden laitteiden suurin epikohta on ettid timin j4lkeen on suoritettava
joko reikien tai kuulien laskenta ja ettd jokaisen panttiarvoluokan rahamidiri
on laskettava,

Myos sellaiset rekisterdintilaitteet ovat sininsi tunnettuja, jotka
esimerkiksi rekisterdivit niiden pullojen mddrdn, jotka kulkevat optisen
laitteen ohi ja jossa tieto lukumilir#std voidaan painaa liuskalle. Tdllaiset
laitteet eivit kuitenkaan voi erottaa eri pullotyyppejd ja niitd kdytetlin
vain ilmaisemaan pullomddrd, joka on kulkenut optisen laitteen ohi.

Keksints poistaa mainitut epidkohdat siten, ettd kooltaan ja panttiarvoltaan
erilaiset pullot rekisterdididin automaattisesti laitteessa ja ettd asiakas saa
automaattisesti valmiiksi lasketun kuitin panttiarvon rahamddristi, joka voi-
daan nostaa kassasta.

Keksinndn mukaiselle laitteelle on tunnusomaista rekistertintilaite, joka
valolidhteen synnyttimien pullojen varjokuvien avulla rekistersi niiden pullojen
lukumddrdn ja mitat, esimerkiksi korkeuden, jotka kulkevat optisen laitteen
ohi, ja elektroninen keskusyksikk®, joka rekisterSityjen tietojen pohjalla
kdyttdd painolaitetta pulloja koskevien haluttujen tietojen kirjoittamista
varten.

Optinen laite kiytt#d tarkkoja varjokuvia detektoimista varten ja mainittu
valoldhde kehittdl samansuuntaista valoa valosdhkdistd tunnustelulaitetta
kohti, joka késittdd useita valotransistoreja. Elektroninen keskusyksikkd
kdsittdd keksinnbén mukaan signaalimuuntajan, detektorin, lasku- ja rekisterdinti-
yksikén, ohjelmointiyksikén, painolaiteohjausyksikdn ja tarkkailu- eli kontrolli-
yksikdn, jossa signaalimuuntaja ja detektori muuntavat optisesta tunnustelu-
laitteesta tulevat arvot ja loogisesti lajittelevat ndm# rekistersidyt arvot
siten, etti ohjelmoitava lasku- ja rekister8intiyksikkd laskee yhteen ja varas-
toi ominaisuuksiltaan tietynlaiset arvot ja jolloin muunlaiset arvot sulje-
taan pois, ja jossa painolalteohjasusykaikkd ohjaa painolaitetta, joka painaa
rekisterdintituloksen ja jossa tarkkailuyksikks hoitaa ja sditdd koko laitetta,
johon kuuluu laitteessa olevien oleellisten toimintojen tarkkailu ja ohjaus.

Keksinndn mukaisestl valokenno-detektorit ovat siidettivissi sijaintiinsa
ndhden sopivien vilineiden, esim. magneettien tai vastaavien avulla, jotta
voitaisiin rekisters5idd erikoistyyppisiy pulloja ja hoitaa tunnustelulaitteen
hienosddtd. Kuljetuslaitteella ja ulostydntdmekanismilla on eri kHyttbmootto-
rit, joiden nopeudet o sovitettu vastaamaan vastaavia toimintoja. Ohjaus-
poytd kdsittdd sindnsid tunnetulla tavalla kdynnistys- ja pysdytys (kuittaus-)
elimid, sekd yhden tai useamman laskulaitteen erilaisten pullotyyppien koko-
naisrekisterintii varten. UlostySntSmekanismi on varustettu kahdella rullalla,

jotka on tehty sindnsé tunnetusta joustavasta aineesta, ja joilla on kitka-



, 59347

pinta, ja jotka rullat pydrivdt pystysuorien akseliensa ympiri tietylli
minimietdisyydelld toisistaan, ja joiden vastakkaiset sivut pydrividt kuljetus-
laitteen liikkumissuunnassa.

Keksintd esitetdin ldhemmin viitaten piirustuksen kuvioihin 1-7.

Kuv, 1 esittiid lohkokaaviota keksinndn mukaisesta laitteesta,

kuv. 2 elektronista keskusyksikkcd, joka on varustettu ohjausyksikdlli
ja tihdn kuuluvilla laitteills,

kuv. 3 kaaviomaisesti signaalimuuntajaa,

kuv. 4 valokennoa,

kuv, 5 kaaviomaisesti detektoria,

kuv. 6 esimerkkid mahdollisesta signaalipiirroksesta, ja

kuv. 7 osaa laitteesta leikattuna optisen laitteen ja kuljetuslaitteen
esittimiseksi.

Kuviciden 1 ja 7 mukaan kuljetuslaite 6 kuljettaa pulloa eteenpiin, jolloin
pullo 27 rekisterdidddn optisen laitteen 4,5 avulla ja poistuu kuljetuslaitteen
pdédstd ulostyintdmekanismin 7 avulla., Valoldhde 5 kehitti¥ ja lihettdi saman-
suuntaista valoa valos#hkdistd tunnustelulaitetta 4 kohti, jossa pullon varjo-
kuva rekisterdidiin siten, ettd valon ja varjon raja detektoidaan valokennojen
26 avulla,

Tunnustelulaitteen 4 antamat signaalit siirretdién elektroniseen keskus-
yksikkson 1, jossa signaalit kdsitellddn ja luokitellaan. Keskusyksikks 1
chjaa painolaitetta 2, joka ohjausp8ydin 3 kdskystd antaa signaalin rekiste-
roidystd pullomiirdstd ja niiden kokonaisarvosta. Laitteen kidsky syntyy kdyn-
nistys- 14 ja pyséhdys- (kuittaus) 15 -elimistd, jotka elimet on kytketty
ohjausyksikkdon 8.

Kuviossa 2 signaalit kulkevat tunnustelulaitteesta 4 signaalimuuntajaan
9, joka on yhteydessd ohjausyksikkddn 8, Signaalimuuntaja kisittdl oleelli-
sesti kaksi vahvistinta 18, 19,lcogisen porttipiirin 20 ja aikahidastus-
elimen 21, jolla on muutettava aikahidastus (  (kuv. 3).

Muunnettua signaalia kdsitelldin edelleen detektoreissa 10, 22 ja se
siirretddn lasku- ja rekisteriyksikkscn 11, joka on ohjelmoitu ohjelmointi-
pdyddn 13 avulla, jonka avulla pulloille voidaan antaa eri arvot. Yksikks 11
on yhteydessi ohjauslaitteeseen 8 ja painolaitteeseen 2 painolaiteohjaus-
laitteen 12 kautta. Laskulaitteet 16, 17 pullotyyppien kokonaisrekistercintid
varten on yhdistetty laitteeseen 8. Valolihteeseen 5 syStetiin sdhkSvirtaa
katkaisijan L kautta, jota ohjaa ohjauslaite 8. Kuljetuslaitteen vast. ulos-
tyontdlaitteen moottoreihin M6 ja M7 sybtetiin sdhkévirtaa katkaisijan M
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kautta, jota myds ohjauslaite 8 ohjaa.

Tunnustelulaite 4 kdsittdd useita valosHhkdisii tunnusteluelimii 26,
Tunnusteluelin 26 kisittdd kaksi valotransistoria Tl ja T2 (esim, "TEXAS LS 602"
tai vast). Jokainen valokenno 26 on, kuten aikaisemmin on mainittu, yhdistetty
signaalimuuntajaan 9 ja yksinkertaiseen loogiseen piiriin 10, 21, jolla on
sdidettivd aikahidastus f‘. Kun Tl tulee alttiiksi valolle ja T2 varjolle,
ja vain silloin, saa Hn arvon "1" aikahidastuksen 2? jdlkeen, SHddettdvd alka-
hidastus 21 antaa mahdollisuuden suodattaa pois ne valovarjorajat, jotka ovat
liian lyhytaikaisia. Jotta rekisterdinti olisi mahdollinen, on alin T2 oltava
alttiina jatkuvalle valolle ainakin aikavélinfa'aikana. Hidastus 21 sdddetdin
siten, ettd T on hieman lyhyempi kuin pullon p##n 28 varjon ohikulkuaika,
Kuvion 7 mukaisessa esimerkissid tidm# varjo siirtyy detektorin 26-3 ohi., Tdlli
tavalla suodatetaan ''taustahdiridt' tehokkaasti pois ja vain ne valo-varjorajat,
joiden kesto on pitempi kuin t, rekisterdididin, so. vair ne pullot, joiden
korkeus on pikea. Kuviossa 7 esitetty tunnustelulaite 4 on varustettu seitse-
milld valokennolla, mutta on itsestdidn selvdd ettd niit# vol olla vihemmidn
tai enemmin riippuen laitteelle asetettavista vaatimuksiata. Valokennon
26a tehtdvini on mitata valolihteestd tulevat S valon voimakkuus., Kun voi-
makkuus on liian pienl, avaa ohjausyksikks 8 signaalimuuntajan 9 kautta kat-
kaisijan M ja katkaisee sdhkdvoiman syStin moottoreihin M6 ja M7, josta seu-
raa etti pullojen kuljetus ei ole mahdollinen.

Tyyppitunnistus tapahtuu siten, ettd mitataan erl kohteiden korkeus, ts,
tarvitaan vain yksi valokennodekektori kutakin pullotyyppid kohden.

Laite on kuitenkin konstruoitu ottaen huomioon monimutkaisempien dimensioi-
den rekisterdinti, esimerkiksi pullojen korkeus kun k#ytetdlin kahta tai
useampaa detektoria kutakin rekisterdinti#d kohden, THmY# on esitetty kuviossa
5, jossa H on ulostulosignaali loogisesta porttipiiristd 22, mik#d signaali
vastaa lopullista rekister8intid yhdesti# tai useammasta valokennosta ja aika-
hidastuslaitteesta 21 tulevien signaalien Hn perusteella, T41l1l4 tavoin pide-
tiin kaksi tai useampia signaaleja Hy yhdessd jotta saataisiin aikaan
suurempi rekisterdintitarkkuus.

Kuviossa 4 on esitetty valokenno, joka kdsitt#¥ kaksl valotransistoria
24 ja sydttdjohdon 23, Keksinndn mukaisessa suositussa rakennemuodossa valo-
kennoa ympdrdi renkaanmuotoinen magneetti 25, joka on kiinnitetty valokennoan
epoksimuovin avulla, jonka avulla valokennot voidaan helposti kiinnittdi

metallilevyyn, joka mahdollistaa tunnustelulaitteen yksinkertaisen virityksen.
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Kuviossa 6 on esitetty signaalipiirros, joka esittdi signaaleja
Dn, Hn tyhjid yksinkertaisia pullotyyppej# varten. Kohdassa "a' tapahtuu
yhden pullotyypin rekisterdinti ylimm#lli detektorilla 26-1. Kohdassa ''b"
tapahtuu toisen pullon rekisterdinti detektorilla 26-5. Kohdassa ''c'" ei rekis-
tertidid kolmatta pulloa koska se ei ole tyypiltddn "kysytty' ja sen korkeus
on detektoreiden 26-2 ja 26-3.vidlilli, Tdssd esimerkissi (kuv. 6 ja 7) on 26-1
ylin ja 26-6 alin detektori. Alimpien detektoreiden synnyttdmit pulssit ai-
heutuvat pullonkaulasta tulevista, valovarjo-rajoista kaulan kulkiessa alim-
pien detektoreiden ohi, sekd ei-halutusta valontaittumisesta pullolasissa,
jos tdmd on kirkasta laslia. Kuviossa 7 on tdmdn lisiksi esitetty varjokuva
28 ja pullon sisdinpancaukko 29,

Painolaite 2 voi olla tunnetun tapainen, esimerkiksi '"SODECO-decaprint
type PN213" tai vastaava,

Keksinntn mukaisessa laitteessa asiakas kdynnistHd rekisterSintilaitteen
painamalla kiynnistyselinti 14. Kun n¥in on tehty, sytyttdi laite valon
tissd elimessd sekd sytytti#d valolihteen 5. Kun valonvoimakkuus on tarpeeksi
suuri kdynnistyy kuljetuslaite 6 ja ulostytntSmekanismi 7 ja asiakas voi
asettasa pullot kuljetuslaitteelle 6. Kun kaikki pullot ovat kulkeneet etusei-
nédmidssi olevan aukon ldpi, painetaan KUITTAUS-elintd 15, jolloin laite kuittaa
sytyttdmdlld valon siind. Lyhyen ajan esim. 2 sekunnin jilkeen painaa paino-
laite kuittilapun. Laite hoitaa sitten itsendisesti kaikkien lamppujen sammut-
tamisen ja pysdyttdid kdyttdmoottorit. Irtirevittdvid lappu voi antaa tiedot
rekistersidystd kokonaispullomidristd ja saatavasta panttiarvosummasta.

Vaikkakin laite on esitetty sellaisessa rakennemuodossa, joka on tarkoi-
tettu elintarvikeliikkeitd varten, on selvii ettd laitetta voidaan kéyttid
myos muiden kohteiden kuin tyhjien pullojen rekisterdinti#d ja luokitusta
varten, eikd vilttimitti elintarvikeliikkelssH.

Patenttivaatimukset:

t. Laite tyhjien pullojen automaattiseksi tunnistamiseksi ja rekister8imi-
seksi, joka pullot sopivimmin moottorikdytttisen kuljetuslaitteen (6) avulla
kuljetetaan optisen laitteen ohi, joka kdsittdd valolihteen (5) ja valosihkoi-
sen tunnustelulaitteen (4), tunne t t u rekisterdintilaitteesta, joka valo-
lihteern (5) synnyttimien pullojen (27) varjokuvien (28) avulla rekistersi
niiden pullojen lukumi#rén ja mitat, esimerkiksi korkeuden, jotka kulkevat
optisen laitteen ohi, ja elektronisesta keskusyksiktsti (1), joka rekiste-
réityjen tietojen nojalla kiyttHi painolaitetta (2) pulloja koskevien haluttu-
jen tietojen kirjoittamista varten.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen laite, t unne t tu siiti, etti
keskusyksikkd (1) mm, kdsittdd signaalimuuntajan (9) ja detektorin (10),
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jotka loogisesti lajittelee tunnustelulaitteesta (4) tulevat rekisterdidyt
tiedot siten, ettd ominaisuuksiltaan tietyntyyppiset tiedot lasketaan yhteen
ja varastoidaan ohjelmoitavassa lasku- ja rekisteriyksikdssd (11,13) ja omi-
naisuuksiltaan poikkeavat tiedot erotetaan pois, ja ettd painolaitetta (2),
joka kirjoittaa halutut tiedot, ohjataan painolaiteohjauslaitteen (12) avulla.

3. Patenttivaatimuksen 1 tai 2 mukainen laite, t unne t t u slitd,
etti tunnustelulaitteen (4) muodostaa valokennodetektorit (26), joiden sijain-
tia voidaan siitdi siihen soveltuvien laitteiden (25), esim. magneettien avulla,
mahdollistamaan tyypiltdén epdtavallisten pullojen rekisterdinti tal tunnus-
telulaitteen hienosddtd.

4. Patenttivaatimuksen ! mukainen laite, tunne t tu siitd, ettd
kuljetuslaitteen (6) yhteyteen on sijoitettu ulostydntdmekanismi (7) , joka
kdsittii kaksi sininsi tunnettua joustavaa ainetta olevaa rullaa, joilla on
kitkapinta ja jotka rullat pydrividt vastaavien pystyakseliensa ympiri tietylld
minimiet#isyydelld toisistaan ja jotka pydrivit samassa suunnassa kuin kulje-
tuslaitteen (6) liikkumissuunta.

5. Patenttivaatimuksen 1 ja 4 mukainen laite, tunnettu siiti,
etti kuljetuslaitteella (6) ja ulostydnttlaitteella (7) on eri kiyttdmootto-
rit (M6, M7), jolden nopeudet ovat sovitetut vastaamaan vastaavia toimintoja.

6. Patenttivaatimuksen 1 mukainen laite, t unn e t t u ohjauspdyddstd
(3), joka on varustettu sindnsd tunnetuilla kiynnistys- (14) ja pysdytys-
(kuittaus) (15) -elimilli sekd kahdella tal useammalla laskulaitteella (16,17)
erilaisten pullotyypplen kokonaisrekisterdintid varten,
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Patentkrav:

1. Apparat f6r automatisk monsteridentifiering och registre-
ring av tomflaskor, vilka av en ldmpligen motordriven transportan-
ordning (6) transporteras f&rbi en optisk anordning, vilken omfat-
tar en ljuskdlla (5) och en fotoelektrisk avkdnningsenhet (4),
k@nnetecknad av en registreringsanordning som med hjdlp
av de av ljuskdllan (5) frambringade skuggbilderna (28) av flaskorQw
na (27) registrerar antal och dimensioner, t.ex. h&jd, for de flas-
kor, vilka passerar den optiska anordningen, och av en elektronisk
centralenhet (1) vilken med stdd av de registrerade data driver ett
tryckverk (2) £6r utskrift av Onskade data om flaskorna.

2. Apparat enligt patentkravet 1, k @& nnetecknad dar-
av, att centralenheten (1) bl.a. omfattar en signalomformare (9)
och en detektor (10) vilka 1logiskt sorterar de registrerade data
frdn avkidnningsenheten (4) sdlunda, att data med bestdmda karakte-
ristika blir summerade och lagrade i en programmerbar rdkne- och
registerenhet (11, 13) och data med avvikande karakteristika blir
avskilda, och att tryckverket (2) som skriver ut de Onskade data
styrs av en tryckverkskontroll (12).

3. Apparat enligt patentkravet 1 eller 2, k @& nneteck -

n a d ddrav, att avkdnningsenheten (4) bestdr av fotocelldetektorer
(26) , vilka &r justerbara i ldge med hj&dlp av ddrtill ldmpliga an-
ordningar (25), t.ex. magneter, f6r att m6jliggbra registrering av
flaskor av ovanlig typ eller finjustering av avkdnningsenheten.

4. Apparat enligt patentkravet 1, k @&n ne tecknad dir-
av, att i anslutning till transportanordningen (6) &r anordnad en
utstdtningsmekanism (7), vilken omfattar tva rullar av i och for sig
kdnt elastiskt material, vilka uppvisar en friktionsyta och vilka
rullar roterar runt sina resp. vertikala axlar pa ett visst minimum-
avstadnd fran varandra och vilka roterar i transportanordningens (6)
rdrelseriktning.

5. Apparat enligt patentkraven 1 och 4, k @&nnetecknad
ddrav, att transportanordningen (6) och utst&tningsmekanismen (7)
har separata drivmotorer (M6, M7), vilkas hastigheter &r anpassade
till de resp. funktionerna.

6. Apparat enligt patentkravet 1, k &nnetecknad av
en kontrollpanel (3), vilken dr f8rsedd med i och f6r sig k&nda start-
(14) och stopp- (kvitterings) (15) -organ samt tv& eller flere rikne-
verk (16, 17) f&r totalregistrering av olika flasktyper.
Viitejulkaisuja-Anfdrda publikationer
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