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Keksintd koskee valvontalaitetta ja -jarjestelméé ja erityisesti sellaista valvontalaitetta (100), joka on jarjestetty kiinnitettaviksi (102)
valvottavaan kohteeseen ja hélyttamaén langattoman tiedonsiirron avulla valvottavaa kohdetta likutettaessa. Valvontalaitteeseen
(100) kuuluu liikkeentunnistava anturi (104), joka on jarjestetty antamaan ulostulona signaali valvottavaa kohdetta liikuteltaessa.
Erityisesti keksintd koskee valvontalaitetta (100), joka on jarjestetty aktivoitavaksi langattoman tiedonsiirron avulla.

Uppfinningen avser en gvervakningsanordning och ett 6vervakningssystem och speciellt en sadan évervakningsanordning (100)
som har anordnats att fastas (102) vid ett objekt som 6vervakas och att alarmera medelst tradids dverforing av information da
objektet som dvervakas fiyttas. Overvakningsanordningen (100) omfattar en detektor (104) som detekterar rérelse, vilken detektor
har anordnats att generera som utgang en signal da objektet som dvervakas flyttas. Specielit avser uppfinningen en
$vervakningsanordning (100) som har anordnats att aktiveras medelst tradlés éverféring av information.
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VALVONTALAITE JA -JARJESTELMA

Keksintd koskee valvontalaitetta ja -jdrjestelmdd ja erityisesti sellaista valvonta-
laitetta, joka on jérjestetty kiinnitettdvéksi valvottavaan kohteeseen ja hilyttiméiin
langattoman tiedonsiirron avulla valvottavaa kohdetta liikutettaessa. Lisdksi keksin-
t0 koskee opetusjdrjestelméd liittyen mainittuun valvontalaitteeseen ja -jérjestel-
maan.

Rikollisuuden vallitessa ja jopa lisddntyessd on etddlld olevan omaisuuden, kuten
erilaisten kohteiden valvonta nykyisin hyvin tirkedd esimerkiksi kohteen vahingoit-
tamisen ja/tai varastamisen valvomiseksi. Erityisesti liikuteltavan omaisuuden, ku-
ten polkupydrien, moottoripyorien ja erilaisten muiden kohteiden, kuten esimerkiksi
tyokalu- ja rdjdhdeainekonttien valvominen on hankalaa, koska liikuteltavan omai-
suuden sdilytyspaikka muuttuu ja omaisuus on usein hankalasti valvottavassa pai-
kassa.

Erditad ratkaisuja liikuteltavan, etddlld olevan omaisuuden valvomiseksi tunnetaan
tekniikan tasosta. Niissi liikuteltavaan omaisuuden tai kohteen yhteyteen on jérjes-
tetty jonkinlainen kohteen luvattoman kdyton havaitseva viline, kuten esimerkiksi
polkupydrien yhteydessd putkimaisesta elementist ja putkimaisen elementin sisilld
olevista kuulista ja kuulien sijainnin havaitsevasta elimestd koostuva hélytinvéli-
neilld varustettu asentoanturi. Téllainen tekniikan tason valvontalaite aktivoidaan
esimerkiksi vapauttamalla kuulat mekaanisesti jdtettdessd omaisuus. Lisdksi on tun-
nettua varustaa tekniikan tason valvontalaite langattomasti hdlyttavilld vélineella,

jolloin otettaessa mainitun kaltaisella aktivoidulla valvontalaitteella varustettu koh-

de luvatta kdyttoon, voidaan omistajalle ldhettdd ilmoitus luvattomasta kdyttoon-
otosta esimerkiksi tekstiviestilld.

Tekniikan tasoon liittyy kuitenkin joitakin ongelmia, nimittdin sangen usein kdy
niin, ettd kohteen omistaja tai valvoja ei muista aktivoida valvontalaitetta jdttdes-
sddn kohteen tai ei ole tdysin varma jétettyddn jo kohteen, ettd aktivoiko hén val-
vontalaitteensa. Lisdksi mekaanisissa valvontalaitteissa on usein haittana se, ettd
sellaisen voi aktivoida kuka tahansa ja usein aktivoinnin purkaminenkin onnistuu
vihénkin asiaa tuntevalta helposti.

Keksinndn tavoitteena on luoda valvontalaite, joka voidaan aktivoida etdisyyden
pddstd jo kohteen jdttdmisen tapahduttua. Lisdksi keksinnon tavoitteena on mahdol-
listaa kohteen valvojan tarkastaa, ettd valvontalaite on aktivoitu. Vield lisdksi kek-
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sinnon tavoitteena on luoda sellainen valvontalaite, jonka avulla voidaan ehkdistéd
ulkopuolisia aktivoimasta valvontalaitetta tai purkamasta aktivointia. Keksinnon ta-
voitteena on myos opetusjdrjestelmén toteuttaminen, jonka avulla mainitun valvon-
talaitteen ominaisuuksia voidaan parantaa.

Keksinnon tavoitteet saavutetaan siten, ettd valvontalaite, joka on jérjestetty kiinni-
tettdviksi valvottavaan kohteeseen, varustetaan liikkkeentunnistavalla anturilla, joka
antaa ulostulona signaalin valvottavaa kohdetta litkuteltaessa, ja ettd valvontalaite
jarjestetddn aktiivisena ollessaan hilyttimain ja/tai kdynnistimddn paikannus lan-
gattoman tiedonsiirron avulla saadessaan signaalin liikkeentunnistavalta anturilta, ja
lisdksi siten, ettd valvontalaite on jirjestetty aktivoitavaksi langattoman tiedonsiir-
ron avulla. Paikannuksen automaattinen kdynnistys soveltuu esimerkiksi liikkkuvan
kuormaus-, kuljetus- siirtokaluston, konttien, junien, jne. valvontaan. Kohteen paik-
ka kiinnostaa kohteen liikkuessa. Kun kohde pysihtyy, paikka tunnetaan ja seuraa-
van kerran paikka kiinnostaa, kun kohde liikkuu. Tdma saadaan aikaan, kun liik-
keen tunnistava anturi aktivoi paikannusominaisuudet ja/tai hilytyksen. Lisdksi
keksinndn tavoitteet voidaan saavuttaa epditsengisissd vaatimuksissa esitettyjen li-
sdpiirteiden avulla.

Keksinnon mukaiselle valvontalaitteelle on tunnusomaista se, mitd on esitetty vaa-
timuksessa 1. Keksinnon mukaiselle valvontajérjestelmille on tunnusomaista se,
mitd on esitetty vaatimuksessa 20. Keksinnon mukaiselle opetusjarjestelmille on
tunnusomaista se, miti on esitetty vaatimuksessa 26. Lis#ksi keksinnon eriitd edul-
lisia suoritusmuotoja on esitetty epiitsendisissd vaatimuksissa.

Keksinnoén mukainen valvontalaite ja —jarjestelmi ja niihin liittyvad opetusjirjestel-
mi on tarkoitettu erityisesti sellaisen omaisuuden tai kohteen valvomiseksi, joka on
liikuteltavissa ja jonka luvatta kidyttoonotto aiheuttaa jonkinlaista kohteen liikutta-
mista tai jonka vahingoittaminen aiheuttaa kohteen liikkumista, kuten tirinii ja si-
ten aiheuttaa ulostulosignaalin litkkeentunnistavassa anturissa ja hilytyksen. Kohde
on esimerkiksi polkupyord, moottoripyori, auto, tyokalukontti tai rdjihdeainekontti.
Erityistd etua esilld olevan keksinnon kaltaisesta valvontalaitteesta on esimerkiksi
erilaisten suljettavien konttien yhteydessd, jossa kontti voidaan sulkea ennen val-
vontalaitteen aktivointia ja tdten vilttdd sulkemisesta mahdollisesti aiheutuvat via-
rit hilytykset. Valvontalaite voidaan myos asettaa valvonnan kannalta edulliseen
paikkaan, kuten paikkaan, mistd konttiin tai vastaavaan voidaan kdytdnnossd mur-
tautua. Lisdksi kontin sisilld olevaa valvontalaitetta ei voida peukaloida ilman mur-
tautumista konttiin, josta jo sindnsd aiheutuu hilytys, mikili valvontalaite on akti-
voitu. Keksinnon mukainen valvontalaite voidaan kiinnittdd myos muulla tavoin ja
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muuhun omaisuuteen tai kohteeseen, kuin mit4 edelld on esitetty, kuten esimerkiksi

oviin tai ikkunoihin.
Tassd patenttihakemuksessa kiytetddn mm. seuraavia késitteitd:

- "Hilytysherkkyyskynnys™ on tietty valvontalaitteeseen asetettavissa oleva ra-

n

ja-arvo, jonka ylityttyd suoritetaan hilytys. Keksinnon mukaisesti liikkeen-
tunnistavan anturin ulostulo digitoidaan, jolloin anturin ulostulon muutos yli
asetetun raja-arvon (halytysherkkyyskynnyksen) aiheuttaa halytyksen. Haly-
tysherkkyyskynnystd muutetaan keksinnon erdén edullisen suoritusmuodon
mukaan langattoman tiedonsiirron avulla, kuten tekstiviestin avulla.

10 - Liikkeentunnistava anturi” on edullisimmin 2 tai 3 —suuntainen kiihtyvyysan-
turi. Erdédn suoritusmuodon mukaan liikkeentunnistava anturi on VTI Hamli-
nin valmistama SCA100T-sarjan anturi, mutta keksint6 ei luonnollisestikaan
sulje pois muiden tyyppisten anturien kayttod.

- "Parametrisointi” liittyy mm. parametrien muuttamiseen: salasanan vaihtoon,
15 aktivoinnin aloitus- tai purkuajankohtaan, kellon asettamiseen, halytysherk-
kyyskynnyksen raja-arvon muuttamiseen, virransadstéominaisuuksiin, kuten
aikaviliin, minkd vilein valvontalaite aktivoidaan ja aktivointi puretaan,
akun tilan tarkkailuun, aktivoinnin ja aktivoinnin purkamisen palauteviestei-
hin, tai tunnistetiedon vaihtamiseen.

20 - "Valvontalaitteen tilatieto™ tarkoittaa valvontalaitteen tilaa, kuten sitd, onko
valvontalaite aktivoitu, onko aktivointi purettu, onko aktivointi tai aktivoin-
nin purku parametrisoitu alkamaan jonain aikana, halytysherkkyyskynnyksen
raja-arvoa, virransddstoominaisuuksia, kuten aikavilid, minkd vélein valvon-
talaite aktivoidaan ja aktivointi puretaan, akun varaustilaa, valvontalaitteen

25 kellonaikaa, valvontalaitteen paikkatietoa, ja valvontalaitteen havaitsemiin
tukiasemiin liittyvié tietoja, kuten tukiasemien paikkatietoja.

- "Valvontalaite" tarkoittaa joko erillistd, valvontatarkoitukseen valmistettua ja
optimoitua laitetta tai muuta laitetta, kuten matkaviestinté, joka sisdltdd tar-
vittavat vilineet ja toiminnot valvontalaitteena toimimiseksi, mutta joka voi

30 sindnsi sisdltdd myo6s esimerkiksi tavanomaiset matkapuhelintoiminnot tai
muut, valvonnasta poikkeavaan tarkoitukseen tarkoitetut toiminnot. Valvon-
talaite-termilld voidaan tarkoittaa myos useamman, fyysisesti erillisen lait-
teen yhdistelmaa.
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Keksinnon erdédn edullisen suoritusmuodon mukaan valvontalaite on jérjestetty ak-
tivoitavaksi langattoman tiedonsiirron avulla. Valvontalaite aktivoidaan esimerkiksi
soittamalla tai toimittamalla tietty tekstiviesti tai multimediaviesti (SMS/MMS)
valvontalaitteen numeroon. Erddn suoritusmuodon mukaan pelkkd puhelu valvonta-
laitteen numeroon riittdd, mutta toisen vaihtoehtoisen suoritusmuodon mukaan val-
vontalaitteeseen soitettua tulee ndppiilld puhelimella tietty ennaltam#drétty numero-
sarja valvontalaitteen aktivoimiseksi. Tekstiviestilld aktivoitaessa toimitetaan teks-
tiviestissd erdin suoritusmuodon mukaan tietty koodi, kuten salasana, valvontalait-
teelle. Myos valvontalaitteen aktivointi on jdrjestetty purettavaksi langattoman tie-
donsiirron, kuten puhelun ja/tai tekstiviestin avulla.

Keksinnon erddn edullisen suoritusmuodon mukaan valvontalaite on jirjestetty tar-
Kistamaan puhelun tai tekstiviestin tunnistetieto, kuten puhelinnumero, josta puhelu
tai tekstiviesti on ldhetetty tai erddn suoritusmuodon mukaan tekstiviestin kdsittima
salasana ja hyviaksymdin puhelu tai tekstiviesti valvontalaitteen aktivoimiseksi, ak-
tivoimisen purkamiseksi, parametrisoimiseksi, tai tilatietojen kyselemiseksi vain
mikili tunnistetieto on valvontalaitteeseen ennaltamiératty tunnistetieto. Hyvéksyt-
tdvd tunnistetieto, johon puhelun tai tekstiviestin tunnistetietoa verrataan, tallenne-
taan ennalta esimerkiksi valvontalaitteen muistiin, ja sitd voidaan parametrisoinnin
yhteydessd muuttaa. Hyviksyttdvid tunnistetietoja voi olla erddn suoritusmuodon
mukaan médrillisesti my6s enemmén kuin yksi, jolloin valvontalaite voidaan para-
metrisoida, aktivoida ja aktivointi purkaa useamman péitelaitteen avulla tai use-
amman valvojan toimesta.

Keksinnén erdédn edullisen suoritusmuodon mukaan myds valvontalaitteen paramet-
risointi ja tilatietojen kysely on jérjestetty tapahtuvaksi langattoman tiedonsiirron,
kuten puhelun ja/tai tekstiviestin avulla. Valvontalaitetta parametrisoimalla vaikute-
taan mm. salasanan vaihtoon, aktivoinnin aloitus- tai purkuajankohtaan, kellon aset-
tamiseen, hélytysherkkyyskynnykseen, virransidstoominaisuuksiin, virtaldhteen ti-
lan tarkkailuun, aktivoinnin ja aktivoinnin purkamisen palauteviesteihin tai
tunnistetiedon  vaihtamiseen. Tilatietoja kyselemélld saadaan tietoa mm.
valvontalaitteen tilasta, kuten siitd, onko valvontalaite aktivoitu vai onko aktivointi
purettu, onko aktivointi tai aktivoinnin purku parametrisoitu alkamaan jonain
aikana, hilytysherkkyyskynnyksen arvoista, virransddstGominaisuuksista, virtaldh-
teen varaustilasta, valvontalaitteen kellonajasta, ja valvontalaitteen paikkatiedoista.

Keksinnon erdéin edullisen suoritusmuodon mukaan valvontalaitteen virransddsto-
ominaisuuksia muutetaan tekstiviestien avulla. Valvontalaite voidaan parametrisoi-
da aktivoitumaan médrdaikavilein tietyksi aikaa virtaldhteen sddstdmiseksi, jonka
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jalkeen aktivointi taas puretaan, jolloin ainakin osa virtaa kuluttavista komponen-

teista kytketddn pois pdéltd taas ennen uutta aktivointia. Valvontalaite voidaan jér-

jestdd aktivoituvaksi esimerkiksi kerran sekunnissa, kerran 5 sekunnissa, tai muun

aikavilin vilein tai vaihtoehtoisesti olemaan aktiivinen koko ajan. Erityisesti virran-
sddstdominaisuuksia koskevan parametrin avulla sdddettdva aikavili voi olla kaksi-
osainen, jossa ensimmiinen osa kertoo valvontalaitteen aktivointihetken tai pituu-
den, jona valvontalaite on aktivoituna ja jossa toinen osa kertoo valvontalaitteen ak-
tivoinnin purkuhetken tai pituuden, jona aktivointi on poissa pdalta.

Keksinnén erdidn edullisen suoritusmuodon mukaan valvontalaitteen virtaldhteen,
kuten akun tilaa voidaan tarkkailla tekstiviestein: Kysyttdessd virtaldhteen varausti-
laa, vastaus toimitetaan tekstiviestilld esimerkiksi seuraavasti: “valvottavan kohteen
nimi; virtaldhteen varaustila 80 %”. Suoritusmuodon mukaan minimi hyvaksytta-
vissd oleva varaustila (raja-arvo) on jirjestetty asetettavaksi valvontalaitteeseen
tekstiviestin avulla. Erddn suoritusmuodon mukaan valvontalaite on jdrjestetty ld-
hettdmddn myos itse varaustilaa koskeva hilytys edullisimmin tekstiviestilld, kun
virtaldhteen varaustila laskee asetetun rajan alle, esimerkiksi seuraavasti: “valvotta-
van laitteen nimi; virtaldhteen varausta jéljelld 2 tuntia”. Tilanteessa, jossa virtaldh-
teen varaustila on pienentynyt ja halutaan kuitenkin valvontalaitteen olevan toimin-
nassa vield pidemmaén aikaa kuin mité virtaldhteessd on virtaa jéljelld yhtdjaksoista
aktivointia ajatellen, voidaan valvontalaitteen virransddstbominaisuuksia muuttaa
esimerkiksi tekstiviestin avulla siten, ettd valvontalaite aktivoituu esimerkiksi 5 se-
kunnin vélein hetkeksi ja viliajalla ainakin osa virtaa kuluttavista komponenteista
on pois padltd.

Keksinnon erddn edullisen suoritusmuodon mukaan tieto aktivoinnista ja aktivoin-
nin purkamisesta on jérjestetty toimitettavaksi palauteviestin avulla esimerkiksi seu-
raavasti: “'valvottavan kohteen nimi; aktivoitu” tai vaihtoehtoisesti “valvottavan
kohteen nimi; valvonta pois kytketty”. Palauteviestitoiminto on jirjestetty kytketti-
viksi pédlle tai pois piéltd edullisimmin parametrisoinin yhteydessd tekstiviestin
avulla.

Keksinnon erdédn edullisen suoritusmuodon mukaan valvontalaite voi olla varustettu
myos analogisin ja/tai digitaalisin tulo- ja/tai l1&ht6liitdnnoin ja 1/O (input/output)
-ominaisuuksin erilaisia antureita ja/tai toimilaitteita varten. Tdlloin valvontaa, mit-
tausta ja toimintaa tehostamaan voidaan kédyttad kytkimid, lampotila-, kosteus- ja/tai
paineantureita, murtohdlytinlaitteita ja niiden antamia tulotietoja ja vastaavasti ohja-
ta ldht6tiedoilla lukkoja, lampétiloja, painetta jne ja kiyttdad nditd tietoja itsendisind
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tai yhdistettynd hilytysten ja niistd seuraavien toimenpiteiden havainnoijina ja to-
teuttajina.

Keksinnon eriddn edullisen suoritusmuodon mukaan langaton tiedonsiirto on jérjes-
tetty GSM-moduulin avulla tai vaihtoehtoisesti GPRS-, EDGE- tai vastaavan tieto-
liikkennemoduulin avulla. Edelleen erdan suoritusmuodon mukaan keksinnon val-
vontalaite on jirjestetty ldhettdmddn GSM-verkon tai muun solukkoradioverkon
paikkatietoa esimerkiksi kyselyn tehneelle valvojan péitelaitteelle tai muuhun val-
vontalaitteeseen ennaltamiarittyyn numeroon, kuten numeroon, johon hilytyskin
toimitetaan. Paikkatiedon tarkkuus on edullisimmin vihintddn solukkoradioverkon
solun tarkkuus, mutta keksinnén mukaisen verkkopaikannusmenetelmén ja opetus-
jirjestelmidn mukaisesti jopa huomattavasti titd tarkempi.

Keksinnon erdidn edullisen suoritusmuodon mukaan valvontalaite on jarjestetty la-
hettimidn havaitsemiensa solukkoradioverkon tukiasemien tiedot ja solupaikan.
Tukiasematietojen perusteella voidaan laskea melko tarkka laitteen sijainti ja solu-
paikasta ndhdéin suoraan paikka vahintdén tukiasemasolun tarkkuudella. Sijaintitie-
toa voidaan kiyttdd seurattavan kohteen paikantamiseen, esimerkiksi kohteen alka-
essa litkkua, kysymilld valvontalaitteelta mitd tukiasemia valvontalaite milloinkin
"kuulee". Paikannus tapahtuu esimerkiksi ldhettimilld paikkakysely valvontalait-
teelle. Vaihtoehtoisesti parametrien avulla valvontalaite voidaan jéarjestdd ldhettd-
méidn automaattisesti paikkatietoa hilytystilanteessa esimerkiksi parametreilla ase-
tetun aikavilein. Mikili valvontalaitteen virtaldhteen varaustila on alle raja-arvon,
voidaan parametreilla médrats, ettd valvontalaite pidentdd paikkatiedon ldhettdmis-
aikavalid.

Keksinnon valvontalaitteen kdyttimi solukkoradioverkon verkkopaikkatieto on eri-
tyisen edullinen, silld se on saatavissa erityisen hyvin, vaikka valvontalaite olisi si-
satiloissa, kontissa tait vastaavassa. Vaikka valvottava kohde ja valvontalaite sen
mukana siirretddn esimerkiksi terdskonttiin, pakettiautoon, kuorma-autoon, junan-
vaunuun, kellariin tai muuhun vastaavankaltaiseen paikkaan, niin paikkatieto on
tyypillisesti hyvin suurella todennédkdisyydelld saatavissa.

Verkkopaikkatiedolla ja verkkopaikannuksella tarkoitetaan tdssd sitd, ettd kun
GSM/GPRS, G3, G4, UMTS, NMT, TDMA/CDMA, Bluetooth, Wlan, Tetra tai jo-
kin muu valvontalaitteen osana toimiva radioyksikko on kytkeytyneeni verkkoon,
valvontalaite havaitsee ympdrillddn olevia tukiasemia, joiden avulla valvontalaitteen
sijainti voidaan péitelld. Tilanteessa, jossa tukiasemia havaitaan useampia, voidaan
keksinnon erdin suoritusmuodon mukaan havaituista tukiasemista ja niiden ennalta
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tiedetyistd sijaintitiedoista pditelld valvontalaitteen sijainti valvontalaitteen havai-
tessa mainitut tukiasemat. Jos esimerkiksi valvontalaite havaitsee useita (kahdesta
jopa useisiin satoihin) ympérilldan olevia tukiasemia ja niiden kenttdvoimakkuuden,
niin tukiasemien sijainnista ja kenttivoimakkuuksista voidaan paitelld valvontalait-
teen sijainti esimerkiksi kolmiomittaukseen perustuen.

Keksinnon erddn edullisen suoritusmuodon mukaan valvontalaitteen sijainti saadaan
midritettyd hyvin tarkasti, kun hyddynnetddn verkkojen lahettimdd aikasignaalia,
josta voidaan péditelld valvontalaitteen etdisyys palvelevasta tukiasemasta. Kun ver-
kossa on jaettuja soluja, jolloin ainakin yksi tukiasema on sektoroitu sektoreihin,
saadaan tarkkuutta edelleen parannettua, koska kunkin tukiaseman sektori, jossa
valvontalaite sijaitsee, tiedetddn. Paikka lasketaan suoritusmuodosta riippuen joko
itse valvontalaitteessa tai vaihtoehtoisesti tukiasemiin liittyvit tiedot siirretdin pal-
velukeskukseen paikan laskemiseksi. Laskettua paikkatietoa voidaan hyodyntii itse
valvontalaitteessa esimerkiksi ndyttdmalld oma sijainti valvontalaitteen ndytolld, ku-
ten esimerkiksi karttandytollda. Vaihtoehtoisesti paikkatietoa voidaan hyodyntdd pal-
velukeskuksessa esimerkiksi valvomalla, missd kukin valvontalaite milloinkin si-
jaitsee.

Verkkoon kytkeytynyt valvontalaite kuulee tyypillisesti useamman tukiaseman ja
valitsee automaattisesti voimakkaimman tukiaseman, jonka kautta datayhteydet sit-
ten muodostetaan. Esilld olevan keksinnon erdédn suoritusmuodon mukaan verkko-
paikannuksessa kdytetddn lisdksi kuitenkin myods muiden havaittujen tukiasemien
lahetystd, kuin pelkdstddn voimakkaimman tukiaseman ldhetystd valvontalaitteen
paikantamiseksi. Valvontalaite voidaan rakentaa myos sellaiseksi, ettd paikannus-
tarkkuuden parantamiseksi laite poistaa automaattisesti ja/tai palvelukeskuksen
pyynnostd voimakkaimmat tukiasemat yksitellen tai ryhmissi ja ndin "mittaa" kaik-
ki ympirilldin olevien tukiasemien voimakkuudet. Tdmai tulee kyseeseen erityisesti
silloin, kun valvontalaitteessa on rajattu, kuinka monta tukiasemaa kuunnellaan
maksimissaan kerrallaan. Tunnettaessa maasto-olosuhteet, useamman tukiaseman
koordinaatit (my0s korkeus), tukiasemien lahetystehot ja/tai sektoroidut tukiasemat
voidaan keksinndn mukaisesti laskettua paikkatietoa vield entisestddnkin tarkentaa
esimerkiksi kolmiomittaukseen perustuen. Lisdksi on todenn#koistd, ettd tulevai-
suudessa tiedonsiirtonopeuksien ja kdytettdvien taajuuksien kasvaessa tukiasemia
tulee entistd tihedmpiin, jolloin valvontalaitteen sijainnin midrittdmisen tarkkuus
keksinnon mukaisesti paranee entisestaan.

Keksinnon erdin edullisen suoritusmuodon mukaan valvontalaite on varustettu
my0s GPS-vastaanottimella, jolloin paikka voidaan saada maédritettyd erittdin tar-
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kasti ainakin ulkoalueilla, mutta myos joissain tapauksissa sisatiloissa, kuten kan-
gaskattoisissa sisitiloissa. Erddn suoritusmuodon mukaan GPS-vastaanotin on jér-
jestetty suoraan valvontalaitteen yhteyteen osaksi valvontalaitetta. Erédén toisen suo-
ritusmuodon mukaisesti GPS- vastaanotin tai GPS-vastaanottimesta erotettu GPS-
antenni on jérjestetty langattoman yhteyden, kuten esimerkiksi Bluetooth-yhteyden,
péddhdn valvontalaitteesta. Talloin GPS- vastaanotin tai GPS-antenni voidaan sijoit-
taa vaikeasti havaittavaan, mutta muutoin edulliseen paikkaan. Mainittujen suori-
tusmuotojen mukaisesti valvottavan kohteen liikkuessa kokonaisuutena (GPS- vas-
taanotin ja valvontalaite liikkuvat yhtd matkaa) saadaan valvontalaitteen paikka tar-
kasti koko ajan. Mikili valvontalaite (valvottava kohde) ja GPS- vastaanotin, kuten
esimerkiksi vastaanottimesta langattoman radioyhteyden pddssd oleva GPS- vas-
taanotin tai GPS-antenni erkanevat toisistaan etdisyyden padhin, voidaan keksinnon
erddn suoritusmuodon mukaan jirjestdd hilytys. Lisdksi valvontalaitteen (valvotta-
vaan kohteen) ja vastaanottimesta langattoman radioyhteyden p#éssd olevan GPS-
vastaanottimen tai GPS-antennin erkaannuttua toisistaan etdisyyden pd#hén, voi-
daan valvontalaitteen paikantamista jatkaa edelleen tukiasemien ldhetyksien avulla
keksinnon mukaisesti johdettujen verkkopaikkatietojen perusteella. Keksinnon
erddn edullisen suoritusmuodon mukaan keksinnon mukainen jirjestelmi voidaan
varustaa opetusjdrjestelmalld, joka on jérjestetty tallentamaan sekd tukiasemien ld-
hetystietojen perusteella tiettyd paikkaa vastaavan lasketun paikkatiedon ettid samaa
paikkaa vastaavan GPS-vastaanottimelta tai muulta elimeltd saadun tarkan paikka-
tiedon siten, ettd mainitut paikkatiedot ovat yksikasitteisesti liitettdvissd toisiinsa
esimerkiksi tietokannassa. Opetusjérjestelmd voidaan joko integroida osaksi palve-
lukeskusta tai valvontalaitetta tai erdéin suoritusmuodon mukaan jirjestdd erilliseksi
opetusjirjestelméksi, joka on kuitenkin ainakin tiedonsiirtoyhteydessi valvontalait-
teen ja/tai palvelukeskuksen kanssa.

Paikannustarkkuutta saadaan lisdksi parannettua keksinnon mukaisesti kertomalla
valvontalaitteen tarkka paikka, kuten esimerkiksi GPS-vastaanottimen antama paik-
katieto, valvontalaitteelle ja/tai palvelukeskukselle esimerkiksi syottamalla suoraan
tai teksti/multimediaviestin avulla. Edelld kuvatun menetelmén mukaisesti saadaan
jdrjestettyd opetusjdrjestelman tietokanta, joka kisittdd toisiinsa yksikisitteisesti lii-
tettdvissd olevat tukiasemien ldhetystietojen perusteella tiettyjd paikkoja vastaavat
lasketut paikkatiedot ja samoja paikkoja vastaavat GPS-vastaanottimelta tai muulta
elimeltd saadut tarkat paikkatiedot. Télloin myShemmin tilanteessa, jossa saadaan
maédritettyd paikkatieto esimerkiksi vain tukiasemien ldhetystietojen perusteella,
voidaan keksinnon erddn edullisen suoritusmuodon mukaan valvontalaitteessa ja/tai
palvelukeskuksessa suorittaa perusverkkopaikannuksen lisdksi paikan tarkentami-
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nen myos edelld kuvatulla tavalla jarjestetyn tietokannan avulla esimerkiksi sopival-

la algoritmilla tietokantaan jérjestettyjen tietojen avulla.

Keksinnon erddn edullisen suoritusmuodon mukaan edelld mainitulla tavalla saa-
daan jirjestettyd my0s mahdollisten tukiasemaverkossa tapahtuvien muutosten au-
tomaattinen pdivittiminen mainittuun tietokantaan, kuten esimerkiksi uusien tu-
kiasemien, tilapdisesti kaytdstd poistettujen ja/tai pysyvisti poistettujen tukiasemien
tietojen paivittdminen. T#lloin esimerkiksi lisdttdessd tukiasema voidaan se huomi-
oida paikkatietoa mdidritettdessd, kun mainittuun lisdttyyn tukiaseman littyvid
verkkopaikkatietoa on keritty riittdvésti suhteessa tarkkoihin paikkatietoihin, kuten
esimerkiksi GPS-vastaanottimen antamiin paikkatietoihin. Mydskin jo olemassa
olevan tukiaseman ominaisuuksien muuttuessa voidaan nimi tiedot jirjestdd mai-
nittuun tietokantaan.

Keksinnon erdédn edullisen suoritusmuodon mukaan valvontalaitteen ja/tai palvelu-
keskuksen yhteyteen jirjestetty opetusjirjestelma voidaan jarjestidd siten, ettd toimit-
tamalla mainitulle opetusjirjestelmille tietyn valvontalaitteen tarkka paikkatieto
esimerkiksi teksti/multimediaviestilld, madritetddn myos verkkopaikkatieto maini-
tulle valvontalaitteelle joko opetusjédrjestelmissi tai palvelukeskuksessa tai valvon-
talaitteessa, riippuen suoritusmuodosta, valvontalaitteen kuulemien tukiasemien 1i-
hetystietojen avulla ja tietokantaan jarjestetddan seki toimitettu tarkka paikkatieto et-
td tukiasemien ldhetystietojen avulla laskettu paikkatieto toisiinsa yksilollisesti lii-
tettdvisti, jolloin pelkkd tukiasemien ldhetystietojen avulla midritetty paikkatieto
saadaan tarkemmaksi esimerkiksi tietyn algoritmin avulla, kuten korjauskertoimella.

Keksinnon erdédn edullisen suoritusmuodon mukaan valvontalaite kisittid ohjausyk-
sikon liikkeentunnistavan anturin ulostulon tarkkailemiseksi ja vertaamiseksi asetet-
tuithin parametreihin, kuten hélytysherkkyyskynnyksen arvoihin ja mikili liikkeen-
tunnistavan anturin ulostulon arvo ylittdd halytysherkkyyskynnyksen, ohjaus-
yksikko suorittaa hilytyksen valvontalaitteen tiedonsiirtovilineiden avulla.

Keksinnon erdidn edullisen suoritusmuodon mukaan valvontalaitteen liikkeentunnis-
tava anturi on kiihtyvyysanturi. Anturin ulostulo voidaan digitoida ja valvontalait-
teen hilytysherkkyyskynnys asettaa siten, ettd valvontalaite suorittaa hilytyksen
vain, mikili liikkeentunnistavan anturin ulostulo ylittid ennalta-asetetun hilytys-
herkkyyskynnyksen raja-arvon. Raja-arvo on eriin suoritusmuodon mukaan asetet-
tavissa puhelun, edullisimmin tekstiviestin avulla, jolloin valvontalaitteen hilytys-
herkkyyttd voidaan muuttaa tilanteen ja esimerkiksi valvottavan kohteen ympariston
mukaan. Tilloin esimerkiksi voidaan vilttdd vaarit hialytykset paikoissa, joissa ym-
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pdristdssd on muutenkin tdrindi ja siitd johtuvaa hiiriotd, kuten esimerkiksi rauta-
teiden ldheisyydessa.

Erityistd etua keksinnon mukainen valvontalaite tarjoaa valvontalaitteen valmista-
jalle ja huoltajalle valvontalaitteen tekstiviestiparametrisoinnin osalta. Keksintd
mahdollistaa valvontalaitteen valmistajan valmistaa valvontalaitetta esimerkiksi tie-
tyilld vakioasetuksilla, jolloin valvontalaitteen kdyttoonotto voidaan suorittaa teks-
tiviestein toimitettavien parametrien avulla ja siten sédstdd sekd aikaa ettd rahaa,
kun ammattimiehen ei tarvitse matkustaa valvontalaitteen luokse suorittaakseen
valvontalaitteen kayttoonoton, alustuksen tai muun toimenpiteen. Valvontalaitteen
kdyttoonotto tai muu parametrein suoritettava toimenpide voidaan jérjestdd suoritet-
tavaksi tekstiviestein, olipa kdyttdja ja/tai valvontalaite ldhes missé tahansa. Erityi-
sesti timi piirre auttaa valvontalaitteen ulkomaanviennissé ja vihentdd kustannuk-
sia ongelmatilanteissa. Oikein tehdyn parametrien asettamisen jalkeen loppuasiakas
voi vaihtaa tunnistetiedon, kuten salasanan ja puhelinnumeron, mistd komennot hy-
véaksytddn, jonka jilkeen valvontalaite on yksin asiakkaan hallussa.

Eris esilld olevan keksinnon tuoma etu on myos se, ettd keksinnon mukainen val-
vontalaite voidaan valmistaa hyvin pieneksi ja huomaamattomaksi mm. sisdisen an-
tennin ja GSM-teknologiaa (ja erdén suoritusmuodon mukaan myds GPS-
teknologiaa) hyvaksikdyttividn tekniikan ansiosta, jolloin valvontalaitteesta ei mi-
tenkddn ulkoisesti ilmene, ettd laite on hélytin ja ettd se voidaan myd6s paikantaa,
jolloin kohteeseen murtautuja tai kohteen varastanut henkilod ei hyvin suurella to-
denndkoisyydelld huomaa ja vahingoita valvontalaitetta ja valvontalaitteesta saa-
daan esimerkiksi paikkatietoa vield kohteen varastamisen ja liikuttamisen jilkeen tai
aikana.

Vield lisdksi keksinn6n tuomina etuina mainittakoon myds se, ettd valvontalaitteen
ollessa liikkuvassa vilineessd, kuten ajoneuvossa, saadaan keksinndn mukaisesti ai-
kaiseksi erittdin tehokas reitinvalvonta, jolloin keksinnén mukainen jérjestelméa voi-
daan jdrjestédd siten, ettd hdlytystd ei synny, mikéli valvontalaite pysyy sallitulla rei-
tilld ja vastaavasti mikili valvontalaite poikkeaa sallitulta reitiltd, aiheutetaan hély-
tys. Reitinvalvonta sopii mm. tiettyihin kuljetustapahtumiin, tyokoneisiin, jotka
saavat litkkua vain tietyilld alueilla ja jopa ihmisiin (lapset, vanhukset, vartijat, val-

vonnan alla olevat) ja eldimiin.

Erityinen etu on my0s se, ettd keksinnon avulla valvontalaitteen aktivointi ja akti-
voinnin purkaminen saadaan jirjestettyd siten, ettd aktivointi tai aktivoinnin purku
on mahdollista suorittaa vain tietystd paikkaa, jolloin aktivoijan tai aktivoinnin pur-
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kajan sijainti tarkastetaan ennen kuin toimenpide hyviksytddn. Keksintéd voidaan
kdyttdd useissa eri sovelluksissa, kuten esimerkiksi sellaisissa, joissa oven tai lukon
avaaminen suoritetaan puhelinsoitolla tai teksti/multimediaviestilld, jolloin voidaan
varmistua, ettd toimenpiteen suorittaja on tarpeeksi ldhelld kohdetta, kuten esimer-
kiksi ovella, jonka hin yrittd4 avata. Lisaksi valvontalaitteen valvoessa esimerkiksi
arvokuljetusta, on turvallisempaa, jos aktivoinnin purkua ei anneta suorittaa liian
kaukana kohteesta. Keksint6d voidaan myds hyodyntdi tilanteissa, joissa henkilon
tyoaikaa ja/tai kulkua halutaan seurata ja joissa on tirkedd varmistaa paikka, misté
kyseinen henkil6 tekee ilmoitukset.

Seuraavassa osiossa selostetaan keksinnon edullisia suoritusmuotoja hieman tar-

kemmin viitaten oheisiin kuviin, joissa

Kuva 1 esittdd erdstd esimerkinomaista kohteen valvontalaitetta esilli olevan
keksinnon erdidn edullisen suoritusmuodon mukaisesti,

Kuva2a  esittdd erdstd esimerkinomaista valvontajarjestelmad kohteen valvomi-
seksi esilld olevan keksinnon erddn edullisen suoritusmuodon mukaises-
ti,

Kuva 2b  esittdd erdstd esimerkinomaista valvontajirjestelmiid kohteen valvomi-
seksi usean tukiaseman ldhetyksen avulla esilld olevan keksinndn erdin
edullisen suoritusmuodon mukaisesti,

Kuva 3 esittdé eréstd toista esimerkinomaista valvontajirjestelmii kohteen val-
vomiseksi esilld olevan keksinnon erddn edullisen suoritusmuodon mu-
kaisesti, ja

Kuva 4 esittdd erdstd esimerkinomaista opetusjirjestelmid esilld olevan keksin-
non eréddn edullisen suoritusmuodon mukaisesti.

Kuva 1 esittdd erdstd esimerkinomaista kohteen valvontalaitetta 100 esilld olevan
keksinnon erdédn edullisen suoritusmuodon mukaan, jossa valvontalaite on jérjestet-
ty aktivoitavaksi langattoman tiedonsiirron avulla. Valvontalaite 100 aktivoidaan
esimerkiksi soittamalla tai toimittamalla tietty tekstiviesti hyviksytystd ohjaavasta
numerosta valvontalaitteen numeroon, tai soittamalla tai toimittamalla tekstiviesti
valvontalaitteen numeroon niin, ettd soiton tai tekstiviestin yhteyteen liitetdén tietty,
vain hyviksyttyjen ohjaavien tahojen tiedossa oleva tunniste. Myds valvontalaitteen
aktivointi on jdrjestetty purettavaksi langattoman tiedonsiirron, kuten puhelun ja/tai
tekstiviestin avulla. Soittamalla valvontalaite saadaan aktivoitua tai aktivointi puret-
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tua erdin suoritusmuodon mukaan nippdilemailld tietty numero tai numerosarja, ku-
ten nippdilemailld 1, jolloin valvontalaite aktivoituu ja néppdilemalld 2, jolloin akti-
vointi puretaan. Tekstiviestilld valvontalaite saadaan aktivoitua tai aktivointi puret-
tua erdin suoritusmuodon mukaan kirjoittamalla tekstiviestiin ”Aktivoi”, jolloin
valvontalaite aktivoituu ja kirjoittamalla “Deaktivoi”, jolloin aktivointi puretaan.
Erddn suoritusmuodon mukaan tekstiviestissd pitdd olla myos oikea salasana, jotta
haluttu toimenpide suoritetaan.

Keksinnén mukainen valvontalaite kisittdd edullisesti myos tarkistusvilineet 108
puhelun tai tekstiviestin tunnistetiedon, kuten puhelinnumeron, josta puhelu tai
tekstiviesti on lihetetty, tarkistamiseksi tai erdin suoritusmuodon mukaan teksti-
viestin kisittdimén salasanan tarkistamiseksi ja hyviksymidn puhelun tai tekstivies-
tin valvontalaitteen aktivoimiseksi, aktivoimisen purkamiseksi, parametrisoimiseksi
tai tilatietojen kyselemiseksi vain mikili tunnistetieto on valvontalaitteeseen ennal-
tamddritty tunnistetieto. Hyvaksyttdvi tunnistetieto, johon puhelun tai tekstiviestin
tunnistetietoa verrataan, tallennetaan ennalta esimerkiksi valvontalaitteen muistiin,
ja sitd voidaan parametrisoinnin yhteydessa muuttaa.

Lisdksi keksinnon mukainen valvontalaite kisittdd erddn suoritusmuodon mukaan
myds parametrisointi- ja tilatietovilineet 116, joka on jirjestetty muuttamaan val-
vontavilineen muistiin tallennettujen parametrien arvoja ja toimittamaan tilatietoja
kyseltdessd langattomasti tapahtuvan tiedonsiirron, kuten puhelun ja/tai tekstiviestin
avulla.

Vield lisdksi keksinnon mukainen valvontalaite kisittdd erddn suoritusmuodon mu-
kaan GSM-moduulin 110 ja/tai GPRS, EDGE tai muun tietoliikennemoduulin 112
sekd antennin 120, edullisimmin sisdisen antennin, joiden avulla langaton tiedon-
siirto on jdrjestetty. Keksinnon valvontalaite erdén suoritusmuodon mukaan késittdd
myoOs paikkatietovilineet 114, joka on jérjestetty toimittamaan solukkoradioverkon
paikkatietoa kyseltdessi tai hilytyksen yhteydessd. Paikkatietovilineet voivat erddn
suoritusmuodon mukaan toimittaa myos valvontalaitteen “kuulemia” tukiasemia
koskevia tietoja, kuten tukiaseman identifioivia tietoja tai paikkatietoja, jolloin tie-
tojen vastaanottaja voi madrittdd toimitettujen tietojen perusteella valvontalaitteen
paikan.

Keksinnon erdidn suoritusmuodon mukaan paikkatietovélineet 114 voidaan jirjestdd
myos laskemaan valvontavilineen paikka kuulemiensa tukiasemien ldhetystietojen
perusteella perustuen esimerkiksi kolmiomittaukseen ja/tai havaitsemiensa asemien
lahetystehoihin ko. paikassa. Tdlloin paikkatietovélineet 114 voidaan jarjestdd tie-
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donsiirtoyhteyteen jonkin kolmannen osapuolen, kuten palvelukeskuksen kanssa,
havaitsemiensa tukiasemien koordinaattitietojen tai muiden paikanlaskemisessa tar-
vittavien lisdtietojen kyselemiseksi.

Keksinnon mukainen valvontalaite késittdd edullisesti my0s ohjausyksikén 118
litkkkeentunnistavan anturin 104 ulostulon tarkkailemiseksi ja vertaamiseksi asetet-
tuihin parametreihin, kuten hilytysherkkyyskynnyksen arvoihin ja mikali liikkeen-
tunnistavan anturin 104 ulostulon arvo ylittdd hélytysherkkyyskynnyksen, ohjaus-
yksikko 118 suorittaa hilytyksen valvontalaitteen tiedonsiirtovilineiden avulla. Oh-
jausyksikko 118 on edullisesti jdrjestettavissd ohjaamaan valvontalaitteen aktivoin-
nin ja aktivoinnin kytkemisen pois paddltd médrityin aikavilein virransddstdmiseksi.
Mikali valvontalaitteessa kaytetddn aiemmin mainittuja tulo- ja lahtosignaaliliitinto-
jd 121 tulotiedon saamiseksi antureista ja/tai lahtotiedon antamiseksi toimilaitteille,
ndistd liitdnnoistd on yhteys ohjausyksikkoon 118 joko suoraan tai sopivan pusku-
roinnin kautta.

Keksinnén mukainen valvontalaite 100 kasittda tyypillisesti myos virtaldhteen 117.
kuten akun, pariston, aurinkokennon tai vastaavan tai verkkovirtaldhteen. Lisdksi
valvontalaitteessa 100 on erddn suoritusmuodon mukaan virtakytkin 101 ja kiinni-
tysvilineet 102 valvontavilineen kiinnittdmiseksi valvottavaan kohteeseen. Kiinni-
tysvilineet 102 on edullisimmin toteutettu valvontalaitteen 100 taakse sijoitettavan
magneetin ja/tai tarrakiinnityksen avulla. Kuvassa 1 kiinnitysvilineet 102 on piir-
rosteknisistd syistd esitetty korvakkeena.

Keksinnén mukainen valvontalaite 100 késittdd erddn suoritusmuodon mukaan
my06s GPS-vastaanottimen tai vastaavan inertiaalipaikannusjérjestelmén vastaanot-
timen 119 valvontalaitteen tarkan paikan maérittimiseksi. TAmi on kuitenkin valin-
nainen suoritusmuoto.

Kuva 2a esittdd erdstd esimerkinomaista valvontajarjestelmédd 200 kohteen 122, ku-
ten polkupyordn, moottoripydrdn, auton, tyokalukontin tai rdjihdeainekontin, val-
vomiseksi esilld olevan keksinnon erddn edullisen suoritusmuodon mukaan kuvassa
1 esitetyn, kohteeseen 122 kiinnitettdvissd olevan valvontalaitteen 100 avulla. Val-
vontalaite 100 voidaan aktivoida tai aktivointi purkaa edullisesti matkaviestimen
124 avulla langattoman tiedonsiirron vilitykselld 106. Myos valvontalaitteen para-
metrisointi, tilatietojen kysely ja hdlytys on jdrjestetty tapahtuvaksi langattoman tie-
donsiirron 106 vilitykselld. Kohteen valvoja voi kyselld valvontalaitteen tilatietoja
tai muuttaa parametrisointia edullisesti matkaviestimenséd 124 avulla. Valvontalait-
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teen suorittama hilytys on myos jdrjestetty toimitettavaksi langattoman tiedonsiir-

Kuva 2b esittdd erdstd esimerkinomaista valvontajdrjestelmdid 201 kohteen valvomi-
seksi usean tukiaseman 202a-d ldhetyksen avulla esilld olevan keksinnon erddn
edullisen suoritusmuodon mukaisesti, jossa kukin tukiasema ldhettdd omaa lihetys-
tddn lahetyksen sisiltdessd edullisesti ainakin tietoa, jonka avulla tukiasema voidaan
identifioida. Valvontalaitteen 100 sijainti voidaan laskea keksinnon mukaisesti esi-
merkiksi valvontalaitteen kuulemien tukiasemien voimakkuuksien perusteella tai
kolmiomittauksen avulla, kun tiedetddn tukiasemien koordinaatit, joiden ldhetykset
kuullaan. Tukiasemat voivat olla esimerkiksi symmetrisesti ympdrisiteilevida 203a-
¢, tietyn sektorin muotoisesti sédteilevid 203d tai niiden siteilykentin muoto voi olla
my0s jokin muunlainen kuvio.

valvomiseksi esilld olevan keksinnon erdidn edullisen suoritusmuodon mukaisesti,
jossa valvontajirjestelmd lisdksi késittdd palvelukeskuksen 302. Esimerkin mukai-
nen palvelukeskus on tyypillisesti jokin kolmas osapuoli, joka on valtuutettu vas-
taanottamaan valvontalaitteen 100 toimittaman hilytyksen, joka hilytys toimitetaan
edelleen edullisimmin GSM/GPRS-jirjestelmien, GSM/EDGE-jirjestelmien tai
vastaavien jarjestelmien ja tukiasemien kautta palvelukeskukselle 302, vaikkakaan
kaikkia tietoverkon osapuolia ei kuvassa 3 ole esitettykdédn. Erddn suoritusmuodon
mukaan palvelukeskus voi olla liittyneeni langattoman verkon tukiasemaan langal-
lisen tiedonsiirtoteknologian vilitykselld, kuten kiintedn internetverkon vilityksell4.

Lisiksi palvelukeskus 302 voidaan jarjestdd tarkkailemaan valvontalaitteen tilatieto-
ja Ja suorittamaan eri operaatioita, kuten muuttamaan valvontalaitteen parametreja
uudelleen muuttuvien tilanteiden tai tarpeiden mukaisesti. Palvelukeskus voi esi-
merkiksi valvontalaitteen toimittamien tilatietojen perusteella muuttaa valvontalait-
teen virransiddstbominaisuuksiin liittyvid parametreja valvontalaitteen virtaldhteen
varauksen laskiessa tietyn raja-arvon alapuolelle. Edullisimmin palvelukeskus voi
muuttaa aikavilid, jonka aikavilin vilein valvontalaite on jirjestetty aktivoituvaksi
ja aktivoinnin purkavaksi. On huomattava, ettd aikavili voi olla kaksiosainen, jossa
ensimmadinen osa kertoo valvontalaitteen aktivointihetken tai aktivoinnin pituuden
ja jossa toinen osa kertoo valvontalaitteen aktivoinnin purkuhetken tai aktivoinnin
poissaolon pituuden. Aktivoinnin poissa ollessa p4iltd ainakin osa valvontalaitteen
virtaa kuluttavista komponenteista on kytketty pois padlti.
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Vield lisdksi palvelukeskus 302 voidaan jdrjestdd méadrittimain valvontalaitteen
paikan valvontalaitteen toimittamien tietojen, kuten valvontalaitteen havaitsemia
tukiasemia koskevien tietojen, avulla. Tiedettdessd, mitd tukiasemia valvontalaite
“kuulee”, saadaan valvontalaitteen paikka approksimoitua varsin tarkasti esimerkik-
si kolmiomittauksen avulla. Palvelukeskuksessa on erddn suoritusmuodon mukaan
erityiset vilineet 304 valvontalaitteen paikan laskemiseksi, jolloin paikanlaskemis-
vilineet 304 edullisesti laskevat valvontalaitteen paikan siten, ettd valvontalaite
toimittaa palvelukeskukselle 302 tietoja liittyen kuulemiinsa tukiasemiin, kuten tu-
kiasemien identifioivia tietoja ja tukiasemien ldhetyksen voimakkuutta valvontalait-
teen paikassa kuvaavia tietoja. Palvelukeskus 302 voi paikanlaskemisvilineidensa
304 avulla laskea valvontalaitteen paikan, kun mainittujen tukiasemien sijaintitie-
dot, kuten koordinaatit, tiedetddn. Paikanlaskeminen perustuu erdin suoritusmuodon
mukaan kolmiomittaukseen. Kuva 4 esittdd erdstd esimerkinomaista opetusjarjes-
telmé@d 400 esilla olevan keksinnon eréén edullisen suoritusmuodon mukaisesti.
Opetusjirjestelmd 400 on erddn suoritusmuodon mukaan jarjestettdvissd osaksi pal-
velukeskusta, valvontalaitetta tai erilliseksi opetusjarjestelmaksi, joka on kuitenkin
ainakin tiedonsiirtoyhteydessd 402 valvontalaitteen ja/tai palvelukeskuksen kanssa.

Opetusjdrjestelmd 400 on jérjestetty tallentamaan ohjausvilineiden 404 avulla sekd
tukiasemien ldhetystietojen perusteella tiettyd paikkaa vastaavan lasketun paikkatie-
don ettd samaa paikkaa vastaavan GPS-vastaanottimelta tai muulta elimeltd saadun
tarkan paikkatiedon siten, ettd mainitut paikkatiedot ovat yksikésitteisesti liitettdvis-
sd toisiinsa esimerkiksi tictokannassa 406. Edelld kuvatun mukaisesti saadaan jir-
jestettyd opetusjdrjestelmén tietokanta 406, joka kisittdd toisiinsa yksikésitteisesti
liitettdvissd olevat tukiasemien ldhetystietojen perusteella tiettyjéd paikkoja vastaavat
lasketut paikkatiedot ja samoja paikkoja vastaavat GPS-vastaanottimelta tai muulta
elimeltd saadut tarkat paikkatiedot. Tdll6in my6hemmin tilanteessa, jossa saadaan
maédritettyd paikkatieto esimerkiksi vain tukiasemien ldhetystietojen perusteella,
suoritetaan opetusjirjestelmidssd 400 edullisesti perusverkkopaikannuksen lisdksi
paikan tarkentaminen mainitun jérjestetyn tietokannan 406 avulla esimerkiksi sopi-
valla algoritmilla, kuten korjauskertoimella, tietokantaan jérjestettyjen tietojen avul-
la.

Keksinnon erddn edullisen suoritusmuodon mukaan valvontalaitteen ja/tai palvelu-
keskuksen yhteyteen jdrjestetty, tai erillddn oleva opetusjirjestelmd 400 voidaan jér-
jestdd siten, ettd toimittamalla mainitulle opetusjirjestelméille 400 tietyn valvonta-
laitteen tarkka paikkatieto esimerkiksi teksti/multimediaviestilld, mééaritetdén myos
verkkopaikkatieto mainitulle valvontalaitteelle valvontalaitteen kuulemien tu-
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kiasemien ldhetystietojen avulla ja tietokantaan jirjestetddn sekd toimitettu tarkka
paikkatieto sekd tukiasemien ldhetystietojen avulla laskettu paikkatieto toisiinsa yk-
silollisesti liitettdvasti, jolloin pelkkd tukiasemien ldhetystietojen avulla miéritetty
paikkatieto saadaan tarkemmaksi esimerkiksi tietyn algoritmin avulla, kuten korja-
uskertoimella.

Erddn suoritusmuodon mukaan opetusjdrjestelmad 400 voi kisittdd myos paikanlas-
kemisvilineet 304 valvontalaitteen paikan laskemiseksi, jolloin paikanlaskemisvili-
neet 304 edullisesti laskevat valvontalaitteen paikan siten, ettd valvontalaite toimit-
taa opetusjdrjestelmalle 400 tietoja liittyen kuulemiinsa tukiasemiin, kuten tu-
kiasemien identifioivia tietoja ja tukiasemien ldhetyksen voimakkuutta valvontalait-
teen paikassa kuvaavia tietoja. Opetusjirjestelmd 400 voi paikanlaskemisvi-
lineidensd 304 avulla laskea valvontalaitteen paikan, kun mainittujen tukiasemien
sijaintitiedot, kuten koordinaatit, tiedetddn. Paikanlaskeminen perustuu erdin suori-
tusmuodon mukaan kolmiomittaukseen.

Edelléd on esitetty vain erditd keksinnon mukaisen ratkaisun suoritusmuotoja. Kek-
sinndn mukaista periaatetta voidaan luonnollisesti muunnella patenttivaatimusten
maédrittelemén suoja-alueen puitteissa esimerkiksi toteutuksen yksityiskohtien sek#
kayttdalueiden osalta.

Esimerkiksi esimerkeissé esitetty langattoman tiedonsiirron matkaviestin 124 voi-
daan keksinnon periaatetta mukaillen korvata jollakin toisella etdpéaitelaitteella, ku-
ten lankapuhelimella tai tietoverkossa kiinni olevalla tietojenkdisittelylaitteella, tai
hdlytys/palvelukeskuksen valvontajirjestelmalld (kuten esitetty kuvassa 3), jolloin
valvontalaitteen aktivointi, aktivoinnin purku ja muu tietojenvaihto voidaan jirjes-
tdd suoritettavaksi esimerkiksi sdahkdpostin tai Internetsivun avulla. Talldinkin tie-
donsiirto keksinnén mukaiselle valvontalaitteelle 100 on kuitenkin jérjestetty lan-
gattomasti joltakin tukiasemalta, vaikka matkaviestimen 124 korvaava péitelaite
olisi tietoverkossa langallisen jarjestelyn kautta.

Lisdksi on huomattava, ettd keksinnon mukainen valvontalaite voidaan toteuttaa
minki tahansa tarkoitukseen sopivan, edullisesti 2- tai 3-suuntaisen kiihtyvyysantu-
rin avulla ja ettd tekstissd mainittu VIT Hamlinin valmistama mikromekaaninen
SCA100T-sarjan kithtyvyysanturi on vain yksi esimerkki keksinnon valvontalait-
teessa mahdollisesti kdytettdvista lilkkeentunnistavasta anturista.

Vield lisdksi on huomattava, etti GSM/GPRS-teknologia ja GSM/EDGE-teknologia
on esitetty edelld vain esimerkinomaisena toteutuskanavana, ja ettd se voidaan kor-
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vata jollakin muulla alan ammattilaisen tuntemalla teknologialla, kuten esimerkiksi
jollakin seuraavista: G3, G4, UMTS, TDMA/CDMA WLAN, Tetra, NMT, ja/tai
Bluetooth.
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Patenttivaatimukset

1. Valvontalaite (100), joka on jérjestetty kiinnitettdvdksi (102) valvottavaan
kohteeseen (122), johon valvontalaitteeseen kuuluu liikkeentunnistava anturi (104),
joka on jirjestetty antamaan ulostulona signaali valvottavaa kohdetta liikuteltaessa
ja joka valvontalaite on jirjestetty aktiivisena ollessaan hilyttimidn langattoman
tiedonsiirron (106) avulla saadessaan signaalin liikkeentunnistavalta anturilta (104),
ja joka valvontalaite (100) on jdrjestetty aktivoitavaksi langattoman tiedonsiirron
(106, 120, 124) avulla, tunnettu siiti, etti valvontalaitteeseen asetettavissa oleva
hilytysherkkyyskynnys, jonka ylityttyd suoritetaan hilytys, on asetettavissa valvon-
talaitteen kaikissa asennoissa langattoman tiedonsiirron (106, 120, 124) avulla kau-
ko-ohjatusti.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen valvontalaite, tunnettu siiti, ettd valvonta-
laitteen aktivointi on jérjestetty purettavaksi langattoman tiedonsiirron (106, 120,
124) avulla.

3. Patenttivaatimuksen 1 tai 2 mukainen valvontalaite, tunnettu siitd, etti val-
vontalaitteen aktivointi ja aktivoinnin purku on jdrjestetty tapahtuvaksi valvontalait-
teeseen toimitettavan puhelun tai tekstiviestin (106, 120, 124) avulla.

4.  Jonkin edellisen patenttivaatimuksen mukainen valvontalaite, tunnettu siiti,
ettd valvontalaitteen parametrisointi on jérjestetty tapahtuvaksi puhelun tai teksti-
viestin (106, 120, 124) avulla.

5. Jonkin edellisen patenttivaatimuksen mukainen valvontalaite, tunnettu siiti,
ettd valvontalaite on jérjestetty tarkistamaan (108) puhelun tai tekstiviestin tunniste-
tieto ja hyvdksymidn puhelu tai tekstiviesti valvontalaitteen aktivoimiseksi, akti-
voimisen purkamiseksi, parametrisoimiseksi, tai tilatietojen kyselemiseksi vain, mi-
kali tunnistetieto on valvontalaitteeseen ennalta mésritty tunnistetieto.

6. Patenttivaatimuksen 5 mukainen valvontalaite, tunnettu siiti, etti tunnistetieto
on ainakin yksi seuraavista: puhelinnumero, tekstiviestin kdsittimi salasana.

7. Jonkin edellisen patenttivaatimuksen mukainen valvontalaite, tunnettu siiti,
ettd langaton tiedonsiirto on jirjestetty moduulin avulla, joka moduuli on yksi seu-
raavista: GSM-moduuli (110), GPRS-moduuli (112), EDGE-moduuli, Bluetooth-
moduuli.
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8. Jonkin edellisen patenttivaatimuksen mukainen valvontalaite, tunnettu siitd,
ettd valvontalaite on jirjestetty ldhettdmadidn (114) paikkatietoa ja/tai havaitsemiaan
tukiasemia koskevia tietoja.

9. Patenttivaatimuksen 8 mukainen valvontalaite, tunnettu siitd, ettd valvontalai-
te on jdrjestetty laskemaan paikkatieto paikkatietovilineiden (114) ja kuulemiensa
tukiasemien (202) ldhettdmien tietojen avulla.

10. Patenttivaatimuksen 9 mukainen valvontalaite, tunnettu siiti, ettd valvontalai-
te on jirjestetty laskemaan paikkatieto kolmiomittauksen avulla hyviksikdyttden
havaittujen tukiasemien (202) tietoja, jotka tiedot sisdltdvit ainakin yhden seuraa-
vista: tukiaseman paikka, tukiaseman teho, tukiaseman korkeus, tieto jactuista so-
luista, maastotieto, ympiristotieto.

11. Patenttivaatimuksen 9 tai 10 mukainen valvontalaite, tunnettu siitd, ettd val-
vontalaite on jdrjestetty laajentamaan kuunneltavien tukiasemien méirdi poistamal-
la voimakkaimmat, jo kuullut tukiasemat kuunneltavien tukiasemien joukosta.

12. Jonkin patenttivaatimuksen 8-11 mukainen valvontalaite, tunnettu siiti, etti
valvontalaite on jirjestetty kiynnistdimddn paikannus saadessaan signaalin liikkeen-
tunnistavalta anturilta (104).

13. Jonkin edellisen patenttivaatimuksen mukainen valvontalaite, tunnettu siiti,
ettd valvontalaite on jérjestetty kyseltdessd ldhettimiidn valvontalaitteen tilatieto
(116), joka on ainakin yksi seuraavista: onko valvontalaite aktivoitu, onko aktivointi
purettu, hdlytysherkkyyskynnyksen raja-arvo, virransiistbominaisuutta koskeva tie-
to, virtaldhteen varaustila, valvontalaitteen kellonaika.

14. Jonkin edellisen patenttivaatimuksen mukainen valvontalaite, tunnettu siiti,
ettd valvontalaite on jérjestetty ldhettdmédin ilmoitus virtaldhteen (117) varaustilan
laskettua ennalta midrityn raja-arvon alle.

15. Jonkin edellisen patenttivaatimuksen mukainen valvontalaite, tunnettu siit,
ettd valvontalaite on jérjestetty aktivoitumaan ja purkamaan aktivointi aikavilein,
jossa aikavili on méidrittivissd valvontalaitteen parametrisoinnin avulla.

16. Jonkin edellisen patenttivaatimuksen mukainen valvontalaite, tunnettu siiti,

kavilein virtaldhteen (117) varaustilan laskettua ennalta miérityn raja-arvon alle.
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17. Jonkin edellisen patenttivaatimuksen mukainen valvontalaite, tunnettu siit4,
ettd valvontalaite kisittdd ohjausyksikon (118), joka ohjausyksikko (118) on jérjes-
tetty vertailemaan liitkkeentunnistavan anturin (104) ulostuloa asetettuihin paramet-
reihin, ja suorittamaan hilytys liikkeentunnistavan anturin (104) ulostulon ylittdessé
halytysherkkyyskynnyksen.

18. Jonkin edellisen patenttivaatimuksen mukainen valvontalaite, tunnettu siiti,
ettd valvontalaite (100) kisittdd GPS-paikantamisvilineet (119).

19. Jonkin edellisen patenttivaatimuksen mukainen valvontalaite, tunnettu siité,
ettd valvontalaite (100) kisittdid ainakin yhden seuraavista liitinnoistd (121): tulolii-
tanta ulkoista anturia varten, 1ahtoliitantd ulkoista toimilaitetta varten.

20. Valvontajdrjestelmi (200, 300), johon kuuluu valvontalaite (100), joka on jar-
jestetty kiinnitettdviksi (102) valvottavaan kohteeseen (122), johon valvontalaittee-
seen kuuluu liikkkeentunnistava anturi (104), joka on jirjestetty antamaan ulostulona
signaali valvottavaa kohdetta liikuteltaessa ja joka valvontalaite on jérjestetty aktii-
visena ollessaan hilyttimidn langattoman tiedonsiirron (106) avulla saadessaan
signaalin liikkeentunnistavalta anturilta (104), ja joka valvontalaite (100) on jérjes-
tetty aktivoitavaksi langattoman tiedonsiirron (106, 120, 124) avulla, tunnettu siit4,
ettd valvontalaitteeseen asetettavissa oleva hilytysherkkyyskynnys, jonka ylityttyd
suoritetaan hilytys, on asetettavissa valvontalaitteen kaikissa asennoissa langatto-
man tiedonsiirron (106, 120, 124) avulla kauko-ohjatusti.

21. Patenttivaatimuksen 20 mukainen valvontajirjestelmd, tunnettu siité, ettd val-
vontajirjestelméidn kuuluu palvelukeskus (302), joka on jirjestetty vastaanottamaan
hélytys valvontalaitteelta.

22. Patenttivaatimuksen 21 mukainen valvontajirjestelmad, tunnettu siiti, palvelu-
keskus (302) on jarjestetty tarkkailemaan valvontalaitteen (100) tilatietoja ja muut-
tamaan tilatietojen perusteella aikavilid, jonka aikavilin vélein valvontalaite on jar-
jestetty aktivoitumaan ja purkamaan aktivointinsa.

23. Jonkin patenttivaatimuksen 20-22 mukainen valvontajdrjestelméd, tunnettu sii-
td, ettd palvelukeskus (302) on jarjestetty laskemaan valvontalaitteen (100) paikka-
tieto valvontalaitteen toimittamien, havaitsemiaan tukiasemia koskevien tietojen
avulla.

24. Patenttivaatimuksen 23 mukainen valvontajirjestelma, tunnettu siitd, ettd pal-
velukeskus (302) on jérjestetty laskemaan valvontalaitteen (100) paikkatieto kol-
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miomittauksen avulla hyviksikiyttien havaittujen tukiasemien (202) tietoja, jotka
tiedot sisdltdvit ainakin yhden seuraavista: tukiaseman paikka, tukiaseman teho, tu-
kiaseman korkeus, tieto jaetuista soluista, maastotieto, ympéristotieto.

25. Jonkin patenttivaatimuksen 20-24 mukainen valvontajirjestelmi, tunnettu sii-
td, ettd palvelukeskus (302) on jdrjestetty médrittimadn sellaisen laitteen paikkatie-
to, josta lihetetdin valvontalaitteeseen (100) aktivointia tai aktivoinnin purkamista
koskeva viesti.

26. Opetusjirjestelma liittyen jonkin edellisen patenttivaatimuksen mukaiseen val-
vontalaitteeseen (100) tai valvontajérjestelméin (200, 300), tunnettu siitd, ettd ope-
tusjarjestelmi (400) on jirjestetty tallentamaan valvontalaitteen (100) sijaintiin liit-
tyva tarkka paikkatieto ja laskettu paikkatieto tietokantavilineisiin (406) siten, ettd
tarkka paikkatieto ja laskettu paikkatieto ovat yhdistettdvissé toisiinsa yksikésittei-
sesti.

27. Patenttivaatimuksen 26 mukainen opetusjirjestelmi, tunnettu siitd, ettd mai-
nittu opetusjérjestelmi (400) on jirjestetty antamaan ulostulona valvontalaitteen
(100) sijaintiin liittyvd tarkka paikkatieto tietokantavilineidensd (406) avulla, kun
opetusjdrjestelmille toimitetaan pelkistddn valvontalaitteen (100) sijaintiin liittyva
laskettu paikkatieto.

28. Patenttivaatimuksen 27 mukainen opetusjirjestelmi, tunnettu siitd, ettd
- opetusjdrjestelmd  (400) kasittdd lisdksi paikanlaskemisvilineet (304) ja
- opetusjdrjestelmd on jérjestetty laskemaan valvontalaitteen (100) paikkatieto pai-
kanlaskemisvilineiden (304) avulla kolmiomittaukseen perustuen kéyttden hyviksi
valvontalaitteen (100) havaitsemien tukiasemien (202) paikkatietoja.

29. Jonkin patenttivaatimuksen 26-28 mukainen opetusjirjestelmad, tunnettu siiti,
ettd mainittu opetusjérjestelméd (400) on jarjestetty mdadrittdmddn valvontalaitteen
paikkatieto, joka perustuu valvontalaitteen havaitsemien tukiasemien paikkatietoi-
hin, kun opetusjdrjestelmalle toimitetaan valvontalaitteen (100) tarkka paikka.
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Patentkrav

1. Overvakningsanordning (100), som har anordnats att fastas (102) vid ett objekt
som overvakas (122), varvid overvakningsanordningen innefattar en rorelsedetektor
(104) som ar anordnad att generera en signal som utgang da objektet som overvakas
flyttas och vilken 6vervakningsanordning 4r anordnad att som aktiverad ge larm via
tradlos datadverforing (106) da den erhaller en signal fran rorelsedetektorn (104),
och varvid 6vervakningsanordningen (100) dr anordnad att aktiveras med tradlos
datadverforing (106, 120, 124), kinnetecknad av att larmkénslighetstroskeln, som
kan stillas in i 6vervakningsanordningen och utloser ett larm da den 6verskrids, &r
instdllbar i 6vervakningsanordningens alla ldgen med en fjarrstyrd tradlos datadver-
foring (106, 120, 124).

2. Overvakningsanordning enligt patentkrav 1, kiinnetecknad av att overvak-
ningsanordningens aktivering dr anordnad att frankopplas med tradlos datadverfo-
ring (106, 120, 124).

3. Overvakningsanordning enligt patentkrav 1 eller 2, kiinnetecknad av att Sver-
vakningsanordningens aktivering och frankoppling dr anordnad att ske med ett sam-
tal eller textmeddelande (106, 120, 124) som skickas till 6vervakningsanordningen.

4.  Overvakningsanordning enligt nigot av foregiende patentkrav, kiinnetecknad
av att dvervakningsanordningens parameterbestdmning dr anordnad att ske med ett
samtal eller textmeddelande (106, 120, 124).

5. Overvakningsanordning enligt nigot av féregiende patentkrav, kiinnetecknad
av att overvakningsanordningen dr anordnad att kontrollera (108) samtalets eller
textmeddelandets identiferingsdata och godkinna samtalet eller textmeddelandet for
aktivering av overvakningsanordningen, for att frankoppla aktiveringen, for para-
meterbestdimning, eller for att gora en forfrigan om statusinformation, endast om
identiferingsdata dr identiferingsdata som dr pa forhand bestdmd i 6vervakningsan-
ordningen.

6. Overvakningsanordning enligt patentkrav 5, kiinnetecknad av att identife-
ringsdata dr atminstone nagon av foljande: ett telefonnummer, ett 16senord som in-
gar i ett textmeddelande.
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7. Overvakningsanordning enligt négot av féregdende patentkrav, kéinnetecknad
av att den tradlosa datadverforingen anordnats med hjdlp av en modul, varvid mo-
dulen ir en av foljande: en GSM-modul (110), en GPRS-modul (112), en EDGE-
modul, en Bluetooth-modul.

8.  Overvakningsanordning enligt ndgot av foregéende patentkrav, kiinnetecknad
av att 6vervakningsanordningen 4r anordnad att sinda (114) positionsdata och/eller
ett data om basstationer som den detekterat.

9.  Overvakningsanordning enligt patentkrav 8, kiinnetecknad av att overvak-
ningsanordningen 4r anordnad att kalkylera positionsdata med hjélp av positionsda-
taorgan (114) och data fran basstationer (202) som den avlyssnat.

10. Overvakningsanordning enligt patentkrav 9, kinnetecknad av att overvak-
ningsanordningen #r anordnad att kalkylera positionsdata med hjilp av en triangel-
miitning genom att nyttja data fran detekterade basstationer (202), varvid data inne-
héller atminstone en av foljande: basstationens lage, basstationens effekt, basstatio-
nens hojd, information berdrande delade celler, terridnginformation, miljoinforma-
tion.

11. Overvakningsanordning enligt patentkrav 9 eller 10, kidnnetecknad av att
dvervakningsanordningen dr anordnad att utvidga antalet basstationer som skall av-
lyssnas genom att avligsna de starkaste, redan horda basstationerna fran antalet bas-
stationer som skall avlyssnas.

12. Overvakningsanordning enligt nigot av patentkraven 8-11, kiinnetecknad av
att overvakningsanordningen dr anordnad att starta en lokalisering da den erhaller
en signal fran rorelsedetektorn (104).

13. Overvakningsanordning enligt nigot av féregdende patentkrav, kiinnetecknad
av att 6vervakningsanordningen ir anordnad att vid forfragan sinda overvaknings-
anordningens statusinformation (116), som dr atminstone en av foljande: dr Gver-
vakningsanordningen aktiverad, @r aktiveringen frankopplad, larmkinslighetstros-
kelns grinsvirde, information bertrande stromsparegenskaper, stromkillans ladd-
ningsniva, overvakningsanordningens klockslag.
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14. Overvakningsanordning enligt ndgot av féregdende patentkrav, kiinnetecknad
av att overvakningsanordningen ir anordnad att sinda en anmilan da stromkallans
(117) laddningsniva sjunker under ett pa forhand bestimt gransvirde.

15. Overvakningsanordning enligt ngot av foregiende patentkrav, kiinnetecknad
av att overvakningsanordningen #r anordnad att aktiveras och frankoppla aktive-
ringen med tidsintervaller, varvid en intervall kan definieras med hjilp av 6vervak-
ningsanordningens parameterbestimning.

16. Overvakningsanordning enligt ndgot av féregdende patentkrav, kiinnetecknad
av att overvakningsanordningen &r anordnad att aktiveras och frénkoppla aktive-
ringen med pa forhand bestimda intervaller d& stromkiillans (117) laddningsniva
har sjunkit under ett pa férhand bestimt gransvirde.

17. Overvakningsanordning enligt nigot av foregiende patentkrav, kiinnetecknad
av att overvakningsanordningen innefattar en styrenhet (118), varvid styrenheten
(118) 4r anordnad att jimfora rorelsedetektorns (104) utgéng med de instillda pa-
rametrarna, och att utfora ett larm da rorelsedetektorns (104) utgéng overskrider
larmkénslighetstroskeln.

18. Overvakningsanordning enligt nigot av foregdende patentkrav, kiinnetecknad
av att overvakningsanordningen (100) innefattar GPS-lokaliseringsorgan (119).

19. Overvakningsanordning enligt nigot av foregiende patentkrav, kiinnetecknad
av att dvervakningsanordningen (100) innefattar dtminstone en av foljande anslut-
ningar (121): en ingdngsanslutning for en extern detektor, en utgangsanslutning for
detektorn, en utgdngsanslutning for ett externt manovreringsorgan.

20. Overvakningssystem (200, 300), som innefattar en Gvervakningsanordning
(100) som &r anordnad att fistas (102) vid et objekt (122) som skall overvakas, var-
vid dvervakningsanordningen innefattar en rorelsedetektor (104) som inrittats att
som utgang generera en signal d& objektet som dvervakas flyttas och vilken éver-
vakningsanordning 4r anordnad att som aktiverad ge larm med tradlos datadverfo-
ring (106) da den erhéller en signal fran rorelsedetektorn (104), och varvid dvervak-
ningsanordningen (100) dr anordnad att aktiveras med tradlos datadverforing (106,
120, 124), kinnetecknat av att larmkanslighetstroskeln, som kan stillas in i 6ver-
vakningsanordningen och utloser ett larm dd den &verskrids, 4r instéllbar i Gvervak-
ningsanordningens alla ldgen med fjdrrstyrd tradlos datadverforing (106, 120, 124).
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21. Overvakningssystem enligt patentkrav 20, kéinnetecknat av att 6vervaknings-
systemet innefattar en servicecentral (302), som 4r anordnad att motta ett larm frén
overvakningsanordningen.

22. Overvakningssystem enligt patentkrav 21, kinnetecknat av att servicecentra-
len (302) #r anordnad att kontrollera 6vervakningsanordningens (100) statusinfor-
mation och att pa basis av statusinformation dndra den intervall med vilken Over-
vakningsanordningen dr anordnad att aktiveras och frankoppla sin aktivering.

23. Overvakningssystem enligt nigot av patentkraven 20-22, kénnetecknat av att
servicecentralen (302) ir anordnad att kalkylera dvervakningsanordningens (100)
positionsdata med hjilp av information som levereras av 6vervakningsanordningen
och beror detekterade basstationer.

24. Overvakningssystem enligt patentkrav 23, kiinnetecknat av att servicecentra-
len (302) &r anordnad att kalkylera 6vervakningsanordningens (100) positionsdata
med hjilp av en triangelmitning genom att nyttja data frn detekterade basstationer
(202), varvid data innehaller atminstone en av foljande: basstationens ldage, bassta-
tionens effekt, basstationens hojd, information berérande delade celler, terrdngin-
formation, miljéinformation.

25. Overvakningssystem enligt nigot av patentkraven 20-24, kiinnetecknat av att
servicecentralen (302) ir anordnad att definiera positionsdata om en saddan anord-
ning fran vilken man sinder ett meddelande som berér évervakningsanordningens
(100) aktivering eller frankoppling av aktiveringen.

26. Undervisningssystem anslutet till en Overvakningsanordning (100) eller ett
overvakningssystem (200, 300) enligt ndgot av foregaende patentkrav, kiinneteck-
nat av att undervisningssystemet (400) dr anordnat att lagra noggranna positionsda-
ta betrdffande overvakningsanordningens (100) ldge och de kalkylerade positions-
data i databasorgan (406) sa att de noggranna positionsdata och kalkylerade posi-
tionsdata kan kombineras entydigt.

27. Undervisningssystem enligt patentkrav 26, kinnetecknat av att namnda un-
dervisningssystem (400) dr anordnat att ge noggranna positionsdata om Overvak-
ningsanordningens (100) lige som utgang med hjilp av sina databasorgan (406), da
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endast kalkylerade positionsdata betriffande dvervakningsanordningens (100) posi-
tion levereras till undervisningssystemet.

28. Undervisningssystem enligt patentkrav 27, kinnetecknat av att

- undervisningssystemet (400) dessutom innefattar positionskalkyleringsorgan (304)
och

- undervisningssystemet dr anordnat att kalkylera 6vervakningsanordningens (100)
positionsdata med hjilp av positionskalkyleringsorganen (304) pa basis av triang-
elmitning genom att nyttja positionsdata om basstationerna (202) som detekteras av
overvakningsanordningen (100).

29. Undervisningssystem enligt nagot av patentkraven 26-28, kiinnetecknat av att
namnda undervisningssystem (400) inrattats att definiera vervakningsanordningens
positionsdata, som baserar sig pd positionsdata om basstationerna som detekterats
av Overvakningsanordningen, di man levererar Gvervakningsanordningens (100)
exakta position till undervisningssystemet.
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