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Keksintd koskee laitetta, joka on tarkoitettu kdytett&vdksi
viri-tv-katodisddeputkien tuotantolinjassa reikdlevy-yksikdn poistami-
seksi vAri-tv- katodisiddeputken etupd&h&n asennettavasta etu- eli kuva-
pintalevystd ja poistetun reik&levy-yksikdn panemiseksi varsinaista
etulevyd jdljittelevddn sijaisetulevyyn (dummy panel).

Yleensd on viri-tv-katodisddeputkia valmistettaessa valttédmitdntd
suorittaa joukko valotuksia, mitd varten reik&levy-yksikkd kiinnite-
ti3n midrdasemaan etulevyn sisdan. Katodisideputken etulevyn sisépinta
p&&llystetdsdn fosforipitoisella valonherk&lld aineella, pdallysteen
valitut alueet pannaan alttiiksi valonldhteelle fosforipitoisen, tal-
|6invalottuvan aineen kiinnittdmiseksi pysyvédsti etulevyn sisdpintaan
ja pddllysteen valottumattomat osat poistetaan etulevystd. Y11& maini-
tut vaiheet toistetaan punaista, vihredt& ja sinistd valoa emittoivien
fosforien kiinnitt&miseksi pysyvdsti etulevyn sisdpintaan haluttuun
toistuvaan kuvioon, kuten triadipiste- tai -juovakuviocon. Naiden tyG-

vaiheiden suorittamiseksi tdytyy reik&levy-yksikkd kiinnittaa etulevyyn
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ja sitten irroittaa siitd. Etulevystd irroitettu ja poistettu reikéa-
levy-yksikkd on myds pantava vdliaikaiseen sijasetulevyyn varastoin-
tia ja kuljetusta varten. T&h&n saakka on tavallisena kdytadntdngd ol-
lut suorittaa k&sin n&md tydvaiheet, mink& vuoksi tydn tehokkuus on
ollut kovin alhainen. Yksi esimerkki laitteesta, jonka teht3dvdnd on
poistaa reikdlevy-yksikkd etulevystd, on paljastettu Jjapanilaisessa
julkisesti ndht&véksi pannussa patenttihakemuksessa n:o 87257/74. T&-
mé&n laitteen yksinomaisena tehtdv&nd on mekaanisin keinoin suorittaa
reikdlevy-yksikén ulosveto etulevystd eikd sitd ole tarkoitettu auto-
maattisesti asettamaan etulevystd poistettu reikdlevy-yksikkd sijais-
etulevyyn.

Esilld olevan keksinndn tavoitteena on saada aikaan laite, jo-
ka kykenee ottamaan vastaan siihen sybdtetyn, reikd@levy-yksikk$d si-
sdssddn pitdvén etulevyn, vetdm&in reikdlevy-yksikdn pois etulevysta
Ja sitten panemaan reikdlevy-yksikkd sijasetulevyyn t&min kannatta-
maksi.

Keksinndn tarkoituksena on saada aikaan laite reikdlevy-yksikdn
poistamiseksi t&td sisdssd&n kannattavasta etulevystd ja sen panemi-
seksi sijaisetulevyn sis&in, jolloin reik&levy-yksikdn ulkosivupin-
toihin on kiinnitetty joustavia levyj&, joissa kussakin on vapaa péaa
Ja ldhelle t&ta muodostettu reikd, ja jolloin niin etulevyn kuin si-
jaisetulevynkin sisdsivupintoihin on kiinnitetty tappeja, jotka l3hte-
vat niistd sisd&npdin kytkeytydkseen reikilevy-yksikkdésn muodostettui-
hin vastaaviin reikiin, Keksinn#n mukaiselle laitteelle on paddasialli-
sesti tunnusomaista se, ettd se muodostuu

elimistd etulevyn kannattamiseksi t&mdn alapidstd silli taval-
la, ettd sitd voidaan siirt&& pd&asiassa vaakasuorassa, jolloin n&i-
den elimien vdliin j&& kyllin suuri tila reik8levy-yksikdn p&&stémi-
seksi lavitseen alasp&in sen tultua poistetuksi etulevysts,

elimistd, jotka on vietdvissd@ etulevyn sivuseinien sisd- ja
ulkopintojen kosketukseen etulevyn asemoimiseksi reikdlevy-yksikdn
poistoasemaan ja sen pit&miseksi t&ss&d asemassa mainittujen kannatus-
elimien p&alls,

reikalevy-yksikdn poistimesta, joka on ohjattavissa poistamaan
reikdlevy-yksikkd etulevystd ja k&sittdd reikdlevyn kannatuslaatan,
tadlle asennettuja elimid reikdlevy-yksikBn joustavien levyjen taivut-
tamiseksi siten, ettd n&m& vapautuvat etulevyn tapeista, sek& ensim-
médisen kayttdelimen reikdlevyn kannatuslaatan liikuttamiseksi edes-
takaisin ensimmd@isen aseman, miss& etulevyn sisdssd oleva reikdlevy-
yksikkd poistetaan etulevystad, ja toisen aseman v&alilla, joka sijait-

see ensimmdisen aseman alapuolella,
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elimistd sijaisetulevyn asemoimiseksi etulevyn kannatuseli-
melle,

neljdstd tukielimesta, jotka on asennettu reikdlevyn kannatus-
laatalle ja joissa kussakin on tukipinta reikdlevy-yksikdn yhden kul-
man tukemiseksi alapuolelta ja ohjauspinta reikdlevy-yksikdn yhden
kulman ulkosivupinnan ohjaamiseksi sellaisella tavalla, ettd reiké-
levy-yksikkd asemoituu kannatuslaatalleen, ja

toisesta kayttdelimesta reikalevyn kannatuslaatan liikuttami-
seksi kolmanteen asemaan, miss& neljan tukielimen kannattama reikdle-
vy-yksikks asemoidaan pystysuunnassa sijaisetulevyn suhteen. -

Piirustusten

kuvio 1 on leikkauskuva, joka esittdd etulevyn ja reikd&levy-
yksikdn kokoonpanotavan,

kuvio 2 on leikkauskuva kuvion 1 linjalta II-II;

kuvio 3 on perspektiivikuva, joka esittdd yhden esimerkin
reikdlevy-yksikkddn kiinnitetyistéa liitantdelementeistd;

kuvio 4 on sivukuva, joka esitt&d toisen gsimerkin liiténta-
elementeistd, jotka poikkeavat kuviossa 3 esitetyista;

kuvio 5 on kuviota 2 vastaava kuva, mutta esittdd etulevyn ja
reikdlevy-yksikdn kokoonpanotavan, joka poikkeaa kuvioissa 1 ja 2
esitetystéd;

kuvio 6 on perspektiivikuva sijaisetulevyn yhdestd muodosta;

kuvio 7 on kuva, joka esitt&dd etulevyn ja sijaisetulevyn tapin
ja liité&ntdelimen reiany

kuvio 8 on kaaviollinen perspektiivikuva esilld olevan keksin-
ntn yhdestd rakennemuodosta;

kuvic 9 on padllikuva kuvion B rakennemuodosta;

kuvio 10 esittasd leikkauksen kuvion 9 linjalta X-X3

kuvio 11 esittad leikkauksen kuvion 9 linjalta XI-XI; ja

kuvio 12 esittad leikkauksen kuvion 8 linjalta VII-VII.

Ennen kuin ryhdyt&din yksityiskohtaisemmin selittamédn keksinndn
mukaisen laitteen suositettua rakennemuotoa kuvataan t&11la kasitelta-
van etu- eli kuvapintalevyn, reikdlevy-yksikdn ja sijaisetulevyn
konstruktiota. N&mi kuvaputken osat ovat ennestdan tunnettuja.

Kuvioissa 1 ja 2 esitetyssa varikuvaputken etulevyssa P on
vaippa, joka k#sittds sivuseinat Pl ja P2, ja kolme tappia P3, jotka
kukin on midrdkohtaan kiinnitetty yhden sivuseinan sisapintaan reikd-
levy-yksikdn M kannattamiseksi etulevyn P sisdpuolella. Reikdlevy-

yksikkd M kdsittaa madramuotoisen reikalevyn MZ’ johon on tehty lu-
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kuisia md3&rdmuotoisia, kuten pybreitd tai suorakulmaisia reikid, ja
pddasiassa suorakulmaisen kehyksen M3 reikdlevyn M2 kannattamiseksi
sekd kolme liitdnt3elementtis M4, Jotka kukin on kiinnitetty ma&ra-
paikkaan kehyksen M3 ulkosivupintaan ja muodostuvat Jjoustavasta le-
vystd, joka on toisesta p&dstdin kiinnitetty kehykseen sen vastakkai-
sen, vapaan pdan ollessa varustettu reislls etulevyn sitd vastaavan
tapin vastaanottamiseksi ja siten 1iit&nn3n aikaansaamiseksi.

Yksi esimerkki liitdntdelementeists M4 esitetd&n kuviossa 3,
jossa liit&ntdelementti M4 késittdd kaksoismetalliosan MS’ joka on
esim. pistehitsauksella liitetty kehyksen M3 ulkopintaan, ja jousta-
van levyn MS' Joka on toisesta p&&teosastaan esim. pistehitsauksella
liitetty mé&rdkohtaan kaksoismetalliosaan M5 ja jonka vapaaseen
padteosaan on tehty liit#nt3reiks M7 etulevyn sitd vastaavan tapin
vastaanottamiseksi,

Kuvio 4 esittd3 liitdnt3elementin toisen muodon, jossa m3srs-
muotoinen joustava levy Mé on kiinnitetty kehyksen M3 ennalta m3&rat-
tyyn kohtaan sill3 tavalla, etts siihen j&& vapaa pas, johon on muo-
dostettu reiks M; vastaavan tapin vastaanottamiseksi.

Kuvio 5 esittss nelitappien etulevyn ja reikdlevy-yksikdn,
jossa on neljs liitdntdelinta, jotka vastaavat etulevyn neljda
tappia, T&llaista etulevyd ja reikdlevy-yksikkB3 voidaan my8s ké&si-
telld keksinndn mukaisella laitteella.

Reikdlevy-yksikdt, joita keksinn&n mukainen laite voi k#sitells,
kdsittavat reikdlevyn, kehyksen reikdlevyn kannattamiseksi Jja useita
liitdnt&elementtejs (yleensd kolme tai neljd), jota on kiinnitetty
madrdpaikkaan kehyksen ulkopintoihin, jolloin jokainen liitants
elementti muodostuu joustavasta levystd, joka on toisesta pddteosastaan
kiinnitetty kehykseen ja jonka vapaaseen p3&teosaan on muodostettu
reikd etulevyn yhden tapin vastaanottamiseksi liitédntéyhteyteen.

Némd reikdlevy-yksikét ovat sellaista tyyppid, joka voidaan asentaa
etulevyyn ja poistaa siit3d vain Jjoustavia levyjd taivuttamalla.

Té&mé&n tyyppisiin reikdlevy-yksikdihin kuuluvat kuvioissa 1-5 esitetyt
esimerkit. Keksinn&n mukaisella laitteella késiteltdviin reikdlevy-
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yksikBihin sisdltyvdt myds esim. ne, jotka on paljastettu US-paten-
teissa 3 330 980, 3 754 157 ja 3 B03 436.

Reikalevy-yksikdn M varastoimiseen kdytetyn sijaisetulevyn D
sisdsivupintoihin on, kuten kuviossa 6 esitetdan, kiinnitetty useita
tappeja Dl’ jotka kukin on sijoitettu asemaan, joka vastaa reika-
levywyksikdn M yhden reién M7 asemaa. Sijaisetulevyn D vastakkaisiin
sivuseiniin on muodostettu vertailureika DZ‘ joka avautuu sijais-
etulevyn pohjapinnan reunaan D4 ja rako D3‘ joka myds avautuu pohja-
pinnan reunaan D4. Vertailureika 02 ja rako D3, joita kdytet&dn si-
jaisetulevyn D asemoimiseen vaakatasossa, ovat tismaviimeistetyt.
Sijaisetulevyn D pohjapinnan reuna D4 on tarkasti ja t&dsmdllisesti
viimeistetty, niin ettd se voi toimia vertailupintansa tappien Dl
asemoimiseksi pystysuunnassa. Kuten kuviossa 7 esitetaan, sijaisetule-
vyn D jokaisen tapin Dl etupd3 on huomattavasti pienempi kuin etulevyn
P jokaisen tapin P3 etupdd. Tadmd kokoero tappien D1 ja P3 valilla
mahdollistaa helposti viedd tapit D1 reikdlevy-yksikdn liitdntadrei-
kiin M7 vaikkakin tappien D1 ja reikien M7 v81ill3 esiintyy saman-
keskisyysvirheita.

Nyt selitet#in keksinndn rakennemuotoa, joka on esitetty kuvi-
oissa 8-12. Esitetty laite on tarkoitettu kuvioissa 1 ja 2 esitetyn
kolmitappien etulevyn ja kolmiliit&nt&elementtisen reikdlevy-yksikdn
kédsittelyyn.

Viitaten kuvioihin 8-12, n&issd on numerolla 1 merkitty alustaa,
joka on kehyksen 2 v&Alitykselld kiinnitetty lattiaan. Alustalle 1
on pylvdiden 5, 5 ja 6,6 varaan asennettu madrdetdisyydelle toisistaan
kaksi kannatuslaattaa 3 ja 4. N&ille on pylvdiden 9, 9 ja 10,10 va-
raan asennettu etulevyn tuet 7 ja 8, joissa on toisiaan kohti kaénty-
neet sivureunaocsat, joiden vastakkaisissa p&issd on kumista tai muusta
joustavasta aineesta valmistetut sivureunatyynyt 11, 11 ja 12,12 kul-
jetinlaitteella (ei esitetty) kuljetetun p&dasiassa suorakulmaisen
etulevyn P lyhyempien sivuseinien P1 alareunojen kannattamiseksi.
Etulevyn tuet 7 ja 8 on asetettu niin kauaksi toisistaan etta niiden
vBliin ja3 tarpeeksi tilaa reikdlevy-yksikén M siirtdmiseksi niiden valitse
alaspdin myShemmin kuvattavalla reik&levyn pitimelld tuilla 7 ja B

lepdavastd etulevystd. Etulevyn tukien 7 ja 8 reunoihin suunnilleen
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tyynyjen 11 ja 11 ja 12 ja 12 pyolivaliin on sijoitettu ohjaustapit
13 ja 14, joita k3ytetd8n ylld kuvatun sijaisetulevyn D asemointiin.
Ohjaustapit 13 ja 14 on niin Jérjestetty, ettd ne sijaitsevat tyy-
nyille 11,11 ja 12,12 asetetun etulevyn P vastaavien lyhyempien sivu-
seinien P1 ulkopuolella. Seuraavassa kuvauksessa nimitetddn tyynyille
11,11 ja 12, 12 asetetun etulevyn P pituussuuntaan X-suunnaksi ja
poikkisuuntaa Y-suunnaksi (ks. kuviota 9).

Kannatuslaatalle 3 on vaakasuoraan ja X-suuntaisesti asennettu
kaksi johdetta 15,15 joiden varaan on liukuvasti asennettu liukulevyl6,
joka on liitetty kannatuslaattaan 3 kiinnitetyn pneumaattisen sylinterin
17 mé&nnanvarren 18 etupd&hdn. Pneumaattisella sylinterilld 17 voidaan
siis liikuttaa liukulevyd 16 edestakaisin X-suunnassa. Liukulevyn 16
varassa on tukipylvds 19 ja kannatin 20. Tukipylvds 18 kannattaa
laakeritapin 22 varassa kaadntyvda pddasiassa L-muotoista asemointi-
pidatettd 21, jonka etup&&dssa on kosketuspinta 2la, joka on sovi-
tettu joutumaan etulevyn P lyhyemmdn sivuseindn sisdpinnan kosketuk-
seen, kun taas kannatin 20 kannattaa k&&ntyvasti pneumaattista sylin-
terid 23, jonka manndnvarsi 24 on liitetty vipuun 25, joka vuorostaan
on liitetty asemointipidatteeseen 21. N&in ollen pneumaattinen
sylinteri 23 voi k&&nt&3 asemointipidétettd 21 laakeritapin 22 ympéri.
Pneumaattisen sylinterin 23 sijaintipaikka ja sen isku md&&ritetdan
sellaisiksi, ettd asemointipid&tteen 21 etupddssd oleva kosketuspinta
2la voi siirtyd asemointi- eli tyBasennon (kuviossa 10 esitetty ase-
ma), missd kosketuspinta 2la pidetd&n etulevyn P lyhyemm&n sivuseinén
sisdpinnan kosketuksessa etulevyn sisdpuolella, ja ala- eli lepo-
asennon v&lilla, johon asentoon asemointipiddte 21 vied&&n ollakseen
poissa etulevystd P laskeutuvan reik&levy-yksikn M tieltd. Voidaan
kdyttda sopivaa pysdytintd asemointipiddtteen 21 pysdyttamiseksi
tybasentoon. Samalla liukulevy& 16 siirtdvdn pneumaattisen sylinterin
17 sijaintipaikka ja sen iskun pituus ma&&ritetidn sellaisiksi, etta
liukulevy 16 voi siirtyd etuaseman missd asemointipidatteen 21 etu-
pdd viedddn etulevyn P sisddn, kun asemointipiddte 21 k&&nnet&én
ala-asennostaan tyGasentoonsa, ja taka-eli tyBaseman v&l1illa, missé
asemassa asemointipiddte tydasennossaan menee etulevyn P sivuseindan
sisdpinnan kosketukseen etulevyn P tarkasti asemoimiseksi X-suunnassa.
Voidaan kdytt&d sopivaa pysdytintd liukulevyn 16 pysdyttdmiseksi

tyBasemaan.
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Etulevyn tuen 7 yldpinnalle on asennettu asemointipidatteen 21
kosketuspinnan 2la rinnalle ja etdisyydelle siitd tySnnin 26 liikku-
vaksi johteessa 27, joka on kiintedsti liitetty tukeen 7. Tydntimestd
26 lihtee alaspdin vipu 29, joka menee tukeen 7 muodostetun raon 28 13pi
(ks. kuviota 12). Etulevyn tuen 7 alasivuun on kiinnitetty kannatin 30,
jonka varassa olevan pneumaattisen sylinterin 31 mé&nndn varsi 32 on
liitetty vipuun 28, Pneumaattinen sylinteri 31 kdyttaa siis tyodn-
nintd 26 sellaisella tavalla, ettd t&mad toimii yhdessd asemointi-
piddtteen 21 kanssa etulevyn P sivuseinan pitdmiseksi v&lissdan ja
siten paikallaan.

Kolmas kannatuslaatta 33 on asennettu paikkaan, joka sijaitsee
jotakuinkin etulevyn tukien 7 ja 8 puolivdlissd ja hieman ulospain
tukien 7 ja 8 sivureunojen yhdysviivasta. Kannatuslaatalle 33 on
asennettu vaakasuoraan ja Y-suuntaisesti kaksi johdetta 34,34, jotka
liukuvasti kannattavat liukulevyd 35. Kuten kuviosta 11 voidaan
helposti n&hdd, liukulevy 35 on liitetty kannatuslaatalle 33 asenne-
tun pneumaattisen sylinterin 36 mdnn&nvarteen 37 ja sovitettu liikku-
maan etuaseman ja taka- eli tyBaseman v&1illd samoin kuin liukulevy 16,
Liukulevyssd 35 on kaksi pystyd pylvéstd 38, 38, joiden ylépdihin on
laakeroitu akseli 39. Akselin 39 kumpaankin p&&h&n on kiinnitetty
L-muotoinen asemointipid&te 40 ja sen keskiosaan on kiinnitetty
vipu 41. Liukulevylle 33 on k&3ntyvdsti asennettu pneumaattinen sy-
linteri 42, jonka manndnvarsi 43 on etup&3stddn liitetty vipuun 41,
Tadman jarjestelyn johdosta voidaan asemointipidatteitd 40,40 liikut-
taa kuviossa 11 esitetyn asemointi- eli tyBasennon ja ala-asennon
vd31il14. Asemointipid&tteitten 40,40 kosketuspintojen 40a, 40a, jotka
menevat etulevyn P sisdseinén P2 kosketukseen, rinnalle ja etdisyy-
delle niistd on sijoitettu kaksi tydnnintd 44, 44, jotka on kiinni-
tetty varsien 48, 48 kannattamaan tankoon 45. Molemmat varret 48 mene-
vidt oman holkkinsa 47 13pi, joka on kiinnitetty kannattimeen 46, joka
vuorostaan on kiinnitetty alustaan 1. Kannattimeen 46 on lisdksi kiin-
nitetty pneumaattinen sylinteri 49, jonka mdnn&nvarsi 50 on liitetty
tankoon 45 tdmdn liikuttamiseksi.

Kannatuslaattojen 3, 4 ja 33 rajoittamaan tilaan on sijoitettu
reikdlevyn pidin 51. T&h&n sis&ltyy vaakasuora kannatuslaatta 52,
jonka ylapinnan neljd3n kulmaan on sijoitettu kuhunkin yksi tukielin
53, Jokaisessa tukielimessd 53 on vaakasuora tukipinta 53a reikdlevy-
yksikdn M vastaavan kulman kannattamiseksi ja pystysuora ohjauspinta

53b yksik&n M vastaavan kulman ulkosivupinnan ohjaamiseksi. Kanna-
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tuslaatalle 52 on lisdksi asennettu pySrivd uranokkapydrd 54, neljs
luistia (seurainta) 55,56,57 ja 58, jotka kukin pidet3in toisesta
pddstaan uranokkapytrdn 54 kosketuksessa, ja nelj&d johdetta 59,60,61.
ja 62. jotka kukin liukuvasti kannattavat yht3 luistia 55, 56,57,58.
Luistin 55 toiseen p&ah&n on asennettu suuri kosketuspiddte 63, joka on
sovitettu menemd@&n reikdlevy-yksikdn M pitemm&n sivuseindn ulkopinnan
kosketukseen. Luistin 56, 57 ja 58 toiseen p&3h&n on asennettu pi-
détteet 56a, 57a ja 58a, jotka on sovitettu menemdin kosketukseen
reikdlevy-yksikdn M toiseen pitemp&&n sivuseindan ja molempiin 1ly-
hyempiin sivuseiniin kiinnitettyjen joustavien levyjen MB kanssa
ndiden taivuttamiseksi siten, ettd& kun pydrd 54 pydrii toiseen
suuntaan, kaikki jyigtit 55, 56, 57 ja 58 liikkuvat s3teittdisesti
ulospdin, ja ettd kun se pydrii vastakkaiseen suuntaan, kaikki luis-
tit liikkuvat sdteittdisesti sisd&dnp8in. Reik&levy-yksik&n kannatus-
laatan 52 alapinnalle on asennettu momenttik3yttdlaite 64 (ks. kuviota
11) uranokkapydrdn 54 kiertd&miseksi.

Reikdlevy-yksikdn kannatuslaatan 52 ja alustan 1 v&liin on
asennettu vaakasuora nostolaatta 65, joka on kiinnitetty holkkeihin
70,70, joissa liukuvat varret 67, 67, jotka liukuvat myBs holkeissa
66,66, jotka on pystysuoraan kiinnitetty alustan 1 alapintaan. Nosto-
laatta 65 on alapinnastaan liitetty alustaan 1 kiinnitetyn pneumaat-
tisen sylinterin 68 md&nndnvarren 69 yl&dp&3han. Nostolaatan 65 yl&-
pintaan on asennettu pneumaattinen sylinteri 71, ja kannatuslaatta 52
on alapinnaltaan kiinnitetty holkkien 70,70 13pi menevien varsien 6767
ylédpdihin ja liitetty pneumaattisen sylinterin 7?1 m&nnanvarren 72
ylédpdahan. Nain ollen voidaan reikdlevy-yksikdn kannatuslaattaa 52 ja
nostolaattaa 65 samanaikaisesti nostaa ja laskea pneumaattisen sy-
linterin 68 avulla ja kannatuslaatan 52 ja nostolaatan 65 vdlists
etdisyyttd voidaan muuttaa pneumaattisen sylinterin 71 avulla. Pneu-
maattisen sylinterien 68 ja 71 asennuspaikat. Ja niiden iskunpituudet
médritetd&n sellaisiksi, ettd kun niiden ma&nnanvarret 69 ja 72 on ve-
detty vastaavien sylinterien sis&an, kannatuslaatta 52 sijaitsee
riittavésti etulevyn P alapuolella, kuten kuviossa 10 on esitetty,

Jja ettd kun vain m&nn&nvarsi 69 tydnnetdan ulos sylinterist&dn 68,
kannatuslaatta 52 siirtyy etulevyn P sis#an Jja pyséhtyy paikkaan,
missd kannatuslaatta 52 voi poistaa reikdlevy-yksikén M etulevystd P,
ja ettd kun molemmat varret 68 ja 72 tydnnetd&n ulos sylintereist&éin
68 ja 71, kannatuslaatta 52 siirtyy paikkaan, miss3d se voi asettaa
sen pddllad olevilla tukielimilld 53, 53 lep&&vén reik&levy-yksikdn M

tukien 7 ja 8 varassa olevan sijaisetulevyn (ei esitetty) sisdéan.,
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Y113 kuvattu laite sijoitetaan yhdeksi monista védrikuvaputkien
automatisoidulla tuotantolinjalla olevista laitteista ja asetetaan
kahden edestakaisin liikkuvan kuljettimen S v&liin, kuten kuviossa 8
kaaviollisesti esitetd3n. Tuotantolinjaan j&rjestetddnmyds tavanomai-
sia kuljetinlaitteita ( ei esitetty) etulevyn siirtédmiseksi edesta-
kaisin liikkuvilta kuljettimilta S tukien 7 ja 8 tyynyjen 11 ja 12
varaan ja tuilla 7 ja 8 lepddvin etulevyn siirtdmiseksi takaisin
edestakaisin liikkuville kuljettimille S. Kaikki kuljetinlaitteet,
pneumaattiset sylinterit ja momenttikdytt8laite liitet&&n ohjauslait-
teisiin ( ei esitetty), niin ettd tdmin jdlkeen kuvattava toiminta
vaidaan suorittaa automaattisesti.

Seuraavassa kuvataan edelld selitetylld tavalla konstruoidun
laitteen toimintaa. Etulevy P, joka kannattaa sis&ss&an reikidlevy-
yksikkdd M, kuljetetaan edestakaisin liikkuvilla kuljettimilla S
13helld laitetta sijaitsevaan paikkaan. Reikdlevy-yksikkd& M kannatta-
vat etulevyn P sisdssd tamdn tapit P3, jotka ovat joustaviin levyihin
MB muodostetuissa reiissa M7, kuten kuvioissa 1 ja 2 on esitetty
Kuljettimilla S lepdavd etulevy P siirretdan ei-esitetylld kuljetin-
laitteella tuille 7 ja B8 ja asetetaan tyynyjen 11 ja 12 varaan.

Koska kuljetinlaitteen teht3vidnd ei ole tarkasti asemoida etulevyé P
reikdlevy-yksikén M irrotuspaikkaan, miss&d ta&méd yksikkd on irrotet-
tava etulevystd P, niin etulevy P voidaan asettaa paikkaan, joka on
hieman poikkeava reik&levy-yksikdn M irrotusasemasta. T&lldin vede-
td8n pneumaattisten sylinterien 23 ja 42 manndnvaret 24 ja 43 ase-
mointipiditteineen 21 ja 40 sylinteriensd sis&an, niin ettd ase-
mointipididtteet 21 ja 40 ovat ala-asennoissaan. Pneumaattisten sy-
linterien 31 ja 49 minndnvarret 32 ja 50, Jjoihin on liitetty tydnti-
met 26 ja 44, vedetdin myds sylintereihinsd. Pneumaattisten sylinte-
rien 17 ja 36 mannanvarret 18 ja 37, joihin on yhdistetty liukulevyt 16
ja 35, ajetaan ulos sylintereist&dn liukulevyjen 16 ja 35 viemiseksi

etummaisiin asemiinsa. Pneumaattisten sylinterien 68 ja 71 mannan

vapret 69 ja 72, joihin on liitetty reik&levy-yksikdn pidin 51, vede-
tdén sylinteriensd sisdan, niin ettd reikdlevy-yksikdn kannatuslaatta
52 on alimmassa asemassaan,

Osien ollessa yllad mainituissa asemissa kaytetd&n ensiksi pneu-
maattisia sylintereitd 23 ja 42 asemointipiddtteiden 21 ja 40 viemi-
seksi ala-asennoistaan yldspdin asempinti- eli tyBasentoihinsa.

Koska liukuleyyt 16 ja 35 ovat t&116in etummaisissa asemissaan, ase-
mointipididtteiden 21 ja 40 etupd&t vieddadn etulevyn P sisdan. Sitten
kiytetdsn pneumaattisia sylintereitd 17 ja 36 liukulevyjen 16 ja 35

siirtdmiseksi taaksepdin. Té&m& liukulevyjen 16 ja 35 liike vie ase-
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mointipiditteiden 21 Jja 40 etupdissi olevat kosketuspinnat 21a Jja 40a
etulevyn P sivuseinien sisdpintojen kosketukseen etulevyn P liukuessa
tdlldin tyynyills 11 Jja 12. Kun liukulevyt 16 ja 35 an siirretty
taakse asemointi- eli tybasemiinsa ja pysdytetty, kdytetdin pneumaatti- -
sia sylintereitd 31 ja 49 n&ihin liittyvien ty8ntimien 26 Ja 44 1ii-
kuttamiseksi eteenpiin puristuskosketukseen etulevyn P sivuseinien (-

kopintojen. kanssa. Taten pidet8an etulevyn sivuseinat P1 ja P, ase-

mointipiddtteiden ja ty6ntimien v&liss3 ja tarkasti asemoidaanzase-
mointipid3dtteiden 21 ja 40 kosketuspintojen 21a ja 40a asemien madrit-
tédmé&dn paikkaan etulevyn P sivuseinien sisdpintojen toimiessa t311&in
vertailupintoina. Toisin sanoen etulevy P asemoidaan tarkasti sekd

X- ettd Y-suunnassa, kuvio 9.

Sitten kdytetdsn pneumaattista sylinteris 68 nostolaatan 65 ja
reikdlevyn kannatuslaatan 52 nostamiseksi kannatuslaatan 52 pysdhty-
essd paikkaan, missd sills olevien tukielimien 53 tukipinnat 53a
sijaitsevat hieman etulevyn P kannattaman reikdlevy-yksikdn M ala-
reunan MB alapuolella ja missa reikdlevy-yksikén M kulmienulkosivupin—
nat ovat kosketuksessa pystyihin tukipintoihin 53h, T&11& hetkelli
kannatuslaatan 52 1luistit 55, 56, 57 ja 58 ovat sdteittdisesti ulon-
netuissa asemissa ja kosketuspid&tteet 56a, 573 Ja 58a vied3an etu-
levyn P sivuseinien sisdpintojen ja reikdlevy-yksikén M sivuseiniin
kiinnitettyjen joustavien levyjen MB vdliin kannatuslaatan 52 1iik-
kuessa yl&spdin. Sen Jalkeen k8ynnistetdan momenttikdyttdlaite 64
luistien liikuttamiseksi sdteittdisesti sisd&npdin., Kun tama tapahtuu,
kosketuspid&tteet 56a, 57a Jja 58a painavat levyjousia MB sisddnpadin
reikdlevywyksikdén M vastaavia sivuseinid kohti irrottaen levyjouset MB
etulevyn P tappien P3 yhteydestd. T&m&n johdosta reikdlevy-yksikks M
Jé& kannatuslaatalla 52 oglevien kosketuspid&tteiden 56a, 57a ja 58a
varaan. Sen j&lkeen palautetaan tybntimet 26 ja 44 Ja asemointipidst-
teet 21 ja 40 alkuasentoihinsa Ja ma&nndnvarsi 69 vedetdan pneumaat-
tisen sylinterin 68 sis3an nostolaatan 65 ja kannatuslaatan 52 pa-
lauttamiseksi alkuasemiinsa. N&in on reikdlevy-yksikkd M irrotettuy
etulevysts P, Etulevy P siirret&asn kuljetinlaitteella edestakaisin
liikkuville kuljettimille S Ja kuljetetaan n3ills seuraavaan tydase-

maan.
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Etulevystd P irratettu reikileyy-yksikkd M asennetaan kuviossab
esitettyyn sijaisetulevyyn D. Samoin kuin etulevyssdkin P on sijais-
etulevyn D sivuseinien sisdpintoihin kiinnitetty tappejea Dl, jotka
sijainniltaan vastaavat reikdlevy-yksikdn M sivupinnoilla olevien
jousilevyjen M6 reikid M7. Sijaisetulevyssa D on lisdksi vertailu-
reikd 02 ja rako D3, jotka on muodostettu vastakkaisiin lyhyempiin
sivuseiniin etulevyn tukiin 7 ja 8 kiinnitettyjen ohjaustappien 13
ja 14 vastaanottamiseksi. Kun sijaisetulevy D asetetaan tukien 7 ja 8
varaan sellaisella tavalla, ettad tapit 13 ja 14 asettuvat vastaavasti
vertailureikdan 02 ja rakoon D3, vaakatasossa olevan sijaisetulevyn D
tapit Dl yhtyvét samassa vaakatasossa olevan reikdlevy-yksikdn M
jousilevyjen MB reikiin M7.

Ensiksi sijaisetulevy D asetetaan etulevyn tuille 7 ja 8 ohjaus-
tappien 13 ja 14 tyéntyessa sen vertailureikdan D2 ja rakoon 03. 5il11a
valin kaynnistetadan reikdlevy~-yksikén pitimen 51 momenttikdyttdlaite
64 kosketuspidatteiden 56a, 57a ja 58a siirtamiseksi ulospdin ja
reikdlevy-yksikdn M vapauttamiseksi pid&tteiden otteesta. Talldin
kannatuslaatalla 52 olevien tukielimien 53 ohjauspinnat 53a asen-
noivat reikdlevy-yksikdn M vaakasuoraan tamén asettuessa tukielimien
53 tukipintojen 53a varaan. Sitten kdaynnistetaan jalleen momenttikdyt-
tdlaite 64 kosketuspid&tteiden 56a, 57a ja 58a liikuttamiseksi si-
sidnpain ja siten jousilevyjen MG taivuttamiseksi reikalevy-yksikdn M
vastaavia sivuseinia kohti. Tamd tydvaihe suoritetaan reikdlevy-yk-
sikdn M jousilevyjen MB reikien M7 korkeuden pitémiseksi vakiona kayt-
taen tukielimien 53 tukipintoja 53a vertailupintoina huolimatta
mahdollisista etdisyysvaihteluista etulevyn P alareunan ja sen tap-
pien P3 akselien valilla. Sitten kdynnistetdan pneumaattinen sylin-
teri 68 nostolaatan 65 ja reikilevy-yksikdn kannatuslaatan 52 nosta-
miseksi. Samalla kdynnistetaan pneumaattinen sylinteri 71 kannatus-
laatan 52 kohottamiseksi vield enemmsdn nostolaatan 65 suhteen ja laat-
taa 52 kohotetaan kunnes se saavuttaa ylimman asemansa, missd reiké-
levy-yksikdn M jousilevyjen MG reikien M5 asemat pystytasoissayhty—
vat tuilla 7 ja 8 lepddvan sijaisetulevynD tappien Dlasemiin samois-
sa pystytasoissa. N&in ollen kannatuslaatan 52 liike yldspdin saa
sen varassa olevan reikdlevy-yksikdn M menemdén sijaisetulevyn D sisad
ja pysdhtym&én asemaan, misss sijaisetulevyn D tapit D01 ovat saman-
keskeiset reikalevy-yksikdén M jousilevyjen MB niita vastaavien

reikien M7 kanssa. Sen jdlkeen kdynnistetdan momenttikidyttdlaite 64
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pidétteiden 56a, 57 ja 58a siirtimiseksi ulospiin ja siten reika-
levy-yksikdn M jousilevyjen MS vapauttamiseksi, Kun t&m3 tapahtuu
Jousilevyt M6 voivat omalla joustollaan liikkua ulospdin ja sijais-
gtulevyn D tapit Dl Joutuvat kukin omaan reikdinss N7, Sitten kayte-
tdén pneumaattisia sylintereitd 68 ja 71 nostolaatan &5 Ja reikéa-
levyn kannatuslaatan 52 laskemiseksi ala-asemiinsa. Sijaisetulevy D
sisdssdan pitdménsa reikdlevy-yksikén M kanssa kuljetetaan seuraa-
vaan tybasemaan. N&in on suoritettu loppuun yksi ty8jakso reik&levy-
yksik8n irrottamiseksi etulevyst3 ja irrotetun reik&levy-yksikén
asentamiseksi sijaisetulevyyn. Sitten tami jakso toistetaan.

Edelld esitetyssd ja kuvatussa suoritusmuodossa etulevyn P ase-
mointi eli kohdistus suoritetaan asemointipiditteiden avulla k&yt-
tden etulevyn sivuseinien sisdpintoja vertailupintoina. On ymmarret-
tdva, ettd etulevyn sivuseinien ulkopinta voidaan myds kdyttii ver-
tailupintoina etulevysd asemoitaessa tydntimien avulla.

Y118 olevassa selityksessd on kuvattu 3-liitant&elimisti
reikdlevy-yksikksd k&sittelevdn laitteen rakennetta ja toimintaa.
Seuraavasta kuvauksesta ilmenee, ettd keksinndn mukainen laite
voi my8s kdsitelld reikdlevy-yksikk&s, jossa on neljd liitantdelints.

Vadri-tv-katodis8deputkia valmistettaessa on nykyisin yleisena
kdytdntdnd, ettd kolme neljéstd liit&nt3elimests sovitetaan tai
kiinnitet&&n edelt&dkasin reikélevy-yksikdn sivuseinien ulkopinteoihin
yhden jdddessd alussa kiinnitt&mitts. Kun reikdlevy-yksikdssd an
punaista, vihre&dtd ja sinistd valoa emittoivat fosforit kiinnitetty
haluttuun kuvioon etulevyn sisi- eli kuvapinnalle panemalla etulevy
alttiiksi valonldhteelle sen tultua pddllystetyks; fosforipitoisella
valonherk&lld aineella, nelj&s liitdntZelin eli Joustava levy kiin-
nitetddn reik&levy-yksikkddn t&td kiinnitettiesss paikalleen etule-
vyn sisd- eli kuvapinnan l&heisyyteen lopullisen tuotteen saami-
seksi. Sen vuoksi on yll3 kuvatulla laitteella mahdollista kolme
liitént&elintd k3yttden poistaa reikdlevy-yksikkd etulevystd, vaik-
kakin valmiissa reikdlevy-yksik8ssd onkin lopulta neljd liitanta-
elints.

Joku saattaisi harkita - vaikka sit3 tuskin sovelletaan kaytadn-
ndssd - edelld mainitun laitteen kdyttadmistd sellaisen reikélevy-
yksikdn kédsittelyyn, jossa on neljs siihen etukiteen kiinnitettys
liitdnt&elintd. Jos n&in on, laitetta voidaan kdyttdsd tadhan tarkoi-
tukseen korvaamalla luistin 55 toiseen padhédn asennettu suuri koske-
tuspidédte 63 samanlaisella kuin kosketuspiditteet 56a,57a ja 58a ovat,

niin ettd ta&m& uusi kosketuspidite 63 voidaan vieds reikdlevy-yksi-

kén neljinnen liitantaelimen kosketuksegn.
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Vaikkakin keksinndn mukaista laitetta on kuvattu kayttamalla
ohjaustappeja 13 ja 14 kuviossa 6§ esitetyn muotoisen sijaisetulevyn
asemointielimina, on ymmarrettava, ettsd keksintdd el rajoiteta ase-
mointielimien tail sijaisetulevyn ko. muotoon, Sijaisetulevy voi-
daan muotoilla oleellisesti samanlaiseksi kuin etulevy, jota yarsi-
naisesti k&ytetdan viri-tv-katodis&deputkissa (keksinndn mukaisella
laitteella k&siteltdva etulevy). Jos niin tehd&an, on valttamatta
kiinnitettdvd huomiota sellaisten osien viimeistykseen, SO. suorittaa
se suuremmalla tarkkuudella, jotka toimivat etulevyn vertailukohtei-
na, kuten etulevyn vaipan alapaatypinnat ja tappien asemat. Taman
muotoisen etulevyn asemointi vaakatasossa voidaan suorittaa samalla
tavalla kuin edelld kuvattiin sen etulevyn asemoinnin osalta, josta
reikdlevy-yksikkd on poistettava. Tadssa tapauksessa voidaan tulla
toimeen ilman ohjaustappeja 13 ja 1l4. Keksinntn sis&ltdvan alan
ammattimiehet voivat kuvitella monia muutoksia sijaisetulevyn ase-

moinnin osalta poikkeamatta keksinndn suoja-alasta.
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Patenttivaatimukset:

1. Laite reikilevy-yksikén (M) poistamiseksi t&t# sisHssHin
kannattavasta etulevystd (P) ja sen panemiseksi sijaisetulevyn (D)
sisddn, jolloin reikdlevy-yksikdn (M) ulkosivupintoihin on kiinni-
tetty joustavia 1evyj§(M4), joissa kussakin on vapaa pdd ja lihelle
tdtd muodostettu reiki (M7), ja jolloin niin etulevyn (P) kuin si-
jaisetulevynkin (D) sisdsivupintoihin on kiinnitetty tappeja (P p
D1), jotka ldhtevit niisti sisddnpédin kytkeytyikseen reikdlevy -
yksikkddn (M) muodostettuihin vastaaviin reikiin tunne t t u

elimistd (7,8,11,12) etulevyn (P) kannattamiseksi tdm3dn ala-
pdédstd sillg tavalla, ettd sit3i voidaan siirtd4 piiasiassa vaaka-
suorassa, jolloin n&iden elimien vH#liin jd48 kyllin suuri tila rei-
kdlevy-yksikdn (M) pddstédmiseksi l3¥vitseen alaspdin sen tultua
poistetuksi etulevystd (p),

elimistd (21,26,40,44), jotka on vietdvissi etulevyn (Pp)
sivuseinien sisi- ja ulkopintojen kosketukseen etulevyn (P) ase-
moimiseksi reikdlevy-yksikén (M) poistoasemaan ja sen pitdmiseksi
tdssd asemassa mainittujen kannatuselimien pddlls,

reikédlevy-yksikdn poistimesta (51), joka on ohjattavissa
poistamaan reikdlevy-yksikkd (M) etulevystd (P) ja k4sittii reiki-
levyn kannatuslaatan (52), tille asennettuja elimig (54,55,56,57,
58) reikilevy-yksik&n (M) joustavien levyjen taivuttamiseksi siten,
ettd ndm¥ vapautuvat etulevyn (P) tapeista, sek# ensimmiisen kdyt-
tdelimen (65,68,69) reikilevyn kannatuslaatan (52) liikuttamiseksi
edestakaisin ensimmiisen aseman, missd etulevyn (P) sisissi Oleva
reikdlevy-yksikkd (M) poistetaan etulevysti, ja toisen aseman vi-
1ill3, joka sijaitsee ensimmdisen aseman alapuolella,

elimistd (13,14) sijaisetulevyn (D) asemoimiseksi etulevyn
(P) kannatuselimelle,

neljlistd tukielimesty (53), jotka on asennettu reikdlevyn
kannatuslaatalle (52) ja joissa kussakin on tukipinta (53a) reiki-
levy-yksikén (M) yhden kulman tukemiseksi alapuolelta ja ohjaus-
pPinta (53b) reikilevy-yksikdn (M) yhden kulman ulkosivupinnan
ohjaamiseksi sellaisella tavalla, ettd reikilevy-yksikkd (M)
asemoituu kannatuslaatalleen (52), ja

toisesta kiytt&elimestd (71) reikdlevyn kannatuslaatan (52)
liikuttamiseksi kolmanteen asemaan, missd neljd&n tukielimen (53)
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kannattama reikdlevy-yksikkd (M) asemoidaan pystysuunnassa sijais-
etulevyn (D) suhteen.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen laite, tunnet tu
siitid, ettd sijaisetulevyssd (D) on vertailureikd (D2) ja rako (D3),
jotka avautuvat sijaisetulevyn (D) alapddtypintaan, ettd sijaisetu-
levyn asemointielimet kdsittdvdt kaksi tappia (13,14), jotka on
kiintedsti asennettu etulevyn (P) kannatuselimiin (7,8) ja Jjoista
toinen on sovitettu menemd&i#n ko. vertailureik&dén (D2) ja toinen
rakoon (D3).

3. Patenttivaatimuksen 1 mukainen laite, t unnettu
siitd, ettd ensimmiinen k8yttdelin k&sittdld ensimmiisen sylinterin
(68) ja nostolaatan (65), joka on jirjestetty nostettavaksi ja
laskettavaksi t#114 ensimmdiselld sylinterilld (68), ja ettd toinen
kdyttSelin késittidi toisen sylinterin (71) nostolaatan (65) ja
reikdlevyn kannatuslaatan (52) v8lisen etdisyyden muuttamiseksi.

4, Patenttivaatimuksen 1 mukainen laite, tunnettu
siitd, ettd asemointi- ja pitoelimet kdsittidvdt ensimmiisen asemoin-
tielimen (21), jossa on kosketuspinta (21a) etulevyn (P) ensimmdi-
sen sivuseindn sis8pinnan koskettamiseksi ja ensimmdisen sivusei-
ndn asemoimiseksi ensimmdisessd suunnassa, joka on péddasiassa koh-
tisuora ensimmdistd sivusein#d vastaan, elimen (26) ensimmdisen
sivuseindn ulkopinnan koskettamiseksi ja siten ensimmdisen sivu-
seindn painamiseksi mainittua kosketuspintaa vasten, toisen ase-
mointielimen (40), jossa on vdhint3##n yksi kosketuspinta (40a)
etulevyn (P) toisen, ensimmidisen sivuseindn viereisen ja sitd
vastaan piiasiassa kohtisuoran sivuseindn sisdpinnan koskettamisek-
si ja t#mdn toisen sivuseindn asemoimiseksi toisessa suunnassa, joka
on pHddasiassa kohtisuorassa toista sivuseindd vastaan, ja elimen
(44) toisen sivuseindn ulkopinnan koskettamiseksi toisen sivuseindn
painamiseksi mainittua vdhintddn yhtd kosketuspintaa vasten.

5. Patenttivaatimuksen 4 mukainen laite, t unne t tau
siitid, etti ensimmiinen asemointielin k&sittdd liukulevyn (16),
joka on liikutettavissa mainitussa ensimméiisessd suunnassa, pdi-
asiassa L-muotoisen asemointipiddtteen (21), joka on asennettu
liukulevyyn (16) ja jonka toisessa pd#ssd kosketuspinta (21a) on ja
joka on vastakkaisesta pdistddn k&&ntyvdsti tuettu, elimen (23)
asemointipiditteen (21) liikuttamiseksi asemointi- eli ty&asennon,
missi kosketuspinta (21a) sijaitsee etulevyn (P) sisdssd ja asete-
taan ensimmiisen sivuseindn sisdpintaa vasten, ja ala-asennon

vdlilld, missd asennossa asemointipiddte (21) sallii reikdlevy-
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yksikdn (M) laskemisen pois etulevysty (p), ja elimen (17) liuku-
levyn (16) liikuttamiseksi asemointi- eli tyBaseman, missi tyo-
asennoidun asemointipid&tteen(21) kosketuspinta on viety ennalta
middréttyyn asemaan, ja etuaseman vdlilld, missd etuasemassa koske-
tuspinta (21a) on viety sis33#npiin etulevyssi (P) ja pois ennalta
midrdtystd asemasta, ja ettd toinen asemointielin k&sittdd liuku-
levyn (35), joka on liikutettavissa mainitussa toisessa suunnassa,
kaksi pifasiassa L-muotoista asemointipiditettd (40)), joiden
kummankin toisessa pd#ssi on kosketuspinta (40a) ja jotka on vas-
takkaisesta pa4sty kddntyvdsti tuettu, elimen (42) n&iden kahden
asemointipiddtteen (40) lijkuttamigeksi asemointi- eli tydasennon,
missd kosketuspinnat (40a) sijaitsevat etulevyn (P) sislssi ja
asetetaan toisen sivuseinin sisdpintaa vasten, ja ala-asennon vdlills,
missd ala-asennossa asemointipiddtteet (40) sallivat reik&dlevy-~
Yksikdn (M) laskemisen pois etulevystd (P), ja elimen (36) liuku-
levyn (35) liikuttamiseksi asemointi- eli tySaseman, missi tyd-
asennoitettujen asemointipiditteiden (40) kosketuspinnat on viety
ennalta md&r&ttyihin asemiin, ja etuaseman vdlills, miss¥ kosketus-
pPinnat on viety sisddnpdin etulevyssi (Pp) Pois ennalta mifrdtyisty
asemista.

6. Patenttivaatimuksen 1 mukainen laite, t un n et tu
siitd, ettd reikdlevy-yksikdn (M) joustavien levyjen taivutuseli-
met k&dsittdvit pydrivin uranokkapy&rén (54), neljéd luistia (55,56,
57,58), jotka on toisesta piistisin 90° kulmavilein yhdistetty
PyOrivddn uranokkapydriin (54), ja joiden toisessa pddssd on pys-
ty kosketuspidite (63,56a,57a,58a) jolloin vyksi (55) kosketus-
piddtteistd on jérjestetty koskettamaan reikdlevy-yksikdn (M) vhta
sivureunaa ja muut (56,57,58) kosketuspiditteet on jdrjestetty
koskettamaan reikdlevy-yksikén (M) vastaavia joustavia levyji,
ja johteet (59,60,61,62) luistien kannattamiseksi, jolloin pySrivi
uranokkapy8ri (54) on kdytettdvissi luistien liikuttamiseksi
sdteittiisesti ulospdin sen py8riessi toiseen suuntaan ja luistien
liikuttamiseksi sdteittlisesti Sisédnpdin sen pydriessi vastakkai-
seen suuntaan.
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Patentkrav:

1. Apparat foér avligsnande av ett inom en panel (P) uppburet
skuggmaskaggregat (M) frin panelen och for insittande av skuggmask-
aggregatet i en attrappanel (D), varvid pad yttre sidoytorna av
skuggmaskaggregatet (M) fdrankrats fjddrande skivor (M4), vilka
var och en har en fri &nda och utformats i nirheten av den fria &ndan
med ett hal (M7), och inre sidoytorna av panelen (P) och attrappa-
nelen (D) har indtvédnda stift (P3,Dl) f6r ingrepp med respektive
hal som utformats i skuggmaskaggregatet (M), k snnetecknad
dirav, att den omfattar

medel (7,8,11,12) for uppbdrande av panelen (P) i nedre &ndan
si, att panelen kan rdra sig visentligen horisontellt, varvid
medlet inkluderar ett utrymme som &r tillrickligt stort att tilléta
skuggmaskaggregatet (M) att rora sig ned&t genom detsamma efter
att skuggmaskaggregatet avligsnats fré&n panelen (P),

medel (21,26,40,44) som kan mandvreras i ingrepp med inre
och yttre ytor av panelens (P) sidoviggar for att placera panelen i
ett skuggmaskaggregatet (M) avldgsnande lédge och f&6r att halla den-
samma i liget p3d nédmnda uppbidrande medel,

skuggmaskaggregatet avligsnande medel (51) som kan mandvre-
ras fo6r avldgsnande av skuggmaskaggregatet (M) fran panelen (P)
och inkluderar en maskuppbdrande skiva (52) , medel (54,55,56,57,58)
monterade pd den maskuppbidrande skivan for bdjande av de fjddrande
skivorna p& skuggmaskaggregatet (M) s& att de frigdrs frdn ingreppet
med stiften pa panelen (P), och en f8rsta drivanordning (65,68,69)
f£5r rérande av den maskuppbdrande skivan (52) vixelvis mellan en
férsta stdllning, vari skuggmaskaggregatet (M) i panelen (P) avl&agsnas
fran densamma, och en andra stdllning beldgen under férsta stdll-
ningen,

medel (13,14) f&r placerande av attrappanelen (D) pa medlet
f&r uppbédrande av panelen (»),

fyra stdddelar (53) monterade pa den maskuppbirande skivan
(52) och var och en fdrsedd med en stddyta (53a) f6r uppbédrande
av ett hdrn pad skuggmaskaggregatet (M) underifrén och en styryta
(53b) fbr styrande av en yttre sidoyta av ett hdrn pd skuggmask-
aggregatet (M) pa sddant sdtt, att skuggmaskaggregatet (M) placeras
p& den maskuppbdrande skivan (52),
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och en andra drivanordning (71) f£f&r rérande av den maskupp-
bdrande skivan (52) till en tredje stdllning, i vilken skuggmask-
aggregatet (M) som uppbirs pi fyra stdddelar (53) placeras verti-
kalt i férhdllande till attrappanelen (D).

2. Apparat enligt patentkravet l, kE&nnetecknaada
ddrav, att attrappanelen (D) utformats med ett referenshil (D2)
och en slits (D3), som Oppnar sig i nedre dndytan av attrappanelen
(D), och att placeringsmedlen omfattar tva stift (13,14), vilka
férankrats i det paneluppbdrande medlet (7,8) och det ena ldmpar
sig att insdttas i referensh&let (D2) och det andra i slitsen (D3).

3. Apparat enligt patentkravet l, kE&nnetecknad
ddrav, att den férsta drivanordningen omfattar en f£&rsta cylinder
(68) och en hissplat (65) ldmplig att r&ras uppidt och nedit av
ndmnda férsta cylinder (68) och att den andra drivanordningen om-
fattar en andra cylinder (71) f6r varierande av avstdndet mellan

hisspldten (65) och skivan (52).
4. Apparat enligt patentkravet 1, k Enneteckn a d

ddrav, att de placerande och fasthdllande medlen inkluderar ett
f8rsta placeringsmedel (21) med en ingreppsyta (2la) f&r kontaktan-
de av den inre ytan pé& en férsta sidovdgg av panelen (P) och f£&r
placerande av den f&rsta sidovdggen i en f&rsta riktning, som g&r
vdsentligen i ridt vinkel mot den férsta sidovdggen, medel (26) f&r
kontaktande av den yttre ytan av den fdrsta sidovdggen f&r tryckande
av den fdrsta sidoviggen mot ndmnda ingreppsyta, ett andra place-
ringsmedel (40) med &tminstone en ingreppsyta (40a) f&r kontaktan-
de av den inre ytan pa en andra sidovdgg av panelen (P) beldgen in-
vid den f&rsta sidovdggen och vdsentligen i rit vinkel mot densamma
och f&r placerande av den andra sidovédggen i en andra riktning,
som gar vidsentligen i rit vinkel mot den andra sidovdggen, och
medel (44) f8r kontaktande av den yttre ytan av den andra sidovédggen
och f&r tryckande av den andra sidovdggen mot ndmnda &tminstone en
ingreppsyta.

5. Apparat enligt patentkravet 4, kdnnetecknad
ddrav, att det fdrsta Placeringsmedlet inkluderar en glidskiva (16)
rérlig i den fdrsta riktningen, en placeringshake (21) vdsentligen
i form av bokstaven L monterad Pd glidskivan (16) och med ingrepps-
ytan (2la) i ena &ndan och pivaartat uppburen i andra dndan, medel
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(23) £8r rdrande av placeringshaken (21) mellan en placerings-
eller operativ stdllning, i vilken ingreppsytan (2la) &4r beldgen
inom panelen (P) och t&tt intill inre ytan av den forsta sidovdg-
gen och en undre stdllning, i vilken placeringshaken (21) tillater
skuggmaskaggregatet (M) att r8ra sig neddt fradn panelen (P), och
medel (17) f&r rdrande av glidskivan (16) mellan en placerings-
eller operativ stdllnig, i vilken ingreppsytan p4 placeringshaken
(21), d& ensamma befinner sig i den operativa stédllningen, bringas
till en bestdmd stdllning, och en framdtst&llning, i vilken in-
greppsytan (2la) rors indt i panelen (P) bort fridn den bestdmda
stdllningen, och att det andra placeringsmedlet inkluderar en
glidskiva (35) rdrlig i n&mnda andra riktning, ett par placeringsha-
kar (40) vidsentligen i form av bokstaven L, vilka vardera har
ingreppsytan (40a) 1 den ena &ndan och uppbdrs pivaartat i den
andra &ndan, medel (42) fdr rbrande av nidmnda par placeringshakar
(40) mellan en placerings- eller operativ stdllning, i vilken in-
greppsytorna (40a) &r beldgna inom panelen (P) och tdtt intill
inre ytan av den andra sidovdggen, och en undre stdllning, i
vilken placeringshakarna (40) tilléter skuggmaterialaggregatet

(M) att rdras neddt fran panelen (P), och medel (36) for rdrande
av glidskivan (35) mellan en placerings- eller en operativ stdll-
ning, i vilken ingreppsytorna p& placeringshakarna (40) , da de ar
beldgna i den operativa stédllningen, bringas till bestdmda stdll-
ningar, och en framdtstdllning i vilken ingreppsytorna rérs inat

i panelen (P) bort fr&n de bestdmda stdllningarna.

6. Apparat enligt patentkravet 1, k @nnetec knad
didrav, att medlen f6r bdjande av de fjddrande skivorna pé& skugg-
maskaggregatet (M) omfattar en roterande spdrkam (54), fyra lopare
(55,56,57,58) kopplade i den ena &ndan till den roterande sparkam~-
men (54) i 90° fdrdelning och var och en forsedd med en upprest
ingreppshake (63,56a,57a,58a) i den andra &ndan, varvid en (55) av
ingreppshakarna l&mpar sig att kontakta en sidokant av skuggmask-
aggregatet (M) och aterstoden (56,57,58) av ingreppshakarna ldmpar
sig att komma till ingrepp med respektive fjadrande skivor pa
skuggmaskaggregatet (M), och styrorgan (59,60,61,62) for uppbdrande
av ldparna, varvid den roterande spdrkammen (54) kan mandvreras for
rérande av ldparna radiellt utdt vid rotation i den ena riktningen
och f8r rérande av desamma radiellt indt vid rotation i motsatt

riktning.

Viitejulkaisuja-Anf&rda publikationer

Julkisia suomalaisia patenttihakemuksia:-Offentliga finska patentansdkningar:
771360 (H 01 J 9/00).
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