
(19)中华人民共和国国家知识产权局

(12)实用新型专利

(10)授权公告号 

(45)授权公告日 

(21)申请号 202121113552.5

(22)申请日 2021.05.24

(73)专利权人 上海理工大学

地址 200093 上海市杨浦区军工路516号

(72)发明人 赵朝辉　王志昊　程攀　张文雪　

李瑶瑶　

(74)专利代理机构 上海德昭知识产权代理有限

公司 31204

代理人 郁旦蓉

(51)Int.Cl.

B08B 1/04(2006.01)

B08B 3/04(2006.01)

B08B 13/00(2006.01)

 

(54)实用新型名称

一种智能全自动清洗排污一体式刷锅机

(57)摘要

本实用新型提供了一种智能全自动清洗排

污一体式刷锅机，属于厨房设备技术领域，用于

对锅具进行清洗，其特征在于，包括：机架；翻转

机构，与机架相铰接，用于固定锅具；洗刷机构，

安装在机架上，包括第一传感器、第二传感器、抬

升组件、竖直伸缩组件、水平伸缩组件、侧壁刷头

以及底面刷头；以及排水机构，包括翻转传感器

以及与翻转机构相匹配设置的液体容纳部，其

中，竖直伸缩组件转动连接在抬升组件的一端，

水平伸缩组件安装在竖直伸缩组件的一端且垂

直于竖直伸缩组件，侧壁刷头以及底面刷头分别

设置在水平伸缩组件靠近锅具内壁的一端以及

靠近锅具底面的一侧。
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1.一种智能全自动清洗排污一体式刷锅机，用于对锅具进行清洗，其特征在于，包括：

机架；

翻转机构，与所述机架相铰接，用于固定所述锅具；

洗刷机构，安装在所述机架上，包括第一传感器、第二传感器、抬升组件、竖直伸缩组

件、水平伸缩组件、侧壁刷头以及底面刷头；以及

排水机构，包括翻转传感器以及与所述翻转机构相匹配设置的液体容纳部，

其中，所述竖直伸缩组件转动连接在所述抬升组件的一端，所述水平伸缩组件安装在

所述竖直伸缩组件的一端且垂直于所述竖直伸缩组件，

所述侧壁刷头以及所述底面刷头分别设置在所述水平伸缩组件靠近所述锅具内壁的

一端以及靠近所述锅具底面的一侧，

所述第一传感器以及所述第二传感器分别感应所述锅具的深度以及直径，

所述竖直伸缩组件以及所述水平伸缩组件分别根据所述第一传感器以及所述第二传

感器的感应结果沿竖直方向以及水平方向伸缩，使得所述侧壁刷头以及所述底面刷头分别

与所述锅具的内壁以及底面相贴合，

所述翻转传感器感应所述抬升组件是否进行抬升，

所述翻转机构根据所述翻转传感器的感应结果进行翻转从而将所述锅具中的液体倒

入所述液体容纳部中。

2.根据权利要求1所述的智能全自动清洗排污一体式刷锅机，其特征在于：

其中，所述洗刷机构还包括抬升电机、竖直伸缩电机、旋转电机以及水平伸缩电机，

所述抬升电机驱动所述抬升组件进行抬升，

所述竖直伸缩电机驱动所述竖直伸缩组件进行伸缩，

所述旋转电机驱动所述竖直伸缩组件旋转，

所述水平伸缩电机驱动所述水平伸缩组件进行伸缩。

3.根据权利要求1所述的智能全自动清洗排污一体式刷锅机，其特征在于：

其中，所述洗刷机构还包括水泵、泡沫发生器以及气泵，

所述水平伸缩组件上设置有沿所述水平伸缩组件的长度方向分布的喷射孔，

所述竖直伸缩组件靠近所述水平伸缩组件的一端分布有所述喷射孔，

所述水泵、泡沫发生器以及气泵分别将水、清洁剂以及干燥气通过导管导至所述喷射

孔喷出。

4.根据权利要求3所述的智能全自动清洗排污一体式刷锅机，其特征在于：

其中，所述洗刷机构还包括水位传感器，用于感应所述锅具中的液体的液位，

所述水泵根据所述水位传感器的感应结果进行泵水。

5.根据权利要求1所述的智能全自动清洗排污一体式刷锅机，其特征在于：

其中，所述翻转机构包括底座、连杆机构以及夹头，

所述底座上设置有弹簧，

所述连杆机构设置在所述底座上方并与所述底座相连接，

多个所述夹头设置在所述连杆机构的端部，

所述弹簧被所述锅具的重力压缩使得所述连杆机构驱动所述夹头夹紧所述锅具。

6.根据权利要求5所述的智能全自动清洗排污一体式刷锅机，其特征在于：
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其中，所述翻转机构还包括底座传感器，

所述夹头为电磁夹头，

所述底座传感器控制所述锅具下降到最低点时对所述电磁夹头进行通电。

7.根据权利要求5所述的智能全自动清洗排污一体式刷锅机，其特征在于：

其中，所述翻转机构还包括电动推杆，

所述底座靠近所述液体容纳部的一端与所述机架相铰接且设置有沿水平方向延伸的

旋转轴，

所述电动推杆推动所述底座使得所述底座绕所述旋转轴旋转，旋转角度为120°。

8.根据权利要求1所述的智能全自动清洗排污一体式刷锅机，其特征在于：

其中，所述液体容纳部包括漏斗通道以及过滤部，

所述过滤部设置在所述漏斗通道中，

所述过滤部可从机架中抽出，

所述液体容纳部还与排水管相连通。

9.根据权利要求1所述的智能全自动清洗排污一体式刷锅机，其特征在于：

其中，所述侧壁刷头远离所述水平伸缩组件的一面为半圆弧面，

所述底面刷头远离所述水平伸缩组件的一面为平面。

10.根据权利要求1所述的智能全自动清洗排污一体式刷锅机，其特征在于：

其中，所述排水机构还包括挡板，

所述挡板设置在所述液体容纳部的顶面的边缘且竖直向上延伸。
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一种智能全自动清洗排污一体式刷锅机

技术领域

[0001] 本实用新型属于厨房设备技术领域，具体涉及一种智能全自动清洗排污一体式刷

锅机。

背景技术

[0002] 在家庭生活中，或者食堂、饭店内，洗刷锅碗几乎是不可避免的，尤其是只要用锅

炒菜就得刷锅；目前，刷锅通常是需要人亲手去刷，刷锅这一过程还会耗用人们的体力、占

用人们的时间，同时锅内的油脂、洗洁精等都会沾到手上，让人感觉不舒适，而且洗涤液中

的化学成分还会损伤皮肤，不利于提升生活品质。

[0003] 在市面上一般的锅具刷洗设备一般为以下三类：只具有自动添加清洁剂功能的清

洁刷，该种清洁刷仍需要用户自行进行刷洗，需要消耗大量精力，刷洗过程复杂；具有单一

电动辅助功能的刷锅器，需人为调节固定装置以配合不同尺寸的锅具，刷洗过程中需人力

供给水源和清洁剂，自动化程度低，且不能够自动排水滤污；洗碗机，能够对碗具、锅具进行

清洁，但是洗碗机一般只适用于小型碗具，不能适用于大尺寸锅具。

实用新型内容

[0004] 为解决上述问题，提供一种智能全自动清洗排污一体式刷锅机，本实用新型采用

了如下技术方案：

[0005] 本实用新型提供了一种智能全自动清洗排污一体式刷锅机，用于对锅具进行清

洗，其特征在于，包括：机架；翻转机构，与机架相铰接，用于固定锅具；洗刷机构，安装在机

架上，包括第一传感器、第二传感器、抬升组件、竖直伸缩组件、水平伸缩组件、侧壁刷头以

及底面刷头；以及排水机构，包括翻转传感器以及与翻转机构相匹配设置的液体容纳部，其

中，竖直伸缩组件转动连接在抬升组件的一端，水平伸缩组件安装在竖直伸缩组件的一端

且垂直于竖直伸缩组件，侧壁刷头以及底面刷头分别设置在水平伸缩组件靠近锅具内壁的

一端以及靠近锅具底面的一侧，第一传感器以及第二传感器分别感应锅具的深度以及直

径，竖直伸缩组件以及水平伸缩组件分别根据第一传感器以及第二传感器的感应结果沿竖

直方向以及水平方向伸缩，使得侧壁刷头以及底面刷头分别与锅具的内壁以及底面相贴

合，翻转传感器感应抬升机构是否进行抬升，翻转机构根据翻转传感器的感应结果进行翻

转从而将锅具中的液体倒入液体容纳部中。

[0006] 本实用新型提供的智能全自动清洗排污一体式刷锅机，还可以具有这样的特征，

其中，洗刷机构还包括抬升电机、竖直伸缩电机、旋转电机以及水平伸缩电机，抬升电机驱

动抬升组件进行抬升，竖直伸缩电机驱动竖直伸缩组件进行伸缩，所述旋转电机驱动所述

竖直伸缩组件旋转，水平伸缩电机驱动水平伸缩组件进行伸缩。

[0007] 本实用新型提供的智能全自动清洗排污一体式刷锅机，还可以具有这样的特征，

其中，洗刷机构还包括水泵、泡沫发生器以及气泵，水平伸缩组件上设置有沿水平伸缩组件

的长度方向分布的喷射孔，竖直伸缩组件靠近水平伸缩组件的一端分布有喷射孔，水泵、泡
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沫发生器以及气泵分别将水、清洁剂以及干燥气通过导管导至喷射孔喷出。

[0008] 本实用新型提供的智能全自动清洗排污一体式刷锅机，还可以具有这样的特征，

其中，洗刷机构还包括水位传感器，用于感应锅具中的液体的液位，水泵根据水位传感器的

感应结果进行泵水。

[0009] 本实用新型提供的智能全自动清洗排污一体式刷锅机，还可以具有这样的特征，

其中，翻转机构包括底座、连杆机构以及夹头，底座上设置有弹簧，连杆机构设置在底座上

方并与底座相连接，多个夹头设置在连杆机构的端部，弹簧被锅具的重力压缩使得连杆机

构驱动夹头夹紧锅具。

[0010] 本实用新型提供的智能全自动清洗排污一体式刷锅机，还可以具有这样的特征，

其中，翻转机构还包括底座传感器，夹头为电磁夹头，底座传感器控制锅具下降到最低点时

对电磁夹头进行通电。

[0011] 本实用新型提供的智能全自动清洗排污一体式刷锅机，还可以具有这样的特征，

其中，翻转机构还包括电动推杆，底座靠近液体容纳部的一端与机架相铰接且设置有沿水

平方向延伸的旋转轴，电动推杆推动底座使得底座绕旋转轴旋转，旋转角度为120°。

[0012] 本实用新型提供的智能全自动清洗排污一体式刷锅机，还可以具有这样的特征，

其中，液体容纳部包括漏斗通道以及过滤部，过滤部设置在漏斗通道中，过滤部可从机架中

抽出，液体容纳部还与排水管相连通。

[0013] 本实用新型提供的智能全自动清洗排污一体式刷锅机，还可以具有这样的特征，

其中，侧壁刷头远离水平伸缩组件的一面为半圆弧面，底面刷头远离水平伸缩组件的一面

为平面。

[0014] 本实用新型提供的智能全自动清洗排污一体式刷锅机，还可以具有这样的特征，

其中，排水机构还包括挡板，挡板设置在液体容纳部的顶面的边缘且竖直向上延伸。

[0015] 实用新型作用与效果

[0016] 根据本实用新型的智能全自动清洗排污一体式刷锅机，用于对锅具进行清洗，包

括机架、翻转机构、洗刷机构以及排水机构，其中，翻转机构与机架相铰接，用于固定锅具；

洗刷机构包括第一传感器、第二传感器、抬升组件、竖直伸缩组件、水平伸缩组件以及安装

在水平伸缩组件上的侧壁刷头以及底面刷头，洗刷机构能够根据感应器的感应结果通过刷

头自动对锅具进行横向以及纵向的洗刷，排水机构则包括翻转传感器以及液体容纳部，翻

转机构能够根据抬升组件的抬升状态带动锅具进行翻转，从而自动将锅具中的液体倒入液

体容纳部中。本实用新型的智能全自动清洗排污一体式刷锅机结构简单，能够根据感应器

的感应结果对不同尺寸的锅具进行自动清洗，无需人工进行清洗操作，清洁效率高，且同时

具有排污能力，特别适用于餐厅等需要对大量不同尺寸的锅具进行清洗的场所。

附图说明

[0017] 图1是本实用新型实施例的智能全自动清洗排污式一体机的立体结构示意图；

[0018] 图2是本实用新型实施例的智能全自动清洗排污式一体机使用状态的立体结构示

意图；

[0019] 图3是本实用新型实施例的智能全自动清洗排污式一体机使用状态的主视结构示

意图；
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[0020] 图4是本实用新型实施例的智能全自动清洗排污式一体机使用状态的俯视结构示

意图；

[0021] 图5是图4的A‑A处的剖视结构示意图；

[0022] 图6是图5的C处的局部放大图；

[0023] 图7是本实用新型实施例的智能全自动清洗排污式一体机的排水状态立体结构示

意图a；

[0024] 图8是本实用新型实施例的智能全自动清洗排污式一体机的排水状态立体结构示

意图b；

[0025] 图9是本实用新型实施例的智能全自动清洗排污式一体机的排水状态俯视结构示

意图；

[0026] 图10是本实用新型的图9的B‑B处剖视结构示意图。

具体实施方式

[0027] 以下结合附图以及实施例来说明本实用新型的具体实施方式。

[0028] <实施例>

[0029] 本实施例提供一种智能全自动清洗排污一体式刷锅机，用于对锅具进行清洗。

[0030] 图1是本实用新型实施例的智能全自动清洗排污式一体机的立体结构示意图。

[0031] 如图1所示，智能全自动清洗排污式一体机100包括机架1、翻转机构2、洗刷机构3、

排水机构4以及控制器(未在图中显示)。

[0032] 机架1呈柜体状，具有中空容纳腔。

[0033] 图2是本实用新型实施例的智能全自动清洗排污式一体机使用状态的立体结构示

意图，图3是本实用新型实施例的智能全自动清洗排污式一体机使用状态的主视结构示意

图，图4是本实用新型实施例的智能全自动清洗排污式一体机使用状态的俯视结构示意图，

图5是图4的A‑A处的剖视结构示意图，图6是图5的C处的局部放大图。

[0034] 如图1～图6所示，翻转机构2安装在机架1上，用于固定锅具  200，包括底座21、连

杆组件22、夹头23、电动推杆24、旋转组件  25以及底座传感器(未在图中显示)。

[0035] 底座21包括翻转盘211、承托件212以及弹簧213。

[0036] 翻转盘211呈圆盘状，其中心设置有穿过机架1顶面的通孔向机架1内部延伸的呈

管状的弹簧承托部214，弹簧承托部214的底面密封。

[0037] 旋转组件25包括两个轴承座251以及旋转轴252。

[0038] 轴承座251固定在机架1上，位于翻转盘211的一侧，两个轴承座251中连接有旋转

轴252，旋转轴252与翻转盘211固定连接，翻转盘211能够以旋转轴252为轴进行旋转。

[0039] 承托件212包括承托部215以及弹簧容纳部216。

[0040] 承托部215呈圆盘状，设置在翻转盘211的上方且面积小于翻转盘211。

[0041] 弹簧容纳部216呈管状，设置在承托部215靠近翻转盘211的一侧并穿过弹簧承托

部214。

[0042] 弹簧213穿设在弹簧容纳部216中且底面与弹簧承托部214的底面相贴合。

[0043] 本实施例中，翻转机构2包括三个连杆组件22，以承托件212  为圆心对称分布在翻

转盘211上方。
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[0044] 连杆组件22包括第一连杆221、第二连杆222以及第三连杆223。

[0045] 第一连杆221呈杆状，其一端与承托件212的承托部215的边缘转动连接。

[0046] 第二连杆222呈L形，包括第一部分224以及第二部分225。

[0047] 第一部分224呈杆状且略向上弯曲，其一端与第一连杆221远离承托部215的一端

转动连接。

[0048] 第二部分225设置在第一部分224远离第一连杆221的一端且向上延伸。

[0049] 第三连杆223与第一部分224以及第二部分225之间的弯折部  226转动连接，且第

三连杆223远离弯折部226的一端竖直向下延伸并与翻转盘211的边缘的顶面固定连接。

[0050] 三个夹头23分别与三个第二连杆222的第二部分225远离第一部分224的一端固定

连接，其远离第一部分224的一面为圆柱面的一部分，三个夹头23可对锅具200进行固定。

[0051] 当锅具200放至承托部215上时，弹簧213因为锅具200的重力而被压缩，使得承托

件212下降，从而使得与承托部215相连接的第一连杆221远离承托部215的一端向上移动，

第二连杆222以弯折部  226为轴转动，使得第二部分225远离第一部分224的一端向靠近锅

具200的外壁方向移动，从而使得夹头23与锅具200的外壁相紧贴，进而使三个夹头23相配

合对锅具200进行加紧。

[0052] 本实施例中，夹头23为电磁夹头，与电源相连通，在通电后即具有磁性。

[0053] 底座传感器为光电传感器，固定在承托件212内部，用于感应承托件212是否仍下

降，即在锅具200放置承托件212上后，承托件  212是否下降至最低点。当底座传感器感应到

承托件212，即锅具200  下降至最低点时，控制器就控制电磁夹头进行通电，使得夹头进一

步吸附锅具200进行固定。

[0054] 图7是本实用新型实施例的智能全自动清洗排污式一体机的排水状态立体结构示

意图a，图8是本实用新型实施例的智能全自动清洗排污式一体机的排水状态立体结构示意

图b，图9是本实用新型实施例的智能全自动清洗排污式一体机的排水状态俯视结构示意

图，图  10是本实用新型的图9的B‑B处剖视结构示意图。

[0055] 电动推杆24由驱动件驱动，设置在翻转盘211的底面，位于弹簧承托部214的一侧，

其靠近弹簧承托部214的一端与机架1转动连接，另一端与翻转盘211的底部转动连接，电动

推杆24可伸缩。

[0056] 驱动件驱动电动推杆24伸缩，以与机架1连接的一端为轴转动，另一端即向上移动

且伸长，推翻转盘211使得整个底座21以及固定在底座21的部件以旋转组件25为旋转轴进

行转动，本实施例的旋转角为120°，使得锅具200中的液体能够全部倒出。

[0057] 洗刷机构3安装在机架1上，包括抬升组件31、竖直伸缩组件  32、水平伸缩组件33、

侧壁刷头34、底面刷头35、第一传感器36、第二传感器37、气液输送组件(未在图中显示)以

及液位传感器38。

[0058] 本实施例中，抬升组件31包括固定件311以及旋转件312。

[0059] 固定件311呈柱状，固定在机架1的顶面，位于底座21远离旋转组件25的一侧，固定

件311的高度大于夹头23的最高点。

[0060] 旋转件312与电机连接，呈柱状，与固定件311远离机架1的一端转动连接，可以绕

该端在排水状态以及清洗状态之间旋转。

[0061] 当旋转件312处于排水状态时，旋转件312沿竖直方向延伸，当旋转件312处于清洗
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状态时，旋转件312沿水平方向延伸，即旋转角度为90°。

[0062] 竖直伸缩组件32与竖直伸缩电机以及旋转电机相连接，与旋转件312远离固定件

311的一端固定连接，可沿垂直于旋转件312的方向伸缩，即当旋转件312处于清洗状态时，

竖直伸缩组件32可沿竖直方向伸缩且可旋转。

[0063] 水平伸缩组件33与水平伸缩电机相连接，与竖直伸缩组件32远离旋转件312的一

端固定连接且垂直于竖直伸缩组件32的伸缩方向，可沿平行于旋转件312的方向伸缩，即当

旋转件312处于清洗状态时，水平伸缩组件32可沿水平方向伸缩。

[0064] 竖直伸缩组件32旋转时带动水平伸缩组件33以竖直伸缩组件  32为轴进行旋转。

[0065] 本实施例中，水平伸缩组件33为三段式伸缩组件。

[0066] 侧壁刷头34为海绵刷头，固定在水平伸缩组件33远离竖直伸缩组件32的一端，侧

壁刷头34远离水平伸缩组件33的一端呈半圆球状，可以对锅具200的侧壁进行洗刷。

[0067] 底面刷头35为海绵刷头，固定在水平伸缩组件33远离旋转件  312的一面，底面刷

头35远离旋转件312的一面呈平面状，可以对锅具200的底面进行洗刷。

[0068] 竖直伸缩组件32靠近水平伸缩组件33的一端分布有朝向外侧的喷射孔321，水平

伸缩组件33沿长度方向分布有朝向外侧的喷射孔  331。

[0069] 第一传感器36为压力传感器，固定在水平伸缩组件33靠近侧壁刷头34的一端，即

设置在侧壁刷头34内，用于感应侧壁刷头34受到的压力，即可在清洗锅具200时结合水平伸

缩组件33的伸出量判断锅具200的直径。

[0070] 第二传感器37为压力传感器，固定在水平伸缩组件33靠近底面刷头35的位置处，

用于感应底面刷头35受到的压力，即可在清洗锅具200时结合竖直伸缩组件32的伸出量判

断锅具200的深度。

[0071] 控制器根据第一传感器36的感应结果控制竖直伸缩电机以及旋转电机分别驱动

竖直伸缩组件32进行伸缩以及旋转，控制器根据第二传感器37的感应结果控制水平伸缩电

机驱动水平伸缩组件33进行伸缩，从而对锅具进行洗刷。

[0072] 气液输送组件包括水泵、泡沫发生器以及气泵，均安装在机架1 内。

[0073] 抬升组件31、竖直伸缩组件32以及水平伸缩组件33中均设置有分别与水泵、泡沫

发生器以及气泵相连接的导管，并延伸至竖直伸缩组件32以及水平伸缩组件33上的喷射孔

321以及喷射孔331。

[0074] 水泵、泡沫发生器以及气泵分别将清水、泡沫洗洁剂以及干燥气通过导管导至喷

射孔321以及喷射孔331射出。

[0075] 液位传感器38安装在旋转件312的端部，当旋转件312旋转至清洗状态时，液位传

感器38感应锅具200中液体的深度，控制器根据液位传感器38的感应结果，即当液位传感器

38感应到锅具200中液体的液位与锅具200的深度相匹配时，控制水泵停止泵水。

[0076] 排水机构4包括液体容纳部41、过滤部42、挡板43以及翻转传感器(未在图中显

示)。

[0077] 液体容纳部41安装在机架1上的旋转组件25远离底座21的一端，液体容纳部41中

包括相连通的第一漏斗通道411以及第二漏斗通道412。

[0078] 第一漏斗通道411以及第二漏斗通道412之间设置有过滤部42，过滤部42可从机架

1中抽出，过滤部42具有过滤网421。
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[0079] 第二漏斗通道412与排水管44相连通。

[0080] 挡板43设置在液体容纳部41的顶端，位于除了靠近旋转组件25的一边的三个边缘

处且竖直向上延伸。

[0081] 翻转传感器设置在旋转件312处，用于感应旋转件312是否旋转至排水状态，即抬

升组件31是否抬升，控制器根据翻转传感器的感应结果，即当旋转件312旋转至排水状态

时，在控制电动推杆24将翻转机构2进行翻转。

[0082] 本实施例的智能全自动清洗排污一体式刷锅机的工作过程如下：

[0083] 将锅具200放置到承托件212上，连杆组件22以及夹头23自动对锅具200进行固定，

且电磁夹头23根据底座感应器感应到承托件下降至最低点后进行通电从而吸附锅具200；

洗刷机构3的旋转件312 由排水状态旋转至洗刷状态，水泵进行泵水并通过导管使得清水

从喷射孔321以及喷射孔331中喷入锅具200中，竖直伸缩组件32以及水平伸缩组件33再根

据第一传感器36以及第二传感器37的感应结果，即锅具200的深度以及直径伸缩以及旋转

从而进行洗刷，在进行预订次数的往复运动后，抬升组件31的旋转件312由清洗状态旋转至

排水状态，电动推杆24将底座21翻转120°，使得锅具200中的水倒入液体容纳部41中；将水

泵工作依次切换为泡沫发生器以及水泵工作，重复上述清洗步骤；再将水泵工作切换为气

泵步骤，完成对锅具200的干燥，各个部分恢复初始状态，即完成清洗工作过程。

[0084] 实施例作用与效果

[0085] 本实施例提供了一种智能全自动清洗排污一体式刷锅机，用于对锅具进行清洗，

包括机架、翻转机构、洗刷机构以及排水机构，其中，翻转机构与机架相铰接，用于固定锅

具；洗刷机构包括第一传感器、第二传感器、抬升组件、竖直伸缩组件、水平伸缩组件以及安

装在水平伸缩组件上的侧壁刷头以及底面刷头，洗刷机构能够根据感应器的感应结果通过

刷头自动对锅具进行横向以及纵向的洗刷，排水机构则包括翻转传感器以及液体容纳部，

翻转机构能够根据抬升组件的抬升状态带动锅具进行翻转，从而自动将锅具中的液体倒入

液体容纳部中。本实施例的智能全自动清洗排污一体式刷锅机结构简单，能够根据感应器

的感应结果对不同尺寸的锅具进行自动清洗，无需人工进行清洗操作，清洁效率高，且同时

具有排污能力，特别适用于餐厅等需要对大量不同尺寸的锅具进行清洗的场所。

[0086] 进一步，本实施例提供的智能全自动清洗排污一体式刷锅机的洗刷机构包括抬升

电机、竖直伸缩电机、旋转电机以及水平伸缩电机，能够与控制器相连接，自动完成对洗刷

机构中抬升组件、竖直伸缩组件以及水平伸缩组件的驱动控制，进一步实现自动化。

[0087] 进一步，本实施例提供的智能全自动清洗排污一体式刷锅机的洗刷机构还包括水

泵、泡沫发生器以及气泵，且水平伸缩组件以及竖直伸缩组件上分布有喷射孔，水泵、泡沫

发生器以及气泵能够分别将水、清洁剂以及干燥气通过导管导至喷射孔喷出，即用户不需

要手动加水以及清洁剂，且还可以对锅具实现自动烘干，进一步实现清洗自动化。

[0088] 进一步，本实施例提供的智能全自动清洗排污一体式刷锅机的洗刷机构还包括水

位传感器，能够感应锅具中液体的液位，水泵能够根据水位传感器的感应结果进行泵水，即

可以在系统预定的刷洗水位停止泵水，既能够合理进行清洗，也不会浪费水资源。

[0089] 进一步，本实施例提供的智能全自动清洗排污一体式刷锅机的翻转机构还包括底

座传感器，且夹头为电磁夹头，电磁夹头能够在翻转机构固定好锅具后进一步通电吸附锅

具，能够使得固定更为稳固。
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[0090] 进一步，本实施例提供的智能全自动清洗排污一体式刷锅机的液体容纳部包括漏

斗通道以及过滤部，漏斗通道能够首先使得较大的残留物被过滤，从而不会造成水管的堵

塞，过滤部设置有滤网，能够过滤较小的杂质，且过滤部能够被抽出，使得用户能够方便地

将杂质及时清理，避免堵塞管道。

[0091] 进一步，本实施例提供的智能全自动清洗排污一体式刷锅机的侧壁刷头的端面呈

半圆弧面，与锅具圆柱状态的内壁进行洗刷，底面刷头的清洁面则呈平面，能够对锅具的底

面进行洗刷。

[0092] 进一步，本实施例提供的智能全自动清洗排污一体式刷锅机的排水机构包括挡

板，设置在液体容纳部的顶面的边缘，能够防止锅具进行排水时液体溅出造成污染。

[0093] 上述实施例仅用于举例说明本实用新型的具体实施方式，而本实用新型不限于上

述实施例的描述范围。
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图10
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