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(57)摘要

本发明公开了一种运动场所地板多功能全

自动养护机，其技术方案要点是包括打蜡保养

片，吸尘装置包括有吸尘口，吸尘口设置机体底

面的前端，并设置有尘刷，清洗布条可拆卸连接

在机体底面的中部，并与水箱连通，驱动机构带

动机体移动，机体底面的后端上设置有第一伸缩

杆，第一伸缩杆的下端上连接有转动电机，打蜡

保养片可拆卸连接在转动电机上。本发明具有以

下有益效果：将地板上的灰尘和垃圾去除，再用

由水箱供水的清洗布条对地板拖洗，用水拖洗更

为干净，在清洗过地板后，第一伸缩杆伸长，使得

打蜡保养片抵在地板上，转动电机带动打蜡保养

片转动，给地板打蜡，完成对地板的保养。
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1.运动场所地板多功能全自动养护机，其特征是：包括有机体(1)，所述机体(1)上安装

有吸尘装置(2)、水箱(3)、清洗布条(31)、驱动机构(4)和打蜡保养片(5)，所述吸尘装置(2)

包括有吸尘口(21)，所述吸尘口(21)设置机体(1)底面的前端，并设置有尘刷(211)，所述清

洗布条(31)可拆卸连接在机体(1)底面的中部，并与水箱(3)连通，所述驱动机构(4)带动机

体(1)移动，所述机体(1)底面的后端上设置有第一伸缩杆(51)，所述第一伸缩杆(51)的下

端上连接有转动电机(52)，所述打蜡保养片(5)可拆卸连接在转动电机(52)上。

2.根据权利要求1所述的运动场所地板多功能全自动养护机，其特征是：所述吸尘装置

(2)还包括有第一胶刷(22)、第二胶刷(23)、尘盒(24)和风机(25)，所述风机(25)与尘盒

(24)相连，所述尘盒(24)可拆卸连接在机体(1)上，所述尘盒(24)与吸尘口(21)相连通，所

述第一胶刷(22)和第二胶刷(23)分别设置在吸尘口(21)的两侧上。

3.根据权利要求2所述的运动场所地板多功能全自动养护机，其特征是：所述机体(1)

的底面上还设置有转动器(32)，所述转动器(32)上设置有第二伸缩杆(33)，所述第二伸缩

杆(33)上连接有压迫板(34)，所述清洗布条(31)可拆卸连接在压迫板(34)上，所述压迫板

(34)和清洗布条(31)之间设置有弹性橡胶层(35)。

4.根据权利要求3所述的运动场所地板多功能全自动养护机，其特征是：所述机体(1)

上还设置有喷水口(11)，所述喷水口(11)与水箱(3)相连接，所述喷水口(11)上设置有加压

器(111)。

5.根据权利要求4所述的运动场所地板多功能全自动养护机，其特征是：还包括有充电

座(6)，所述充电座(6)上设置有水泵(611)、控制阀(621)、蓄水盒(62)和废水盒(61)，所述

水泵(611)与废水盒(61)相连接，所述水泵(611)连接有用于与水箱(3)连接的第一连接管

(612)，所述蓄水盒(62)与控制阀(621)相连接，所述控制阀(621)连接有用于与水箱(3)相

连的第二连接管(622)，所述蓄水盒(62)连接有活水接口(623)，所述废水盒(61)连接有排

水接口(613)。

6.根据权利要求5所述的运动场所地板多功能全自动养护机，其特征是：所述充电座

(6)上还设置有用于容纳洗涤剂的药室(63)，所述药室(63)与控制阀(621)相连接。

7.根据权利要求6所述的运动场所地板多功能全自动养护机，其特征是：所述充电座

(6)上安装有烘干器(64)和紫外线灯(65)，所述烘干器(64)上设置有热风口(641)，所述热

风口(641)与打蜡保养片(5)相对应，所述紫外线灯(65)朝向清洗布条(31)设置。

8.根据权利要求1所述的运动场所地板多功能全自动养护机，其特征是：所述机体(1)

上还安装有红外线传感器(12)、超声波传感器(13)和使用人工智能AI算法绘制场地地图的

计算机芯片总成(14)，所述红外线传感器(12)和超声波传感器(13)分别与计算机芯片总成

(14)电连接。

9.根据权利要求8所述的运动场所地板多功能全自动养护机，其特征是：所述机体(1)

上还安装有红外线摄像头(15)和高清摄像头(16)，所述红外线摄像头(15)和高清摄像头

(16)分别与计算机芯片总成(14)电连接。

10.根据权利要求9所述的运动场所地板多功能全自动养护机，其特征是：所述驱动机

构(4)包括多个移动轮(41)，多个所述移动轮(41)均匀分布在机体(1)的底面上，多个所述

移动轮(41)均连接有驱动电机(42)，并通过驱动电机(42)安装在机体(1)底部。
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运动场所地板多功能全自动养护机

技术领域

[0001] 本发明涉及一种养护机，更具体地说，它涉及一种运动场所地板多功能全自动养

护机。

背景技术

[0002] 运动场所的地板在使用过程中，磨损速度非常快，为了保护地板，经常对地板表面

进行打蜡进行保养，延长使用寿命，也使地板表面光泽，更为美观。人工打蜡的人工成本高，

难以长期不间断地进行保养。

发明内容

[0003] 针对现有技术存在的不足，本发明的目的在于提供一种运动场所地板多功能全自

动养护机，该装置能够为地板打蜡，为地板进行保养。

[0004] 为实现上述目的，本发明提供了如下技术方案：运动场所地板多功能全自动养护

机，包括有机体，机体上安装有吸尘装置、水箱、清洗布条、驱动机构和打蜡保养片，吸尘装

置包括有吸尘口，吸尘口设置机体底面的前端，并设置有尘刷，清洗布条可拆卸连接在机体

底面的中部，并与水箱连通，驱动机构带动机体移动，机体底面的后端上设置有第一伸缩

杆，第一伸缩杆的下端上连接有转动电机，打蜡保养片可拆卸连接在转动电机上。

[0005] 本发明进一步设置为：吸尘装置还包括有第一胶刷、第二胶刷、尘盒和风机，风机

与尘盒相连，尘盒可拆卸连接在机体上，尘盒与吸尘口相连通，第一胶刷和第二胶刷分别设

置在吸尘口的两侧上。

[0006] 本发明进一步设置为：机体的底面上还设置有转动器，转动器上设置有第二伸缩

杆，第二伸缩杆上连接有压迫板，清洗布条可拆卸连接在压迫板上，压迫板和清洗布条之间

设置有弹性橡胶层。

[0007] 本发明进一步设置为：机体上还设置有喷水口，喷水口与水箱相连接，喷水口上设

置有加压器。

[0008] 本发明进一步设置为：还包括有充电座，充电座上设置有水泵、控制阀、蓄水盒和

废水盒，水泵与废水盒相连接，水泵连接有用于与水箱连接的第一连接管，蓄水盒与控制阀

相连接，控制阀连接有用于与水箱相连的第二连接管，蓄水盒连接有活水接口，废水盒连接

有排水接口。

[0009] 本发明进一步设置为：充电座上还设置有用于容纳洗涤剂的药室，药室与控制阀

相连接。

[0010] 本发明进一步设置为：充电座上安装有烘干器和紫外线灯，烘干器上设置有热风

口，热风口与打蜡保养片相对应，紫外线灯朝向清洗布条设置。

[0011] 本发明进一步设置为：机体上还安装有红外线传感器、超声波传感器和使用人工

智能AI算法绘制场地地图的计算机芯片总成，红外线传感器和超声波传感器分别与计算机

芯片总成电连接。
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[0012] 本发明进一步设置为：机体上还安装有红外线摄像头和高清摄像头，红外线摄像

头和高清摄像头分别与计算机芯片总成电连接。

[0013] 本发明进一步设置为：驱动机构包括多个移动轮，多个移动轮均匀分布在机体的

底面上，多个移动轮均连接有驱动电机，并通过驱动电机安装在机体底部。

[0014] 综上所述，本发明具有以下有益效果：在使用时，由驱动机构带动机体移动，吸尘

口朝前，较小的灰尘被吸尘口吸入，尘刷带动较大的垃圾进入吸尘口，将地板上的灰尘和垃

圾去除，再用由水箱供水的清洗布条对地板拖洗，用水拖洗更为干净，在清洗过地板后，第

一伸缩杆伸长，使得打蜡保养片抵在地板上，转动电机带动打蜡保养片转动，给地板打蜡，

完成对地板的保养。由于先对地板进行清洗，使得地板更为干净整洁，打蜡后的效果更好，

不易在打蜡过程中损伤地板，对地板起到更好的保养效果。

附图说明

[0015] 图1为运动场所地板多功能全自动养护机的连接结构示意图；

[0016] 图2为运动场所地板多功能全自动养护机的吸尘装置结构示意图；

[0017] 图3为运动场所地板多功能全自动养护机的感应器结构示意图；

[0018] 图4为运动场所地板多功能全自动养护机的充电座结构示意图；

[0019] 图5为运动场所地板多功能全自动养护机的打蜡装置结构示意图；

[0020] 图6为运动场所地板多功能全自动养护机的清洗装置结构示意图。

具体实施方式

[0021] 下面结合附图和实施例，对本发明进一步详细说明。其中相同的零部件用相同的

附图标记表示。需要说明的是，下面描述中使用的词语“前”、“后”、“左”、“右”、“上”和“下”

指的是附图中的方向，词语“底面”和“顶面”、“内”和“外”分别指的是朝向或远离特定部件

几何中心的方向。

[0022] 参照图1-6所示，运动场所地板多功能全自动养护机，包括有机体1，机体1上安装

有吸尘装置2、水箱3、清洗布条31、驱动机构4和打蜡保养片5，吸尘装置2包括有吸尘口21，

吸尘口21设置机体1底面的前端，并设置有尘刷211，清洗布条31可拆卸连接在机体1底面的

中部，并与水箱3连通，驱动机构4带动机体1移动，机体1底面的后端上设置有第一伸缩杆

51，第一伸缩杆51的下端上连接有转动电机52，打蜡保养片5可拆卸连接在转动电机52上。

[0023] 通过上述方案，在使用时，由驱动机构4带动机体1移动，吸尘口21朝前，较小的灰

尘被吸尘口21吸入，尘刷211带动较大的垃圾进入吸尘口21，将地板上的灰尘和垃圾去除，

再用由水箱3供水的清洗布条31对地板拖洗，用水拖洗更为干净，在清洗过地板后，第一伸

缩杆51伸长，使得打蜡保养片5抵在地板上，转动电机52带动打蜡保养片5转动，给地板打

蜡，完成对地板的保养。由于先对地板进行清洗，使得地板更为干净整洁，打蜡后的效果更

好，不易在打蜡过程中损伤地板，对地板起到更好的保养效果。

[0024] 作为改进的一种具体实施方式，吸尘装置2还包括有第一胶刷22、第二胶刷23、尘

盒24和风机25，风机25与尘盒24相连，尘盒24可拆卸连接在机体1上，尘盒24与吸尘口21相

连通，第一胶刷22和第二胶刷23分别设置在吸尘口21的两侧上。

[0025] 通过上述方案，风机25带动气流流动，使得吸尘口21负压，将吸尘口21处的灰尘和
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垃圾吸入尘盒24中，第一胶刷22和第二胶刷23相向转动，将灰尘和垃圾扫向吸尘口21，清洁

得更为干净，胶刷清洁效果更好。尘盒24可拆卸，方便倾倒垃圾，方便使用。

[0026] 作为改进的一种具体实施方式，机体1的底面上还设置有转动器32，转动器32上设

置有第二伸缩杆33，第二伸缩杆33上连接有压迫板34，清洗布条31可拆卸连接在压迫板34

上，压迫板34和清洗布条31之间设置有弹性橡胶层35。

[0027] 通过上述方案，转向器32转动，使得清洗布条31转动，使得清洗的效果更好。第三

伸缩杆33伸出，使得压迫板34压迫清洗布条31，弹性橡胶层35使得压迫的力均匀，令清洗布

条31与地板接触更为紧密，使得清洗的效果更好。

[0028] 作为改进的一种具体实施方式，机体1上还设置有喷水口11，喷水口11与水箱3相

连接，喷水口11上设置有加压器111。

[0029] 通过上述方案，喷水口11先喷洒地板，使得地板上的粉尘不易扬起，加压器111提

高水压，使得喷水口11喷出的水可以喷出更远的距离。

[0030] 作为改进的一种具体实施方式，还包括有充电座6，充电座6上设置有水泵611、控

制阀621、蓄水盒62和废水盒61，水泵611与废水盒61相连接，水泵611连接有用于与水箱3连

接的第一连接管612，蓄水盒62与控制阀621相连接，控制阀621连接有用于与水箱3相连的

第二连接管622，蓄水盒62连接有活水接口623，废水盒61连接有排水接口613。

[0031] 通过上述方案，在机体1在充电座相连进行充电时，第一连接管612与水箱3连接，

水泵611将水箱3内的废水抽入废水盒61，再通过排水接口613排出，使得水箱3被清空，便于

注入清水。第二连接管622与水箱3相连，控制阀621控制蓄水盒62内的清水注入水箱3，完成

更换水箱3内的水，便于下次能够用干净的水对地板进行清洁。

[0032] 作为改进的一种具体实施方式，充电座6上还设置有用于容纳洗涤剂的药室63，药

室63与控制阀621相连接。

[0033] 通过上述方案，控制阀621控制药室63内的洗涤剂注入水箱3，使用洗涤剂进行清

洗，获得更好的清洗效果，使地板更加干净。

[0034] 作为改进的一种具体实施方式，充电座6上安装有烘干器64和紫外线灯65，烘干器

64上设置有热风口641，热风口641与打蜡保养片5相对应，紫外线灯65朝向清洗布条31设

置。

[0035] 通过上述方案，热风口641吹出的热风将打蜡保养片5烘干，使得使得打蜡保养片5

保持形状，能够再次使用，减少更换，避免材料的损耗。紫外线灯65将清洁布条进行杀菌消

毒，并且附带对机体1进行杀菌消毒，保持机体1整洁。

[0036] 作为改进的一种具体实施方式，机体1上还安装有红外线传感器12、超声波传感器

13和使用人工智能AI算法绘制场地地图的计算机芯片总成14，红外线传感器12和超声波传

感器13分别与计算机芯片总成14电连接。

[0037] 通过上述方案，计算机芯片总成14根据红外线传感器12和超声波传感器13的信息

使用人工智能AI算法绘制场地地图，从而控制驱动机构4带动机体1移动，减少无序移动，提

高工作效率，高效为地板打蜡。

[0038] 作为改进的一种具体实施方式，机体1上还安装有红外线摄像头15和高清摄像头

16，红外线摄像头15和高清摄像头16分别与计算机芯片总成14电连接。

[0039] 通过上述方案，计算机芯片总成14根据红外线摄像头15和高清摄像头16的信息结
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合其它信息使用人工智能AI算法绘制场地地图，从而规避障碍物，提高移动效率，高效打

蜡。

[0040] 作为改进的一种具体实施方式，驱动机构4包括多个移动轮41，多个移动轮41均匀

分布在机体1的底面上，多个移动轮41均连接有驱动电机42，并通过驱动电机42安装在机体

1底部。

[0041] 通过上述方案，多个移动轮41进行移动，使得机体1更为稳定，每个移动轮41都具

有驱动电机42进行驱动，即使一个或多个移动轮悬空，只要有一个移动轮着地，就具有驱动

里，从而使得机体1的驱动力不不易失去，保证移动能力，移动平稳，通过控制每个移动轮的

转速不同，从而控制机体1换向，换向平稳，不易失去重心。

[0042] 以上所述仅是本发明的优选实施方式，本发明的保护范围并不仅局限于上述实施

例，凡属于本发明思路下的技术方案均属于本发明的保护范围。应当指出，对于本技术领域

的普通技术人员来说，在不脱离本发明原理前提下的若干改进和润饰，这些改进和润饰也

应视为本发明的保护范围。
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图3
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图4
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