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(54) Bezeichnung: Zweidimensionale Entfernungsmess- und Aufzeichnungseinrichtung zum Bestimmen
beispielsweise des Grundrisses eines Gebauderaumes

(57) Hauptanspruch: Die Schutzanspriiche beziehen sich
auf eine Zweidimensionale Aufzeichnungseinrichtung zum
Bestimmen beispielsweise des Grundrisses eines Gebaude-
raumes (Fig. 2) durch die Kombination von oben bereits be-
schriebenem Grundgerat (11) aus der bereits erfolgten Pa-
tentanmeldung 10 2011 012 058.0 vom 18.11.2011 (Fig. 1)
und einer Laser-Mess-Einheit bestehend aus einem iPhone
(bzw. Smartphone) mit einem aufgesteckten Prexiso iC4 La-
ser-Entfernungsmesser. (Fig. 3)
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Beschreibung

[0001] Die erfinderische Neuheit (Fig. 2) entsteht
nun aus der Kombination von oben bereits beschrie-
benem Grundgerat (11) aus der bestehende Pa-
tentanmeldung 10 2011 012 058.0 vom 18.11.2011
(Fig. 1) und einer Laser-Mess-Einheit bestehend aus
einem iPhone (17) (bzw. Smartphone) mit einem
aufgesteckten Prexiso iC4 Laser-Entfernungsmesser
(12) (Fig. 3). Die externe Rechnerstation (17) kann
hierdurch nun entfallen da die Messdaten direkt tber
eine Steckverbindung von dem Prexiso Laser-Ent-
fernungsmesser auf die Rechnereinheit (17) iPhone
(bzw. Smartphone) (Fig. 3) Gbertragen werden.

[0002] Die Laser-Entfernungsmess-Einheit (Fig. 3)
wird fest mit dem Drehteller des Grundgerates (11)
verbunden. Dies kann beispielsweise Uber eine un-
terhalb des Prexiso Laser-Entfernungsmesser ein-
gelassene Stativgewindemutter geschehen oder ein
Klammersystem am Drehteller des Grundgerates
ahnlich wie bei handelstblichen Navigationssyste-
men (Navis) fir Fahrzeuge.

[0003] Ausflihrung 1: Das Grundgerat (11) weist in
der Ausfiihrung 1 wie oben bereits beschrieben ei-
nen Funksender (36) auf, dessen Funksignale von
der Rechnerstation (17), in diesem Fall ein iPho-
ne, empfangen werden und weitere Befehle (Mes-
sung) auslésen wobei die mittels des Funksenders
vom Grundgerat (11) ausgesandten Funksignale (36)
durch die Impulse der Schrittmottorsteuerkarte aus-
geldst werden die auch die Winkelschrittbewegungen
des Schrittmotors (30) ansteuern. Ein Verzégerungs-
relais zwischen Schrittmotorsteuerung und Funksen-
der sorgen daflir dass die Messungen nichtim selben
Moment ausgeldst werden wie die Winkelschrittbe-
wegungen stattfinden. Dadurch wird verhindert dass
Messfehler durch das Verziehen des Messpunktes
entstehen. Mit einer fir das iPhone erstellten Appli-
kation (App, Dienstprogramm) werden dann die er-
zielten Messdaten Uber die entsprechende Winkel-
funktionen zu einem Vektorenbild (DXF/DWG) oder
einem graphischen Bildformat PDF/JEPEG) umge-
rechnet und auf dem iPhone dargestellt und anschlie-
Rend eventuell auf andere Medien Ubertragen.

[0004] Ausflhrung 2: das Grundgerat (11) ist, wie
oben schon beschrieben, aber in diesem Fall anstel-
le eines einfachen Funksenders und Verzdgerungs-
relais, mit einer Bluetoothverbindung (36) ausgestat-
tet. Als Rechnerstation (17) dient wieder, wie oben
schon beschrieben ein iPhone (bzw. Smartphone)
welches durch aufstecken eines sogenannten Prexi-
so0 iC4 Laser-Entfernungsmesser (12) zu einer Laser-
Mess-Einheit wird. (Fig. 3) Die Rechnerstation (17)
(iPhone bzw. Smartphone) steuert nun auch Uber
Bluetooth die Schrittmotorsteuerung und damit die
Schrittmotoren an. Hier kann dann Uber eine App
die SchrittwinkelgréRe und der Messbereichswinkel
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eingestellt werden. Das Verzodgerungsrelais ist un-
nétig da auch der Befehl zum synchronisierten und
verzdgerten Ausldsen einer Messung ebenso Uber
das Steuerprogramm (App) der Rechnerstation (17)
(iPhone) erfolgt. Auch hier werdend dann die erziel-
ten Messdaten mit der Applikation automatisch in
Vektorenbilder (DXF/DWG) oder einem graphischen
Bildformat PDF/JEPEG) umgerechnet.

Schutzanspriiche

1. Die Schutzanspriiche beziehen sich auf ei-
ne Zweidimensionale Aufzeichnungseinrichtung zum
Bestimmen beispielsweise des Grundrisses eines
Gebauderaumes (Fig. 2) durch die Kombination von
oben bereits beschriebenem Grundgerat (11) aus
der bereits erfolgten Patentanmeldung 10 2011 012
058.0vom 18.11.2011 (Fig. 1) und einer Laser-Mess-
Einheit bestehend aus einem iPhone (bzw. Smart-
phone) mit einem aufgesteckten Prexiso iC4 Laser-
Entfernungsmesser. (Fig. 3)

2. Das Grundgerat (11) ist, wie oben schon be-
schrieben, aber in diesem Fall anstelle eines einfa-
chen Funksenders und Verzdgerungsrelais, mit ei-
ner Bluetoothverbindung (36) ausgestattet. Als Rech-
nerstation dient wieder, wie oben schon beschrieben
ein iPhone (bzw. Smartphone) welches durch auf-
stecken eines sogenannten Prexiso iC4 Laser-Ent-
fernungsmesser zu einer Laser-Mess-Einheit wird.
Fig. 3 Die Rechnerstation (iPhone bzw. Smartpho-
ne) steuert nun auch tber Bluetooth die Schrittmotor-
steuerung und damit die Schrittmotoren an. Hier kann
dann Uber eine App die SchrittwinkelgréRe und der
Messbereichswinkel eingestellt werden. Das Verzo-
gerungsrelais ist unnétig da auch der Befehl zum syn-
chronisierten und verzogerten Auslésen einer Mes-
sung ebenso uber das Steuerprogramm (App) der
Rechnerstation (iPhone) erfolgt. Auch hier werdend
dann die erzielten Messdaten mit der Applikation au-
tomatisch in ein Vektorenbild (DXF/DWG) oder einem
graphischen Bildformat PDF/JEPEG) umgerechnet.

Es folgt eine Seite Zeichnungen
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Anhéangende Zeichnungen

Fig. 1

Fig. 3
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