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Saannollisin etaisyyksin toisistaan

olevin, chjatuin eiepparein (12) varus-
tettu ykeittdiskuljetin (11) kuljettaa
saapuvat painotuotteet (17) seamavaihei-
seati yksittaiskul jettimen (11) kanssa
toimivan poistokul jettimen (18) poisto-
alueen alkuun. Tassa on ohjatut poisto-
eiepparit (19). Siepparien (12) ja

poietosiepparien (19) kita-aukot ovat
toisisan pain. Siepparit (12) js pois—
tosiepparit (19) ohjataan poistoalueel-
la vastakkain. Poistokul jettimen (18)

teknisen kidyton ja sen kayton aikana

kehittaman melun vahentamiseksi on
poistosiepparit (19) kiinnitetty sain-
nolliein valein toisistaan padttymatto-
maan vetolaitteeseen (29). Poistosiep-
parien (19) liikkuvat leuat (43) ovat
avoimessa asennossa kaantyneina sivuun
vastaavasta kiintedastsa leuasta ja jou-
sen ensimmidinen vaihe kytkee ne tahan
asentoon. Kiinni-asennossa liikkuvat
leuat ovat samansuuntaiset kuin vastaa-
va kiintead leuka ja tahan asentoon ne
kytkee jousen toinen vaihe, jolloin
toinen vaihe voittaa ensimmaisen vai-

heen.




En med pA&A regelbundna avetadnd frdn var-
andra anordnade, styrda griporgan (12)
foreedd enstyckestransportor (11) for
de ankommande tryckprodukterna (17)
till bor jan av utgangsomriddet hos en
utgdngstranaportor (18) asom fungerar i
samma takt som enstyckestransportoren
(11). Denna uppvisar styrda avgiv-
ningsgripare (19), Kiaftarna hos grip-
organen (12) och avgivningegriparna
(19) ar riktade mot varandra. Grip-
organen (12) och avgivningsgriparna (19)
styrs inom avgivningsomraddet mot var-
andra. For att reducera avgivnings-
transportdrens (18) tekniska komplexitet
och sanka dess brus under drift ar av-
givningasgriparna (19) fdetade pA jamna
inbordes avetdnd i en andlds drivanord-
ning (29). De rorliga kidkarna (43) hos
avgivningegriparna (19) &r i det oppna
liaget svidngda At sidan fréan den motsva-
rande stationara kaken och ett forsta
instédllningskede hos en [ jader kopplar
desamma i detta lage. 1 slutet lage &r
de rorliga kidkarna lika riktade med

den motsvarande stationara kaken och

de inkopplas i detta lage genom ett
andra skede hos f jiadern, varvid det

andra skedet &dvervinner det forsta.
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Painotuotteiden kuljetuslaite

Esilla oleva keksintd koskee patenttivaatimuksen 1 johdanto-

osan mukaista painotuotteiden kuljetuslaitetta.

Tdallainen kuljetuslaite on tunnettu julkaisusta GB-A-2 089
328. Yksittaiskuljettimen vetoelimessa on kiintedn valimat-
kan paahan sovitettuja sieppareita painotuotteiden viemisek-
si ottoalueelle, jossa poisottokuljettimen ottosiepparit ot-
tavat ne ja kuljettavat ne pois. Ottosiepparit ovat samoin
sovitetut kiintedn vdlimatkan pddhdn toisistaan pyodrivdalle
vetoelimelle. Ottosiepparien vdliset etdisyydet ovat kuiten-
kin suuremmat kuin yksittdiskuljettimen sieppareiden valiset
etaisyydet. Poisottokuljetinta kdytetddn suuremmalla nopeu-
della kuin yksittdiskuljetinta, jolloin poisottoalueella,
jossa molemmat kuljettimet kulkevat suoraan ja yhdensuuntai-
sesti toistensa kanssa, ottosieppari aina saavuttaa edella
kulkevan siepparin ja tarttuu siihen eteenpdin suunnatulla
kita-aukollaan. Ottosiepparin liikkuva leuka kaantyy kulje-
tussuuntaan ndhden poikittaisen ja kiintedn leuan kanssa yh-
densuuntaisen akselin ympdri. Kun poisottokuljetin kerda
painotuotteita, tulee liikkuvalla leualla olevien ja seuraa-
vien ottosiepparien pitdmien painotuotteiden nousta, niin
etta kita-aukko pystyy tarttumaan seuraavaan painotuottee-

seen.

Toinen tamdntapainen kuljetuslaite tunnetaan julkaisusta DE-
0OS 2 657 691 tai pitkdlti samansisaltdisestd US-PS 4 039
182.

Ennestaan tunnetussa kuljetuslaitteessa poistokuljettimen
siepparit on kukin asennettu umpinaisella ohiauskiskolla
liikkuvasti toimivalle vaunulle. Kukin ndistd vaunuista
(vertaa mainitun DE-0S:n kuviota 4 ja 7) on kytketty suoraan
edelld olevaan ja seuraavaan vaunuun laahausliitoksella, jo-
ka mahdollistaa vaunujen vastakkaisen etdisyyden muuttumisen

alimman ja ylimmdn arvon vdlilla. Jokaisessa vaunussa on
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jdlkinivelet, jotka tarttuvat poistocalueella kdytetyn sydt-
téruuvin kierteisiin, joka tdten mdadrittda vaunujen etaisyy-
den toisistaan kierukan alueella, niin ettd poistokuljetin
voi ottaa "vaihetasaisesti" yksittdaiskuljettimelta tulevat
painotuotteet. Myds luovutusalueella sydttdruuvi kayttaa ta-
midn poistokuljettimen vaunuja, kun taas poistoalueen ja luo-
vutusalueen valissd poistokuljettimen vaunurivi voi laahaus-
liitoksen ansiosta ojentautua tai puristua kokoon niiden va-

lissa.

Niin kauan kuin yksittdiskuljetin kuljettaa painotuotteita,
on niiden keskindinen etdisyys vakio, toisin sanoen niiden
muodostuma on jarjestynyt ja s&inndllinen. Mutta heti, kun
poistokuljetin ottaa painotuotteet ja kuljettaa niita eteen-
pdin, hairiintyy saanndéllinen ja jarjestynyt muodostuma sii-
nid mielessa, ettd painotuotteiden keskindiset valit muuttu-
vat samassa suhteessa kuin poistosieppareita kantavien vau-
nujen keskinaiset valimatkat muuttuvat. Vasta poistokuljet-
timen luovutusalueella muodostuma on jdlleen saanndllinen ja
jarjestynyt.

Tunnetussa kuljetuslaitteessa voivat painotuotteet poisto-
kuljettimen niitd kuljettaessa hankautua toisiaan vasten
poistosiepparien muuttuvien etdisyyksien vuoksi. Tamd vahin-
goittaa "paindtuoreita" painotuotteita. Tunnetun kuljetus-
laitteen kustannukset ovat lisdksi huomattavat, mikd johtuu
poistokuljettimen kdyttadmisesta sekd poisto- ettd luovutus-
alueella, mistd aiheutuu sekd teknisia ettd kdyttokustannuk-
sia. Lopuksi aiheuttaa poistokuljetin kdytettdessd tunnettua
kuljetuslaitetta varsinkin suurilla kuljetusnopeuksilla kiu-
sallista melua.

Julkaisussa DE-A 25 19 561 esitetddn vield toinen kuljetus-
laite, jossa ottosiepparit on sovitettu kiintean valimatkan
pddhan poisottokuljettimen pydérivdlle vetoelimelle. Paino-
tuotteet tuodaan nauhakuljettimella, kalansuomukuvion muo-
dossa, poisottoalueelle. Poisottoalueella poisottokuljetin
kulkee suunnilleen yhdensuuntaisena nauhakuljettimen kanssa
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ja taman yldpuolella. Ottosieppareilla on varren paidhdn
kiinnitetty ja suunnilleen suorakulmaisesti siihen nihden
ulkoneva, liikkuva leuka, joka on yhteistoiminnassa kiintedn
leuan kanssa, joka kuljetussuunnassa katsottuna suuntautuu
taaksepdin tartuinkappaleesta. Aukiasennossa liikkuva leuka
kddntyy sivuun kiintedn leuan vaikutuksesta ja varsi tulee
esille tartuinkappaleesta, jolloin liikkuva leuka vartta
kierrettdessd kulissiohjauksella pystyy tarttumaan paino-
tuotteeseen ylapuolisen, edelld kulkevan reunan alueella.

Toisella kulissiohjauksella varsi nousee avausjousen vaiku-
tusta vastaan ja puristaa painotuotteen leukansa vialissa.
Suljetussa asennossa varsi pysyy siind irrotettavan puris-

tinlaitteen avulla.

Tahan tekniikan tasoon nidhden esilld olevan keksinndn tar-
koituksena on aikaansaada jo mainitun johdanto-osan mukainen
kuljetinlaite, joka on edullinen valmistaa ja joka rauhal-
lisella toiminnalla mahdollistaa painotuotteiden ongelmatto-
man vastaanoton.

Tekniikan tason ollessa tdmi, on keksinndn erdini tarkoituk-
sena pidettdvd mahdollisuutta saada alussa mainitunlainen
kuljetuslaite, jossa edelld mainitut haitat mahdollisimman

pitkdlle valtetdan.

Tamdn vuoksi on ehdotetulla kuljetuslaitteella patenttivaa-
timuksen 1 tunnusmerkeissd midritellyt tunnusmerkit.

Joka tapauksessa tdten on poistokuljettimen kayttd3 huomat -
tavasti yksinkertaistettu ja yksittdiskuljettimen kuljettama
muodostuma sailyy myds poistokuljettimen suorittaman kulje-
tuksen aikana muuttumattomana.

Seuraavassa on selvitetty keksintdi tarkemmin pelkastiin
esimerkinomaisesti kuvion avulla. Kuviot esittavat:
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kuvio 1 kuljetuslaitteen sivukuvaa, kun sitd kdytetdan kul-

jettimena purkausasemalle,

kuvio 2 poikkileikkausta kuviosta 1 suuremmassa mittakaavas-
sa, ja

kuvio 3 leikkausta suunnilleen kuvion 2 linjaa III-III pit-

kin.

Kuvioissa 1-3 esitetyssd kuljetuslaitteessa 10 on yksittdis-
kuljetin 11, joka on voitu rakentaa esimerkiksi julkaisujen
CH-PS 592562 tai DE-PS 2 519 561 (pitkdlti samansisaltdinen
kuin US-PS 3 955 667) mukaisesti. Yksittdiskuljettimessa 11
on lukuisia ohjattuja sieppareita 12 (kuvio 2), jotka on
kiinnitetty sdanndllisin etdisyyksin toisistaan (kuvio 2)
paddttymittdmidn, jatkuvasti pydrivadn vetolaitteeseen, esi-
merkiksi ketjuun 13 (kuvio 3). Ketju 13 kulkee pydrien 14
yli avoimessa U-kiskossa 14 ja sitd kaytetdan nuolen 16 (ku-
vio 1) suuntaan laitteella, joka ei nay kuviossa. Kukin
sieppareista 12 on asennettu siten, ettd ne tarttuvat paino-
tuotteen, tdssd sanomalehti, etureunaan ja kuljettavat tata
painotuotetta siten, ettd se jossain mddrin riippuu.

Yksittaiskuljettimessa 11 on poistokuljetin 18. MyOs tdassa
on lukuisa midri ohjattuja sieppareita 19 (kuvio 2), jotka
on kiinnitetty toisistaan s&anndllisin valein pddttymattdo-
midn, jatkuvasti kiertdvddn vetolaitteeseen, jona toimii
ketju 20 (kuvio 3). Ketju 20 kulkee kaksiseindisen ketju-
pyoran 21 ymparilla, joka on kiinnitetty akseliin 22. Akse-
lin 22 toiseen paahdn, joka ei ndy kuviossa 3, on kiinnitet-
ty ketjupydrda 23 (kuvio 2), joka on ketjun 24 valityksella
yhteydessd moottoriin 25. Moottori 25, samoin kuin akselin
22 tukiputki 27 (kuvio 3), on asennettu kiintedsti poikki-
kannattimeen 26, joka pistd3 esiin kuviossa 1 vain kaavamai-
sesti esitetystda purkausaseman 28 alustasta.

Kaksiseindinen ketjupydra 21 on kotelon 29 sisdlla, jonka

44ripddhdn on kiinnitetty U-kisko 30, jossa poistokuljetti-
men 18 ketju 20 kulkee rullien 31 yli (kuvio 3). Tama U-kis-
ko 30 ulottuu jossain madrin itsekantavana, tuen 32 jaykis-
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tamand rakennelmana poistokuljettimen 18 luovutusalueelle,
ja johtaa sinne toisen kotelon 33, johon ketjun 20 ketju-
pydrd 34 on pydrivdsti laakeroitu. Kuten kuviosta 3 on ha-
vaittavissa, on kotelo 29 (ja sen mukana myds U-kisko 30 ja
koko poistokuljetin 18) laakeroitu kuulalaakerilla 35 pydri-
visti tai kddntyvasti akseliin 22. Taten on poistokuljetti-
men 18 luovutusalueen (ketjupydrd 34) korkeus middrdtylla
alueella sidddettavissa. Kasiteltdavana olevassa tapauksessa
poistokuljettimeen 18 vaikuttaa vetojousi, esimerkiksi kaa-
sujousi 36, joka on toisesta padstddn kiinnitetty poikkikan-
nattimen 26 alapuolelle kiinteddn tappiin ja toisesta paas-
tidan koteloon 29 kiinnitettyyn laattaan 37. Kaasujousi 36
pyrkii tassd tapauksessa kddntdmidn koko poistokuljettimen
18 vastapdivaan, kuten kuvioissa 1 ja 2 on katkoviivoin esi-
tetty. Tahdn palataan vield tdmdn erityisen rakenne-esimer-
kin yhteydessd. Joka tapauksessa on huomattava, etta jopa
poistokuljettimen 18 kddntyessd ketjupydran ja sen kayttd-
laitteiden 24, 25, toisin sanoen koko poistoalueen asema
pysyy muuttumattomana. Yksittdiskuljettimen siepparit 12 on
kuvattu yksityiskohtaisesti jo mainituissa julkaisuissa.
Siepparien 12 liikkuvat alemmat leuat 38 (kuvio 2) on kiin-
nitetty varteen ja niihin vaikuttaa avaajajousi, joka pyrkii
pitdmiin leuat 38 ei ainoastaan poissa kiinteistd leuoista,
vaan myds kddntyneind sivulle (kuvio 2 ylhadllad oikealla).
Kiinni-asennossa leuat 38 ovat sitd vastoin vastaaviin kiin-
teisiin leukoihin kohdistettuina ja ndiden luona ja tdssa
asennossa ne pidetddn lukitusmekanismilla, joka ei kuviossa
nidy. Tahdn lukitusmekanismiin liittyy kieleke tai korvake 39
(kuviot 2, 3), joka - kun se on nostettu ylds - laukaisee
lukitusmekanismin, niin ettd liikkuva leuka 38 silmidnrapayk-
sessd ponnahtaa auki ja pudottaa kuljetetun lehden 17. Kie-
lekkeen tai korvakkeen 39 nostamiseksi on poistoalueella
laukaisulaite 40 (kuvio 2), jossa on kielekkeen tai korvak-
keen 39 alla tarttuva, esimerkiksi sahkOmagneetilla nostet-
tava ja laskettava rulla 41. Ylaasennossa rulla 41 nostaa
ohikulkevat kielekkeet tai korvakkeet 39 ylds ja aukaisee

siten vastaavan siepparin 12.
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Poistokuljettimen 18 siepparien rakennustapa on erilainen.
Kuten kuviosta 3 ilmenee, on sieppareilla 19 ketjun sivulla
oleva siepparilevy 42, joka kantaa samalla kulloisenkin
siepparin 19 kiintedn leuan. Siepparin 19 liikkuva leuka on
kiinnitetty pitkittdin siirtyvan ja kaantyvan, siepparile-
vyyn 42 laakeroidun varren 44 ylapaahan. Varren 44 alapaidssa
on ulkoneva nokka 45, joka on yhteistoiminnassa kiintedn ku-
lissin 46 kanssa. Kun nokka 45 koskettaa kulissia 46, on
liikkuva leuka 43 siepparilevylld 42 olevaan kiinteddn leu-
kaan pdin. Varren 44 mieluiten muovipinnoitteella varustettu
alempi etupuoli vaikuttaa yhdessd vaaka-akselisen kulissi-
pydran 47 kanssa, joka on laakeroitu vapaasti pydrivasti
kannattimen 48 yldpdahan, kannatin on puolestaan asennettu
akselin 22 laakeriputkelle 27. Kun varren 44 alempi etupuoli
koskettaa kulissipydraa 47, se nousee, toisin sanoen liikku-
va leuka 43 etdantyy vastaavasta kiintedstd leuasta. Lopuksi
varsi 44 on siepparilevyn 42 ja nokan valissd puristusjousen
49 ympdrdimdnd, jousen pddt on ankkuroitu siepparilevyyn 42
tai nokkaan 45. Nyt on puristusjousi 49 asennettu siten
kiertyneend, ettd se ei ainoastaan pyri tydntdmddn vartta 44
alaspain, vaan myds kaantdmddn sitd niin pitkdlle, ettd
liikkuva leuka 43 kdantyy sivulle ketjua 20 pdin. T4118in ei
puristusjousen 49 kiertyminen ole niin voimakasta, ettd sii-
td aiheutuva "palautusvoima" jaksaisi voittaa sen kitkan,
joka vallitsee puristusjousen 49 aksiaalivaikutuksesta leh-
ted 17 vasten puristuvan liikkuvan leuan 43 ja itse lehden
17 valilla. Tastd rakennetavasta seuraa, ettd niin kauan
kuin leuka 43 pitdd kiinni lehdestd 17 (tai on kiinni vas-
taavan kiintedan leuan kanssa), tamd liikkuva leuka 43 pysyy
kiinni-asennossa. Mutta niin pian kuin vartta 44 nostetaan
eikd kulissi estd vartta 44 kddntymistd nokan 45 ympari, ha-
vidd toisaalta leuan 43 ja toisaalta lehden 17 tai vastaavan
kiintedn leuan vdlilla vallitseva sulkukitka ja leuka 43
kaantyy iskunomaisesti sivulle: sieppari on avoinna ja va-

pauttaa jalkimmdisestd reunastaan kiinnittyneen lehden 17.

Kun siis siepparin 19 avaamiseksi on ainoastaan nostettava

sen varsi 44, on poistokuljettimen 18 (kuvio 1) luovutus-



10

15

20

30

LR X

95096

padssa kulissipydraa 47 vastaava kulissipydrd 49, mutta ei
kulissia 46 vastaavaa kulissia ketjupydran 34 alueella.

Esilld olevassa tapauksessa liittyy ketjupyordan 34 pieni
ketjukuljetin 50, jonka toinen ohjauspydra on sama-akselinen
kuin ketjupydérda 34 ja jonka toinen ohjauspydrda on laakeroitu
kdantyvasti kuviossa nakymidttomidn ulokkeen padhdn, joka léah-
tee kotelosta 33. Pieni ketjukuljetin 50 muodostaa yhdessa
kddamitelineen 28 ja k&amin 51 muodostaman piirin tai kdamin
51 ydinosan 52 kanssa (kun poistokuljetin 18 on kuviossa 1
katkoviivoin merkityssa tilanteessa) kiristysloven, johon
poistokuljettimen 18 ottamat lehdet 17 kerataan yhdessa ku-
viossa ndkymattdman niputushihnan kanssa nuolen 53 suuntaan

pyorivalle kelalle.

Jo mainittu kaasujousi huolehtii siita, ettd poistokuljetin
18 ja sen mukana pieni hihnakuljetin 50 mukautuvat kelan 51
kasvavaan ymparysmittaan, ilman ettd sovittelua tarvittai-
siin poistoalueella (ketjupydra 21).

Siepparien 19 etdisyys toisistaan ja ketjupydran 21 halkai-
sija on sdddetty toisiinsa ndhden siten, etta siepparien
etdaisyys ketjupyOran 21 ympari tapahtuvan kiertoliikkeen
aikana tarkoin vastaa etdaisyyttd a yksittdiskuljettimen 11
siepparien 12 vdlilla. Mutta koska, kuten kuvioista 2 ja 3
ilmenee, paikka, jossa siepparit 19 tarttuvat lehtiin 17, on
sateittaisesti ketjusta 20 ulospdin, seuraa tdasta, etta
poistokuljettimen 18 ottamat lehdet kuljetetaan tasaisesti
hiukan tiiviimmin limittdin ja ettd ne ndin saapuvat kaamil-
le 51. Joka tapauksessa pysyy yksittdiskuljettimen 11 ottama
sanomalehtien 17 muodostuma entisella&an.

Jotta helpotettaisiin sanomalehtien 17 siirtymista poisto-
kuljettimelle 18, on poistoalueelle asennettu muutama ohja-
uskisko 54 (kuviot 2, 3), jotka varsinkin suuremmilla kul-
jetusnopeuksilla estdvat yksittdiskuljettimen 11 tuomien
sanomalehtien lepatuksen ja ne ohjaavat myds lehtien jalkim-
maiset reunat siepparien 19 tarttumiseen sopivalle kor-
keudelle.
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Patenttivaatimukset
1. Painotuotteiden kuljetuslaite, varsinkin toistensa

suhteen limittdin saapuvia sanomalehtid varten, jossa on
yksittdiseen lehteen tarttuva yksittdaiskuljetin (11), jossa
on toisistaan sddnndllisin valein ohjattavat siepparit (12),
sekd yksittdiskuljettimen tarttumisalueella taman kanssa
samaan suuntaan toimiva ottokuljetin (18), jossa on pitkin
suljettua kiertorataa kulkevat, tasavalein sovitetut, ohja-
tut ottosiepparit (19) painotuotteiden (17) ottamiseksi yk-
sittdiskuljettimelta (11), jolloin mainitulla tarttumisalu-
eella siepparien (12) ja ottosiepparien (19) kita-aukot aina
ovat kadnnettyind toisiaan pdin, ja siepparit (12) ja ot-
tosiepparit (19) ovat ohjattuina toimimaan pdinvastoin, tun-
nettu siita, ettd ottokuljettimen (18) ottosiepparit (19) on
kiinnitetty vetolaitteeseen (20), joka painotuotteiden vas-
taanottoalueella kiertaa kaytettya ohjauspydrad (21) siten,
etta ohjauspydran alueella ottosiepparien keskindiset etdi-
syydet vastaavat yksittdiskuljettimen (11) siepparien (12)
keskindisia etdisyyksia (a), ja ettd ottosiepparien (19)
liikkuvat leuat (43) avoasennossa kaantyvat sivuun ottosiep-
parien (19) kiinteasta leuasta ja ovat tahdn asentoon janni-
tettyind jousen (49) ensimmiiselld toiminnalla ja ovat paa-
teasennossa samansuuntaiset kuin siihen kuuluva kiintea leu-
ka, ja ovat lukittuina tdahdn asentoon toisen jousitoiminnan

avulla, joka voittaa ensimmdisen jousitoiminnan.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen laite, tunnettu siit4,
ettd ottosiepparien (19) liikkuvat leuat (43) on kiinnitetty
varteen (44), joka puolestaan on laakeroitu kiertyvasti ja
aksiaalisesti liikkuvasti vetolaitteesta sivulle ulottuvaan
kannattimeen (42), ja ettd liikkuviin leukoihin (43) vaikut-
taa kokoonpuristuva ja kiertyva, varren (44) ympardiva,
kiinni-suuntaan jannitetty ruuvijousi (49), joka jannitté-
mattomissa ja ei-kierretyssa tilassa pitdaa liikkuvan leuan

(43) sivuun kaantyneena.
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3. Patenttivaatimuksen 1 tai 2 mukainen laite, tunnettu
giitd, ettd vetolaite (20) kulkee suljetussa ohjauskiskossa
(30).

4., Patenttivaatimuksen 3 mukainen laite, tunnettu siit4,
ettd ohjauskisko (30) on laakeroitu ohjauspydran (21) kier-
toakselille (22) kdantyvasti ottokuljettimen (18) luovutus-

padn korkeuden muuttamiseksi.

5. Patenttivaatimuksen 4 mukainen laite, tunnettu siit§,
ettd painotuotteiden vastaanottoalueella on laitteet (46,
47), esimerkiksi kulissit, poistosiepparien (19) liikkuvien
leukojen (43) nostamiseksi ylds ja kaantamiseksi kiinni-
asentoon, jotka laitteet (46, 47) on sovitettu yksittdaiskul-
jettimeen (11) nahden kiinteasti.

Patentkrav

1. Transportanordning for tryckprodukter, sarskilt for i
Overlappsformation ankommande tidningar, innefattande en
dessa exemplarvis gripande separattransportdr (11) som ar
forsedd med pd regelbundna avstdnd fran varandra anordnade,
styrda gripare (12) och innefattande en i separattransportd-
rens avtagningsomrdde, i samma riktning som denna driven
avtagningstransportdr (18) vilken ar fdorsedd med langs en
sluten kretsningsbana runtomldpande, pa regebundna avstand

. anordnade styrda avtagningsgripare (19) fér Svertagning av

tryckprodukterna (17) fran separattransportdren (11), var-
vid, i avtagningsomrddet, griparnas (12) och avtagninsgri-
parnas (19) kaftdppningar stddse ar vanda mot varandra och
griparna (12) och avtagningsgriparna (19) ar styrda i mot-
satta riktningar, kd@nnetecknad av att avtagningstransportd-
rens (18) avtagningsgripare (19) ar sa fasta pa ett i avtag-
ningsomrddet runt ett drivet omlankningshjul (21) ldpande
dragorgan (20) att i omrddet fdr omlankningshjulet (21),
avtagningsgriparnas (19) inbdrdes avstand fran varandra mot-
svarar de inbdrdes avstanden (a) for separattransportdrens
(11) gripare (12) och att avtagningsgriparens (19) rdrliga

" backar (43) i Oppet ldge &r undansvangda i sidled fran de
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tillhdérande fasta backarna och ar forspanda av en forsta
fjaderverkan till detta ldge och i stangt lage ar givna sam-
ma riktning som de tillhdérande fasta backarna och &r blocke-
rade i detta lage medelst en andra fjaderverkan, som Over-

vinner den fdrsta fjaderverkan.

2. Anordning enligt patentkrav 1, kdnnetecknad av att av-
tagningsgriparens (19) rdrliga backar (43) ar fdsta pa ett
skaft (44) som i sin tur ar roterbart och axiellt forskjut-
bart lagrat pd en fradn dragorganet (20) i sidled utskjutande
utliggare (42) och att de rbdrliga backarna (43) stdr under
verkan av en sammantryckbar och vridbar, skaftet (44) omgi-
vande, i stdngningsriktning forspand skruvfjader (49), vil-
ken i avlastat och ovridet tillstdnd hdller den rdérliga
backen (43) i i sidled utsvangt lage.

3. Anordning enligt patentkrav 1 eller 2, kédnnetecknad av
att dragorganet (20) ar styrt i en i sig sluten styrnings-
skena (30).

4. Anordning enligt patentkrav 3, kédnnetecknad av att
styrningsskenan (30) ar svangbart lagrad kring omldnknings-
hjulets (21) rotationsaxel (22), fo6r férdndring av hdjdlaget

for avtagningstransportdrens (18) avgivningsdnde.

. 5. Anordning enligt patentkrav 4, kdnnetecknad av att me-

del (46, 47) exempelvis kulisser, fo0r upplyftning och i
stangningsldge invridning av avtagningsgriparnas (19) rorli-
ga backar (43) &4r anordnade i avtagningsomradet, och att
dessa ar stationdrt anordnade relativt separattransportdren
(11) .
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