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Punnitusjirjestelmi — Ett avvigningssystem

Keksinto liittyy yleisesti kappaleen painon médritykseen ja erityisesti siten kuin on
sanottu 1. patenttivaatimuksen johdanto-osassa.

5 Téssd selostuksessa punnitus tarkoittaa kappaleen painon perusteella tapahtuvaa
massan midrittimistd. Punnituksen suorittamiseksi kaytettdvistd laitteesta, punni-
tuslaitteesta kdytetddn nimitystd vaaka ja/tai myos puntari. Kappaleen massan méa-
rittdmiseksi tunnetaan lukuisa joukko punnitusmenetelmid, jotka perustuvat kappa-
leen painolle vastakkaissuuntaisen, mutta yhtd suuren voiman mittaamisen. Vasta-

10 voima voidaan tuottaa lukuisin eri tavoin, joista yleisimpid ovat esimerkiksi tunne-
tun massan painon avulla, jousella ja/tai sdhkdisesti.

Kun vastakkaissuuntainen voima saadaan aikaan esimerkiksi jousen avulla, on timi
yleensd asetettu siten, ettd punnittavan kappaleen paino muuttaa jousen muotoa, jo-
ka muutos mitataan ja nidytetdin massan suuruutta ilmaisevalla esimerkiksi mekaa-
15 nisella asteikolla. Talloin vaaka yleensd myds kasittdd mekanismin, jolla jousen
muodonmuutos ja sen mittaus saatetaan vaa’an kiyttdjan kannalta helposti luettavis-

* sa olevaan muotoon tietylld asteikolla.

Orsivaaka toimintaperiaatteineen lienee tunnettu jo tuhansia vuosia jossain muodos-
sa. Siind on vapaasti kiertyvi orsi, joka on tuettu orren pédiden vililtd yhdestd pis-

20  teestd, jonka ympéri orsi padsee melko vapaasti kiertymain. Mittaustulos ilmaistaan
tasapainotukseen tarvittavan massan ja/tai mittasuhteiden muutoksen méédridni tai
orren poikkeamana tasapainoasemasta.

Painon aistimiseksi voidaan vaa’assa kayttdd myos sahkoistd anturia. Tietyissd ta-
pauksissa kappale voidaan punnita esimerkiksi pietsosdhkoisiin ilmidihin perustuen.

-----

25 Kuinka punnitustulos esitetdan kayttdjilleen, riippuu vaa’an nayttolaitteesta. Vaa’an
i ndyttolaite voi olla yksinkertaisimmillaan mekaaninen jarjestely massan nayttimi-
seksi kalibroidulta asteikolta. Tunnetaan myds analyysivaakoja, joissa on RS-portti
punnitustulosten siirtimiseksi toiselle laitteelle, esimerkiksi plotterille tulostettavak-

si paperille muistiin.

30 Kuitenkin tunnetun tekniikan mukaisissa ratkaisuissa punnitustiedot edellyttdvit
punnitsijalta, vaa’an kiaytt4jaltd, prosessointia ja erindisten vélineiden kdyttod
tuloksen saattamiseksi lopulliseen muotoonsa kiytettavaksi. Esimerkiksi henkilo-
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ja/tai neuvolavaaka ovat tunnetusti laitteita, jotka ndyttavit punnitustuloksen punnit-
sijalle, joka yleensd kirjaa sen muistiin, useimmiten kyndd ja paperia kiyttden,
jolloin kirjoitus- ja lukemavirheet vaikuttavat tulosten luotettavuuteen. Tastd
eteenpédin punnitustulosten kisittely jatkuu nédpyttelemilld manuaalisesti tulokset

5 tiedostoon jne. Lisdksi on erikoistilanteita, jolloin vaa’an néyttdiméi4 ei voida lukea
suoraan vaa’an ndytolti. Esimerkkind mainittakoon tilanteet, joissa tehdddn tyotd
vaarallisten aineiden kanssa tai vaikkapa tilanteet, joihin joudutaan punnittaessa
riittdvin lihavia ihmisid tavanomaista henkilovaakaa kayttaen.

Keksinnon tavoitteena on parantaa tunnettuun punnitustekniikkaan liittyvid epdkoh-
10  tia ja siten parantaa punnitustulosten luotettavuutta seka lisatd niiden vélitontd kiyt-
tokelpoisuutta.

Keksinnén tavoitteet saavutetaan keksinnén mukaisella punnitusjirjestelmilld, jossa
siirretddn tietoa punnitusjérjestelyn ja muistivilineiden vililld kayttden tietoverk-
koa.

15 Keksinnén mukaiselle punnitusjirjestelmille on tunnusomaista se, mikd on sanottu
patenttivaatimuksen 1 tunnusmerkkiosassa.

- Keksinnon mukaiselle punnitusmenetelmille on tunnusomaista se, mikd on sanottu
patenttivaatimuksen 12 tunnusmerkkiosassa.

Keksinndn mukaiselle punnitusjirjestelylle on tunnusomaista se, mikd on sanottu
20  patenttivaatimuksen 16 tunnusmerkkiosassa.

Keksinnon mukaisessa punnitusjarjestelméssd on punnitusvilineet punnitustuloksen
muodostamiseksi, ldhetinvilineet punnitustulosten perusteella muodostettavan pun-
nitustiedon ldhettdmiseksi ja vastaanotinvilineet ldhetetyn punnitustiedon vastaan-
ottamiseksi. Edullisimmin kommunikointi punnitusjirjestelmén punnitustiedoilla

25  tapahtuu tietoverkon vilitykselld kiayttden siahkomagneettisiin ilmidthin perustuvien
signaalien avulla toteutettua siirtoyhteyttd. Punnitusjirjestelmédan kuuluu edullisim-
min myds muistivdlineet punnitustulosten tallentamiseksi muistiin, joka sijaitsee
jossain punnitusjirjestelmin sellaisessa osassa, joka voi olla myds tietoverkon
vilitykselld jarjestelmadn yhdistetty osa.

-----

-----

30 Keksinnén mukaisen punnitusjdrjestelmin punnitusjérjestelyyn kuuluvat punnitus-
vilineet ovat edullisimmin sihkomekaaniset kasittden sekd mekaanisia ettd
sdhkoisid osia. Punnitusvilineisiin lukeutuvat esimerkiksi painonaistimisvélineet
ja/tai my6s vilineet painon kohdistamiseksi painonaistimisvélineisiin. Mainittuihin
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jarjestelmdn  punnitusvilineisiin  kuuluviksi  voidaan lukea myds mihin
toiminnallisesti kuuluvat sellaiset vilineet, joiden tehtivind on muuttaa
painonaistimisvilineilti saatavia punnitustuloksia ja -tietoa niiden vilittimisen
kannalta edulliseen muotoon tietoverkossa mainittua sihkomagneettisiin ilmiéihin
5 perustuvaa signaalin siirtoyhteyttd pitkin. Punnitusvélineisiin voidaan laskea myo6s
erilaiset vilineet, joiden avulla punnittavaksi tarkoitettuja objekteja siirretdén ja/tai
muutoin  asetellaan  punnitustoimintoihin  liittyen, mainittujen  objektien
punnitsemiseksi. Esimerkkind edellisistd mainittakoon naytteenvaihtaja. Lisdksi
punnitusvilineisiin voidaan laskea jirjestelmdin kuuluvan vaa’an ja/tai vastaavan
10  punnitusjirjestelyn toimintojen ylldpitimiseksi tarkoitetut kalibrointivilineeti ja/tai
sdhkdvarauksen neutralisoimiseksi tarkoitetut vilineet. Punnitusvilineisiin voidaan
laskea lisdksi vield edelld mainittujen vilineiden ohjaamiseksi tarvittavat vilineet,
joista erddnd esimerkkind mainittakoon prosessori. Punnitusvilineisiin voidaan
laskea my0s punnitusjirjestelmidin  kuuluvien toimintojen ylldpitdmiseksi
15  Kkidytettavit ohjelmalliset vilineet. Niit4 vilineitd voidaan kayttda myos esimerkiksi.
vasteen kisittelyyn ja/tai punnitustiedon muodostamiseen sekd muokkaamiseen.

Keksintd6  koskee my06s menetelmdd  punnitusjirjestelmdan  kuuluvan
punnitusjérjestelyn avulla syntyvdn punnitustiedon késittelemiseksi. Keksinnén
- mukaisessa menetelmédssd punnitusjérjestelylld muodostettavista punnitustuloksista
20 muodostetaan punnitustieto, joka muutetaan sellaiseen muotoon, ettd se voidaan
lahettdd  ja/tai  vastaanottaa  punnitusjirjestelmdin  kuuluvilla  lihetin-
vastaanotinvilineilld, jotka ovat yhteydessd erddseen tietoverkkoon. Punnitustieto
otetaan  vastaan ja  merkitddn  edullisimmin  muistiin,  esimerkiksi
punnitusjirjestelylle ldhetettivin vasteen muodostamista varten. Vastetta voidaan

25  kdyttad esimerkiksi punnitusjirjestelyyn kuuluvien osien ohjaamiseksi.

el Edelld on esitelty yleiselld tasolla keksinnon edullisia suoritusmuotoja. Seuraavassa
yksityiskohtaisemmassa keksinnén edullisten suoritusmuotojen selostuksessa viita-
taan seuraaviin kuviin, joissa

.....

kuva 1 esittdd kaaviota keksinnon erddn suoritusmuodon mukaisesta punnitusjr-
30 jestelmastd,

kuva 2 havainnollistaa keksinnon erdiden esimerkkisuoritusmuotojen mukaisia
osittain lankaverkkopohjaisia jarjestelmi,

kuva 3 havainnollistaa keksinnén erdiden esimerkkisuoritusmuotojen mukaisia
jarjestelmid, jotka perustuvat ainakin osittain langattomaan tietoverkkoon,
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kuva 4A esittidd erdstd kaaviota keksinnén erddn suoritusmuodon mukaisesta mene-
telmasti punnitustiedon siirtdmiseksi tietoverkkoon,

kuva 4B esittdi erdstd kaaviota keksinndn erdin suoritusmuodon mukaisesta mene-
telméstd punnitustiedon vasteen siirtimiseksi tietoverkon avulla,

kuva SA esittdd erdstd kaaviota keksinnén erddn suoritusmuodon mukaisesta punni-
tusjarjestelysti ja

kuva 5B esittidd erdstd kaaviota keksinndn erddn suoritusmuodon mukaisesta toises-
ta punnitusjirjestelysta.

Keksinnon suoritusmuotoja on esitelty alivaatimuksissa.

Seuraavassa selostuksessa tarkoitetaan painonaistimisvilineilld sellaisia punnitusjér-
jestelyn vilineitd, joilta saatavan tiedon ja/tai signaalin avulla voidaan péitelld pun-
nittavan kappaleen massa. Niméd vilineet voivat kisittdd yksinkertaisimmillaan
esimerkiksi mekaanisen jirjestelyn, mutta my6s hyvinkin monimutkaista elektro-
niikkaa ja/tai optisia osia sisiltdvén jarjestelyn ja/tai ohjelmallisia vilineitd esimer-
kiksi painosta riippuvan signaalin ja/tai erilaisten korjaustekijéiden muodostamisek-

. si punnitustulokseen.

Kuvassa 1 on esitetty havainnollistava kaavio keksinndén periaatteen mukaisesta
punnitusjarjestelmastd, jossa tuotetaan punnitusjérjestelylld 102 punnitustuloksien
perusteella punnitustietoa, joka vilitetddn eteenpdin tietoverkon 105 vilitykselld.
Punnitustieto kasittdd vahintddn erddn punnitustuloksen, mutta edullisimmin my6s
muuta tietoa punnittavasta ja/tai punnitukseen oleellisesti littyvistd seikoista. Pai-
non aistimiseksi kadytetddn punnitusjirjestelyssd 102 painonaistimisvilineita 101,
jotka ovat edullisimmin sdhkomekaanisia, kisittden sekd mekaanisia ettd sdhkoisid
osia.

Vaa’alla tarkoitetaan sellaista laitetta ja/tai punnitusjirjestelyd 102, joka kasittdd
vihintddn painonaistimisvilineet 101. Keksinnén mukainen vaaka voi kisittdd myos
muita toiminnallisia osia, ympdryslaitteita, kuten esimerkiksi kuvien 5A ja 5B
yhteydessd on esitetty. Ympéryslaitteisiin kuuluviksi voidaan laskea esimerkiksi
kalibrointivélineet, sihkovarauksen poistaja, joissain tapauksissa myds jopa
ndytteenvaihtaja ja/tai vastaava sekd liitdntdvilineet 106 punnitustietojen
vilittdamiseksi painonaistimisvélineiden 101 ja punnitusjirjestelyn muiden osien 103
vililld. Vaakaan katsotaan kuuluvaksi myos erilaiset sahkomekaaniset muuntimet
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punnitustuloksen esitysmuodon muuttamiseksi muodosta toiseen mekaanisen ja/tai
sahkoisen vililld sekd vaa’an yhteyteen kiinteésti asennettu nayttolaite.

Kuvaan 1 on piirretty myos ldhetin-vastaanotinvilineet 1 103, jotka on toiminnalli-
sesti kytketty punnitusjarjestelyyn kuuluvien painonaistimisvilineisiin 101 liitidnti-
vilineiden 106 vilitykselld. Toisaalta lahetin-vastaanotinvilineet 1 103 on kytketty
toiminnallisesti tietoverkkoon 105, kytkemiseen tarkoitetuin vilinein 109. Lihetin-
vastaanotinvilineiden 1 103 tehtdvini on siirtd4 tietoa punnitusjarjestelyn 102 erdin
osan ja tietoverkon 105 valilld. Siirrettdvi tieto késittdd punnitustietoa ja/tai sithen
liittyvd3 muuta tietoa vaa’alta verkkoon piin ja/tai verkosta vaa’alle pdin, vasteena
punnitustiedolle. Vaste kisittdd esimerkiksi toimintaohjeita ja/tai ohjaustietoa esi-
merkiksi punnitusjirjestelyyn kuuluvien osien ja/tai painonaistimisvalineiden 101
sekd sithen mahdollisesti kuuluvien ympiryslaitteiden ohjaamiseksi.

Verkko 105 voi olla laajin mahdollinen, esimerkiksi Internet-pohjainen (myos
Intranet) ja/tai soveltuvin osin WAP-pohjainen. Verkko 105 voi myds soveltuvin
osin olla radiosolukkojirjestelmdin pohjautuva. Verkko 105 voi koostua myés
laajemmasta ja paikallisesta osasta, jolloin tietoa voidaan vilittdd myés pitkdn
kantaman verkon vilitykselld, esimerkiksi Internetid pitkin, maantieteellisessd mie-

. lessé kauas. Talloin verkon paikallisessa osassa kommunikoivien laitteiden valilla

voidaan kéyttdd esimerkiksi solukkoradiojirjestelman langattomaan laajennukseen
perustuvaa tiedonsiirtoa, magneettiseen tiedonsiirtoon perustuvaa viestintdd ja/tai
muuta lyhyen kantaman kommunikaatioon soveltuvaa tiedonsiirtoa. Téstd lisdesi-
merkkeind mainittakoon Blue tooth-, IR- ja/tai ultraddnipohjaiset sovellukset yksit-
tdisten laitteiden vilisen kommunikaation mahdollistamiseksi. Lyhyelld kantamalla
tarkoitetaan sitd, ettd lyhyen kantaman laitteiden lidhete kantaa esimerkiksi useiden
kymmenien metrien pidhin. Tiedon vilitys voi tapahtua osaverkoissa joko rinnak-
kain ja/tai sarjassa, jolloin verkon eri osien toiminta on mahdollisimman riippumat-
tomasti jrjestetty.

Lyhyen kantaman verkossa punnitusjérjestely ja esimerkiksi matkaviestin ja/tai
kannettava tietokone kommunikoivat keskeniddn. Matkaviestin ja/tai kannettava
tietokone lahettdvit tiedot eteenpdin esimerkiksi Internetiid pitkin, jolloin esimer-
kiksi punnitustietoa keskitetysti kerddvi tietokone, joka on liitetty Internetiin saa
punnitustiedot. Keksinnossa ei rajoituta tiettyyn tietoverkkoon.

Kuvan 1 jarjestelmassd on myds lahetin-vastaanotinvilineet 2 104, joiden tarkoituk-
sena on ottaa vastaan verkosta 105 saapuvaa punnitustietoa ja/tai sithen liittyvai
muuta tietoa. Mainittu tieto voi sisdltdd esimerkiksi punnitusjirjestelyn erddn osan
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kalibrointiin, autenttisuuteen, osoitteisiin ja/tai erdisiin korjaustekijothin tehtdvistd
muutoksista kertovaa tietoa. Lihetin-vastaanotinvilineet 2 104 on yhdistetty verk-
koon 105 siihen tarkoitetuilla kytkentdvilineilld 108, jotka mahdollistavat toimin-
nallisen tiedon siirron. Lisdksi ldhetin-vastaanotinvilineilldi 104 voidaan 14hettdd
tietoa verkon vilitykselld punnitusjarjestelylle 102 vasteena timin ldhettimaille
punnitustiedoille. Kuvan 1 jirjestelmassd kommunikaatio voi olla luonteeltaan
lankaverkkoa pitkin tapahtuvaa ja/tai langattomasti tapahtuvaa. Edullisimmin
kommunikaatio perustuu sdhkomagneettisten ilmididen avulla vilitettdvien
signaalien kayttoon. Myo6s akustinen ultraddneen perustuva tiedonsiirto lyhyilla
etaisyyksilla voi tulla kysymykseen langattomassa verkon osassa. Keksinnosséa ei
haluta rajoittua lankaverkkoon ja/tai langattomaan verkkoon niiden tietyilld
osuuksilla.

Huomautettakoon, ettd lihetin-vastaanotinvilineet 1 103 ja 2 104 voivat myos
keksinnon erddssid suoritusmuodossa kisittdd vain jommankumman toiminnon,
ldhetin- tai vastaanotintoiminnon omaavat vilineet. Tédlloin esimerkiksi punnitusjér-
jestely ei tarvitse ohjausta tietoverkosta. Esimerkiksi tallentavassa péddssd voi olla
myds pelkkd data-loggeri-tyyppinen jarjestely kerddmissd punnitustietoa ldhettd-
mittd tietoverkkoon vastetta.

Keksinnon erdan suoritusmuodon mukaisella punnitusjérjestelmalld voidaan seurata
esimerkiksi henkilén painoa Internetin vilitykselld. T4lloin henkilé punnitaan pun-
nitusjarjestelmaén kuuluvalla vaa’alla 102, joka on yhteydessd erddn piitelaitteen
103 vilitykselld Internetiin 10S. Punnitusjérjestelméssd on myos erds toinen osa 104
liitettynd Internetiin punnitustulosten vastaanottamiseksi. Sopivin muisti- ja/tai
tietokantavilinein punnitustuloksia voidaan tillsin koota, tilastoida ja vertailla
vaikka maailmanlaajuisesti. Tilloin sellaiseen vertailuryhméin kuuluvat ihmiset
voivat punnitusjdrjestelmédn avulla saada vasteena reaaliaikaista palautetta painon
kehityksestd sekd my0s tietoa muun ryhmén edistymisestd. Lisdksi punnitustiedot
keksinnoén suoritusmuodon mukaisen punnitusjarjestelmén ldhettdmind ovat myds
tietyssd mielessd luotettavampia kuin inhimillisen henkilon itse kirjaamat tulokset.

Jarjestelman péitelaite 209, 309 voi olla esimerkiksi matkaviestin 309, joka on
toiminnallisesti yhdistetty vaakaan esimerkiksi ultradénisignaalin, infrapunasignaa-
lin, solukkoradiojirjestelmién ja/tai sellaisen laajennukseen perustuvan kommuni-
kaatioyhteyden vilitykselld. Péitelaite voi olla myds Internet-paite, WAP-matka-
viestin tai tietokone, joka on yhdistetty Internetiin. Jirjestelmén erddssi osassa on
lisaksi muistivalineet ja edullisimmin tietokantavilineet, joiden avulla erdén
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jarjestelmdi kayttdvin tahon on mahdollista analysoida tiettyjd punnitustuloksia ja
muuta niihin liittyvii mainitun tietokannan aineistoa.

Punnitusjérjestelmissd on myds vilineet vasteen muodostamiseksi. Vaste voi olla
reaaliaikainen palaute esimerkkihenkilolle kasittden esimerkiksi yksildityd tietoa
tdmén painon kehitykseen liittyvistd seikoista suhteesta muuhun ryhmééin. Vaste voi
olla myds ruokavaliosuositus, jota noudattamalla tietty paino saavutetaan tietyssid
ajassa kyseisen henkil6én fysiologisilla reunaehdoilla, jotka voivat kisittdd tervey-
dentilaa, ka4, pituutta, sukupuolta, liikkunnan tarvetta tai kehon jotain muuta painon
hallinnan kannalta relevanttia ominaisuutta luonnehtivia tietoja ja/tai viitearvoja.
Vaste voidaan toimittaa esimerkkihenkil6lle sdhkopostilla, tekstiviestind tai muuna
kaytettivin tietoverkon kannalta soveltuvana viestina.

Keksinngssd ei rajoituta yksinomaan henkildiden punnitukseen soveltuvaan tieto-
verkkopohjaiseen jirjestelmiin. Kuvassa 2 onkin esitetty keksinnon suoritusmuoto-
ja punnitusjarjestelméksi, kun tiedonsiirto tapahtuu péaiasiallisesti lankaverkon vili-
tykselld. Kuvaan 2 on piirretty modeemi M 209. Seuraavassa modeemilla tarkoite-
taan mitd tahansa laitetta, joka toimii yhdistdjind rajapinnalla jonkin tietyn laitteen
ja tietoverkon vilill4, rajoittumatta mihinkdan tiettyyn tietoverkon toteutusmuotoon.

. Modeemiksi lasketaan erityisesti edelld mainitussa tehtdvdssd toimivat verkko- ja

liityntakortit.

Kuvassa 2 on esitetty useita jarjestelmid, jotka toimivat erilaisissa punnitusolosuh-
teissa. Todettakoon, ettd suuressa teollisuuslaitoksessa nama kaikki voivat integroi-
tua yhteen punnitusjirjestelméddn niin haluttaessa. Keksinnon erddssi suoritusmuo-
dossa on modeemi M 209 erdin punnitusjirjestelyn 204, 205, 206, 207, 208 liitti-
miseksi liitdntavilinein 223 tietoverkkoon 105. Kuvassa 2 on esitetty punnitusjér-
jestelmd henkilén 211 punnitsemiseksi tarkoitukseen sopivalla punnitusjirjestelylla
HV 205, jossa on liityntd 224 tiedon siirtimiseksi kahteen suuntaan punnitusjérjes-
telyn 205 ja modeemin 209 vililld. Kuvassa 2 esitetyssé jarjestelyssd 205 on henki-
l6vaaka, josta punnitustieto vilitetdan modeemin M 209 kautta tietoverkkoon 105,
209 ja siitd edelleen esimerkiksi tietokoneelle 201, joka hallinnoi jirjestelmassd
verkon 105 kautta kerattyd punnitustietoa, edullisimmin esimerkiksi tietokantavili-
nein.

Vilitettdviin punnitustiedon ohella voidaan siirtid my6s punnittavan identiteettid
koskevaa tietoa sekd muita tietoja, esimerkiksi elintoiminnoista. Vasteena punni-
tusjarjestelyltd 205 verkon 105 vilitykselld tietokoneelle 201 siirretylle tiedolle
timd voi ldhettdd pelkan kuittauksen, ettd punnitustieto on otettu vastaan. Vaste voi
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olla myds informatiivisempi. Vasteessa voi olla tietoja henkilon aiemmista
punnituksista kisittden tietylld aikavililli sarjan punnitustietoja painonkehityksen
seuraamiseksi. Vaste voi olla myds jokin muu, esimerkiksi tilastollinen tieto
henkilén 211 sijoittumisesta vertailuryhmiin ja/tai muuhun yhteis66n, josta on

5 maédrtetty tilastollisia tunnuslukuja kuvaamaan yhteisén tiettyd painoa ja/tai sen
kehitystd. Vaste voi olla myds esimerkiksi seuraavan viikon ravintosuositus
esimerkiksi painon tarkkailuun liittyvissd ryhmissd, joihin henkils 211 kuuluu.
Esimerkiksi terveyskeskuksissa ja neuvoloissa, joissa punmnitaan paljon ihmisii,
voidaan kiyttdd esitellyn kaltaista jarjestelmidd yksiloidyn painonhallintaohjelman

10  toteuttamisessa. Vaste voi kisittid my6s punnitustiedon ja/tai sen osan kirjaamisen
muistiin, esimerkiksi tietokantaan.

Edella esitettyd jarjestelmdd voidaan soveltaa myds karjan ja muiden eldinten
punnitukseen. Vaste voi tilloin liittya esimerkiksi karjan ravinnon annosteluun ja/tai
teuraseldinten lajitteluun.

15  Tietoverkosta 105 voidaan vilittid punnitustieto myds langattomasti, esimerkiksi
radiomodeemin vilitykselld tapahtuvaa yhteyttd 221 pitkin kannettavalle tietoko-
neelle 202, joka muutoin toiminnoiltaan oleellisesti vastaa tietokonetta 201 punni-

. tustiedon hallinnoinnin ja vasteen muodostuksen kannalta.

Punnitustieto voidaan vilittdd tietoverkon 105 vilitykselld tapahtuvaa yhteyttd 222

20  pitkin myds suoraan esimerkiksi matkaviestimelle 203, joka voi toimia paikallis-
ndyttond punnitustulokselle ja/tai -tiedolle. Matkaviestin 203 voi ottaa vastaan myds
tietokoneelta 201, 202 tulevan vasteen. Téll6in jos matkaviestin 203 on henkilon
211 ulottuvilla, timi saa tietoonsa sekd punnitustuloksen ettd sen vasteena lihetet-
tdvin tiedon.

vvvvv

25 Kuvassa 2 on esitetty myds erds keksinnon erdédn toisen suoritusmuodon mukainen
jarjestelmd, joka kasittdd punnitusjirjestelyn PV 204 postin 212 punnitsemiseksi.
Punnitustiedot vilitetddn yhteyttd 225 pitkin modeemille M 209 ja edelleen vilitet-
taviksi tietoverkon 105 vilitykselld jatkokdsittelyd varten kuten aiemmin on esitetty.
Vasteena punnitustiedoille tissd jarjestelmédssd voidaan ldhettdd signaali punnitus-

30 jirjestelyn 204 yhteydessd toimiville luokittelulaitteille postin lajittelemiseksi.
Ammattimiehelle on keksinndssi esitetyn perusteella selvdd, ettd mainittu esimerkki
soveltuu my6s muihin vastaavanlaisiin tehtdviin, joissa punnittava objekti luokitel-
laan sen painon perusteella, erddnd esimerkkind liukuhihna-automaatioon liittyvit
vastaavat sovellukset.

vvvvv
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Kuvassa 2 on esitetty myds erds keksinnon vield erdian suoritusmuodon mukainen
jarjestelmd, joka kaisittdd punnitusjarjestelyn 207 suurikokoisen kappaleen, esimer-
kiksi veturin 213, punnitsemiseksi. Talloin punnitus voi tapahtua erityisen soveltu-
van jarjestelyn avulla, jolta punnitustieto vilitetd4n tietoyhteyttd 226 pitkin modee-
mille M 209 edelleen lahetettdviksi tietoverkon 105 vilitykselld. Vasteena punni-
tustiedolle esimerkiksi tietokone 201 lahettds verkon 105 vilitykselld tiedon punni-
tusjarjestelyyn 207 kuuluvalle lastausta ja/tai kuorman purkausta ohjaavalle laitteel-
le timéan ohjaamiseksi.

Kuvassa 2 on esitetty erds keksinnon erdan suoritusmuodon mukainen laboratorioon
soveltuva jarjestelma, joka kisittaa punnitusjéirjestelyn LV 206 laboratoriossa tapah-
tuvia massan mairityksid varten, esimerkiksi hyvin pienille ainemasrille 214. Tal-
16in punnitustiedot lihetetddn yhteyttd 227 pitkin modeemille M 209 ja siitd edel-
leen edella aiemmin kuvatulle analogista reittia pitkin eteenpiin tietokoneelle 201,
202. Taméa muodostaa vasteen ja lahettdd sen yhteyttd 220, 221, 223, 227 pitkin
punnitusjérjestelylle LV 206. Vasteena voi olla esimerkiksi ohjaussignaali mainit-
tuun punnitusjirjestelyyn 206 kuuluvalle sihkovarauksen poistajalle, ndytteen vaih-
tajalle ja/tai kalibrointikdsky. Vaste voi kisittdd myos punnitustuloksen perusteella
maidrdytyvien tietojen muistiin merkitsemisen.

Kuvassa 2 on esitetty my6s esimerkiksi elintarvikkeiden punnitukseen soveltuva
jarjestelmi, joka kisittdd punnitusjdrjestelyn KV 208. Jarjestely 208 kasittad vali-
neet esimerkiksi keittidvaa'an toteuttamiseksi. Keittié voi olla kotitalouksille tyypil-
linen pienkeittio, mutta yhtd hyvin my®s teollisen mittakaavan suurkeittid. Punni-
tustietojen perusteella, jotka siis vilitetddn punnitusjirjestelyltd 208 modeemille M
209 ja edelleen verkon 105 kautta tietokoneelle 201 vasteen muodostamiseksi, halli-
taan erddn keittion prosessin ainevirtoja, esimerkiksi vaikkapa nikkileivdn valmis-
tukseen liittyen. Hallittavat ainevirrat sindnsi eivit rajoita keksint6d. Prosessi voi
olla elintarviketeollisuuden piiristd, mutta myds kemianteollisuuden prosessit voivat
tulla kysymykseen. Vaste kisittdd tilloin punnitustiedon tallennuksen ja/tai tilas-
toinnin lisdksi esimerkiksi ohjeet punnittavan aineen annostelemiseksi. Vaste
ldhetetddn yhteyttd 220, 223, 228 pitkin esimerkiksi punnitusjirjestelyyn KV 208
kuuluville annostelulaitteille. Punnitustietoa ja/tai vastetta voidaan kdyttdd myos
tietyn prosessiin littyvén logistitkan ohjaamiseksi.

Kaikissa kuvan 2 esittimissa esimerkkijérjestelmissd voidaan vaste sekd itse punni-
tustieto valittdd myos esimerkiksi kannettavan tietokoneelle 202 ja/tai matkaviesti-
melle 203. Lisdksi sekd vaste ettd punnitustiedot voidaan vilittdd tietoverkon 105
vilitykselld useammalle matkaviestimelle ja/tai tietokoneelle.
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Kuvassa 3 on esitetty esimerkki pddosin langattomasti toteutetusta punnitusjérjes-

telmadstd esitettynd kuvan 2 esimerkein. Erona kuvassa 2 esitettyyn on, ettd kuvassa

3 tiedonvilitys eri jirjestelmistd niiden punnitusjirjestelyistd tietoverkkoon 105

tapahtuu esimerkiksi matkaviestimen 309 kautta langattomien yhteyksien 323, 324,

5 325, 326, 327 ja 328 vilitykselld. Yhteydet 323, 324, 325, 326, 327 ja 328 kuvassa

3 vastaavat sisdll6ltiaan kuvassa 2 esitettyjd yhteyksid 223, 224, 225, 226, 227 ja 228

luettelojirjestyksessd. Tilléin on selvad, ettd mainittuihin yhteyksiin liittyy tiedon-

sitrtomuodosta johtuvia tiettyja erityispiirteitd, jotka langattomassa ja langallisessa

versiossa johtavat pieniin eroihin keksinnén suoritusmuotojen yksityiskohtaisissa

10  toteutuksissa. Lisdksi todettakoon, ettd esimerkiksi teollisuuslaitoksen alueella saat-

taa olla edullista kdyttdd langattoman tietoverkon osana 309 jopa tukiasemaa tai

vastaavaa muuta linkkid erdén punnitusjarjestelyn 204, 205, 206, 207 ja 208 ja tie-

toverkon 105 vilisen kommunikaation toteuttamiseksi. Langallisen verkon 209 mo-

deemin tai langattoman verkon matkaviestimen 309 tilalla voi olla myds jokin muu

15 liitantalaite punnitusjarjestelyn liittamiseksi tietoverkkoon. Langattomia osia ja lan-

gallisia osia verkosta voidaan kiyttdd samassa jirjestelmissd rajoittumatta tietyn
verkonosan tiettyyn langalliseen tai langattomaan tyyppiin.

Kuvassa 4A on esitetty kaavio keksinnén erdén suoritusmuodon mukaiseen jirjes-

- telméén liittyvastd menetelmésts, jossa ensin muodostetaan 400 punnitustuloksen ja

20 punnittavasta saatavilla olevien eriiden tietojen perusteella punnitustieto, joka ldhe-

tetddn 401 erdin ensimmadisin lhetin-vastaanotinvilineisiin (103 kuva 1) kuuluvin

P lahetinvilinein tietoverkkoon (105 kuva 1) sen vilittiméksi 402 ja jossa menetel-

méssd mainittu punnitustulos otetaan vastaan 403 erdin ensimmaéisin ldhetin-

vastaanotinvilineisiin (104 kuva 1) kuuluvin vastaanotinvilinein. Punnitustiedot ké-

25  sittdvit talloin vihintddn itse punnitustuloksen, mutta edullisimmin myds muita tie-
toja punnittavana olevasta.

raya

Kuvassa 4B on esitetty kaavio keksinnon erdén suoritusmuodon mukaiseen jarjes-
telmadn liittyvdstd menetelmistd, jossa ldhetetddn 404 vaste erdin toisiin ldhetin-
el vastaanotinvilineisiin (104 kuva 1) kuuluvin ldhetinvilinein tietoverkkoon (105
30 kuva 1) sen vilittimaksi 405 ja jossa menetelmédssd mainittu vaste otetaan vastaan
406 erdin toisiin lahetin-vastaanotinvilineisiin (103 kuva 1) kuuluvin vastaanotin-
vilinein. Vaste kasittdd tdlloin vahintddn kuittauksen punnitustiedon vastaanottami-
sesta, mutta edullisimmin my&s muita tietoja. Ndmé voivat olla tietoja, kdskyjd oh-
Jjaussignaalin muodostamiseksi, toimintaohjeita ja/tai tilastotietoja, esimerkiksi tuot-
35  teen tai henkilon punnitukseen liittyen.

> wwe
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Todettakoon, ettd ensimmdiset lahetin-vastaanotinvilineet ja/tai toiset ldhetin-vas-
taanotinvilineet voivat olla integroituna yhteen lahetinvélineistd ja vastaanotin-
vilineistd tai voivat olla myds fyysisesti erilliset.

Kuvassa SA on esitetty yksityiskohtaisemmin erds esimerkki keksinnon erdédn suori-

5 tusmuodon mukaisesta punnitusjirjestelystd 102, jossa on mekaaninen painonaisti-
misviline PAM 501 punnitustuloksen muodostamiseksi, massa-asteikko MA 502,
kalibrointivalineet Kalib 503 ja mekanismi PVM 504 massa-asteikon paivittamisek-
si painonaistimisvilineiden aistimaa painoa vastaavalla massa-arvolla.

Kuvassa 5B on esitetty yksityiskohtaisemmin erds esimerkki keksinnon erdén suori-

10 tusmuodon mukaisesta punnitusjirjestelystd 102, jossa on sdhkdinen painonaisti-
misviline PAS 511 punnitustuloksen muodostamiseksi, ndytt6 MN 512, kalibrointi-
vilineet Kalibs 513, vilineet ndyt6n péivittimiseksi PVS 514 painonaistimisvali-
neiden aistimaa painoa vastaavalla massa-arvolla.

Kuvissa 5A ja 5B esitetyissd punnitusjirjestelyissd voi olla lisdaksi my6s naytteen

15  vaihtaja NV 505, prosessori Pros 506 esimerkiksi punnitustiedon muodostamiseksi

ja/tai punnitusjarjestelyyn kuuluvien erdiden osien ohjaamiseksi vasteen perusteella.

Punnitusjirjestelyssd voi olla my6s neutralisaattori N 508, jonka tehtivina on pois-

" taa punnittavasta hyvin keveisti kappaleesta sellainen staattinen sihkévaraus, joka

vaikuttaisi punnitustulokseen. Punnitusjirjestelyssd 102 on lisdksi vilineet KyV

20 509, joiden avulla punnitusjarjestely 102 voidaan littdd tietoverkkoon kytkettdviin
ldhetin-vastaanotinvilineisiin LVV 103.

Lisdksi todettakoon, ettd keksinnén kuvauksessa on kisitelty Maan pailld tapahtu-

vaa punnitusta ja sen vilittimistd tietoverkon vilitykselld. Kuitenkaan keksintd ei
rajoita jarjestelmdn kiyttoa myos avaruustekniikassa, esimerkiksi keinopainovoi-
i+t 25 massa ta muilla taivaankappaleilla; esimerkiksi luotainten mukana lahetettdvissa
punnitusvélineissd, kunhan asianmukaiset korjaustekijit esimerkiksi putoamiskiih-
tyvyyteen otetaan huomioon joko itse punnitustietoa tuottavassa punnitusjirjeste-
lyssé ja/tai tietoja vastaanottavassa jirjestelman padssa.

:::::
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Patenttivaatimukset

1. Tietoverkkoavusteinen punnitusjirjestelmd, jossa on punnitusjérjestely (102)
ja siina painonaistimisvilineet (101) punnitustulosten muodostamiseksi, tunnettu

slitd, ettd jarjestelméssa on

- ensimmadiset ldhetin-vastaanotinvilineet (103) punnitusjérjestelmén erdédssi en-

simmaisessi osassa,

- toiset ldhetin-vastaanotinvélineet (104) punnitusjarjestelmén erddssd toisessa
osassa,

jolloin
- mainitut painonaistimisvélineet (101) on yhdistetty mainittuihin ensimmaisiin

lahetin-vastaanotinvilineisiin (103),

- mainitut ensimmadiset ldhetin-vastaanotinvilineet (103) on yhdistetty tieto-

verkkoon (105) punnitustulosten lahettamiseksi ja

- mainitut toiset lahetin-vastaanotinvalineet (104) on kytketty tietoverkkoon
(1035) lahetettyjen punnitustulosten vastaanottamiseksi ja vasteen lahettamiseksi
vasteena punnitustulokselle, ja
- tietoverkko (105) on toteutettu yhden avulla seuraavista luetelluista:

-- Internet-pohjainen tietoverkko,

-- wap-pohjainen tietoverkko ja

-- solukkoradiojarjestelmaan perustuva tietoverkko.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen punnitusjirjestelma, tunnettu siiti, ettd siina

on lisidksi muistivdlineet punnitustulosten tallentamiseksi.

3. Patenttivaatimuksen 2 mukainen punnitusjdrjestelmd, tunnettu siiti, ettd siini
on tietokantavalineet punnitustulosten hallinnoimiseksi.

4. Patenttivaatimuksen 1 mukainen punnitusjarjestelma, tunnettu siit, ettd mai-
nituista ldhetin-vastaanotinvélineistd (103,104) erdat on jarjestetty toiminnallisesti
kytkettaviksi kaksisuuntaiseen kommunikaatioyhteyteen tietoverkon valityksella.
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5. Patenttivaatimuksen 4 mukainen punnitusjirjestelmd, tunnettu siitd, maini-
tuista ldhetin-vastaanotinvilineistd (103, 104) erdit on jirjestetty toiminnallisesti
kytkettdviksi kommunikaatioyhteyteen solukkoradiojarjestelmin vélityksella.

6. Patenttivaatimuksen 5 mukainen punnitusjirjestelmi, tunnettu siitd, mainittu
5 kommunikaatioyhteys on jdrjestetty solukkoradiojirjestelmin lyhytsanoman vili-
tyksen avulla.

7. Patenttivaatimuksen 1 mukainen punnitusjdrjestelms, tunnettu siitd, ettd
mainituista ldhetin-vastaanotinvilineistd (103, 104) erdit on jirjestetty toimin-
nallisesti kytkettdaviksi kommunikaatioyhteyteen infrapunasignaalin vilityksell4.

10 8. Patenttivaatimuksen 1 mukainen punnitusjarjestelmd, tunnettu siita, ettd erdit
ldhetin-vastaanotinvilineistd (103, 104) on jirjestetty kommunikaatioyhteyteen kyt-
kettdviksi ultraddnisignaalin vilityksella.

9. Patenttivaatimuksen 1 mukainen punnitusjirjestelmi, tunnettu siitd, ettd
mainituista ldhetin-vastaanotinvélineistd (103, 104) erdit on jirjestetty toiminnal-

15 lisesti kytkettdviksi kommunikaatioyhteyteen kaapelissa kulkevaa signaalia tiedon-
siirtoon kdyttdvian verkon vilitykselld.

10. Patenttivaatimuksen 1 mukainen punnitusjirjestelmi, tunnettu siitd, ettd mai-
nittujen ldhetin-vastaanotinvilineiden erdidt lihetinvilineet ovat matkaviestimessi
(203).

20 11. Patenttivaatimuksen 1 mukainen punnitusjdrjestelmi, tunnettu siitd, ettd mai-
nittujen ldhetin-vastaanotinvilineiden erdédt vastaanotinvilineet ovat matkaviesti-
messi (203).

ooooo

12. Menetelmé punnitustiedon kisittelemiseksi tietoverkkoavusteisessa punnitus-
jdrjestelmissd, tunnettu siitd, ettd menetelmissé on vaiheet, joissa

25 - muodostetaan punnitustieto (400), joka myods muutetaan ldhetinvilinein kési-
teltdvddn muotoon,

- ldhetetddn punnitustieto (401) ja/tai sen vaste (404) tietoverkkoon (105),
- vastaanotetaan punnitustieto (403) ja/tai sen vaste (406) tietoverkosta (105),

-----

- merkitdidn punnitustieto muistiin,
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jolloin mainittu punnitustieto ja/tal sen vaste lahetetaan (401, 404) ja/tar vas-
taanotetaan (403, 400) sellaisesta tietoverkosta (105), joka on toteutettu yhden

avulla seuraavista luetelluista:
- Internet-pohjainen tietoverkko,
5 - wap-pohjainen tietoverkko ja

- solukkoradiojarjestelméin perustuva tietoverkko.

13. Patenttivaatimuksen 12 mukainen menetelmi, tunnettu siita, ettd lisdksi vas-

teena punnitustiedon vastaanottamisesta lahetetdan vaste (404) eréstd tietoverkkoa

(105) pitkin punnitusjéarjestelylle (102) sithen kuuluvien erdiden vilineiden ohjaa-
10 miseksi.

14. Patenttivaatimuksen 12 mukainen menetelma, tunnettu siitid, ettd punni-
tusjdrjestelya ohjataan erdiden ensimmaisten ja toisten lahetin-vastaanotinvalineiden
(103, 104) valisen kaksisuuntaisen kommunikaation avulla.

I5. Punnitsjarjestely (102) punnittavan kappaleen punnitsemiseksi, jossa punni-
15 tusjarjestelyssd (102) on painonaistimisvilineet (501,511), naytto (502, 512), véli-

neet ndayton paivittamiseksi (504, 514), kalibrointivalineet (503, 513) ja prosessort

(500), tunnettu siitd, ettda sina on kytkentdvilineet (509) punnitusjarjestelyn (102)

erddn osan hittaimiseksi lahetin-vastaanotinvilineisiin (103), jotka on jarjestetty kyt-

kettaviksi, sellaiseen tietoverkkoon (105), joka on toteutettu yhden avulla seuraavis-
20 ta luetelluista:

- Internet-pohjainen tietoverkko,
- wap-pohjainen tietoverkko ja
- solukkoradiojarjestelmaén perustuva tictoverkko,
jolloin punnitusjarjestely kasittad myos lahetin-vastaanotinvalineet (103, 104) pun-
25  nitustiedon ja/tai sen vasteen lahettdmiseksi ja/tai vastaanottamiseksi.

16. Patenttivaatimuksen 15 mukainen punnitusjirjestely (102), tunnettu siita, ettd
X siind on tietolitkenneverkosta saatavan vasteen perusteella ohjattavissa oleva erds
A ympéryslaite (503, 505, 508, 513).

17. Patenttivaatimuksen 16 mukainen punnitusjarjestely (102), tunnettu siitd, ettd
30  mainittu ymparyslaite kasittdd naytteenvaihtajan (505).
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18. Patenttivaatimuksen 16 mukainen punnitusjirjestely (102), tunnettu siitd, ettd
mainittu ympéryslaite késittad kalibrointivilineet (503, 513).

Patentkrav

1. Datanitsassisterat vigningssystem, vilket uppvisar ett vidgningsarrangemang
(102) och i detta viktsensororgan (101) for generering av vigningsresultat, kinne-
tecknat av att systemet uppvisar

- forsta sdndar-mottagarorgan (103) i en viss forsta del av vigningssystemet,
- andra sindar-mottagarorgan (104) i en viss andra del av vigningssystemet,
varvid

- ndmnda viktsensororgan (101) har kombinerats med nimnda forsta sdndar-
mottagarorgan (103),

- ndmnda forsta sdndar-mottagarorgan (103) har kombinerats med ett datanit
(105) for sandning av vigningsresultaten, och

- ndimnda andra séndar-mottagarorgan (104) har kopplats till datanétet (105) for
mottagning av de sdnda vigningsresultaten och for att sdnda ett svar i1 respons
pé vigningsresultatet, och

- datanitet (105) har realiserats medelst en 16sning av foljande:
-- Internet-baserat dataniit,
-- wap-baserat datanit, och
-- datanit som baserar sig pa ett celluldrt radiosystem.

2. Vigningssystem enligt patentkrav 1, kiinnetecknat av att det dessutom upp-
visar minnesorgan for lagring av vigningsresultaten.

3. Vigningssystem enligt patentkrav 2, kiinnetecknat av att det uppvisar data-
basorgan for administrering av vigningsresultaten.

4.  Vigningssystem enligt patentkrav 1, kinnetecknat av att av ndmnda séndar-
mottagarorgan (103, 104) har vissa anordnats att funktionellt kopplas i en dubbel-
riktad kommunikationsforbindelse via datanitet.
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5. Vigningssystem enligt patentkrav 4, kiinnetecknat av att av nimnda séndar-
mottagarorgan (103, 104) har vissa anordnats att funktionellt kopplas i kommunika-
tionsforbindelse via det celluldra radiosystemet.

6.  Vigningssystem enligt patentkrav 5, kiinnetecknat av att nimnda kommuni-
5  kationsforbindelse har anordnats via formedlandet av ett kortmeddelande i det cellu-
ldra radiosystemet.

7. Vigningssystem enligt patentkrav 1, kiinnetecknat av att av nimnda sdndar-
mottagarorgan (103, 104) har vissa anordnats att funktionellt kopplas i kommuni-
kationsforbindelse via en infrarod signal.

10 8. Viigningssystem enligt patentkrav 1, kidnnetecknat av att vissa av séndar-
mottagarorganen (103, 104) har anordnats att kopplas i kommunikationsférbindelse
via en ultraljudssignal.

9. Vigningssystem enligt patentkrav 1, kiinnetecknat av att av nimnda sindar-
mottagarorgan (103, 104) har vissa anordnats att funktionellt kopplas i kommuni-

15  kationsforbindelse via ett nidt som anvinder en signal som gér i en kabel for data-
overforing.

10. Vigningssystem enligt patentkrav 1, kiinnetecknat av att vissa sdndarorgan
av namnda sidndar-mottagarorgan befinner sig i en mobiltelefon (203).

11. Vigningssystem enligt patentkrav 1, kinnetecknat av att vissa mottagarorgan
20  av ndmnda sdndar-mottagarorgan befinner sig i en mobiltelefon (203).

12.  Forfarande for behandling av vigningsdata i ett datandtsassisterat vigningssy-

stem, kiinnetecknat av att férfarandet uppvisar steg i vilka

- vagningsdata (400) genereras, vilka dven omvandlas till en form som kan be-
handlas av sidndningsorgan,

25 - vigningsdata (401) och/eller en respons (404) pa dessa sindes till ett datanit
(105),

- viigningsdata (403) och/eller en respons (406) pa dessa mottages fran datanitet
(105),

.....

- vigningsdata upptecknas i ett minne,
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varvid ndmnda vigningsdata och/eller en respons pa dessa sidnds (401, 404)
och/eller mottages (403, 406) fran ett sadant datanit (105), som har realiserats
medelst en 16sning av foljande:

- Internet-baserat datanit,
- wap-baserat datanit, och
- datanit som baserar sig pa ett cellulirt radiosystem.

13. Forfarande enligt patentkrav 12, kéinnetecknat av att dessutom i respons pa en
mottagning av vidgningsdata sinds ett svar (404) lings ett visst datanit (105) till ett
vigningsarrangemang (102) for styrning av vissa organ som tillhor detta.

14. Forfarande enligt patentkrav 12, kinnetecknat av att vigningsarrangemanget
styrs medelst en dubbelriktad kommunikation mellan vissa forsta och andra séndar-
mottagarorgan (103, 104).

15. Vigningsarrangemang (102) for vdgning av ett stycke som skall végas, vilket
vagningsarrangemang (102) uppvisar viktsensororgan (501, 511), en bildskdrm
(502, 512), organ for uppdatering (504, 514) av bildskdrmen, kalibreringsorgan
(503, 513) och en processor (506), kidnnetecknat av att det uppvisar kopplings-
organ (509) for anslutning av en viss del vid vigningsarrangemanget (102) till sin-
dar-mottagarorgan (103), vilka har anordnats att kopplas till ett sddant datanit (105)
som har realiserats medelst en 16sning av f6ljande:

- Internet-baserat datanit,
- wap-baserat datanit, och
- datanit som baserar sig pa ett cellulért radiosystem,

varvid vigningsarrangemanget dven omfattar siandar-mottagarorgan (103, 104) for
sdndning och/eller mottagning av vigningsdata och/eller en respons pé dessa.

16. Vigningsarrangemang (102) enligt patentkrav 15, kédnnetecknat av att det
uppvisar en viss kringanordning (503, 505, 508, 513) som &r styrbar pa basis av det
svar som erhalls frdn datandtet.

17. Vigningsarrangemang (102) enligt patentkrav 16, kiinnetecknat av att nimn-
da kringanordning omfattar en sampelbytare (505).
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18. Vigningsarrangemang (102) enligt patentkrav 16, kiinnetecknat av att nimn-
da kringanordning omfattar kalibreringsorgan (503).

-----

vvvvv



.....

-----

- - - - - - =~ - s - - 4 s = 5 = S e = e - -

101

104

Painonaistimisvalineet

——-—- -

Lahetin-
vastaanotin
valineet 1

Lahetin-vastaanotin
valineet 2

Muodostetaan
punnitustieto -

Lahetetdan
punnitustieto

Punnitustieto
tietoverkossa

Vastaanotetaan
punnitustieto

Kuva 4A

Kuva 1

114338

404

Lahetetdan vaste
punnitustiedolle

Vaste

/‘/ tietoverkossa
405

Vastaanotetaan
vaste

406
Kuva 4B




114338

224

20

225

PV

226

O

TV

YA

213
207

227

214

#

ooooo

215

LV

206

07
—

KV

7
=

228

208

209

.......

xxxxxx

Kuva 2



114338

3/4

;;;;;

.....

208 328 309

Kuva 3



.....

aaaaa

11433¢

4/4

509

5

KyV

LVV

7 7 05 508
Pros AS Kalibs
506 | 513
VS 511

102

P
P

514
MN

512



	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

