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(57)摘要

本发明涉及畜牧养殖技术领域，尤其涉及一

种智能挤奶系统，包括挤奶室、挤奶杯、奶杯架、

抓取装置、杀菌处理装置、存储装置和控制装置，

所述挤奶室设有进口和出口，所述挤奶室用于为

动物挤奶提供空间；所述挤奶杯设于所述挤奶室

内，用于在挤奶时套设于动物乳头上进行挤奶；

所述奶杯架用于放置不被使用时的挤奶杯；所述

抓取装置用于将所述挤奶杯从所述奶杯架上取

下并将所述挤奶杯套设在动物乳头上；所述杀菌

处理装置通过输送管连接于所述挤奶杯和所述

存储装置之间；所述控制装置与所述抓取装置、

杀菌处理装置和存储装置连接，用于实现对动物

的挤奶及鲜奶的杀菌处理和储存。该系统不需人

工操作，省时省力，并且能够获得较高质量的鲜

奶。
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1.一种智能挤奶系统，其特征在于：包括挤奶室、挤奶杯、奶杯架、抓取装置、杀菌处理

装置、存储装置和控制装置，所述挤奶室设有进口和出口，所述挤奶室用于为动物挤奶提供

空间；所述挤奶杯设于所述挤奶室内，用于在挤奶时套设于动物乳头上进行挤奶；所述奶杯

架用于放置不被使用时的挤奶杯；所述抓取装置用于将所述挤奶杯从所述奶杯架上取下并

将所述挤奶杯套设在动物乳头上；所述杀菌处理装置通过输送管连接于所述挤奶杯和所述

存储装置之间；所述控制装置与所述抓取装置、杀菌处理装置和存储装置连接，用于实现对

动物的挤奶及鲜奶的杀菌处理和储存；所述挤奶室的顶面上还设有3D体况检测仪，所述3D

体况检测仪用于对挤奶室内的动物的健康状况进行实时检测，所述控制装置与所述3D体况

检测仪连接，用于控制所述3D体况检测仪的开关及接收和显示所述3D体况检测仪的检测结

果；还包括杀菌药液槽，所述杀菌药液槽设于所述挤奶室的地面上，且与所述3D体况检测仪

相对设置；所述抓取装置包括机械臂和与所述机械臂连接的手爪，所述手爪可绕所述机械

臂实现多自由度旋转；所述奶杯架包括固定架和旋转架，所述固定架固定于所述挤奶室的

地面上，所述旋转架用于放置所述挤奶杯，且所述旋转架可翻转的设于所述固定架上。

2.根据权利要求1所述的智能挤奶系统，其特征在于：所述挤奶杯包括连接槽和套管，

所述套管的数量为多个，多个所述套管与所述连接槽的底部连通且一一对应的套设于动物

的乳头上，所述套管的侧壁上设有排气口和清洗口，所述套管的底部设有主收集口和副收

集口；所述排气口通过排气管道与抽气装置连接，用于排空所述套管内的空气，以形成内外

压差实现鲜奶在压差的作用下从乳头流向所述套管；所述清洗口与清洗装置连接，用于对

套管内的乳头进行清洗；所述主收集口通过输送管与所述杀菌处理装置连接，所述副收集

口通过输送管连接废奶收集装置；所述输送管和排气管道上均设有阀门，所述阀门与所述

控制装置连接。

3.根据权利要求1所述的智能挤奶系统，其特征在于：所述机械臂上还设有感应摄像探

头，所述感应摄像探头用于感应动物乳头的位置以实现将所述挤奶杯对应的套在动物的乳

头上。

4.根据权利要求2所述的智能挤奶系统，其特征在于：所述抓取装置、杀菌处理装置、存

储装置和废奶收集装置均设于所述挤奶室的外部，且所述挤奶室设有抓取窗口和取奶窗

口，所述抓取装置从所述抓取窗口伸入到所述挤奶室对所述挤奶杯进行取放，所述输送管

分别穿过所述取奶窗口与所述杀菌处理装置和所述废奶收集装置连接。

5.根据权利要求4所述的智能挤奶系统，其特征在于：所述进口和所述出口分别设于所

述挤奶室的同一侧的两端，且所述进口和所述出口处均设有自动控制门，所述自动控制门

与所述控制装置连接；所述进口和所述出口之间还设有喂食窗口，所述喂食窗口设有可调

整高度的喂食槽；所述抓取窗口设于与所述喂食窗口相对的一侧。

6.根据权利要求1-5任一项所述的智能挤奶系统，其特征在于：所述挤奶室内还设有地

面清洗管和挤奶杯清洗管，所述挤奶室的地面设有与外部连通的排水通道。
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一种智能挤奶系统

技术领域

[0001] 本发明涉及畜牧养殖技术领域，尤其涉及一种智能挤奶系统。

背景技术

[0002] 挤奶设备除了要求遵守一般的机械原理外，更重要的是适合奶牛粉笔乳汁的特

点，近年来，国内外都在研制和改进各种形式的挤奶设备，其研究重点在于工作原理尽可能

模仿犊牛自然吮吸动作，对乳头提供适度的刺激，动作柔和，真空曲线良好。

[0003] 目前，在国内诸多小型家庭牧场、中型牧场都采用人工挤奶或者半机械化挤奶生

产牛奶的方式，程序过于繁琐，方法过于复杂，需动用大量的人力物力，耗时费力，效率较

低，更有可能因为人的不正规操作，或者用力过大，损伤牛乳甚至让牛乳感染细菌，降低牛

奶产量，在挤奶过程中，还有可能因为人的疏忽，不小心将牛奶与外界污染物相接触造成牛

奶的污染或者因为传统的杀菌方式杀菌不彻底，造成牛奶中含有过量的微生物，影响牛奶

的新鲜程度，对于饮用牛奶的人的健康也是一大影响。

发明内容

[0004] (一)要解决的技术问题

[0005] 本发明要解决的技术问题是解决现有挤奶设备自动化程度低，造成奶质达不到标

准的问题。

[0006] (二)技术方案

[0007] 为了解决上述技术问题，本发明提供了一种智能挤奶系统，包括挤奶室、挤奶杯、

奶杯架、抓取装置、杀菌处理装置、存储装置和控制装置，所述挤奶室设有进口和出口，所述

挤奶室用于为动物挤奶提供空间；所述挤奶杯设于所述挤奶室内，用于在挤奶时套设于动

物乳头上进行挤奶；所述奶杯架用于放置不被使用时的挤奶杯；所述抓取装置用于将所述

挤奶杯从所述奶杯架上取下并将所述挤奶杯套设在动物乳头上；所述杀菌处理装置通过输

送管连接于所述挤奶杯和所述存储装置之间；所述控制装置与所述抓取装置、杀菌处理装

置和存储装置连接，用于实现对动物的挤奶及鲜奶的杀菌处理和储存。

[0008] 其中，所述挤奶室的顶面上还设有3D体况检测仪，所述3D体况检测仪用于对挤奶

室内的动物的健康状况进行实时检测，所述控制装置与所述3D体况检测仪连接，用于控制

所述3D体况检测仪的开关及接收和显示所述3D体况检测仪的检测结果。

[0009] 其中，还包括杀菌药液槽，所述杀菌药液槽设于所述挤奶室的地面上，且与所述3D

体况检测仪相对设置。

[0010] 其中，所述挤奶杯包括连接槽和套管，所述套管的数量为多个，多个所述套管与所

述连接槽的底部连通且一一对应的套设于动物的乳头上，所述套管的侧壁上设有排气口和

清洗口，所述套管的底部设有主收集口和副收集口；所述排气口通过排气管道与抽气装置

连接，用于排空所述套管内的空气，以形成内外压差实现鲜奶在压差的作用下从乳头流向

所述套管；所述清洗口与清洗装置连接，用于对套管内的乳头进行清洗；所述主收集口通过
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输送管与所述杀菌处理装置连接，所述副收集口通过所述输送管连接废奶收集装置；所述

输送管和排气管道上均设有阀门，所述阀门与所述控制装置连接。

[0011] 其中，所述抓取装置包括机械臂和与所述机械臂连接的手爪，所述手爪可绕所述

机械臂实现多自由度旋转。

[0012] 其中，所述机械臂上还设有感应摄像探头，所述感应摄像探头用于感应动物乳头

的位置以实现将所述挤奶杯对应的套在动物的乳头上。

[0013] 其中，所述抓取装置、杀菌处理装置、存储装置和废奶收集装置均设于所述挤奶室

的外部，且所述挤奶室设有抓取窗口和取奶窗口，所述抓取装置从所述抓取窗口伸入到所

述挤奶室对所述挤奶杯进行取放，所述输送管分别穿过所述取奶窗口与所述杀菌处理装置

和所述废奶收集装置连接。

[0014] 其中，所述进口和所述出口分别设于所述挤奶室的同一侧的两端，且所述进口和

所述出口处均设有自动控制门，所述自动控制门与所述控制装置连接；所述进口和所述出

口之间还设有喂食窗口，所述喂食窗口设有可调整高度的喂食槽；所述抓取窗口设于与所

述喂食窗口相对的一侧。

[0015] 其中，所述奶杯架包括固定架和旋转架，所述固定架固定于所述挤奶室的地面上，

所述旋转架用于放置所述挤奶杯，且所述旋转架可翻转的设于所述固定架上。

[0016] 其中，所述挤奶室内还设有地面清洗管和挤奶杯清洗管，所述挤奶室的地面设有

与外部连通的排水通道。

[0017] (三)有益效果

[0018] 本发明的上述技术方案具有如下优点：本发明提供的一种智能挤奶系统，包括挤

奶室、挤奶杯、奶杯架、抓取装置、杀菌装置、存储装置和控制装置，挤奶室设有进口和出口，

挤奶室用于对动物挤奶提供，挤奶杯设于挤奶室内，用于在挤奶室套在动物的乳头上进行

挤奶；奶杯架用于放置不被使用时的挤奶杯；抓取装置在控制装置的指令下可以实现将挤

奶杯从奶杯架上取下并套在动物乳头上，杀菌处理装置通过输送管连接于挤奶杯和存储装

置之间；该系统消除了传统的人工挤奶作业以及半机械化作业，避免了牧场员工耗费大量

精力用手去完成一整套复杂繁琐的工作，易于操作，挤奶这一系列的重复动作都由机器来

代替人类完成，挤奶杯可以把握挤奶时的力度、精准度，做到恰到好处，并且能够对牛奶进

行灭菌保鲜、存储牛奶等一整套完整标准的流水化作业，做到了真正意义上便捷，智能化纯

机械作业在牧场挤奶领域是一个质的飞跃。

[0019] 除了上面所描述的本发明解决的技术问题、构成的技术方案的技术特征以及有这

些技术方案的技术特征所带来的优点之外，本发明的其他技术特征及这些技术特征带来的

优点，将结合附图作出进一步说明。

附图说明

[0020] 图1是本发明实施例提供的智能挤奶系统的结构示意图；

[0021] 图2是本发明实施例提供的智能挤奶系统的结构示意图；

[0022] 图3是本发明实施例提供的抓取装置的结构示意图。

[0023] 图中：1：挤奶室；2：进口；3：喂食窗口；4：喂食槽；5：出口；6：3D体况检测仪；7：控制

装置；8：地面清洗管；9：杀菌药液槽；10：挤奶杯；11：挤奶杯清洗管；12：输送管；13：杀菌处
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理装置；14：存储装置；15：抓取装置；16：手爪；17：机械臂；18：机械臂；19：机械臂；20：转轴；

21：机械臂；101：自动控制门；102：自动控制门；103：抓取窗口；104：取奶窗口。

具体实施方式

[0024] 为使本发明实施例的目的、技术方案和优点更加清楚，下面将结合本发明实施例

中的附图，对本发明实施例中的技术方案进行清楚、完整地描述，显然，所描述的实施例是

本发明的一部分实施例，而不是全部的实施例。基于本发明中的实施例，本领域普通技术人

员在没有做出创造性劳动的前提下所获得的所有其他实施例，都属于本发明保护的范围。

[0025] 在本发明的描述中，需要说明的是，除非另有明确的规定和限定，术语“安装”、“相

连”、“连接”应做广义理解，例如，可以是固定连接，也可以是可拆卸连接，或一体地连接；可

以是机械连接，也可以是电连接；可以是直接相连，也可以通过中间媒介间接相连，可以是

两个元件内部的连通。对于本领域的普通技术人员而言，可以具体情况理解上述术语在本

发明中的具体含义。

[0026] 此外，在本发明的描述中，除非另有说明，“多个”、“多根”、“多组”的含义是两个或

两个以上，“若干个”、“若干根”、“若干组”的含义是一个或一个以上。

[0027] 如图1和图2所示，本发明实施例提供的一种智能挤奶系统，包括挤奶室1、挤奶杯

10、奶杯架、抓取装置15、杀菌处理装置13、存储装置14和控制装置，挤奶室1设有进口2和出

口5，挤奶室1用于为动物挤奶提供空间；挤奶杯10设于挤奶室1内，用于在挤奶时套设于动

物乳头上进行挤奶；奶杯架用于放置不被使用时的挤奶杯10；抓取装置15用于将挤奶杯10

从奶杯架上取下并将挤奶杯10套设在动物乳头上；杀菌处理装置13通过输送管12连接于挤

奶杯10和存储装置14之间；杀菌处理装置13对挤出的鲜奶进行一个杀菌预处理，采用巴氏

灭菌消毒，把鲜奶中的脂肪球粉碎，使脂肪充分溶入到蛋白质中去，从而防止脂肪黏附和凝

结，更利于人体吸收，使得鲜奶中的营养成分获得较为理想的保存，经过杀菌后的鲜奶，再

通过牛奶杀菌处理装置13和存储装置14之间的输送管流入存储装置，用存储装置14中的制

冷系统将鲜奶在4摄氏度低温下进行保鲜冷藏，对鲜奶做短暂储存处理，方便日后对鲜奶进

行更深一层的加工处理，以及制作更多乳制品，此过程摆脱了手工作业，全程自动化，提到

了效率，保证鲜奶的洁净。控制装置与抓取装置15、杀菌处理装置13和存储装置14连接，用

于实现对动物的挤奶及对挤出的鲜奶的杀菌处理和储存，输送管上均设有脉动真空泵，各

个脉动真空泵分别与控制装置连接，控制装置合理的控制各个脉动真空泵的开启和关闭。

[0028] 控制装置采用触摸屏系统，界面友好，属于五线电阻触摸屏，具有极好的灵敏度和

较强的透光性，使用寿命较强，不怕灰尘，油污和光电干扰，适用于具有较高精密要求的工

业或者工厂控制现场，同时采用液晶显示屏，具有直角显示，低耗电量，体积小，零辐射等优

点，给使用者以最佳的视觉体验，控制装置的内部微型电脑安装有特定专门的远程控制软

件，编写有专门的客户端程序，用以控制挤奶系统的各个装置的精准化运行，促使其完成各

种命令下的动作，对整个挤奶系统进行智能化操控，控制装置的触摸屏界面友好，为员工提

供所需信息，并跟踪鲜奶的输入跟输出，智能化控制整个挤奶系统的运行，包括控制抓取装

置15的各个部分装置的分工作业，达到省时省力，高效便捷，易于操作，降低劳动成本的目

的。

[0029] 养殖动物时，在动物的脖圈上安装感应器，感应器能够感应动物是否适合挤奶，感
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应器与控制装置连接，如适合挤奶，将动物赶进挤奶室1，控制装置控制抓取装置15将挤奶

杯10从奶杯架上取出并套在动物的乳头上进行挤奶，挤出的鲜奶经挤奶杯10进入到杀菌处

理装置13进行灭菌处理然后储存，该系统消除了传统的人工挤奶作业以及半机械化作业，

避免了牧场员工耗费大量精力用手去完成一整套复杂繁琐的工作，易于操作，挤奶这一系

列的重复动作都由机器来代替人类完成，挤奶杯10可以把握挤奶时的力度、精准度，做到恰

到好处，并且杀菌处理装置13能够对牛奶进行灭菌保鲜，存储装置能够存储鲜奶等一整套

完整标准的流水化作业，做到了真正意义上便捷，智能化纯机械作业在牧场挤奶领域是一

个质的飞跃。

[0030] 进一步地，挤奶室1的顶面上还设有3D体况检测仪6，3D体况检测仪6用于对挤奶室

1内的动物的健康状况进行实时检测，控制装置与3D体况检测仪6连接，用于控制3D体况检

测仪6的开关及接收和显示3D体况检测仪6的检测结果。3D体况检测仪6内部微型电脑安装

了特定的远程控制软件，编写有专门的服务器端程序，与控制装置内部微型电脑里面的远

程控制软件的客户端程序形成一个完整的无线体况测试系统，当动物进入挤奶室1进行挤

奶时，控制装置向3D体况检测仪6内部微型电脑服务器端程序远程控制软件发出检测生物

信号对动物身体状况作实时测量监控，3D体况检测仪6接收信号命令开始运行工作，可以对

每个动物的身体状况以及身高体重进行测试，并根据奶产量、奶脂肪、动物热量自动计算动

物的食料量，并且在动物出现临床症状之前，能发现隐形乳房炎，确保动物乳房健康状况最

佳，待检测完毕，再由控制装置操控关闭3D体况检测仪6。

[0031] 进一步地，还包括杀菌药液槽9，杀菌药液槽9设于挤奶室1的地面上，且与3D体况

检测仪6相对设置。当动物进入到挤奶室1后，动物的脚浸泡于杀菌药液槽9内，在挤奶的同

时对动物的脚进行灭菌处理，保证动物的健康成长。

[0032] 进一步地，挤奶杯10包括连接槽和套管，套管的数量为多个，多个套管与连接槽的

底部连通且一一对应的套设于乳头上，套管的侧壁上设有排气口和清洗口，套管的底部设

有主收集口和副收集口，主收集口通过输送管与杀菌处理装置连接，副收集口通过输送管

连接废奶收集装置，排气口通过排气管道与抽气装置连接，用于排空套管内的空气，以形成

内外压差实现鲜奶在压差的作用下从乳头流向套管，清洗口与清洗装置连接；输送管和排

气管道上均设有阀门，阀门与控制装置连接。挤奶前先利用清洗装置对奶牛乳头进行杀菌

清洗几秒，每个乳头都会被温水和气体的混合物清洗干净，乳头会在挤奶杯里经过按摩和

预挤奶等干燥处理，乳头经过充分细心的按摩之后，不仅能增加牛奶流量，缩短挤奶时间，

更能改善奶牛乳房健康从而提高牛奶质量。在挤奶时，动物的乳房容置在连接槽内，乳头设

于套管内，控制装置首先控制输送管上的阀门关闭，排气管道上的阀门开启，控制装置与抽

气装置连接，控制抽气装置抽气将套管内的空气排空，形成真空状态，在内外压差的作用

下，鲜奶从乳头流向套管内，在鲜奶刚流出时打开与废奶收集装置连接的输送管道上的阀

门，将刚挤出的脏奶排出，一定时间后关闭与废奶收集装置连接的输送管道的上阀门，打开

与杀菌处理装置连接的输送管道上的阀门，使干净的鲜奶流入到杀菌处理装置进行灭菌处

理。

[0033] 进一步地，抓取装置15包括机械臂和与机械臂连接的手爪，手爪可绕机械臂实现

多自由度旋转，如图1和图3所示，在本实施例中，包括机械臂18、机械臂19、机械臂21和手爪

16，机械臂19、机械臂18和机械臂21通过转轴依次连接，手爪15连接在机械臂19上，机械臂
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19与机械臂18通过球铰的方式连接。

[0034] 进一步地，机械臂19上还设有感应摄像探头17，感应摄像探头17用于感应动物乳

头的位置以实现将挤奶杯10对应的套在动物的乳头上。抓取装置15由控制装置操控，通过

液压传动系统驱使机械臂21、机械臂18、机械臂19和手爪16进行全方位高精度作业，仿照人

手臂完成各种疑难复杂动作，按照人的意志进行工作，液压传动系统由压力控制回路、速度

控制回路和方向控制回路几个基本回路组成，几个回路组合在一起，可按一定要求对执行

元件的运动方向、工作压力和运行速度进行控制，从而实现对整个机械臂21、机械臂18、机

械臂19和手爪16的智能操控，机械臂21、机械臂18、机械臂19和手爪16所携带的感应摄像探

头17感知奶牛的状况，在得知奶牛处于产奶期，机械臂21、机械臂18、机械臂19和手爪16向

奶杯架方向移动，手爪16将挤奶杯10从奶杯架上取下，并通过感应摄像头17感知动物乳头

方位，向其移动，将特制的挤奶杯10舒适的套在奶牛乳头上进行挤奶。抓取装置15可以快速

精准的定位动物乳头的位置，并将挤奶杯10灵活从奶杯架上摘取，并轻松灵活套在动物乳

头上，仿照传统的人工挤奶方式完成挤奶前一系列繁杂准备工作，抓取装置设计精巧，在执

行挤奶任务时快速，安静而又轻柔，但又十分结实耐用，可完全按照设计流程挤奶，保证奶

牛自身舒适感，碰到生长不规则的乳头时，如过高过宽过低或倾斜等情况时，抓取装置15依

然可以准确定位乳头倾斜角度，最大可成45°，并能检测到挤奶过程中任何掉杯的情况并在

重拾挤奶杯10后重新套杯，其他挤奶杯10可以继续挤奶不受影响。

[0035] 进一步地，抓取装置15、杀菌处理装置13、存储装置14和废奶收集装置均设于挤奶

室1的外部，且挤奶室1设有抓取窗口103和取奶窗口104，抓取装置15从抓取窗口103伸入到

挤奶室1对挤奶杯110进行取放，输送管12分别穿过取奶窗口104与杀菌处理装置14和废奶

收集装置连接。

[0036] 进一步地，进口2和出口5设于挤奶室1的同一侧的两端，且进口2和出口5处分别设

有自动控制门101和自动控制门102，自动控制门102和自动控制门102均与控制装置连接；

自动控制门101和自动控制门102上安装有远程控制软件的设备锁的门禁系统，通过远程控

制系统与控制装置形成无线连接，其中远程控制软件的客户端程序安装在控制装置里面的

微型电脑内，服务器端程序安装于进口、出口两个自动控制门的设备锁中的微型电脑内，当

动物进入挤奶室1挤奶时，动物通过系统识别并获得挤奶许可，由控制装置操控向进口2处

的自动控制门的智能锁内电脑服务器端程序发出开门信号，控制进口2处的自动控制门101

自动打开，让动物进入挤奶室1进行挤奶，当挤奶结束，再由控制装置发出开门信号，出口5

处的自动控制门102自动打开，动物走出挤奶室1，控制装置与出口5、入口2的智能锁通过远

程无线操控系统相连接，形成一个完整的门禁体系。

[0037] 进一步地，进口2和出口5之间还设有喂食窗口3，喂食窗口3设有可调整高度的喂

食槽4，抓取窗口104设于与喂食窗口3相对的一侧。根据奶牛身高，由控制装置对喂食槽4进

行远程操控，控制喂食槽4的高低位置，使动物在吃食物时拥有更舒适的站位，喂食槽4内放

有食料便于对动物的临时饲喂，喂食槽4与控制装置相连接，形成一个完整的动物饲喂无线

控制体系，便于动物的饲喂，形成了以挤奶为主要目的，饲喂辅助并行的多功能一体化的牧

场模式。

[0038] 进一步地，奶杯架包括固定架和旋转架，固定架固定于挤奶室1的地面上，旋转架

用于放置挤奶杯10，且旋转架可翻转的设于固定架上。挤奶室1内还设有地面清洗管8和挤
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奶杯清洗管11，挤奶室1的地面设有与外部连通的排水通道。挤奶完成后，抓取装置15将挤

奶杯10放回旋转架上并对其用挤奶被清洗管11进行冲洗清理，或翻转旋转架将挤奶杯10朝

下确保排除内部碎屑，利用挤奶杯清洗管11对其进行全方位无死角化清洗，以达到最大程

度的清洁处理。地面清洗管8可以对挤奶室1的地面及动物的脚进行冲洗，保证挤奶环境的

干净无污染，冲洗掉的杂物在水流的作用下从排水通道排出。

[0039] 综上所述，本发明提供的智能挤奶系统，集合了饲喂、挤奶、输送、灭菌、储存、体况

检测、清洗、消毒于一体，以挤奶为主，其他过程同时进行的一举多得的便捷操作的设备。消

除了传统的人工挤奶作业以及半机械化作业，避免了牧场员工耗费大量精力用手去完成一

整套复杂繁琐的工作，易于操作，挤奶这一系列的重复动作都由机器来代替人类完成，通过

机器的感应装置来把握挤奶时的力度、精准度，做到恰到好处，包括输送鲜奶，对挤出的鲜

奶进行灭菌保鲜，存储鲜奶等一整套完整标准的流水化作业，做到了真正意义上便捷，智能

化纯机械作业，在牧场挤奶领域是一个质的飞跃。此外挤奶的同时，还能对动物的身体状况

进行检测，甚至可以在产奶的同时饲喂奶牛，从而提高牛奶产量，并能对动物的脚进行杀菌

消毒，实现了全方位，多功能，一体化的现代生产管理格局，便捷了生活，服务了牧场员工大

众。

[0040] 最后应说明的是：以上实施例仅用以说明本发明的技术方案，而非对其限制；尽管

参照前述实施例对本发明进行了详细的说明，本领域的普通技术人员应当理解：其依然可

以对前述各实施例所记载的技术方案进行修改，或者对其中部分技术特征进行等同替换；

而这些修改或者替换，并不使相应技术方案的本质脱离本发明各实施例技术方案的精神和

范围。
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