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CZ 294409 B6

Nazev vyndlezu:

Automat pro pfipravu horkych spafovanych
napoji

Anotace:

Automat pro pfipravu horkych spafovanych népoji jako je
kédva, obsahujicf sestavu, tvofenou valcovym t&lesem (2),
uspotadanym proti kotli (3), které vzijemnym ptiblizenim
vytvoii mezi sebou spafovaci komoru (38), a které obsahuji
tekutinu propoust&jici prostiedky (7), pfi¢emZ automat je mezi
télesem (2) a kotlem (3) v trovni spafovaci komory (38)
opatien zavadécimi prostfedky (4) pro uloZeni a odstranéni
jednotlivych baleni (6), obsahujicich produkt (8) pro spateni,
tvofené alespoii jednim zasouvacim nosi¢em (11) pro
ptidrZeni baleni (6) ve vertikalni poloze mezi télesem (2) a
kotlem (3), ktery ve vysunuté poloze zaujima postaveni pod
spafovaci komorou (38), pfi¢emz je déle opatfen prostfedky
(5) pro udrZovani baleni (6) v poZadované poloze, které jsou
tvofeny dvéma bo¢nimi vertikalnimi zafezy (10), pro ve
vertikdlnim sméru posuvné uloZeni baleni (6), pokud jsou
pfitomny zavadéci prostfedky (4).
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Automat pro pripravu horkych spafovanych napoji

Oblast techniky

Vynalez se tyka automatu pro pripravu horkych spafovanych napoju, jako je naptiklad kava. Toto
zafizeni obsahuje sestavu, tvofenou pevnym pistem a pohyblivym valcovym télesem, pricemz
tato sestava je umisténa naproti kotli. Kotel na jedné strang, pevny pist a pohyblivé valcové téleso
na druhé strané jsou vzajemné oddéleny zénou, ve které se nachazeji prostfedky pro ulozeni,
udrzovani baleni v poloze a jeho vyhazovani.

Dosavadni stav techniky

Stroje tohoto typu jsou popsény ve stavu techniky. Spis US-A-3 143 955 piedklada stroj pro
vyrobu napoji, ktery obsahuje v podstaté mechanizmy vykonavajici funkci uloZeni, udrzovani
v uréité poloze a vyhozeni tak, ze na buben je namotana stuha, obsahujici podélné vétsi mnozstvi
baleni produktii upravenych pro vylouhovani.

Citovany spis se od vynalezu odliduje v konstrukci riiznych prostfedki stejné jako v pouziti stuhy
baleni a ne jednotlivych baleni. Zasadni nevyhoda stuhy spociva v tom, Ze ve stroji jsou ptitomna
soucasn€ baleni pouZita i nova, coz mize ptivodit hygienické problémy.

Spis DE-A-2 435 436 se tyka automatu pro pfipravu vyluhi kavy nebo &aje. Pohyb mezi obéma
hlavnimi ¢astmi stroje, které jsou uréeny k tomu, aby se sobé pfibliZily pro umoznéni perkolace,
Je zajidtovan oto&nou vackou, naproti které je namontovano pouzdro. Toto pouzdro podle citova-
n€ho spisu fesi prostiedky pro smadeni substance uréené k vyluhovani.

Tyto sméceci prostiedky vsak obsahuji mnohem vice soudasti. Jejich vyroba je tedy mnohem
nakladnéjsi a iinnost kaucukového disku, kterému se Easem ucpavaji otvory sitka, miize byt
nahrazena teplotou perkolace.

Spis EP~A~0 093 366 popisuje stroj na kavu, jeho technické vlastnosti jsou podobné vynalezu,
nebot’ se tyka sestavy pohyblivého valcového télesa a pevného pistu s kotlem a spis US-A—
3 143 955 pro podstatu baleni, které jsou ve tvaru stuhy.

Cilem vynilezu je pfedstavit automat pro vyrobu napoje z jednotlivych baleni, jehoz &isténi

stejn€ jako pouziti sestavy je snadné vyhozeni pouzitého baleni s produktem uréenym k vyluho-
vani je automatické.

Podstata vyndlezu

Vy3e uvedené nedostatky odstraiuje do znatné miry automat pro pfipravu horkych spafovanych
napoji podle vynélezu, jehoz podstata spo&iva vtom, Ze je mezi télesem a kotlem v urovni
spafovaci komory opatfen zavadécimi prostredky pro ulozeni a odstranéni jednotlivych baleni,
obsahujicich produkt pro spafeni, tvotené alespoii jednim zasouvacim prvkem pro pfidrZeni bale-
ni ve vertikalni poloze mezi télesem a kotlem, ktery ve vysunuté poloze zaujima postaveni pod
spafovaci komorou, pfi¢emz je déile opatien prostfedky pro udrzovani baleni v pozZadované
poloze, které jsou tvofeny dvéma bo&nimi vertikalnimi zatezy, pro ve vertikalnim sméru posuvné
ulozeni baleni, pokud jsou pfitomny zavadéci prostedky.

Ve vyhodném provedeni je spafovaci komora tvofena dvéma polovinami pracovnidutiny, z nichz
Jedna polovina je vytvofena v télese a druha polovina je vytvofena na stran& kotle, pFitemz tyto
dvé poloviny jsou uspofadany naproti sob¢, a po pfibliZzeni vytvofi spafovaci komoru, pfi¢emz
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baleni je opatieno tésnicim nakruzkem, pfi¢emZ pres tento tésnici nakruzek je jednotlivé baleni
ustaveno mezi obé poloviny spafovaci komory.

V jiném vyhodném provedeni je baleni produktu ke spafeni ve tvaru samostatné kapsle, sestavaji-
ci z centralni ohebné &asti, uzavirajici produkt ke spafeni a z té&sniciho nakruzku, pfi¢emz po
dolehnuti télesa a kotle k sobé je tésnici nakruzek uzavien mezi polovinami spafovaci komory a
tvofi jeji tésnéni.

V dal3im vyhodném provedeni jsou poloviny dutiny spafovaci komory, uspofadané na télese a
kotli, opatreny filtry ve tvaru filtratni desti¢ky, pfi¢emz tyto filtry maji vyduti, umoziujici
¢astecné nebo kompletni uloZeni centralni ¢asti baleni do spafovaci komory po jejim vytvofeni.

V jiném vyhodném provedeni jsou tekutinu propoustéjici prosttedky tvoreny filtrem v prvni polo-
viné dutiny na télese a membranou, uspofadanou v prostoru mezi prvni polovinou dutiny a
filtrem.

V dal3im vyhodném provedeni je filtr v dutiné na télese opatien alespoii jednim otvorem v pfig-
ném sméru a proti své strang, orientované ve sméru télesa, je opatfen membranou, ktera je v klidu
konkavni a mezi ni a filtrem je uspofadan prostor, pfiéemZ soustava otvorii do tohoto prostoru
Usti.

V dalSim vyhodném provedeni je membrana pohybliva mezi dvéma polohami, z nichZ jedna je
konkévni, branici prichodu spafené tekutiny a druha vyrovnana, umoziujici prichod spafené
tekutiny podle tlaku, ktery se na ni vyviji.

V dal$im vyhodném provedeni je prvni polovina spafovaci komory opatiena vystupnim kanal-
kem pro spafenou tekutinu, jehoZ usti je uspofadano mezi prvni polovinou a membranou.

V jiném vyhodném provedeni je zasouvaci prvek nosi&, ktery ve vysunuté poloze predstavuje za-
vadéci prostredky a v poloze zasunuté piedstavuje automatické vysouvaci prostfedky pro odstra-
néni baleni pouhou gravitaci, pfi¢emz zasouvaci nosi¢ je upevnén na hfideli, na které je navlede-
na tla¢né pruzina, pfi¢emz na volny konec hfidele doléha fidici vadka, usporadana proti pruzing.

V jiném vyhodném provedeni jsou udrzovaci prostiedky baleni spojeny alespoii s jednou hiideli,
na které je uspofddana pruzina, a udrzovaci prostiedky jsou ustaveny na poloviéni vzdalenosti
mezi t€lesem a kotlem pro uvolnéni baleni, kdyz je vzdalenost mezitélesem a kotlem nejvétsi.

V jiném vyhodném provedeni ma téleso vstupni a vystupni kanalek vody, ktery je zaustén do
komory tak, Ze sestava tvofena télesem a pevnym pistem tvoti jednoduchy G¢inny pist pro Gpravu
objemu komory vystupem nebo vstupem vody kanélkem a oddalovani &i pfiblizovani télesa od
kotle.

V jiném vyhodném provedeni je pevny pist opatfen zaraZzkou, na kterou doléha ridici vacka, ktera
zéaroveii doléha na téleso.

V dalSim vyhodném provedeni je kotel opatien zarazkou pro ovladani zavadécich a vysouvacich
prostfedki baleni pfi vzajemné zméné polohy télesa a kotle.

V jiném vyhodném provedeni jsou prvni polovina dutiny v télese a/nebo druha polovina dutiny
kotle opatfeny pruznym prstencem.

V jiném vhodném provedeni jsou stfedové osy t&lesa a kotle na jedné horizontalni ose.

V dalim vyhodném provedeni jsou téleso nebo kotel opatieny manipulatorem, oto&nym alespori
kolem jedné horizontalni osy, ktery je uspofadan kolmo k podéIné ose sestavy téleso — kotel,
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pii¢emZ manipulator je umistén v Grovni spafovaci komory a je pohyblivy mezi dvéma polohami,
kdy v jedné predstavuje zavadéci zafizeni pro baleni a v druhé vysouvaci prostiedek pro baleni.

V jiném vyhodném provedeni sestava manipulator z tfmenu, ktery ma dvé bo¢ni vertikalni stoj-
ky, které jsou v souginnosti s osou a navzijem spojeny pfiénikem, do kterého zapadne baleni,
kdyZ je manipulator v roviné& spafovaci komory.

V jiném vyhodném provedeni jsou udrzovaci prostfedky baleni situovany ve stejné vertikalni
rovni jako manipulator.

V jiném vyhodném provedeni je manipulator opatfen alespon jednou Fidici vatkou, ktera doléha
na kotel.

V dalsim vyhodném provedeni je manipulétor opatien alespoii jednou nosnou patkou klinu, ktery
spolupiisobi s télesem nebo kotlem béhem oddalovani télesa a kotle pfi zpomalovani navratu
manipulatoru do polohy v roviné spafovaci komory.

V jiném vyhodném provedeni je volny konec klinu zkoseny a t&leso nebo kotel jsou vybaveny
zkosenym kiidélkem, pti¢emz zkosené &asti klinu a kiidélka jsou spolu v zabé&ru pro usnadnéni
pfesunuti manipulatoru do polohy nad rovinou spatovaci komory a pro zabranéni pfesunuti mani
pulatoru do polohy nad rovinou spafovaci komory a pro zabranéni presunuti manipulatoru do
polohy v této roviné.

V jiném vyhodném provedeni je kolem horizontalni osy, kolmé k podéIné ose stroje, uspotadana
klapka, a to vykyvn¢ mezi polohou v roving spafovaci komory pro zabranéni zavedeni nového
baleni a polohou nad rovinou spatovaci komory pro umoznéni zavedeni nového baleni.

V jiném vyhodném provedeni jsou osa rotace manipulatoru a osa rotace klapky koaxialni.

V jiném vyhodném provedeni je téleso viigi kotli odnimatelné.

V jiném vyhodném provedeni je automat opatfen dvéma filtry, které jsou uspofadany vykyvné na

pruZinach pro umoznéni vyjmuti baleni.

Prehled obrazki na vvkresech

Vynalez bude dale priblizen pomoci vykrest, na kterych obr. 1 piedstavuje schematicky néarysny
pohled v &aste¢ném tezu jednoho ptikladu provedeni podle vynalezu, obr. 2 predstavuje perspek-
tivni pohled na zavadéci a udrzovaci prostfedky a také na postup zavadéni a vysunovani baleni
s produktem ke spatfeni, obr. 3 je pfi¢ny fez podle linie A—A z obr. 2 v okamziku, kdy baleni je
umisténo pro pouziti a téleso a kotel jsou od sebe maximalng vzdaleny, obr. 4 zobrazuje stejnou
Cast zafizeni jako obr. 3, ale baleni je zde pFitisknuto na t&leso, které se priblizuje ke kotli, na obr.
5 se uz pfiblizovani dovrsilo a baleni je stisknuto mezi t&leso a kotel, obr. 6 Jje podélny fez detailu
zobr. 1 ve chvili, kdy baleni pravé zapadlo do automatu; baleni Je udrzovano v Zadané poloze a
Je Eastecné obklopeno ob&ma filtry proti sobé& uloZenymi, na obr. 7 je vidét stejny detail, ale ve
chvili, kdy se oba filtry k sobé& priblizily vlivem &innosti pevného pistu a pohyblivého valcového
télesa; baleni je ted’ téméF zcela uzavieno mezi témito filtry a jeho obvod slouzi jako t&snici spoj
mezi obéma filtry, obr. 8 pfedstavuje stejnou situaci jako obr. 7, ale s tim rozdilem, Ze horka voda
z kotle pfitéka k obsahu baleni; membranova klapka, spolupracujici s filtrem pohyblivého valco-
vého télesa, umozni priichod spafené tekutiny, obr. 9 Je totozny s obr. 8, ale s tim rozdilem, Ze
membranova klapka jiz zménila svij tvar piisobenim tlaku vody z kotle, ktery se zvétsil, vyluh
miZe tedy vytéci vytokovym kanalkem ven, obr. 10 je schematicky narysny pohled v &aste&ném
fezu dalSiho pfikladu provedeni podle vynalezu. Obr. 11 je podélny fez detailem, odpovidajicim
detailu zobrazenému na predchozich obr. 6 az 9, ale kde skupina pevny pist—pohyblivé valcové
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téleso je opatfena tésnicim spojem, umisténym proti obvodu baleni, obr. 12 zobrazuje stejny
detail jako obr. 11, ale v okamziku, kdy se pohyblivé valcové téleso pribliZilo ke kotli pisobenim
pevného pistu tak, Ze spoj pfichazi do styku s obvodem baleni a spole¢n& vytvati tésnéni viidi
kotli, obr. 13 je &astetny narysny pohled automatu podle vynalezu a presnéji nejblizsi okolni
konstrukce zavadécich, udrzovacich a automatickych vysouvacich prostredkil a vzajemné soucin-
nosti télesa a kotle, které tento automat tvoti, obr. 14 je narysny pohled zavadécich, udrzovacich
a vysouvacich prostfedkii v okamziku zavadéni baleni do téchto prostiedku, obr. 15 predstavuje
tentyZ nérysny pohled jako obr. 14 ve chvili, kdy se téleso piiblizuje ke kotli, pfiemZ baleni je
zavedeno do automatu a udrovéno v pozadované poloze, obr. 16 piedstavuje tentyZ narysny
pohled jako obr. 15 ve chvili, kdy téleso a kotel jsou si nejblize, pfi¢emz baleni je uvnitf spafo-
vaci komory, obr. 17 pfedstavuje tentyZ nérysny pohled jako obr. 16 ve chvili, kdy se t&leso
vzdaluje od kotle, pfi¢emz baleni bylo automaticky vysunuto, obr. 18 piedstavuje pohled zepfedu
podle linie C—C z obr. 13 a jsou zde vidét prostedky, spojujici téleso a kotel, které jsou umistény
na kotli a obr. 19 je ¢aste€ny fez podle linie B-B z obr. 16

Piiklady provedeni vynalezu

Vynilez se tyka automatu pro piipravu horkych spafovanych napoji, jako je napfiklad kava.
Tento stroj je nakreslen na obr. 1, 10 a 13 ve trech riznych provedenich. Prvni provedeni je na
obr. 1 a obsahuje sestavu, tvofenou pevnym pistem 1, uloZenym ve vélcovém télese 2, pohybli-
vém vzhledem k pistu 1.

Toto pohyblivé valcové téleso 2 je opatieno vystupnim kanalkem 20 pro zde neznazornénou
spafenou tekutinu 19, jak Ize vidét na obr. 9. Sestava, tvofena pevnym pistem 1 a pohyblivym
véalcovym télesem 2, je umisténa naproti kotli 3. Casti pist 1, téleso 2 a kotel 3 jsou v poloze
horizontalni a mohou se k sobé navzajem maximalng horizontalng pfibliZit.

Tento automat dale obsahuje zavadéci prostiedky 4 pro zavedeni a pro automatické vysouvani
baleni a udrZovaci prosttedky 5 pro udrZovéni baleni 6 v zidané poloze, pficemz baleni 6
obsahuje produkt 8, uréeny ke spateni.

Tyto prostfedky budou pozdéji popsany podrobnéji. Dale se jedna o tésnici prostiedky, pFedsta-
vované tuhym obvodovym nakruzkem 13 baleni, piisobici mezi télesem 2 a balenim 6 na jedné
strané a kotlem 3 a zmirnénym balenim 6 na strané druhé a presné€ji mezi dvéma polovinami 39 a
40 pracovni dutiny, coZ je spafovaci komora 38, prvni polovinou 39 pracovni dutiny, umisténou
na télese 2 a druhou polovinou 40 pracovni dutiny, umisténou na kotli 3.

A kone¢n€ se jedna o tekutinu propoustgjici prostfedky 7 zmingného produktu 8 ke spaieni
pfedtim, neZ se jak pouzity vyhodi. I tyto prostfedky budou popsany pozdgji podrobnéji.

Jak je dobfe vidét z obr. 2, zavadéci prostfedky 4 pro zavedeni a pro automatické vysunuti jsou
tvofeny jednim a timtéZ zasunovacim nosi¢em 11, pohyblivym podle $ipek F1 a F2.

Nosi¢ 11 je umistén ve spodni €asti automatu. Je urden k tomu, aby docasné znehybnil baleni 6
spafovaciho produktu 8 ve chvili, kdy je maximalni rozevieni mezi pohyblivym valcovym téle-
sem 2 a kotlem 3, tj. kdyZ se téleso 2 horizontalné pfemisti podle $ipky FS od kotle 3, coZ je vidét
na obr. 1 a 10. Nosi¢ 11 je takto soudasti zavad&cich prostfedki 4, ponévadz jeho poloha je
vysledkem pohybu ve sméru Sipky F2 a umozni zastavit pohyb baleni 6 ve sméru Sipky F7.
K tomuto zastaveni dochazi mezi obéma polovinami39, 40 pracovni dutiny.

Poté, co se provede spafeni nebo vyluhovani, se nosié 11 zatahne ve sméru Sipky F1 a tim
funguje jako prostfedek 4 automatického vysouvani, které umozni vystup pouzitého baleni 6 ve
sméru Sipky F8 pouhou gravitaci.
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Udrzovaci prostiedky 5 pro udrzovani baleni v zadané poloze jsou tvofeny dvéma bo&nimi
vertikalnimi zafezy 10, v nichZ se baleni 6 produktu 8 ke spafeni vertikaln& posouva.

Tyto boéni zafezy 10 umoziiuji, aby baleni 6 zistavalo ve vertikalni poloze, aby bylo pfiblizné
v poloze rovnob&zné s obéma polovinami 39 a 40 pracovni dutiny, které spolupracuji pfi stisknuti
baleni 6.

Toto baleni 6, obsahujici produkt 8 ke spafeni, ma tvar velké kapsle, vytvofené v podstaté
z poddajné centralni &asti 12, uzaviraci produkt 8 ke spafeni, a obvodového nakruzku 13,
tvoficiho tésnici tuhy okraj.

Takové baleni 6 je jiz pfedmétem vynalezu FR 2 709 737 publ. 24. 11. 1995.

Zuzitkovani tohoto baleni 6 se d&je uvniti automatu, ktery obsahuje sestavu, tvofenou pevnym
pistem 1 a pohyblivym valcovym t&lesem 2 a kotlem 3. Aniz by se piekro¢il ramec vyndlezu,
mohl by byt pohyblivy kotel 3, a to tak, Ze by mél uvnitf pevny pist 1, pficemz valcové téleso 2
by bylo pevné.

Vilcové téleso 2 stejné jako kotel 3 jsou opatieny filtry 14, 15 ve tvaru filtrovych desticek,
pii¢emz kazda je umisténa v jedné poloving 39 a 40 pracovni dutiny.

Filtr 14 je umistén v poloving 39 dutiny na télese 2, zatimco filtr 15 Jje umistén v poloving 40 na
kotli 3.

Filtry 14 a 15 jsou uloZeny naproti sobé a maji tvar, ktery umoziiuje zcela stladit centralni &ast 12
baleni 6, kdyz se téleso 2 priblizi ke kotli 3. V této poloze obé poloviny 39 a 40 pracovni dutiny
tvofi spafovaci komoru 38.

Obvodovy nakruzek 13 baleni 6 plni také funkci utésiiovacich prostiedk( mezi filtrem 14 t&lesa 2
a filtrem 15 kotle 3 v pipadg, Ze se tyto filtry 14, 15 k sobé priblizi ve sméru Sipky F6 tim, Ze se
k sobé¢ pfiblizi téleso 2 a kotel 3.

Na obr. 6 az 9 je dobfe znazomnéno, jak na filtr 14 pohyblivého valcového télesa 2, pricné
prodéravény nékolika otvory 16, doléha ve sméru od télesa membrana 17 jejiz konkavni tvar
vymezuje prostor 18 mezi ni a filtrem 14.

Filtr 15 je rovnéz opatfen otvory.

Soustava otvoru 16 filtru 14 usti do prostoru 18. V této poloze miize zacit vyluhovani. V kotli 3
se ohfeje voda, kterou obsahuje, privedena naptiklad z kohoutku, ktery neni na vykrese
znazornén.

Kdyz je tlak dostatecny, klapka 33 se otevie a umozni prichod horké vody dovnit spafovaci
komory 38, kde se nachazi baleni 6. To je zndzornéno na obr. 8.

Membréna 18 se pohybuje mezi dvéma polohami, konkavni, Jjak je nakresleno na obr. 8, ktera
brani priichodu spafené tekutiny 19, a vyrovnanou, jak lze vidét na obr. 9, umoziiujici prichod
spafené tekutiny 19. Zména tvaru membréany 17 je funkci tlaku, ktery na ni pisobi prostred-
nictvim spafené tekutiny 19.

Jestlize je tlak ve sméru Sipky P9 slaby, jak je to vidét z obr. 8, membrana 17 se nedeformuje.
A naopak, jestlize se tlak zvétSuje ve sméru 3ipky P15 na obr. 9, membrana 17 se deformuje ve

smeru Sipky F10, coz umozni prichod spafené tekutiny 19 vystupnim kanalkem 20 ve sméru
Sipky F11.
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Tato vlastnost takto umozni i smaceni produktu 8 ke spafeni uvnitf baleni 6.

Spafenou tekutinu 19 propoustéjici prostiedky 7 jsou tedy tvoreny filtrem 14 pohyblivého valco-
vého télesa 2 a membréanou 17, stejné jako otvory 16 filtru 14, umisténé proti membrané 17.

Podle obr. 1 a 10 je pohyblivé vélcové t&leso 2 opatieno kanalkem 21, ktery ma tu vlastnost, Ze
umozni projit vstupni a vystupni vod¢, dodavané do zafizeni napiiklad kohoutkem, coz neni
Znazornéno.

Vnitini otvor tohoto kanalku 21 je umist&n v komote pohyblivého valcového télesa 2, pritemz
tato komora 27 je vymezena pevnym pistem 1 tak, Ze soudasti 1 a 2 spolu tvofi &inny jednodu-
chy pist, ktery zmen3uje rozpéti mezi obéma filtry 14 a 15, kdyz voda vstupuje do komory 27, a
ktery toto rozpéti zvétsuje, kdyZ zni voda vytéka.

Je to tedy pohyb pohyblivého vilcového télesa 2 ve sméru Sipek F5 nebo F6 vzhledem
k pevnému pistu 1, ktery umozni stisknuti baleni 6 mezi obéma filtry 14 a 15.

Zasouvaci nosi¢ 11, ktery tvofi zavadéci a automatické vyhazovaci prostiedky 4, jak je dobfe
patmo z obr. 1, 2 a 10, je namontovén na hfideli 22, ulozené na dvou pevnych loziskach pohybli-
vého valcového télesa 2, na které je uspofadana tlatna pruzina 23. Hiidel 22 posuvného vedeni je
rovnobé&zna s osou premisténi pohyblivého valcového télesa 2.

Volny konec hfidele 22 vedeni spolupracuje s fidici vatkou 24, rovnéz upevnénou proti pruziné
25.

Ridici vatka 24 je ulozena ototng a pohybuje se ve sméru ipek F3 a F4, jak je nakresleno na
obr.1a8.

Podle téchto obrazkii je vidycky pevny pist 1 opatfen zardzkou 26, spolupracujici s fidici vatkou
24, kdyz je prostor komory 27 mezi pevnym pistem 1 a pohyblivym valcovym télesem 2 mini-
malni, tak, Ze vatka 24 uZz nebude mit vliv na hidel 22, coz umozni zasunovacimu nosici 11
zaujmout vysunutou polohu na zikladé piisobeni pruziny 23 a vytvotit tak zavadéci prostiedky 4.

Vysunuta poloha, tj. ta, ktera odpovida Sipce F2 zasunovaciho nosi¢e 11 umoziiuje zavedeni
nového baleni 6 do automatu. Pro uskutednéni opaéného pohybu je kotel 3 opatien zarazkou 28,
o kterou se opird zasunovaci nosi¢ 11 a vraci se do polohy zasunuté — ve sméru Sipky F1 -
vlivem pfiblizovani télesa 2 ke kotli 3. K tomuto pohybu dochéazi, kdyz se komora 27 mezi
pistem 1 a télesem 2 zvétsi vlivem pritékani vody, vstupujici kandlkem 21, coZ ptinuti zasunovaci
nosi¢ 11 se zasunout a vytvofit takto automatické vysunovaci prosttedky 4. To umozni vyhozeni
pouzitého baleni 6 pouhou gravitaci.

Jak lze vidét z obr. 3, 4 a 5, udrzovaci prostiedky 5 tvofi ram, ktery obsahuje bo¢ni zafezy 10 a je
spojen alesponi s jednou hfideli 29, na které je usazena pruzina 30, udrzujici bo¢ni zafezy 10
v pili mezi obéma filtry 14 a 15, kdyZ je rozpéti mezi télesem 2 a kotlem 3 maximalni, jak je
dobie patrno z obr. 3, tak, ze pouZité baleni 6 je odlepeno od filtri 14 a 15 a bude moci byt
vyhozeno, az se uvolnény zasunovaci nosié 11 zasune.

Bocni zafezy 10, hfidele 29 a pruziny 30 tvofi v kombinaci prostfedky pro uvolnéni pouzitych
baleni 6.

Jestlize by zde tyto prostfedky nebyly, nebylo by mozné tato pouzita baleni 6, navic navlhéena,
vypudit pouhou gravitaci. Bo¢ni zafezy 10 jsou v klidové poloze na poloviéni vzdalenosti mezi
télesem 2 a kotlem 3. Kdyz se t&leso 2 pfibliZzi ve sméru Sipky F6 ke kotli 3, téleso 2 prijde
nejprve do kontaktu s balenim 6, aniz by se zaktivizovaly hfidele 29 a pruziny 30. Toto je nejlépe
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vidét na obr. 4. Pohyb podle sipky F6 tedy pokracuje a téleso 2 donuti baleni 6 pohybovat se
stejné jako bocni zafezy 10 proti pruzindm 30 ve sméru Sipky F16, a2 dojde ke kontaktu s kotlem
3, vizobr. 5.

Pti opaéném pohybu, ve sméru Sipky F5 spolupracujici htidele 29, pruziny 30 a bo¢ni zafezy 10,
aby znovu zaujaly svou pivodni polohu, ve které je baleni 6 umisténo asi v poloviéni vzdalenosti
mezi télesem 2 a kotlem 3. Baleni 6 je tedy uvolnéno, nebot’ bo¢ni zatezy 10 se pohybuji ve
sméru Sipky F17 vlivem tlaku, vyvijeného pruzinou30.

Podle jiného ptikladu provedeni, nakresleného na obr. 11 a 12, Je polovina pracovni dutiny
v pohyblivém valcovém t&lese 2 opatfena pruznym prstencem 31, ktery umozni absorbovat
zmény objemu baleni 6, ktera mohou bud’ byt $patn& kalibrovana nebo se svou naplni lisi od
baleni bézné pouZivanych.

Pruzny prstenec 31 tvoii dopliikovou &ast k tuhému obvodovému nakruzku 13 baleni 6, ktera
zajiSt'uje tésnost mezi balenim 6 a télesem 2 z jedné strany a kotlem 3 z druhé strany.

Na obr. 10 az 12 je druhé provedent, kde je skupina, tvofena pistem 1 a télesem 2 a kotlem 3,
opatiena dvéma filtry 35 a 36, ulozenymi vykyvné ve sméru Sipky F12 naproti pruzinam 37,
které usnadni uvolnéni pouzitého baleni 6.

Prostfedky pro uvolnéni pouzitého baleni 6 jsou tedy jiné nez prostfedky, nakreslené na obr. 3 az
5, odpovidajicich ptikladu provedeni na obr. 1.

V tomto piipad¢ udrzovaci prostiedky 5, ba dokonce i zavadéci a vyhazovaci prostiedky 4,
nejsou uz zcela nutné. Ve snaze o zjednoduseni nejsou tekutinu propoustéjici prostiedky 7 a
pfesnéji membrana 17 na tomto obrazku nakresleny.

Na obr. 13 az 17 je tieti provedeni automatu pro ptipravu horkych spafovanych napoji jako je
kéva. Tento automat je klasicky vybaven sestavou, tvofenou télesem 2 umisténym proti kotli 3.

Téleso 2 a kotel 3 jsou uloZeny podél horizontélni osy a jsou urCeny k vzajemnému pfiblizeni ve
sméru Sipky F6 a pak k oddaleni ve sméru $ipky F13.

Obr. 13 znézoruje automat v klidovém stavu, zatimco obr. 14 a2 17 znézorfiuji tentyZ automat
v ruznych polohach umoziujicich vyluhovéni.

Na obr. 14 se zavadi ve sméru $ipky F7 baleni 6, obsahujici produkt k vyluhovani.
Na obr. 15 se téleso 2 a kotel 3 k sobé ptibliZuji ve sméru Sipky F6.

Na obr. 16 je ptiblizovani mezi t&lesem 2 a kotlem 3 Jiz ukonéeno. Toto uspofadani vytvafi
spafovaci komoru 38, uvnitf které se nachazi baleni 6.

A konetné obr. 17 zobrazuje oddaleni télesa 2 od kotle 3 ve sméru Sipky F13, coz umozni
automatické vyhozeni pouzitého baleni 6 ve sméru Sipky F8, které nasleduje po vypusténi vyluhu
ve sméru Sipky F11.

Sipka F8 Je nakreslena na obr. 16 v okamziku, kdy téleso 2 a kotel 3 jesté nejsou od sebe
oddaleny. Sipka F8 predbiha ve skutetnosti pohyb automatického vyhozeni pouzitého baleni 6.
Jak uZ je znamo ze stavu techniky, pohyb t&lesa 2 je uskuteénén sestavou pist 1 komora 27, coz
neni na vykresech znazornéno, premistujici se pomoci vody vtékajici dovnité komory. Voda
vstupuje do komory ve sméru Sipky F24, viz obr. 16, coz umozni pfemisténi télesa 2 ve sméru
Sipky F6.
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Opatny pohyb se uskuteéni prostfednictvim vytoku vody ve sméru $ipky F14, ktery umozni
pfemisténi té€lesa 2 ve sméru Sipky F13.

Podstata vynélezu spo¢iva v pohyblivém manipulatoru 32, ktery se otaci kolem alespo jedné osy
41, pfiblizné horizontalni a kolmé k podélné ose sestavy téleso 2 — kotel 3.

Kyvavy pohyb manipulatoru 32 kolem své osy 41 rotace se d&je ve sméru Sipky F25, jak lze vidét
na obr. 16. Opa¢ny pohyb neni na vykresech nakreslen, ale uskute&iiuje se pouhou gravitaci ve
sméru Sipky F22 tak, jak je zndzorné&no na obr. 14.

Pfesnéji feCeno, manipulator 32 je umistén v irovni spafovaci komory 38 a je pohyblivy mezi
dv&ma krajnimi polohami. Prvni poloha je v roving komory 38, tj. takova, kdy? je manipulator 32
v poloze nakreslené na obr. 14 a 15, ktera umoZfiuje manipulatoru 32 zachytit zavedené baleni 6.
Druha poloha je nad rovinou spafovaci komory 38, jak je patrno z obr. 13 a rovnéz z obr. 16 a 17,
ve které manipulator 32 zastva funkci vysouvacich prosttedki baleni 6.

Manipulator 32 je ve skutetnosti tvofen tfmenem, ktery ma dva boéni sloupky 42, pfiblizné ver-
tikalni, z nichz kazdy spolupiisobi s osou 41 rotace. Sloupky 42 jsou navzajem spojeny pficnikem
43, do kterého zapadne baleni 6, kdyz je manipuldtor 32 v roviné spatovaci komory 38.

Aby nicméné pohyb baleni 6 probihal uspokojivé od jeho zavedeni az po jeho vysunuti, tj. ve
sméru Sipek F7 a F8, jsou v automatu potfebné udrzovaci prostiedky 5, které udrzuji baleni 6
stale v roviné spafovaci komory 38.

Tyto udrZovaci prostiedky 5 jsou tvofeny dvéma vertikalnimi zafezy 10, ve kterych se baleni 6
posouva a je udrZovano ve vertikalni poloze, pficemz je kazdy zafez 10 usporadan z obou stran
spafovaci komory 38 a zéfezy 10 jsou situovéany naproti sob& navzijem.

Pokud se zpétny pohyb v opa&ném smyslu Sipky F25 déje piisobenim pouhé gravitace, pak pohyb
ve sméru Sipky F25 je podfizen pohybu t&lesa 2 vzhledem ke kotli 3.

Za tim u¢elem ma manipulator 32 fidici vacku 44, ktera spolupracuje s kotlem 3, kdyz se téleso 2
a kotel 3 k sobé pfiblizuji.

Ve skuteCnosti, jak Ize vidét na obr. 15 a 16, Fidici vatka 44 nespolupracuje pfimo s kotlem 3, ale
nepfimo se zarazkou 52, ktera je v kontaktu s kotlem 3 tehdy, kdyz je téleso 2 umisténo v urovni
stroje, jak bude ukdzano pozdgji. PribliZeni zarazky 52 a fidici vatky 44 se déje ve sméru Sipky
F23.

Tvar Fidici va¢ky 44 umozni kyvani ve sméru Sipky F25 od sestavy manipulatoru 32, ktera necha
projit zarazku z polohy v roviné do polohy nad rovinou spafovaci komory 38.

Timto pohybem se docili toho, Ze se vysouvaci prosttedky dostanou na své misto, kdyz
manipulator 32 uz neni v roviné spafovaci komory 38.

Baleni 6 nemuZe byt prozatim vysunuto, kdyz t&lesa 2 a kotel 3 jej dri na Grovni spafovaci
komory 38.

Samoziejmé kdyZ oddaleni télesa 2 a kotle 3 nastane, jak lze vidét na obr. 17, manipulator 32
musi zistat mimo rovinu spafovaci komory 38, aby bylo mozné vysunout baleni 6. Za timto ade-
lem obsahuje manipulator 32 patku 45, nesouci klin 46, ktery je v soucinnosti s télesem 2, kdyz
dojde k oddaleni télesa 2 a kotle 3, coZ zpomaluje automaticky navrat manipulatoru 32 do jeho
polohy v roviné spafovaci komory 38 a usnadni automatické vysunuti baleni 6.
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Presnéji a jak Ize vidét na obr. 19, volny konec klinu 46 je $ikmy a t&leso 2 je opatieno kfidélkem
47, rovnéz zkosenim. Obé& zkosené &asti spolupracuji na usnadnéni pfesunu manipulatoru 32 do
polohy nad rovinou tvofenou spafovaci komorou 38 a pro zabrénéni presunuti manipulatoru 32
do polohy v této roving ve chvili, kdy nastane oddalovani télesa 2 a kotle 3. Pohyb sikmého klinu
46 a zkoseného kfidélka 47 probihéa ve sméru Sipky F26.

Kvili estetickym a uzitkovym vlastnostem je automat vybaven klapkou 48, otoZnou kolem osy
41 rotace. Osa 41 rotace je pfiblizn& horizontalni a kolma na podélnou osu stroje. Funkcei klapky
48 je zabranit zavedeni nového baleni 6, kdyZ je vroviné spafovaci komory 38 a umozZnit
zavedeni tohoto nového baleni 6, kdyZ je nad rovinou spatovaci komory 38.

Ve skuteCnosti je osa 41 rotace totozné pro klapku 48 a pro manipulator 32.

Pohyb klapky 48 mezi polohami v roviné a nad rovinou spafovaci komory 38 se zabezpeduje bud’
manualné nebo automaticky, a to ve sméru Sipky F20. Opaény pohyb neni na vykresech znazor-
nén, ale probihd automaticky za pomoci jazyéku 58, ktery mé elastické vlastnosti a je nesen
manipulatorem 32.

Jazycek 38 je v soucinnosti s podlozkou 57, umisténou v trovni klapky 48.

Jestlize se klapka 48 pohybuje podle sméru Sipky F20, elasticky jazycek 58 se deformuje ve
sméru Sipky F21, ¢imz klapka 48 akumuluje urgité mnoZstvi energie, které Ji potom prostied-
nictvim podlozky 57 umozni automaticky se vratit do polohy v rovin& spafovaci komory 38.

Jak je dobfe vidét z obr. 13, téleso 2 je pohyblivé vici kotli 3.
Téleso 2 miize byt ptiblizeno a upevnéno podle dvou zakladnich princip, podle Sipek F18 a F19.

Upevnéni t€lesa 2 na kotli 3 se uskute¢ni z jedné strany na drovni zarazky 52 a z druhé strany na
urovni rychlé objimkové spojky 56, umisténé ve spodni &asti télesa 2.

Tato rychla objimkové spojka 56 je v soucinnosti s rychlou spojkou 55 htidelovou, do které se
vstiikuje voda ve sméru Sipky F10 za ugelem pfiblizeni télesa 2 a kotle 3, ve sméru Sipky 24
a/nebo se voda vypousti ve sméru 3ipky F6 pro umoznéni oddaleni télesa 2 od kotle 3 ve sméru
Sipky F13.

Druhy bod upevnéni v irovni zarazky 52 je uskuteGnén dvéma kusy spojovacich kolikd 49,
umisténych v Grovni zarazky 52, které mohou byt vlozeny do télesa kotle na tirovni spojovacich
otvoru 50.

Kazdy spojovaci kolik 49 ma tvar véalcového podélného t&lesa, na volném konci ukon&eného
hlavou o velice dilezitém praméru, pfi¢emz sestava mize byt umisténa napfi¢ obloukového
vybrani 53 spojovaciho prostfedku 51, umisténého v Girovni kotle 3. Toto je vidét na obr. 18.

Spojovaci prostiedek 51 je upevnén na ose 54 rotace a kazdé vybrani 53 ma tvar oblouku,
odpovidajici poloze spojovaciho koliku 49, kdyz je uvniti spojovaciho otvoru 50.

Jednoduchym oto¢enim spojovaciho prostiedku 51 umozni kazdé obloukové vybrani 53, jehoz

Sitka je proménnd, ve své nejvéts Sitce priichod spojovacich koliki 49 a na trovni své nejmensi
Sifky naopak umozni udrZzet polohu kazdého koliku 49.
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PATENTOVE NAROKY

1. Automat pro pripravu horkych spafovanych napoji jako je kéva, obsahujici sestavu,
tvofenou valcovym télesem (2), uspofddanym proti kotli (3), které vzajemnym pfiblizenim
vytvoii mezi sebou spafovaci komoru (38) a které obsahuji tekutinu propoustéjici prostiedky,
vyznadujici se tim, Ze je mezi télesem (2) a kotlem (3) v trovni spafovaci komory
(38) opatien zavadécimi prostiedky (4) pro uloZeni a odstranéni jednotlivych baleni (6), obsahuji-
cich produkt (8) pro spafeni, tvofenymi alespoti jednim zasouvacim prvkem (11) pro ptidrzeni
baleni (6) ve vertikalni poloze mezi télesem (2) a kotlem (3), ktery ve vysunuté poloze zaujima
postaveni pod spafovaci komorou (38), pfi¢emz je déle opatien prostiedky (5) pro udrZovani
baleni (6) v pozadované poloze, které jsou tvoreny dvéma bodnimi vertikalnimi zéfezy (10) pro
ve vertikalnim sméru posuvné uloZeni baleni (6), pokud jsou ptitomny zavadéci prostiedky (4).

2. Automat podle ndroku 1, vyznaéujici se tim, e spafovaci komora (38) je tvore-
na dvéma polovinami (39, 40) pracovni dutiny, z nichZ jedna polovina (39) je vytvofena v télese
(2) a druha polovina (40) je vytvofena na stran& kotle (3), pficemz tyto dvé poloviny jsou
uspofadany naproti sobé a po pfiblizeni vytvori spafovaci komoru (38), pfiemz baleni (6) je
opatfeno tésnicim obvodovym nakruzkem (13), pfi¢emz pies tento t&snici nakruzek (13) je
Jednotlivé baleni (6) ustaveno mezi obé& poloviny (39, 40) spafovaci komory (38).

3. Automat podle niroku 2, vyznacujici se tim, Ze baleni(6) produktu (8) ke spare-
ni je ve tvaru samostatné kapsle, sestdvajici z centralni ohebné &asti (12), uzavirajici produkt (8)
ke spafeni, a z tésniciho nakruzku (13), pti€emz po dolehnuti télesa (2) akotle (3) k sobé je tésni-
ci nakruZek (13) uzavien mezi polovinami (39, 40) spafovaci komory (38) a tvofi jeji tésnéni.

4. Automat podle kteréhokoliv znaroki 1 az3, vyznadujici se tim, Ze poloviny
(39, 40) dutiny spafovaci komory (38), uspofadané na télese (2) a kotli (3), jsou opatfeny filtry
(14, 15) ve tvaru filtra¢ni desticky, pfi¢emz tyto filtry (14, 15) maji vyduti, umoziiujici ¢asteéné
nebo kompletni uloZeni centralni &asti (12) baleni (6) do spafovaci komory (38) po jejim
vytvoreni.

5. Automat podle kteréhokoliv zndrokti 1 az 4, vyznaéujici se tim, Ze tekutinu
propoustéjici prostiedky (7) jsou tvoteny filtrem (14) v prvni poloving (39) dutiny na télese (2) a
membranou (17), uspofadanou v prostoru mezi prvni polovinou (39) dutiny a filtrem (14).

6. Automat podle naroku 5, vyzna&ujici se tim, ze filtr (14, 35) v dutiné na télese
(2) je opatten alespoii jednim otvorem (16) v priéném sméru a proti své strané orientované ve
sméru télesa (2) je opatien membranou (17), ktera je v klidu konkavni a mezi ni a filtrem (14) je
uspofadan prostor (18), pfi¢emz soustava otvori (16) do tohoto prostoru (18) usti.

7. Automat podle naroku 5 nebo 6, vyznaéujici se tim, ze membrana (17) je pohyb-
livdi mezi dvéma polohami, z nichZ jedna je konkavni, branici prichodu spafené tekutiny (19), a
druhé vyrovnana, umoziiujici pricchod spafené tekutiny (19) podle tlaku, ktery se na ni Vyviji.

8. Automat podle kteréhokoliv z narokii 1 az5, vyzna&ujici se tim, Ze prvni polovi-
na (39) spafovaci komory (38) je opatiena vystupnim kanalkem (20) pro spafenou tekutinu (19),
Jehoz Gsti je uspofadano mezi prvni polovinou (39) a membranou (17).

9. Automat podle narokii 1 a2 8, vyznadujici se tim, Ze zasouvaci prvek (11) je
nosi¢, ktery ve vysunuté poloze pfedstavuje zavadéci prostiedky (4) a v poloze zasunuté
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predstavuje automatické vysouvaci prostredky (4) pro odstranéni baleni (6) pouhou gravitaci,
pfi¢emz zasouvaci nosi¢ (11) je upevnén na htideli (22) na které Jje navleGena tlana pruzina (23),
pii¢emzZ na volny konec hiidele (22) doléh4 fidici vatka (24), usporadana proti pruzing (25).

10. Automat podle naroku 1, vyznaé€ujici se tim, Ze udrovaci prostiedky (5) baleni
(6) jsou spojeny alespoii s jednou htideli (29), na které je usporddéana pruzina (30), a udrzovaci
prostfedky (5) jsou ustaveny na poloviéni vzdalenosti mezi télesem (2) a kotlem (3) pro uvolnéni
baleni, kdyZ je vzdalenost mezi télesem (2) a kotlem (3) nejvetsi,

11. Automat podle kteréhokoliv z naroki 1 aZ 6, 8 nebo 10, vyzna & ujici se tim, Ze
téleso (2) ma vstupni a vystupni kanalek (21) vody, ktery je zalstén do komory (27) tak, ze
sestava tvofena télesem (2) a pevnym pistem (1) tvofi jednoduchy ucinny pist pro ipravu objemu
komory (27) vystupem nebo vstupem vody kanalkem (21) a oddalovani & pfiblizovani télesa (2)
od kotle (3).

12. Automat podle nérokii 9 a 11, vyznaéujici se tim, s pevny pist (1) je opatien
zarazkou (26), na kterou doléha fidici vacka (24), ktera zarovei doléha na t&leso 2).

13. Automat podle naroki 1 az 12, vyznaédujici se tim, e kotel (3) je opatfen
zarazkou (28) pro ovladani zavadécich a vysouvacich prostfedki (4) baleni (6) pfi vzijemné
zméneé polohy télesa (2) a kotle (3).

14. Automat podle kteréhokoliv z narokii 1 a2 S nebo 8, vyznaé ujici se tim, Zeprvni
polovina (39) dutiny v télese (2) a/nebo druha polovina (40) dutiny kotle (3) jsou opatfeny
pruznym prstencem (31).

15. Automat podle kteréhokoliv z naroki 1 az 6, 10, 12, 13 nebo 14, vyznaé&ujici se
tim, Ze stfedové osy télesa (2) a kotle (3) jsou na jedné horizontalni ose.

16. Automat podle kteréhokoliv z narokii 1 az 6, 8, 10, 11, 12 nebo 13, v yznadujici se
tim, Ze téleso (2) nebo kotel (3) jsou opatieny manipulatorem (32), otoénym alespori kolem
jedné horizontalni osy (41), ktery je uspofadan kolmo k podélné ose sestavy téleso (2)/kotel (3),
pfi¢emZ manipulator (32) je umistén v Grovni spafovaci komory (38) a je pohyblivy mezi dvéma
polohami, kdy v jedné piedstavuje zavadéci zafizeni pro baleni (6) a vdruhé vysouvaci
prostfedek pro baleni (6).

17. Automat podle naroku 15, vyzmaéujici se tim, ze manipulator (32) sestiva
z tfmenu (45), ktery mé dvé boeni vertikalni stojky (42), které Jsou v soucinnosti s osou (41) a
navzajem spojeny pii¢nikem (43), do kterého zapadne baleni (6), kdyz je manipulator (32)
v roviné spafovaci komory (38).

18. Automat podle kteréhokoliv z naroku 16 nebo 17, vyznaé ujici se tim, Zzeudrzo-
vaci prostfedky (5) baleni (6) jsou situovany ve stejné vertikalni Grovni jako manipulator (32).

19. Automat podle kteréhokoliv z narokd 16, 17 nebo 18, v yznacdujici se tim, Zze
manipulator (32) je opatfen alespo jednou fidici vackou (44), ktera doléh na kotel 3).

20. Automat podle kteréhokoliv z narokii 16, 17 nebo 19, vyznacdujici se tim, Zze
manipulator (32) je opatien alespoft jednou nosnou patkou (45) klinu (46), ktery spolupiisobi
s télesem (2) nebo kotlem (3) béhem oddalovani t&lesa (2) a kotle (3) pfi zpomalovani navratu
manipulatoru (32) do polohy v roviné spafovaci komory (38).

21. Automat podle niroku 20, vyznadujici se tim, Ze volny konec klinu (46) je

zkoseny a Ze téleso (2) nebo kotel (3) jsou vybaveny zkosenym kfidélkem (47), pfitemz zkosené
Casti klinu (46) a kfidélka (47) jsou spolu v zabéru pro usnadnéni pfesunuti manipulatoru (32) do

-11-
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polohy nad rovinou spafovaci komory (38) a pro zabranéni pfesunuti manipulitoru (32) do
polohy v této roviné.

22. Automat podle kteréhokoliv z naroku 16, 17 nebo 20, vyznadujici se tim, Ze
kolem horizontalni osy (41) rotace, kolmé k podélné ose stroje, je usporadana klapka (48), a to
vykyvné mezi polohou v roving spafovaci komory (38) pro zabranéni zavedeni nového baleni (6)
a polohou nad rovinou spafovaci komory (38) pro umoZznéni zavedeni nového baleni (6).

23. Automat podle naroki 16222, vyznaujici se tim, Ze osa(41) rotace manipula-
toru (32) a osa (41) rotace klapky (48) jsou koaxialni.

24. Automat podle kteréhokoliv z naroka 16, 19 nebo 21, vyznaéujici se tim, Zze
téleso (2) je vudi kotli (3) odnimatelné.

25. Automat podle naroku I, vyznaéujici se tim, Ze je opatfen dvéma filtry (35, 36),
které jsou uspofadany vykyvné na pruzinach (37) pro umoznéni vyjmuti baleni (6).

13 vykresu
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N Fig.2
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