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요약

다이렉트 시퀸스 확산 스펙트럼 리시버에 있어서, 다중 상관기는 확산 데이타 신호 및 확산 파일럿 신호
를 역확산시키기 위해 제공된다. 동기 포착 모드동안, 파일럿 복조기들은 상관기들에 각각 접속되며, 후
속 추적 모드 동안, 데이타 복조기들은 상관기들에 접속되는데, 이들 상관기들의 출력은 가산기에 의해 
결합되어 리시버의 출력을 발생시키다. 다른 위상 위치의 역 확산 코드의 위상 위치가 연속적으로 시프
트되어 높은 상관값이 파일럿 복조기의 출력으로 부터 결정된다. 추적모드 동안, 역 확산 코드의 위상 
위치가 상기 높은 상관값에 따라 세트된다.

대표도

도1

명세서

[발명의 명칭]

병렬-동작 다중 목적 상관기를 이용한 다이렉트 시퀸스 확산 스펙트럼(DS/COMA)리시버

[도면의 간단한 설명]

제1도는 본 발명에 따른 다이렉트 시퀸스 확산 스펙트럼 리시버의 블럭도.

본 내용은 요부공개 건이므로 전문 내용을 수록하지 않았음

(57) 청구의 범위

청구항 1 

확산데이타 신호 및 확산 파이럿 신호를 역 확산하기 위한 복수의 상관기(CR1∼CR6), 복수의 파일럿 복조

기(PD1∼PD6), 복수의 데이타 복조기(DD1∼DD6)가산기(34), 동기포착 모드동안 상기 상관기(CR1∼CR6),각

각에 응답하도록 상기 파일럿 복조기(PD1∼PD6)를 접속하고, 추적모드 동안 상기 상관기(CR1∼CR6)에 응답

하도록 상기 데이타 복조기(DD1∼DD6)를 접속하며, 상기 데이타 복조기(DD1∼DD6)에 응답하도록 상기 가산

기(34)를 접속하기 위한 제어수단(30,31-1-31-3, 33-1-33-3,34)상기 상관기들이 상기 확산데이타 및 파
일럿신호중 하나를 역 확산하도록 상기상관기들 각각에 복수의 다른 위상 위치의 역 확산 코드를 동시에 
연속적으로 공급하기 위한 코드 발생기 수단 (PG1∼PG6, WG1∼WG6), 상기 동기 포착 모드동안, 상기 역 확

산 코드 각각의위상 위치를 연속적으로 시프트하고 상기 파일럿 복조기(PD1∼PD6),의 출력신호로 부터 높

은 상관값을 결정하고, 그리고 상기 추적모드 동안 상기 높은 상관 값에 따라 상기 역 확산 코드의 위상 
위치를 설정하기 위한 위상 시프트수단(13)을 구비하는 것을 특징으로 하는 다이렉트 시퀸스 확산 스펙
트럼 리시버.

청구항 2 
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제1항에 있어서, 상기 확산데이타 신호 및 상기 확산 파일럿 신호를 역 확산하기 위한 제2상관기(CR7 

CR8), 상기 제2상관기가 상기 확산 파일럿 신호를 역 확산할 수 있도록 상기 제2상관기(CR7 CR8),에 다른 

위상위치의 제2역 확산 코드를 연속적으로 공급하기 위한 제2코드 발생기 수단(PG7 , PG8 ,WG7 ,WG8),및 상

기 추적모드 동안 상기 제2상관기(CR7 CR8)의 출력 신호에 따라 동작하는 제2파일럿 복조기(PD7 PD8)를 더 

포함하고,상기 위상 시프트 수단(13)은 동기 포착 모드 동안에 이전에 세트된 위상 위치의 부근에 있는 
상기  제2역  확산코드의  위상  위치를  연속적으로  시프트하고,  상기  추적모드  동안  상기  제2파일럿 
복조기(PD7 PD8)의 출력신호로 부터 제2의 높은 상관값을 결정하며, 갱신 모드동안 상기 제2의 높은 상관

값에 따라 상기 이전에 세트된 위상위치를 갱신하는 것을 특징으로 하는 다이렉트 시퀸스 확산 스펙트럼 
리시버.

청구항 3 

제1항에 있어서, 상기 확산데이타 신호 및 상기 확산 파일럿 신호를 역 확산하기 위한 제2상관기(CR7 

CR8), 제2파일럿 복조기(PD7 PD8), 제2데이타 복조기(DD4) 및 상기 제2상관기가 상기 확산 파일럿 신호를 

역 확산할 수 있도록 상기 제2상관기(CR7 CR8),에 다른 위상 위치의 제2역 확산 코드를 연속적으로 공급

하기 위한 제2코드 발생기 수단(PD7 PD8 WG7 ,WG8),을 더 포함하고, 상기 제어수단(30)은 상기 추적모등 동

안 상 기 제2상관기(CR7 CR8)에 응답하도록 상기 제2파일럿 복조기(PD7 PD8)를 접속하고, 갱신 모드 동안 

상기  제2상관기(CR7 CR8)에 응답하도록 상기 제2데이타 복조기(DD4) 에 접속하며, 그리고 상기 제2상관기

에 접속되는 상기 제2데이타 복조기(DD4) 에 응답하여 램프-업 시간을 도입하고, 상기 램프-업 시간 직후 

소정의 간격동안 상기 가산기로 부터 제1데이타 복조기 (DD1-DD3)의 출력을 순차적으로 분리하며, 상기 

소정의 간격 동안 상기 제2데이타 복조기(DD4)의 출력을 상기 가산기(34)에 접속하며, 상기 위상 시프트 

수단(13)은 상기 동기 포착모드 동안에 이전에 세트된 위상 위치 부근에 있는 제2의 역 확산 코드의 위
상 위치를 연속적으로 시프트하고, 상기 추적 모드 동안 상기 제2파일럿 복조기 (PD7 PD8)의 출력 신호로 

부터 제2의 높은 상관 값을 결정하며, 상기 갱신 모드 동안 상기 제2의 높은 상관값에 따라 이전에 세트
된 위상 위치를 갱신하는 것을 특징으로 하는 다이렉트 시퀸스 확산 스펙트럼 리시버.

청구항 4 

제1항에 있어서, 상기 데이타 신호 및 상기 파이럿 신호 각각은 동상 및 직교 위상 성분을 포함하고, 상
관기(CR1 CR3 CR5),의 제1그룹은 동 상 역 확산 데이타 신호 및 직교 위상 역 확산 데이타 신호를 발생시

키며, 상기 상관기(CR2 CR4 CR6),의 제2그룹은 상기 추적 모드 동안 동 상 역 확산 파일럿 신호 및 직교 

위상  역  확산  파일럿  신호를  발생시키고,  상기  데이타  복조기(DD1-DD3)의  각각은,  상기  제1그룹 

상관기(CR1 CR3 CR5),중 제1상관기로 부터 동 상 역 확산 데이타 신호를 상기 제2상관기(CR2 CR4 CR6)중 제2

상관기로 부터의 동 상 역확산 파일럿 신호와 승산하기 위한 제1승관기(43i), 상기 제1그룹 상관기(CR1 

CR3 CR5),중 상기 제1상관기로부터 직교 위상 역 확산 데이타 신호를 상기 제2그룹 상관기(CR2 CR4 CR6)의 

제2상관기로 부터의 직교 위상역 확산 파일럿 신호와 승산하기 위한 제2승산기(43q)상기 제1및 제2승산
기(43i, 43q)의출력 신호를 결합하기 위한 가산기(44)를 구비하는 것을 특징으로 하는 다이렉트 시퀸스 
확산 스펙트럼 리시버.

청구항 5 

제1항에 있어서, 상기 데이타 신호 및 상기 파일럿 신호 각각은 동상 및 직교 위상 성분을 포함하고, 상
기 제1그룹 상관기(CR1 CR3 CR5)는 동 역 확산 데이타 신호 및 직교 위상 역 확산 신호를 발생시키며, 제2

그룹 상관기(CR2 CR4 CR6)는 상기 추적 모드 동안 동 상의 역 확산 파일럿 신호 및 직교 위상 역 확산 파

일러서 신호를 발생시키고, 상기 데이타 복조기(DD1-DD3)의 각각은 제1의 이동 평균값을 발생시키기 위해 

상기 제2그룹 상관기(CR2 CR4 CR6)동 상 역확산 파일럿 신호의 소정수의 심볼을 연속적을 합하기 위한 제1

이동 평균수단(46i), 제2의 이동 평균값을 발생시키기 위해 상기 제2그룹의 상관기(CR2 CR4 CR6)중 제2의 

상관기로 직교 위상의 역 확산 파일럿 신호의 상기 소정수의 심볼을 연속적으로 합하기 위한 제2이동 평
균수단(46q), 상기 제1그룹 상관기(CR1 CR3 CR5)의 제1상관기로 부터의 동 상 데이타 신호를 제1이동 평균

값과 승산하기 위한 제1승산기 수단(43i)상개 제1그룹의상관기(CR1  CR3  CR5)의 제2상관기로 부터의 직교 

위상 데이타 신호를 제2이동 평균값과 승산하기 위한 (43q)상기 제1및 제2 승산기 수단(43i, 43q)의 출
력 신호를 합하기 위한 가산기(44)를 구비하는 것을 특징으로 하는 다이렉트 시퀸스 확산 스펙트럼 리시
버.

청구항 6 

제5항에 있어서, 상기 소정의 심볼수의 1/2에 대응하는 양만큼 상기 제1그룹 상관기(CR1 CR3 CR5)의 제1상

관기로 부터의 동 상 데이타 신호에 대한 지연을 도입하여 상기 지연된 상기 제1의 승산기 수단(43i)에 
인가하기  위한  제1지연수단(45i)  및  상기  소정의  심볼수의  1/2에  대응하는  양만큼  상기  제1그룹 
상관기(CR1  CR3  CR5)의 제2상관기로 부터의 직교 위상 데이타 신호에 대한 지연을 도입하여 상기 지연된 

신호를 상기 제2증산기 수단(43q)에 인가하기 위한 제2지연수단(45q)을 더 구비하는 것을 특징으로 하는 
다이렉트 시퀸스 확산 스펙트럼 리시버.

청구항 7 
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제1항에 있어서,  상기 데이타 신호 및 상기 파일럿 신호 각각은 동상 및 직교 위상 성분을 포함하고, 
상기 모든 상관기(CR1-CR5)는 상기 동기 포착 모드 동 상 역 확산 데이타 신호 및 직교 위상 역 확산 데

이타 신호를 발생시키고 상기 파일럿 복조기(PD1-PD6)각각은 제1적분신호를 발생시키기 위해 상기 상관기

들 중 대응하는 상관기로 부터 동상 파일럿 신호의 소정의 심볼수를 가합하기 위한 제1적분기수단(401), 
제2적분 신호를 발생시키기 위해 상기 상관기들 중 대응하는 상관기로 부터 동상 파일럿 신호의 소정의 
심볼수를 합하기 위한 제1적분기수단(40q), 제1의 적분된 신호를 제곱하기 위한 제1의 제공수단(41i)제2
의 적분된 신호를 제곱하기 위한 제2의 제공수단(41q)상기 제1 및 제2의 제곱 수단의 출력 신호를 합하
기 위한 가산기(42)를 더 포함하는 것을 특징으로 하는 다이렉트 시퀸스 확산 스펙트럼 리시버.

청구항 8 

제1항에 있어서, 상기 위상 시프트 수단(13)은 상기 동기포착 모드 도안 복수의 위상 위치 신호의 시퀸
스를 발생시키기 위한 위상 위치 발생 수단(60,62), 복수의 윌쉬 코드 번호를 발생하기 위한 윌쉬 코드 
번호 발생기(63)를 포함하며, 상기 코드 발생기 수단은, 상기 위상 위치 시퀸스에 의해 각각 결정되는 
순간에 복수의 PN시퀸스를 발생하고 상기 상관기(CR1-CR5)각각에 상기 PN시퀸슬르 공급하기 위한 복수의 

의사-나수(PN)발생기(PD1-PD6)및 상기 위상 위치 시퀸스에 의해 각각 결정되는 순간에 상기 윌쉬 코드 번

호에 의해 각각 결정되는 복수의 윌쉬 코드를 발생하고 이 윌쉬 코드를 상기 상관기들 각각에공급하기 
위한 복수의 윌쉬 코드 발생기(WC1-WC6)을 포함하고, 상기 위상 시프트 수단(13)은 상기 동기 포착 모드 

동안 상기 윌쉬 코드 발생기(WC1-WC6)에 의해 발생되는 모든 윌쉬 코드가 제로 시퀸스로 되어 상기 파일

럿 신호가 상기 상관기(CR1-CR5)로 발생되도록 상기 모든 윌쉬 코드 번호(N1-N6)를 올-제로 윌쉬 코드 번

호로 세팅하고, 상기 추적 모드 동안 제1의 높은 상관 값에의해 결정되는 상기 위상 이치에 대응하는 
제1그룹의 상기 윌쉬 코드번호(N1,N3,N5)를 세팅하며, 상기 데이타 신호가 제1그룹의 상기 상관기 (CR1 

CR3 CR5)로 부터 발생하고 상기 파일럿 신호가 제2그룹의 상기 상관기(CR2 CR4 CR6)로 부터 발생하도록 제2

그룹의 상기 윌쉬 코드번호(N2,N4,N6)를 상기 올-제로으 윌쉬 코드 번호로 세팅하고, 상기 갱신 모드 동
안 제2의 높은 상관값에 따라 상기 제1 그룹의 윌쉬 코드 번호 (N1,N3,N5)를 갱신하기 위한 제어수단(6)
을 구비하는 것을 특징으로 하는 다이렉트 시퀸스 확산 스펙트럼 리시버.

청구항 9 

확산데이타 신호 및 확산 파이럿 신호를 역 확산하기 위한 복수의 상관기(CR1∼CR6),상기 확산 데이타 신

호  및  상기  확산  파일럿  신호를  역  확산하기  위한  제2상관기(CR7∼CR8)복수의  제1파일럿 

복조기(PD7∼PD8),  복수의  데이타  복조기(DD1∼DD6)  상기  동기  포착  모드  동안에는  상기 

제1상관기(CR1∼CR6),각각의 출력신호에 따랄 제1파일럿 복조기(PD1∼PD6)를 동작시키고,  상기 추적모드 

동안에는 상기 제1상관기(CR1∼CR6)출력신호에 따라 상기 데이타 복조기(DD1∼DD6)를 동작시키며, 그리고 

데이타 복조기(DD1∼DD6)의 출력신호를 결합시키기 위한 제어수단(30,31-1-31-3, 33-1-33-3,34)상기 제1

상관기가 상기 확산데이타 및 파일럿신호중 하나를 역 확산하도록 상기 제1상관기 (CR1∼CR6)각각에 다른 

위상  위치의  복수의  제1역  확산  코드를  동시에  연속적으로  공급하기  위한  제1코드  발생기  수단 
(PG1∼PG6,  WG1∼WG6),  상기  제2상관기가  상기  확산  파일럿  신호를  역  확산하도록  상기 

제2상관기(CR7∼CR8)에 다른 위상 위치의 제2역 확산 코드를 연속적으로 공급하기 위한 제2코드 발생기 

수단(PD7 PD8 WG7 ,WG8),상기 동기 포착 모드 동안 상기 제1역 확산 코드를 각각의 위상 위치을 연속적으로 

시프트하여 상기제1 및 제2파일럿 복조기(PD1∼PD6)의 출력 신호로 부터 제1의 높은 상관값을 결정하고, 

상기 추적 모드 동안 상기 제1의 높은 상관값에 따라 상기 제1의 역 확산 코드의 위상위치를 세팅하며 
상기 동기 포착 모드 동안 이전에 설정된 위상 위치 부근의 상기 제2역 확산 코드의 위상 위치를 연속적
으로 시프트하여 상기 추적 모드 동안 상기 제2파일럿 복조기(PD7 PD8)로 부터 제2의 높은 상관값을 결정

하고, 갱신 모등 동안 상기 제2의 높은 상관값에 따라 이전에 세트된 위상 위치를 갱신하기 위한 위상시
프트수단(13)을 구비하는 것을 특징으로 하는 다이렉트 시퀸스 확산 스펙트럼 리시버.

※ 참고사항 : 최초출원 내용에 의하여 공개하는 것임.

도면

4-3

공개특허특1995-0022326



    도면1

4-4

공개특허특1995-0022326


