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(54) Schwenkmechanismus fiir Rahmenkonstruktionen sowie damit ausgeriisteter Klapptisch.

(57) Der erfindungsgemésse Schwenkmechanismus fir eine
Rahmenkonstruktion mit einem Rahmen (4) und darin ver-
schwenkbar gelagerten Beinen (2), sowie mit zwischen Rahmen
(6) und Beinen (2) einwirkenden Verriegelungselementen, wel-
che die Beine (2) wenigstens in ausgeschwenkter Position ge-
geniiber dem Rahmen (6) l6sbar verriegeln, weist als Verriege-
lungselemente zur jeweiligen Schwenkachse der Beine (2) par-
allel verschwenkbar angeordnete Schliesshebel (10) mit Nocken
(9) auf. Dabei sind die Beine (2) mit Verriegelungsorganen ver-
bunden, welche jeweils mindestens zwei Ausnehmungen (7; 8)
aufweisen. In diese Ausnehmungen (7; 8) ist jeweils der Nocken
(9) eines zugeordneten Schliesshebels (10) unter Beaufschla-
gung einer Schliesskraft eingreifbar, wodurch die Verriegelungs-
organe zumindest in Bezug auf ihre Rotation verriegelt werden.
Ein solcher Schwenkmechanismus eignet sich vorzugsweise fir
Klapptische.
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Beschreibung

[0001] Die vorliegende Erfindung betrifft einen Schwenkmechanismus fiir Rahmenkonstruktionen nach dem Oberbegriff
von Anspruch 1 sowie einen Klapptisch nach dem Oberbegriff von Anspruch 14.

[0002] Derartige Schwenkmechanismen werden beispielsweise fir Klapptische eingesetzt, bei welchen jeweils die Tisch-
beine in eine ausgeklappte Arbeitsstellung verschwenkt werden kénnen oder in eine eingeklappte Ruhestellung, welche
ein Platz sparendes Aufbewahren der Klapptische erlaubt.

[0003] Aus der DE 3 229 210 ist beispielsweise ein Klapptischbeschlag bekannt, mit unter einer Tischplatte schwenk-
bar angeordneten Tischbeingestellen und einer unter Federspannung stehenden, selbst sperrenden Rasteinrichtung zum
Verriegeln der Tischbeingestelle in aufgeklappter wie auch in eingeklappter Stellung. Die Tischbeingestelle sind dabei
um eine Achse schwenkbar in mit der Tischplatte verbundenen Lagerwinkeln gelagert und die als Kurvenscheiben mit
Verriegelungsflachen ausgebildeten Verriegelungsteile sind an einem parallel zu dieser Achse ebenfalls in den Lagerwin-
keln schwenkbar gelagerten Rundrohr angeordnet. Eine auf das Rundrohr einwirkende Drehfeder spannt dabei jeweils
das Rundrohr sowohl in der aufgeklappten wie auch der eingeklappten Stellung der Tischbeingestelle vor und ist in ei-
ner Zwischenstellung spannungslos. Die Auslésung der eingerasteten Verriegelungsflachen erfolgt durch Verdrehen des
Rundrohres mittels direkt auf das Rundrohr einwirkenden Betatigungshebeln.

[0004] Diese Vorrichtung hat den Nachteil, dass aufgrund der auf die Tischbeingestelle einwirkenden Krafte das Betatigen
der Rasteinrichtung in der Regel mit zwei Handen erfolgen muss, um die Verriegelung zu lésen. Weiter muss haufig
die Tischplatte umgekehrt werden, um die Tischbeingestelle in eingeklappten Zustand aus der Verriegelung zu lésen,
wobei neben dem Betatigungshebel auch die Tischbeingestelle unterstiitzend angehoben resp. betéatigt werden missen.
Die Rasteinrichtung wirkt dabei jeweils nur in einer Richtung, wahrend in der anderen Richtung entweder ein getrennter
Anschlag (in ausgeklappter Stellung) oder ein gewisser Bewegungsspielraum (in eingeklappter Stellung) vorhanden ist.

[0005] Die Aufgabe der vorliegenden Erfindung bestand darin, einen Schwenkmechanismus zu finden, welcher sich zu-
verlassig und einfach bedienen lasst. Als weitere Aufgabe sollte sich der Schwenkmechanismus auch nur mit einer Hand
bedienen lassen, d.h. insbesondere das Entriegeln soll mit nur einer Hand erfolgen kénnen.

[0006] Diese Aufgabe wird erfindungsgemaéss durch einen Schwenkmechanismus mit den Merkmalen nach Anspruch 1
gelost.

[0007] Die Nocken der Schliesshebel greifen jeweils in der ausgeschwenkten oder eingeschwenkten Position in die ent-
sprechenden Ausnehmungen der Verriegelungsorgane, welche verdrehfest mit den Beinen verbunden sind, ein. Damit
werden die Beine in der jeweiligen Position sicher und zuverlassig gehalten. Durch Ausrasten der Nocken der Schliesshe-
bel entgegen der Schliesskraft kann die Verriegelung ohne zusatzliche Bewegung der Beine resp. der Verriegelungsorga-
ne einfach geldst werden und die Beine in die jeweils andere Position verschwenkt werden. Durch die auf die Schliesshe-
bel einwirkende Schliesskraft wird beim Erreichen der jeweiligen anderen Position die Verriegelung erneut selbststandig
aktiviert.

[0008] Weitere, bevorzugte Ausfiuhrungsformen ergeben sich aus den Merkmalen der Anspriche 2 bis 13.

[0009] Durch die Ausbildung der Verriegelungsorgane als Hohistreben kann eine sehr einfache Konstruktion realisiert
werden. Die Beine kénnen einfach an den Stirnseiten der jeweiligen Hohlstrebe befestigt werden und die Hohlstrebe bildet
auch gleichzeitig die Drehachse fiir die Beine.

[0010] Fur die Verriegelung der Verriegelungsorgane werden vorzugsweise jeweils zwei Schliesshebel gleichzeitig einge-
setzt. Diese Schliesshebel sind vorteilhaft miteinander verdrehfest verbunden und greifen damit gleichzeitig in die entspre-
chenden Ausnehmungen des Verriegelungsorgans ein resp. werden davon entfernt. Vorteilhaft erfolgt die Verriegelung
nahe oder praktisch in den Lagerstellen des Verriegelungsorgans. Einerseits sind dort die geometrischen Verhaltnisse am
exaktesten und andererseits lassen sich dort auch die Schliesshebel zuverlassig lagern. Weiter kénnen dort die Schliess-
hebel ggf. verdeckt angeordnet werden, was sich insbesondere positiv in Bezug auf die Optik des ganzen Mechanismus
auswirkt.

[0011] Fir die Aufbringung der Schliesskraft sind die Schliesshebel vorzugsweise direkt mit elastischen Zug-resp. Druck-
elementen verbunden. Vorteilhaft sind dies Druck- resp. Zugfedern, welche direkt auf die Schliesshebel einwirken. Damit
kénnen auch gréssere Kréfte mit einer platzsparenden Anordnung realisiert werden, welche eine zuverlassige Verriege-
lung des Mechanismus erlaubt.

[0012] Die Nocken der Schliesshebel weisen vorzugsweise einen rechteckigen Querschnitt auf. Damit kann bei entspre-
chend identischer Formgebung der Aussparungen der Verriegelungsorgane eine formschlissige Verbindung geschaffen
werden, welche eine Rotation des Verriegelungsorgans in beide Verdrehrichtungen zuverlassig verhindert und damit eine
stabile Position garantiert, sowohl im eingeschwenkten wie im ausgeschwenkten Zustand.

[0013] Die Schliesshebel kdnnen vorteilhaft direkt an der Langszargen des Profils drehbar gelagert angeordnet sein.
Damit wird eine stabile Lagerung erzielt und stabile Verriegelung garantiert. Weiter kénnen die Schliesshebel vorteilhaft
vollstandig im inneren, hohlen Querschnitt der LAngszargen angeordnet werden, womit eine verdeckte Anordnung erreicht
wird. Neben den rein asthetischen Vorteilen ist eine derartige Anordnung auf Verschmutzung weniger anféllig und eine
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mogliche Verletzungsgefahr durch die mit einer Schliesskraft beaufschlagten Nocken kann damit auch noch ausgeschlos-
sen werden. Beispielsweise kann flr die Lagerung ein am Ende resp. Stirnkante der Langszarge des Rahmenprofils an-
gebrachtes, vorteilhaft mehrteilig aufgebautes Halteprofil eingesetzt werden.

[0014] Vorteilhaft dient dabei dieses Halteprofil gleichzeitig als Lagerung fur die Verriegelungsorgane. Damit kénnen die
Verriegelungsorgane einfach mit dem Rahmenprofil verbunden werden, insbesondere bei einem mehrteiligen Aufbau.
Auch ein allfalliges Auswechseln der Verriegelungsorgane ist damit einfach durchzufiihren.

[0015] Zur Betatigung der Schliesshebel von der eingerasteten Position der Nocken in den Ausnehmungen der Verriege-
lungsorgane gegen die Schliesskraft ist vorteilhaft ein Hebelwerk vorgesehen, welches einen Handgriff zur Betétigung
aufweist. Damit kdnnen unter kleiner Kraftaufwendung tiber die Hebel die Nocken entgegen der Schliesskraft einfach aus
der eingerasteten Position in den Ausnehmungen der Verriegelungsorgane ausgeschwenkt werden und damit die Beine
verschwenkt werden.

[0016] Das Hebelwerk ist vorteilhaft aus mehreren, in einer Ebene angeordneten Flachprofilen gebildet. Damit wird eine
nur eine sehr geringe Bauhdhe aufweisende manuelle Betatigungseinrichtung geschaffen, welche sich gerade fur den
Einbau unterhalb von Tischplatten zur Bildung eines Klapptisches eignet.

[0017] Weiter sind vorzugsweise federelastische Mittel vorgesehen, welche auf die Verriegelungsorgane resp. die Beine
vorteilhaft in ausgeschwenkter Position eine Kraft in Richtung der eingeschwenkten Position ausiiben. Sobald nun die
Verriegelung der Verriegelungsorgane aufgehoben wird, schwenken diese resp. die Beine aufgrund dieser Kraft ein wenig
in die Richtung der eingeschwenkten Position. Dies verhindert, dass die Nocken der Schliesshebel automatisch wieder in
die Ausnehmungen der Verriegelungsorgane einrasten, wenn nicht gleichzeitig manuell die Beine aus der urspringlichen
Position weg bewegt werden.

[0018] Am Rahmen wird vorzugsweise weiter ein zusétzlicher, in Langsrichtung des Rahmens ausziehbarer Handgriff an-
geordnet. Dieser Handgriff lasst sich zwischen zwei Endpositionen verschieben, wobei vorteilhaft in der einen Endposition
der Handgriff praktisch vollstandig in die Rahmenkonstruktion eingeschoben ist. Vorzugsweise besteht der Handgriff aus
zwei parallel zueinander in Langsrichtung des Rahmenprofils angeordneten Stangen, welche an einem oder vorteilhaft an
beiden Enden mit einer Querstange miteinander verbunden sind. Die nach vorne resp. aussen gerichtete Querstange ist
dabei vorteilhaft als Handgriff ausgebildet oder weist einen zuséatzlichen Handgriff auf.

[0019] In der vollstandig eingeschobenen Position wird der Handgriff vorteilhaft mittels eines Arretiermittels fixiert. Das
Arretiermittel ist vorteilhaft derart ausgestaltet, dass die Arretierung durch einmaligen Druck resp. Einfahren des Hand-
griffes aktiviert wird und bei nochmaligem Druck die Arretierung wieder geldst wird. Derartige Arretierungen sind aus der
Mébeltechnik bekannt und erlauben das Offnen und Schliessen von Tiiren oder Schubladen ohne nach Aussen vorste-
hende Handgriffe.

[0020] Nach dem Auszug des Handgriffes kann das Rahmenprofil daran einfach angehoben werden, vorteilhaft mit einer
Hand, wahrend mit der anderen Hand die Auslésung der Verriegelung des Schwenkmechanismus bedient werden kann.

[0021] Eine weitere Aufgabe der vorliegenden Erfindung bestand darin, einen einfach bedienbaren Klapptisch bereitzu-
stellen.

[0022] Diese Aufgabe wird erfindungsgeméss durch einen Klapptisch mit den Merkmalen nach Anspruch 14 geldst.

[0023] Selbstverstandlich eignet sich der Schwenkmechanismus nicht nur fir Klapptische, sondern kann auch fir Banke
oder Stuhle mit einzuklappenden Beinen eingesetzt werden.

[0024] Ausflhrungsbeispiele der vorliegenden Erfindung werden nachstehend anhand von Zeichnungen noch naher er-
[autert. Es zeigen

Fig. 1 die Unteransicht eines Klapptisches mit erfindungsgemassem Schwenkmechanismus mit ausgeklappten

Beinen;

Fig. 2  die Unteransicht des Klapptisches nach Fig. 1 mit eingeklappten Beinen;

Fig. 3  den Querschnitt einer erfindungsgeméassen Schwenkeinrichtung mit ausgeklappten Beinen;

Fig. 4  den Querschnitt nach Fig. 3 mit teilweise eingeklappten Beinen;

Fig. 5  den Querschnitt nach Fig. 4 mit vollstandig eingeklappten Beinen;

Fig. 6 die Aufsicht auf eine einzelne erfindungsgemésse Schwenkeinrichtung mit teilweise ausgezogenem zusétzli-
chen Haltegriff;

Fig. 7  die Teilansicht des Hebelwerkes mit Schliesshebel einer erfindungsgeméssen Schwenkeinrichtung; und

Fig. 8 die Teilansicht nach Fig. 1 mit angebrachter Halterung fur ein rohrférmiges Verriegelungsorgan.
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[0025] Fig. 1 zeigt beispielsweise einen rechteckigen Tisch 1 mit an den Ecken angeordneten Beinen 2. Jeweils zwei Beine
sind mit einem Rohr 3 verdrehfest miteinander verbunden und bilden jeweils ein Beinpaar. Das Rohr 3 jedes Beinpaares
ist in einem kastenférmigen Rahmen 4 verschwenkbar gelagert. Der Rahmen 4 dient gleichzeitig auch als Auflager flr die
Tischplatte 5 des Tisches 1. Die Tischplatte 5 kann dabei aus praktisch beliebigem Material bestehen und vorteilhaft mit
dem Rahmen 4 I6sbar verbunden oder sogar nur aufgelegt sein.

[0026] In Fig. 2 ist der Tisch 1 von Fig. 1 mit eingeklappten Beinen 2 resp. Beinpaaren in der Ansicht von unten dargestellt.
Die Beine 2 werden dabei bis dicht an die Tischplatte 5 anliegend eingeklappt und dort fixiert, wie nachfolgend noch
naher beschrieben werden wird. Damit lasst sich der Tisch 1 jetzt einfach transportieren und ggf. platzsparend lagern
oder aufstellen.

[0027] In Fig. 3 ist nun der Langsschnitt durch den rechten Stirbereich des Rahmens 4 dargestellt, wobei die Tischplatte 5
zur besseren Ubersicht nicht dargestellt ist. Der Rahmen 4 ist beispielsweise aus zwei parallel angeordneten Ldngszargen
6 gebildet, welche ein annahrend rechteckiges Hohlprofil aufweisen.

[0028] In der in Fig. 3 dargestellten ausgeschwenkten Position ragen die Beine 2 nach unten im Wesentlichen senkrecht
vom Rahmen 4 resp. den Langszargen 6 ab. Das die beiden das Beinpaar bildenden Beine 2 verbindende Rohr 3 ist im
Querschnitt dargestellt. Das Rohr 3 bildet hier gleichzeitig das Verriegelungsorgan mit radial angeordneten Ausnehmungen
7 resp. 8.

[0029] In die obere Ausnehmung 8 des Rohrs 3 greift in dieser Position der Nocken 9 des Schliesshebels 10 ein. Der
Schliesshebel 10 ist um einen mittig angeordneten Zapfen 11 parallel zum Rohr 2 verschwenkbar in der Langszarge 6 ge-
lagert. Der Schliesshebel 10 weist beispielsweise einen nach hinten vorspringenden Finger 10" auf, an welchen entweder
eine Zug- oder Druckfeder (nicht dargestellt) angreift, derart, dass der Nocken 9 in die Ausnehmung 8 mit entsprechender
Kraft eingerastet ist. Damit wird eine zuverlassige, verdrehfeste Verriegelung des Rohres 3 resp. der Beine 2 im Rahmen
4 erzielt.

[0030] Um nun die Beine 2 zum Rahmen 4 hin zu verschwenken, muss der Nocken 9 aus der Ausnehmung 8 heraus
geschwenkt werden, wie dies in Fig. 4 ebenfalls im Langsschnitt dargestellt ist. Durch Verschwenken des Schliesshebels
10 um seinen Zapfen 11 nach links rickt der Nocken 9 aus der Ausnehmung 8 gegen die Federkraft heraus und gibt
damit das Rohr 3 frei.

[0031] Die Beine 2 kénnen nun zum Rahmen 4 hin eingeklappt resp. verschwenkt werden, bis der Nocken 9 in die zweite
Ausnehmung 7 des Rohres 3 eingreift, wie dies in Fig. 5 dargestellt ist. Der Nocken 9 des Schliesshebels 10 wird wiederum
durch die Federkraft in die Ausnehmung 7 eingerastet und damit eine zuverlassige und sichere Verriegelung realisiert.

[0032] In Fig. 6 ist noch die Aufsicht auf den Schwenkmechanismus dargestellt, wiederum der Ubersicht halber ohne
Tischplatte 5. Die Beine 2 sind hier in eingeklappter Position dargestellt. Zwischen den beiden Langszargen 6 des Rah-
mens 4 ist stirnseitig noch ein zusétzlicher Handgriff 12 angeordnet.

[0033] Der Handgriff 12 besteht im Wesentlichen aus zwei parallel zu den Langszargen 6 angeordneten, als Teleskoprohre
ausgebildete Stangen 13, einer Griffstange 14 sowie einer Querstange 15. Durch Ziehen an der Griffstange 14 werden
die Teleskoprohre 13 ausgefahren, bis die Querstange 15 an das vordere Querblech 16 der Langszargen 6 in Anschlag
gelangt. Es ist nun moglich, den Rahmen 4 durch Halten an der Griffstange 14 anzuheben und zu transportieren, wobei dies
je nach Gewicht auf mit nur einer Hand erfolgen kann. Wenn auf beiden Stirnseiten des Rahmens 4 derartige Handgriffe
12 angeordnet sind, kann der Rahmen 4 durch zwei Personen an diesen beiden Stirnseiten gegriffen und angehoben
und transportiert werden. Nach dem Gebrauch kann der Handgriff 12 wieder zuriick in den Rahmen 4 eingeschoben
werden. Dabei wird die Querstange 15 ebenfalls nach hinten bewegt und kommt dort vorteilhaft gegen ein Arretiermittel
17 in Anschlag.

[0034] Das Arretiermittel 17 kann beispielsweise aus einem mit Magneten bestlickten Zweipositionsbeschlag gebildet
sein, an welchem die Querstange 15 in eingefahrener Position haftet.

[0035] Durch Hineindriicken der Griffstange 14 wird die Querstange 15 vom Arretiermittel 17 geldst und ein bisschen nach
vorne (in der Fig. 6 nach links) verschoben. Damit kann die Griffstange 14 leicht gegriffen und ausgezogen werden.

[0036] Mit Hilfe der Griffstange 14 resp. des Handgriffes 12 kann ein Tisch 1 vorteilhaft einfach angehoben werden, ohne
dass dabei an die Tischplatte 5 angegriffen werden muss.

[0037] In Fig. 7 ist nun noch ein Teil der Mechanik des erfindungsgeméssen Schwenkbeschlages in der Teilansicht dar-
gestellt. Hier sind nun der Ubersicht halber nur die beiden Schliesshebel 10 mit ihren Zapfen 11 dargestellt, ohne die an
dieser Stelle befindlichen Lagermittel des Rahmens 4. Die beiden Schliesshebel 10 sind vorteilhaft mit einer Stange 18
verbunden und bewegen sich damit synchron zusammen. Mit der Stange 18 sind nun die Enden von Langshebeln 19 des
Hebelwerkes fiir die Betatigung der Schliesshebel 10 verbunden. Die Langshebel 19 sind weiter drehbar mit Querhebeln
20 verbunden, welche ihrerseits senkrecht zur Stange 18 drehbar am Rahmen 4 gelagert angeordnet sind. Die anderen
Stirnseiten der Querhebel 20 weisen beispielsweise eine ineinander greifende Verzahnung 21 auf, so dass eine gemein-
same, entgegengesetzte Drehbewegung der Querhebel 20 erfolgen kann.

[0038] Im Bereich dieser Verzahnung 21 kénnen nun die Querhebel 20 einen Handgriff oder Griffmulde (nicht dargestellt)
aufweisen, lber welche diese Drehbewegung ausgeldst werden kann. Die Drehbewegung der Querhebel 20 wird in eine
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Langsbewegung der Langshebel 19 umgewandelt, welche schliesslich zu einem Verdrehen der beiden Schliesshebel 10
fihrt. Entsprechend des Ubertragungsverhéltnisses kann durch eine verhaltnismassig kleine Bewegung der Querhebel
20 eine die bereits erwahnte auf die Schliesshebel 10 einwirkende Schliesskraft iberwunden werden und die Nocken 9
der Schliesshebel 10, wie bereits beschrieben, aus den entsprechenden Ausnehmungen 7 resp. 8 ausgerastet werden.

[0039] In Fig. 8 ist noch in der Teilansicht dargestellt, wie die Schliesshebel 10 resp. das Rohr 3 in einem mehrteilig aus-
gebildeten Halteprofil 21 gelagert resp. angebracht sind. Das Halteprofil 21 weist beispielsweise einen ersten Grundkérper
217 auf, welcher in etwa denselben Querschnitt wie die Langszargen 6 aufweist und an der jeweiligen Stirnkante einer
solchen Langszarge 6 angeflanscht ist. Im Hohlraum des Grundkérpers 21 sind vorzugsweise die Schliesshebel befestigt
und sind damit gegen Aussen abgedeckt. Gleichzeitig stellt der Grundkérper 21” auch eine Halfte der Lagerschale fir
die Aufnahme des Rohres 3 dar. Der Deckel 217" bildet die andere Halfte der Lagerschale und bildet die Stirnkante des
Rahmens 4.

[0040] Es ist klar, dass die Schliesskraft auch durch direkt auf die Stangen des Hebelwerkes einwirkende Federelement
aufgebracht werden kann. Ebenso ist die Umkehr der Kinematik des Hebelwerkes denkbar, indem die Drehachsen insbe-
sondere der Querhebel 20 nach Aussen verlegt werden. Damit ist es méglich, die Verriegelung der Schliesshebel 10 resp.
der Nocken 9 entweder durch Zug oder Druck auf den Bereich der Verzahnung 21 der Querhebel 20 zu ldsen.

[0041] Weiter kénnen im Bereich der Stirnkanten des Rahmens 4 vorteilhaft Blattfederelemente 22 angeordnet sein, um
auf die Beine 2 eine Vorspannung in die jeweilige Bewegungsrichtung auszuilben. Diese Blattfedern 22 kénnen entweder
direkt oder Gber am Rohr 3 ausgebildete Nocken auf die Beine 2 einwirken. Vorteilhaft ist die niedrige Bauweise, welche
es erlaubt, die Mechanik innerhalb der Héhe der Langszargen 6 unterzubringen.

Patentanspriiche

1. Schwenkmechanismus fir eine Rahmenkonstruktion mit einem Rahmen (4) und darin verschwenkbar gelagerten
Beinen (2), sowie mit zwischen Rahmen (4) und Beinen (2) einwirkenden Verriegelungselementen, welche die Beine
(2) wenigstens in ausgeschwenkter Position gegenliber dem Rahmen (4) ldsbar verriegeln, dadurch gekennzeichnet,
dass die Verriegelungselemente zur jeweiligen Schwenkachse der Beine (2) parallel verschwenkbar angeordnete
Schliesshebel (10) mit Nocken (9) umfassen und die Beine (2) mit Verriegelungsorganen (3) verbunden sind, welche
jeweils mindestens zwei Ausnehmungen (7;8) aufweisen, in welche jeweils der Nocken (9) eines zugeordneten Sch-
liesshebels (10) unter Beaufschlagung einer Schliesskraft eingreifbar ist und dabei die Verriegelungsorgane zumin-
dest in Bezug auf ihre Rotation verriegeln.

2. Schwenkmechanismus nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass die Verriegelungsorgane als jeweils zwei
benachbarte Beine (2) verbindende Streben (3) ausgebildet sind, vorzugsweise Hohlstreben mit vorzugsweise rundem
Querschnitt, und die Drehachse der damit verbundenen Beine (2) bilden.

3. Schwenkmechanismus nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet, dass jeweils zwei Schliesshebel (10) auf ein Ver-
riegelungsorgan (3) einwirken, vorzugsweise jeweils nahe im Bereich der Lagerung des Verriegelungsorgans (3) am
Rahmen (4), wobei die beiden Schliesshebel (10) vorzugsweise miteinander verdrehfest verbunden sind, vorzugswei-
se Uber eine parallel zur Drehachse angeordneten Stange (18).

4. Schwenkmechanismus nach einem der Anspriche 1 bis 3, dadurch gekennzeichnet, dass die Schliesshebel (10) mit
einem elastischen Zug- oder Druckelement verbunden sind, vorzugsweise einer Zug- oder Druckfeder.

5. Schwenkmechanismus nach einem der Anspriiche 1 bis 4, dadurch gekennzeichnet, dass die Nocken (9) der Sch-
liesshebel (10) einen rechteckigen Querschnitt aufweisen und die Ausnehmungen (7; 8) der Verriegelungsorgane (3)
entsprechend mit keinem oder nur geringem Spiel aufweisend ausgebildet sind.

6. Schwenkmechanismus nach einem der Anspriiche 1 bis 5, dadurch gekennzeichnet, dass die Schliesshebel (10)
jeweils direkt an Langszargen (6) des Rahmens gelagert angeordnet sind, vorzugsweise im Innern von an den Enden
der Langszargen (6) angeordneten, ggf. mehrteiligen Halteprofilen (21; 217, 217).

7. Schwenkmechanismus nach Anspruch 6, dadurch gekennzeichnet, dass die Halteprofile (21) gleichzeitig als Lager
fur die Verriegelungsorgane (3) und/oder Schliesshebel (10) ausgebildet sind.

8. Schwenkmechanismus nach einem der Anspriche 1 bis 7, dadurch gekennzeichnet, dass die Schliesshebel (10) mit
einem in einer Ebene liegenden Hebelwerk (19, 20, 21), vorzugsweise mit Handgriff, verbunden sind.

9. Schwenkmechanismus nach Anspruch 8, dadurch gekennzeichnet, dass das Hebelwerk aus mehren Flachprofilen
(19, 20, 21) besteht, welche um im Wesentlichen senkrecht zur Verdrehachse der Verriegelungsorgane (3) ausge-
richtet Achsen schwenkbar miteinander verbunden sind.

10. Schwenkmechanismus nach einem der Anspriiche 1 bis 9, dadurch gekennzeichnet, dass auf die Beine (2) einwir-
kende Federelemente (22) angeordnet sind, welche mindestens in ausgeschwenkter Position der Beine (2) eine Kraft
in Richtung der eingeschwenkten Stellung ausiiben, vorzugsweise in Form von Blattfedern.
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Schwenkmechanismus nach einem der Anspriiche 1 bis 10, dadurch gekennzeichnet, dass an mindestens einem
Ende des Rahmens (4) ein in Langsrichtung des Rahmens (4) zwischen zwei Endpositionen verschiebbarer Handgriff
(12) ausgebildet ist.

Schwenkmechanismus nach Anspruch 11, dadurch gekennzeichnet, dass der Handgriff (12) in der einen Endposition
mittels eines lésbaren Arretiermittels (17) fixiert ist, vorzugsweise mit einem auf Druck selbst l6sbaren resp. arretie-
renden Arretiermittel (17).

Schwenkmechanismus nach einem der Anspriiche 11 oder 12, dass der Handgriff (12) aus zwei parallel zueinander
angeordneten Schubstangen (13), vorzugsweise Teleskopstangen, mit an einem Ende quer verlaufender Criffstange
(14) besteht.

Klapptisch mit einer Tischplatte (5) und einem damit verbundenen Rahmen (4) mit Beinen (3) mit einem Schwenk-
mechanismus nach einem der Anspriiche 1 bis 13.
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