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Description

La présente invention concerne un verrou 2
rotor débrayable destiné notamment & équiper une
serrure pour véhicule automobile.

Elle concerne plus particulierement un verrou
du type comprenant un rotor tourillonnant dans un
stator intermédiaire, lui-méme pivotant dans un sta-
tor fixe constitué en général par le corps du verrou.

Le verrou comporte, de maniére connue en soi,
des organes de verrouillage tels que couples de
pistons ou paillettes coopérant avec le rotor et le
stator intermédiaire pour les solidariser en rotation
en l'absence de clé ou en présence d'une clé non
conforme et libérer le rotor par rapport au stator
intermédiaire aprés introduction de la clé conforme.

Le verrou comprend en outre un organe de
commande d'une serrure tel qu'un levier ou batteu-
se et des moyens permettant de rendre solidaire le
rotor dudit organe de commande seulement aprés
rotation du rotor indépendamment du stator inter-
médiaire c'est-a-dire seulement en présence d'une
clé conforme.

De tels verrous & rotor débrayable présentent
I'avantage important, du point de vue de la sécuri-
té, de ne pas pouvoir étre forcés en rotation, la
rotation a force ayant pour résultat, d'une part, de
laisser solidaires rotor et stator intermédiaire et,
d'autre part, de rendre inactifs les moyens de
solidarisation du rotor avec l'organe de commande
de la serrure et donc de ne pas provoquer son
actionnement.

Pour réaliser de tels verrous, on a déja propo-
sé par exemple de faire coulisser le rotor ou une
partie de celui-ci, par rapport au stator intermédiai-
re, lors de l'introduction de la clé conforme de
sorte qu'aprés coulissement le rotor soit en prise
avec l'organe de commande de la serrure.

Une telle conception présente plusieurs incon-
vénients.

Le coulissement du rotor, & chaque fermeture
ou ouverture de la serrure, provoque une usure
importante de I'ensemble.

De plus, elle nécessite une grande précision
des organes de verrouillage et un irés faible jeu
enire le rotor et le stator intermédiaire pour satisfai-
re les conditions de sécurité. Enfin, un tel verrou
présente un encombrement axial accru pour le
coulissement du rotor.

Le document FR-A-2 631 067 décrit un verrou
dans lequel ce n'est plus le rotor qui coulisse
axialement mais une piéce solidaire en rotation
dudit rotor. Une telle pieéce est d'une conception
complexe car elle doit non seulement étre solidaire
du rotor mais comporter des moyens de came de
maniére A provoquer son coulissement axial par
rotation du rotor.
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En plus d'un encombrement axial également
important, un tel verrou doit comporter des moyens
d'indexation effagables du stator intermédiaire avec
le corps, moyens d'indexation qui nécessitent des
pieces complémentaires et donc augmentent le
co(t de I'ensemble.

La présente invention résout ces problémes et
propose a cet effet un verrou a rotor débrayable du
type comprenant un rotor tourillonnant dans un
stator intermédiaire, lui-méme pivotant dans un
corps fixe, des organes de verrouillage tels que
couples de pistons ou paillettes coopérant avec le
rotor et le stator intermédiaire pour les solidariser
en rotation en l'absence de clé ou en présence
d'une clé non conforme et libérer le rotor par
rapport au stator intermédiaire aprés iniroduction
de la clé conforme, le verrou comprenant en outre
un organe de commande d'une serrure, tel qu'un
levier ou batteuse et des moyens de solidarisation
du rotor avec ledit organe de commande aptes A
assurer la solidarisation seulement aprés rotation
du rotor indépendamment du stator intermédiaire,
verrou caractérisé en ce que les moyens de solida-
risation comprennent un poussoir solidaire en rota-
tion du stator intermédiaire et pouvani coulisser
radialement dans ledit stator sous l'action de
moyens de came ménagés sur le rotor, le poussoir
coopérant par une nervure avec un doigt de com-
mande pouvant coulisser radialement dans I'organe
de commande dont il est solidaire en rotation.

Selon d'autres caractéristiques de I'invention :

- le doigt de commande comporte, d'une part,
des moyens de solidarisation du corps avec
I'organe de commande en l'absence de clé
ou en présence d'une clé non conforme et,
d'autre part, des moyens d'indexation angu-
laires effagables dudit corps avec le stator
intermédiaire

- les moyens de solidarisation du corps avec
I'organe de commande sont constitués d'une
clavette ménagée sur un téton axial du doigt
de commande coopérant avec une rainure du
corps

- les moyens d'indexation angulaires effaca-
bles sont constitués par une protubérance
axiale ménagée sur une patte du doigt de
commande coopérant avec une encoche
axiale du poussoir

- la patte coulisse radialement dans une rainu-
re de l'organe de commande et est agencée
de manieére 4 former avec ladite rainure un
logement pour un ressort de rappel du pous-
soir

- le doigt de commande comporte deux nervu-
res verticales diamétralement opposées des-
tines & coopérer avec des rainures de forme
complémentaire ménagées dans le stator in-
termédiaire
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- les nervures présenient des faces externes
dont la distance est au plus égale au diamé-
tre externe du stator intermédiaire

- les moyens de came du rotor comportent
deux pattes latérales dont les faces inférieu-
res sont planes de maniére & constituer un
diamétre du rotor

- les faces inférieures des moyens de came
coopérent avec des faces supérieures de
nervures horizontales ménagées sur le pous-
soir

- le stator intermédiaire comprend des moyens
de guidage en rotation des moyens de came
constitués d'évidements circulaires ménagés
3 l'intérieur d'ailes latérales agencées a I'ar-
riere dudit stator intermédiaire.

L'invention sera mieux comprise & l'aide de la
description qui va suivre en regard des dessins
annexés dans lesquels :

- la figure 1 est une vue en perspective éclatée
des principaux éléments constitutifs du ver-
rou selon l'invention ;

- les figures 1a,1b,1c sont des vues en pers-
pective suivant les fléches F de la figure 1 de
certains éléments du verrou afin de mieux
illustrer leur constitution ;

- la figure 2 est une vue en coupe radiale du
verrou illustrant les positions des différents
éléments en position de repos c'est-a-dire en
I'absence d'une clé ;

- la figure 3 est une vue en coupe radiale
identique 2 la figure 2 en présence d'une clé
non conforme ;

- la figure 4 est une vue en perspective avec
arrachement partiel de I'ensemble du verrou,
les positions relatives des éléments corres-
pondants 2 celle de la figure 3 ;

- les figures 5 et 6 sont des coupes radiales
identiques 2 la figure 2 montrant les positions
relatives successives des différents éléments
en présence d'une clé conforme ;

- les figures 7 et 8 sont des vues en perspecti-
ve avec arrachement partiel de I'ensemble du
verrou, les positions relatives des éléments
correspondants a celles des figures 5 et 6.

En se référant & la figure 1 le verrou, suivant
I'invention, comporte un stator fixe ou corps 10
ayant globalement la forme d'un cylindre compor-
tant un alésage central 22.

L'arriere du corps 10 (& gauche sur la figure
1) présenie une colleretie cylindrique 24, dans
laguelle est ménagée une fente radiale 26 délimi-
tée par deux redents 28,28' ménagés de matiere
sur la collerette 24.

L'alésage 22 du corps 10 est destiné & rece-
voir un stator intemédiaire 12 pouvant tourillonner
dans le corps 10. Le stator 12 se présente égale-
ment globalement sous la forme d'un {0t cylindri-
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qgue avec un alésage central 30. La face arriere 32
du stator 12 se prolonge par deux ailes latérales
34,34' présentant & l'intérieur deux évidements cir-
culaires 36,36' syméiriques et diamétralement op-
posés.

Sur la face arriere 32 sont ménagées deux
rainures radiales 38,40 également diamétralement
opposées.

L'alésage 30 du stator intermédiaire est destiné
A recevoir un rotor 14 pouvant tourillonner dans
ledit stator intermédiaire 12. Le rotor 14 présente
globalement une forme cylindrique se prolongeant
a l'arriere par une partie cylindrique 42 de plus
faible diamétre. Sur sa partie arriere, le rotor 14
comporte également des moyens de came 44
constitués dans I'exemple représenté par deux pat-
tes latérales 46,46' symétriques et diaméiralement
opposées et dont les faces inférieures 48,48' sont
planes et constituent un diamétre du rotor 14. Les
extrémités 50,50' sont arrondies de maniére 3 venir
s'encastrer dans les évidements circulaires 36,36
du stator intermédiaire 12, qui vont constituer des
surfaces de guidage des moyens de came 44 lors
de la rotation du rotor (voir figure 2).

Bien entendu, le stator intermédiaire 12 et le
rotor 14 comportent des organes de verrouillage
tels que couples de pistons ou paillettes pour les
solidariser en rotation en l'absence de clé ou en
présence d'une clé non conforme et libérer en
rotation le rotor 14 par rapport au stator intermé-
diaire 12 aprés introduction de la clé conforme.
Ces organes de verrouillage, ne faisant pas partie
de la présente invention, n'ont pas éié représentés.

Tel que représenté, par exemple sur la figure
3, le rotor 14 comporte un canal de clé 52.

Suivant l'invention le verrou comporte des
moyens de débrayage du rotor 14 constitués,
d'une part, d'un poussoir 16 et, d'autre part, d'un
doigt de commande 18.

Le poussoir 16 se présente globalement sous
la forme d'une rondelle avec un trou central oblong
54 pour le passage de la partie arriere 42 du rotor.

Pour des raisons qui seront explicitées plus
avant, le poussoir 16 doit, non seulement étre
solidaire en rotation du stator intermédiaire 12,
mais pouvoir coulisser radialement dans celui-ci.

A cet effet, le poussoir 16 comprend deux
flancs paralléles 56,56' destinés & coopérer avec
les surfaces internes des ailes latérales 34,34' si-
tuées 2 l'arriére du stator intermédiaire 12.

Sur la face avant 58 (figure la) du poussoir 16,
sont ménagées de matiere deux nervures vertica-
les 60,62, la nervure verticale 62 étant raccordée
par deux nervures cylindriques 64,64' adjacentes
au trou oblong 54 & deux nervures horizontales
66,66', dont les faces supérieures 68,68' sont ali-
gnées suivant le diamétre correspondant aux faces
inférieures 48,48' des moyens de came 44 du rotor
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14 (figures 2 et 5).

Il va de soi que les termes horizontal, vertical
s'entendent en particulier pour un verrou en posi-
tion repos tel que représenté par exemple figure 2.

Lors du montage du verrou, la face avant 58 du
poussoir 16 vient en contact avec la face arriére 32
du stator intermédiaire 12 et les nervures verticales
60,62 pénétrent dans les rainures respectivement
38,40.

Ainsi, d'une part, la coopération des flancs
paralléles 56,56' du poussoir 16 avec les surfaces
internes des ailes 34,34' du stator intermédiaire 12
constituent les moyens de leur solidarisation en
rotation, et, d'aufre part, la coopération des nervu-
res 60,62 avec les rainures 38,40 constituent les
moyens de coulissement radial du poussoir 16
dans le stator intermédiaire 12.

La nervure 62 du poussoir 16 présente, par
rapport & la périphérie externe, une saillie 70 avec
une extrémité 72 présentant une encoche axiale 74
dont le rBle sera explicité plus avant.

Il est & noter que I'encombrement radial du
poussoir 16 c'est-a-dire la distance D, entre les
faces externes 76,72 des nervures 60,62, est au
plus égal au diamétre externe du stator intermé-
diaire 12.

Le doigt de commande 18 présente dans sa
partie centrale une forme globalement identique au
poussoir 16. Un trou oblong 78 permet le passage
de la partie arriere du rotor 42. Des flancs radiaux
paralléles 80,80' constituent, avec les surfaces in-
ternes des ailes latérales 34,34' du stator intermé-
diaire 12, les moyens de sa solidarisation en rota-
tion comme pour le poussoir 16.

Le doigt de commande 18 présente & sa partie
supérieure, un téton axial 82 de forme générale
parallélépipédique dont I'extrémiié comporte une
clavette 84 (figure 1c).

La partie inférieure du doigt de commande 18
comporte une paite 86, en forme d'équerre, dont la
face supérieure 88 présente une protubérance
axiale 90 de forme complémentaire a I'encoche
axiale 74 du poussoir 16.

Sur la face arriére 92 est ménagé un logement
94 qui, ainsi qu'on peut le voir en particulier figure
2, est destiné a recevoir un ressort de rappel 96.

Bien entendu, lors du montage du verrou, le
doigt de commande 18 vient s'appuyer sur le
poussoir 16 de maniére 3 ce que sa protubérance
90 vienne coopérer avec I'encoche 74 du poussoir
16 (figure 2) pour constituer des moyens d'indexa-
tion angulaires effagables de l'ensemble stator in-
termédiaire 12, rotor 14 par rapport au corps 10.

Le verrou comprend également un organe de
commande ou levier 20 se présentant sous la
forme générale d'un f(t cylindrique comportant en
son cenifre un trou 98 destiné 2 laisser passer la
partie arriere 42 du rotor 14.
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Le flt cylindrique se prolonge radialement par
une aile 100 de forme triangulaire & I'extrémité de
laguelle est ménagé un orifice 102 destiné & rece-
voir par exemple I'extrémité d'un mécanisme pour
la commande d'une serrure (non représentée).

Le levier 20 comporte deux rainures 104,106
(figure 1b) diamétralement opposées destinées a
recevoir respectivement le téton axial 82, et la
patte 86 du doigt de commande 18. En particulier
la rainure 106 contient le ressort de rappel 96 (voir
figure 2 par exemple).

Ainsi le doigt de commande 18 est solidaire en
rotation du levier 20.

Tous les constituants du verrou étant emboTtés
les uns dans les autres, 'ensemble est immobilisé
en franslation et donc rendu solidaire du levier 20,
par exemple par un circlips ou jonc d'arrét 108
(figure 4) situé sur la partie arriére 42 du rotor 14
dépassant du levier 20.

Le fonctionnement d'un tel verrou est le sui-
vant.

On se réfere tout d'abord & la figure 2 qui
illustre les différents constituants du verrou en po-
sition de repos.

Dans cette configuration, les moyens de came
44 du rotor 14 sont en appui sur les nervures
horizontales 66,66"' du poussoir 16, ledit poussoir
16 étant inscrit dans le diamétre externe du stator
intermédiaire 12 et solidaire de celui en rotation.

La claveite 84 du téton axial 82 du doigt de
commande 18 est a l'intérieur de la rainure radiale
26 du corps 10 (figure 4). Ainsi, le doigt 18 et donc
le levier 20 sont immobilisés en rotation par rapport
au corps 10.

Lors de l'introduction d'une clé non conforme
(figures 3 et 4), le rotor 14 est solidaire en rotation
du stator intermédiaire 12 par ses organes de
verrouillage tels que pistons ou paillettes. Tout
effort sur le rotor 14 entralne en rotation le stator
intermédiaire 12 et donc le poussoir 16 dont I'en-
coche 74 échappe & la protubérance 90 du doigt
de commande 18. Aucun entralnement en rotation
du levier 20 et donc aucun actionnement de la
serrure ne peut s'effectuer, la clavette 84 du doigt
18 étant toujours a l'intérieur de la rainure 26 du
corps 10. Il se produit simplement un désindexage
angulaire de 'ensemble rotor 14, stator intermédiai-
re 12 par rapport au corps 10.

Dans le cas ol une clé conforme est introduite,
le fonctionnement du verrou est illusiré en parti-
culier aux figures 5 & 8.

Dans cette configuration, le rotor 14 est libéré
en rotation par rapport au stator intermédiaire 12.

A partir de la position de repos (figure 2), une
rotation de la clé conforme, dans le sens anti-
horaire sur les figures, entraine une rotation du
rotor 14 et donc de ses moyens de came 44, dont
une des pattes 46' fait coulisser radialement le
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poussoir 16 de haut en bas sur les figures, de
maniére & ce que sa nervure 62 repousse égale-
ment vers le bas le doigt de commande 18 2
I'encontre du ressort de rappel 96. La nervure 62
en pénétrant dans la rainure 106 du levier 20 rend
solidaires en rotation le stator intermédiaire 12 et
ledit levier 20.

Simultanément, le déplacement du doigt de
commande 18 entraine une sortie de la clavette 84
de la rainure 26 du corps 10, qui n'est plus solidai-
re ainsi en rotation du rotor 14 et du stator intermé-
diaire 12.

Une rotation complémentaire de la clé confor-
me entraine en rotation I'ensemble stator intermé-
diaire 12, rotor 14, poussoir 16 et levier 20 : le
mécanisme d'ouverture de la serrure est actionné.

Lorsque l'on tourne la clé conforme dans le
sens horaire pour revenir A la position repos, les
ailes 46,46' des moyens de came 44 du rotor 14
n'exercent plus d'action sur le poussoir 16, qui
reprend sa position initiale sous l'action du ressort
de rappel 96.

Grace a son nombre de pieces réduit, la
construction d'un tel verrou est particulierement
simple, économique et slre.

On appréciera que toutes les fonctions de soli-
darisation entre les différents éléments sont réali-
sées 4 l'aide de seulement deux piéces : le pous-
soir 16 et le doigt de commande 18 qui sont
agencés de matiere telle, qu'ils assurent simultané-
ment les moyens d'indexation effagables.

Enfin, toutes les fonctions précitées sont réali-
sées par des déplacements radiaux, ce qui diminue
notablement l'encombrement axial de l'ensemble
du verrou et facilite son implantation.

Bien entendu, la présente invention ne se limite
pas aux formes de réalisation décrites et représen-
tées mais englobe toute variante que 'nomme de
I'art pourrait y apporter.

Revendications

1. Verrou & rotor débrayable du type comprenant
un rotor (14) tourillonnant dans un stator inter-
médiaire (12), lui-méme pivotant dans un corps
fixe (10), des organes de verrouillage tels que
couples de pistons ou paillettes coopérant
avec le rotor (14) et le stator intermédiaire (12)
pour les solidariser en rotation en |'absence de
clé ou en présence d'une clé non conforme et
libérer le rotor (14) par rapport au stator inter-
médiaire (12) aprés introduction de la clé
conforme, le verrou comprenant en outre un
organe de commande d'une serrure, tel qu'un
levier (20) ou batteuse et des moyens de soli-
darisation du rotor (14) avec ledit organe de
commande (20) aptes a assurer la solidarisa-
tion seulement aprés rotation du rotor (14)

10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

indépendamment du stator intermédiaire (12),
verrou caractérisé en ce que les moyens de
solidarisation comprennent un poussoir (16)
solidaire en rotation du stator intermédiaire
(12) et pouvant coulisser radialement dans le-
dit stator (12) sous l'action de moyens de
came (44) ménagés sur le rotor (14), le pous-
soir (16) coopérant par une nervure (62) avec
un doigt de commande (18) pouvant coulisser
radialement dans l'organe de commande (20)
dont il est solidaire en rotation.

Verrou selon la revendication 1, caractérisé en
ce que le doigt de commande (18) comporte,
d'une part, des moyens de solidarisation
(26,84) du corps (10) avec l'organe de com-
mande (20) en I'absence de clé ou en présen-
ce d'une clé non conforme et, d'autre part, des
moyens d'indexation angulaires effagables
(74,90) dudit corps (10) avec le stator intermé-
diaire (12).

Verrou selon la revendication 2, caractérisé en
ce que les moyens de solidarisation du corps
(10) avec l'organe de commande (20) sont
constitués d'une clavette (84) ménagée sur un
téton axial (82) du doigt de commande (18)
coopérant avec une rainure (26) du corps (10).

Verrou selon la revendication 2, caractérisé en
ce que les moyens d'indexation angulaires ef-
facables sont constitués par une protubérance
axiale (90) ménagée sur une patie (86) du
doigt de commande (18) coopérant avec une
encoche axiale (74) du poussoir (16).

Verrou selon la revendication 4, caractérisé en
ce que la patte (86) coulisse radialement dans
une rainure (106) de l'organe de commande
(20) et est agencée de maniere & former avec
ladite rainure (106) un logement pour un res-
sort de rappel (96) du poussoir (16).

Verrou selon la revendication 1, caractérisé en
ce que le doigt de commande (18) comporte
deux nervures verticales (60,62) diaméirale-
ment opposées destinées 3 coopérer avec des
rainures (38,40) de forme complémentaire mé-
nagées dans le stator intermédiaire (12).

Verrou selon la revendication 6, caractérisé en
ce que les nervures (60,62) présentent des
faces externes (76,72) dont la distance (D) est
au plus égale au diamétre externe du stator
intermédiaire (12).

Verrou selon la revendication 1, caractérisé en
ce que les moyens de came (44) du rotor (14)
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comportent deux pattes laiérales (46,46') dont
les faces inférieures (48,48") sont planes de
maniére A constituer un diamétre du rotor (14).

Verrou selon la revendication 8, caractérisé en
ce que les faces inférieures (48,48') des
moyens de came (44) coopérent avec des
faces supérieures (68,68') de nervures horizon-
tales (66,66') ménagées sur le poussoir (16).

Verrou selon la revendication 8, caractérisé en
ce que le stator intermédiaire (12) comprend
des moyens de guidage en rotation des
moyens de came (44) constitués d'évidements
circulaires (36,36') ménagés a l'intérieur d'ailes
latérales (34,34') agencées a l'arriere dudit sta-
tor intermédiaire (12).

Claims

A bolt with a disconnectable rotor, of the type
comprising a rotor (14) rotatable in an inter-
mediate stator (12) which itself pivots in a fixed
body (10), locking members, such as pairs of
pistons or pallets, cooperating with the rotor
(14) and the intermediate stator (12), for lock-
ing them together in rotation in the absence of
a key or in the presence of an incorrect key,
and for releasing the rotor (12) with respect to
the intermediate stator (12) after the correct
key has been introduced, the bolt further com-
prising a control member such as a lever (20)
or striker for controlling a lock, together with
securing means adapted to secure the rotor
(14) and the said control member (20) to-
gether, but only after rotation of the rotor (14)
independently of the intermediate stator (12),
the bolt being characterised in that the secur-
ing means comprise a pusher member (16)
which is fixed for rotation with the intermediate
stator (12) and able to slide radially in the said
stator (12) under the action of cam means (44)
formed on the rotor (14), the pusher member
(16) cooperating, by means of a rib (62), with a
control finger (18) which is able to slide radially
in the control member (20), to which it is
coupled in rotation.

A bolt according to Claim 1, characterised in
that the control finger (18) comprises, firstly,
coupling means (26, 84) for coupling the body
(10) with the control member (20) in the ab-
sence of a key or in the presence of an in-
correct key, and secondly, withdrawable
means (74, 90) for the angular indexing of the
said body (10) with the intermediate stator
(12).
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3.

10.

10

A bolt according to Claim 2, characterised in
that the means for coupling the body (10) with
the control member (20) comprise a key ele-
ment (84), formed on an axial lug (82) of the
control finger (18) and cooperating with a
groove (26) in the body (10).

A bolt according to Claim 2, characterised in
that the disengageable angular indexing means
consist of an axial projecting element (90)
formed on a lug (86) of the control finger (18)
and cooperating with an axial notch (74) of the
pusher member (16).

A bolt according to Claim 4, characterised in
that the lug (86) slides radially in a groove
(106) of the control member (20), and is adapt-
ed so as to define, with the said groove (106),
a housing for a return spring (96) for the push-
er member (16).

A bolt according to Claim 1, characterised in
that the control finger (18) includes two diamet-
rically opposed vertical ribs (60, 62) which are
adapted to cooperate with complementary
grooves (38, 40) formed in the intermediate
stator (12).

A bolt according to Claim 6, characterised in
that the ribs (60, 62) have external faces (76,
72), the distance (D) between which is at least
equal to the external diameter of the intermedi-
ate stator (12).

A bolt according to Claim 1, characterised in
that the cam means (44) of the rotor (14)
comprise two lateral lugs (46, 46'), the lower
faces (48, 48') of which are flat and lie on a
diameter of the rotor (14).

A bolt according to Claim 8, characterised in
that the lower faces (48, 48') of the cam means
(44) cooperate with upper faces (68, 68') of
horizontal ribs (66, 66') formed on the pusher
member (16).

A bolt according to Claim 8, characterised in
that the intermediate stator (12) includes guide
means, for guiding the cam means (44) in
rotation and comprising circular guide reces-
ses (36, 36") formed within lateral wing portions
(34, 34"), which are disposed at the rear end of
the said intermediate stator (12).

Patentanspriiche

1.

Riegel mit entkuppelbarem Rotor in der Aus-
fihrung mit einem Rotor (14), der drehend in



11 EP 0 571 249 B1

einem Zwischenstator (12) gelagert ist, welcher
sich wiederum in einem feststehenden K&rper
(10) drehen kann, Verriegelungsorganen, wie
etwa Stiftepaaren oder Zuhaltungen, die so mit
dem Rotor (14) und dem Zwischenstator (12)
zusammenwirken, daB diese ohne Schllssel
oder beim Einstecken eines nicht passenden
Schlilssels drehfest verbunden sind und daB
beim Einstecken des passenden Schlissels
der Rotor (14) im Verhilinis zum Zwischensta-
for (12) freigegeben wird, wobei der Riegel
auBerdem ein Betdtigungsorgan flir ein SchioB,
etwa einen Hebel (20) oder Schldger, und Mit-
tel fUr die feste Verbindung des Rotors (14) mit
dem besagten Betitigungsorgan (20) umfaft,
die eine feste Verbindung erst nach der Dre-
hung des Rotors (14) unabhdngig vom Zwi-
schenstator (12) herbeifihren , dadurch ge-
kennzeichnet, daB die Verbindungsmittel ei-
nen StOBel (16) umfassen, der drehfest mit
dem Zwischenstator (12) verbunden ist und
der sich radial in dem besagten Stator (12)
unter der Einwirkung von Nockenmitteln (44)
verschieben kann, die am Rotor (14) angeord-
net sind, wobei der St&Bel (16) Uber eine Rip-
pe (62) mit einem Betdtigungsfinger (18) zu-
sammenwirkt, der sich radial im Betdtigungsor-
gan (20), mit dem er drehfest verbunden ist,
verschieben kann.

Riegel nach Anspruch 1,dadurch gekenn-
zeichnet, daB der Betdtigungsfinger (18) ei-
nerseits Mittel (26, 84) flr die feste Verbindung
des Korpers (10) mit dem Betétigungsorgan
(20) bei Nichtvorhandensein eines Schliissels
oder bei Vorhandensein eines nicht passenden
Schlilssels und andererseits versenkbare Win-
kelverrastungsmittel (74, 90) flr den besagten
K&rper (10) mit dem Zwischenstator (12) um-
faBt.

Riegel nach Anspruch 2, dadurch gekenn-
zeichnet, daB die Mittel fiir die feste Verbin-
dung des Korpers (10) mit dem Betatigungsor-
gan (20) aus einem Keil (84) bestehen, der an
einem axialen Zapfen (82) des Betdtigungsfin-
gers (18) angeordnet ist, welcher mit einer Nut
(26) des Kdrpers (10) zusammenwirk.

Riegel nach Anspruch 2, dadurch gekenn-
zeichnet, daB die versenkbaren Winkelverra-
stungsmittel aus einer axialen Ausstilpung
(90) bestehen, die auf einem Ansatz (86) des
Betatigungsfingers (18) vorgesehen ist und mit
einer axialen Einkerbung (74) des St6Bels (16)
zusammenwirkt.
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10.

12

Riegel nach Anspruch 4, dadurch gekenn-
zeichnet, daB der Ansaiz (86) radial in einer
Nut (106) des Betdtigungsorgans (20) ver-
schiebbar und so angeordnet ist, daB er mit
der besagten Nut (106) eine Aufnahme flr eine
Riickstellfeder (96) des StdBels (16) bildet.

Riegel nach Anspruch 1,dadurch gekenn-
zeichnet, daB der Betatigungsfinger (18) zwei
diametral entgegengesetzte vertikale Rippen
(60, 62) fiir das Zusammenwirken mit entspre-
chend geformten Nuten (38, 40) umfaBt, die im
Zwischenstator (12) eingearbeitet sind.

Riegel nach Anspruch 6, dadurch gekenn-
zeichnet, daB die Rippen (60, 62) AuBenfld-
chen (76, 72) aufweisen, deren Abstand (D)
hdchstens gleich dem AuBendurchmesser des
Zwischenstators (12) ist.

Riegel nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, daB die Nockenmittel (44) des Ro-
tors (14) zwei seitliche Ansidtze (46, 46') um-
fassen, deren Unterseiten (48, 48') eben sind,
so daB sie einen Durchmesser des Rotors (14)
bilden.

Riegel nach Anspruch 8, dadurch gekenn-
zeichnet, daB die Unterseiten (48, 48') der
Nockenmittel (44) mit Oberseiten (68, 68') von
horizontalen Rippen (66, 66') zusammenwirken,
die am St&Bel (16) angeordnet sind.

Riegel nach Anspruch 6 , dadurch gekenn-
zeichnet, daB der Zwischenstator (12) Dreh-
fUhrungsmittel flr die Nockenmittel (44) um-
faBt, welche aus kreisfGrmigen Aussparungen
(36, 36") bestehen, die im Innern von an der
Rickseite des besagten Zwischenstators (12)
angebrachten Seitenschenkeln (34, 34') einge-
arbeitet sind.
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