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智能压实度监测仪

(57)摘要

本实用新型公开了一种能够实现实时检测

路基压实度，同时能够监测路面情况，以及路面

湿度的智能压实度监测仪。该道路压实度实时检

测仪，包括滤波电路、24位高精度数据转换器、中

央处理器、显示器、压辊支架上安装的U型架、摄

像头以及采样装置；所述旋转U型架开口的下端

铰接在压辊支架两侧的中间位置；所述U型架开

口的下端两侧分别设置有第三动态位移传感器、

第四动态位移传感器；压辊支架的前端设置有第

一安装板，后端设置有第二安装板；所述第一安

装板下方设置有第一动态位移传感器，第二安装

板下方设置有第二动态位移传感器；所述U型架

中间位置设置有三轴一体加速度传感器。采用该

道路压实度实时检测仪，能够有效提高施工效

率，同时监测路面，便于取样保存。
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1.智能压实度监测仪，包括滤波电路(50)、24位高精度数据转换器(20)、中央处理器

(30)、显示器(40)、压辊支架(1)上方设置有U型架(8)；所述U型架(8)开口的下端两侧分别

设置有第三动态位移传感器(10)、第四动态位移传感器(11)；所述压辊支架(1)的前端设置

有第一安装板(4)，后端设置有第二安装板(5)；所述压辊支架(1)的后端设置有两根横梁

(3)；

其特征在于：所述第一安装板(4)下方设置有第一动态位移传感器(6)以及摄像头(2)，

所述第二安装板(5)下方设置有第二动态位移传感器(7)；

所述U型架(8)中间位置设置有三轴一体加速度传感器(9)；所述滤波电路(50)、24位高

精度数据转换器(20)、中央处理器(30)、显示器(40)依次电连接；

所述第一动态位移传感器(6)、第二动态位移传感器(7)、第三动态位移传感器(10)、第

四动态位移传感器(11)以及三轴一体加速度传感器(9)分别与滤波电路(50)电连接；

两根横梁(3)上方设置有第一固定横梁(14)以及下方设置有第二固定横梁(12)；所述

第一固定横梁(14)上设置有滑轨(17)；所述滑轨(17)上设置有滑台(16)；所述滑台(16)上

安装有伸缩装置(13)；

所述第一固定横梁(14)上设置有横向的第一滑槽(141)；所述第二固定横梁(12)上设

置有横向的第二滑槽(121)；

所述伸缩装置(13)的伸缩端穿过第一滑槽(141)和第二滑槽(121)，且伸缩装置(13)下

端设置有路基采样器(15)。

2.根据权利要求1所述的智能压实度监测仪，其特征在于：所述伸缩装置(13)采用液压

缸。

3.根据权利要求2所述的智能压实度监测仪，其特征在于：所述显示器(40)采用LED触

摸屏；所述三轴一体加速度传感器(9)与U型架(8)通过螺栓可拆卸连接。

4.根据权利要求3所述的智能压实度监测仪，其特征在于：所述第一安装板(4)上设置

有磁铁。

5.根据权利要求4所述的智能压实度监测仪，其特征在于：所述U型架(8)采用不锈钢制

作。
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智能压实度监测仪

技术领域

[0001] 本实用新型涉及路基压实度的检测，尤其是一种智能压实度监测仪。

背景技术

[0002] 众所周知的：压实度又称夯实度，指的是土或其他筑路材料压实后的干密度与标

准最大干密度之比，以百分率表示。

[0003] 路基路面压实质量是道路工程施工质量管理最重要的内在指标之一。只有对路

基、路面结构层进行充分压实，才能保证路基路面的强度、刚度、稳定性以及平整度，从而延

长路基路面的使用寿命。

[0004] 路基路面现场压实质量用压实度表示。对于路基土及路面基层，压实度是指工地

实际达到的干密度与室内标准击实试验所得的最大干密度的比值；对沥青路面，其是指现

场实际达到的密度与室内标准密度的比值。

[0005] 现有的压实度检测方式一般采用现场取样，然后对路基样品进行检测，从而实现

路基压实度的检测。因此现有的路基压实度检测无法实现实时检测，同时在检测过程中容

易损坏路基，需要对路基进行修复。现有的压实度检测仪只能实现压实度的检测，功能比较

单一。

实用新型内容

[0006] 本实用新型所要解决的技术问题是提供一种能够实现实时检测路基压实度，同时

能够采集路基样本，实现智能监测的智能压实度监测仪。

[0007] 本实用新型解决其技术问题所采用的技术方案是：智能压实度监测仪，包括滤波

电路、  24位高精度数据转换器、中央处理器、显示器、压辊支架上方设置有U型架；所述U型

架开口的下端两侧分别设置有第三动态位移传感器、第四动态位移传感器；所述压辊支架

的前端设置有第一安装板，后端设置有第二安装板；所述压辊支架的后端设置有两根横梁；

[0008] 所述第一安装板下方设置有第一动态位移传感器以及摄像头，所述第二安装板下

方设置有第二动态位移传感器；

[0009] 所述U型架中间位置设置有三轴一体加速度传感器；所述滤波电路、24位高精度数

据转换器、中央处理器、显示器依次电连接；

[0010] 所述第一动态位移传感器、第二动态位移传感器、第三动态位移传感器、第四动态

位移传感器以及三轴一体加速度传感器分别与滤波电路电连接；

[0011] 两根横梁上方设置有第一固定横梁以及下方设置有第二固定横梁；所述第一固定

横梁上设置有滑轨；所述滑轨上设置有滑台；所述滑台上安装有伸缩装置；

[0012] 所述第一固定横梁上设置有横向的第一滑槽；所述第二固定横梁上设置有横向的

第二滑槽；

[0013] 所述伸缩装置的伸缩端穿过第一滑槽和第二滑槽，且伸缩装置下端设置有路基采

样器。
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[0014] 进一步的所述伸缩装置采用液压缸。

[0015] 进一步的，所述显示器采用LED触摸屏。所述三轴一体加速度传感器与U型架通过

螺栓可拆卸连接。

[0016] 进一步的，所述第一安装板上设置有磁铁。

[0017] 进一步的，所述型架采用不锈钢制作。

[0018] 本实用新型的有益效果是：本实用新型所述的智能压实度监测仪，由于设置有三

轴一体加速度传感器；并且设置有U型支架，能够使得在工作时，三轴一体加速度传感器可

以与压辊的中心保持同步，从而能够有效的提高检测精度。其次，还设置有多个动态位移传

感器，因此可以对压辊的工作状态进行全面检测，从而提高检测压实度的精度。再次，设置

有摄像头能够实现路面的监测，并且通过采样装置，能够实现路基采样便于对压实度的监

测的验证；同时存样。

附图说明

[0019] 图1是本实用新型实施例中智能压实度监测仪的立体图；

[0020] 图2是本实用新型实施例中智能压实度监测仪的主视图；

[0021] 图3是本实用新型实施例中湿度检测装置的结构示意图；

[0022] 图4是本实用新型实施例中智能压实度监测仪的端面视图；

[0023] 图5是本实用新型实施例中智能压实度监测仪工作原理图；

具体实施方式

[0024] 下面结合附图和实施例对本实用新型进一步说明。

[0025] 如图1至图5所示，本实用新型所述的智能压实度监测仪，包括滤波电路50、24位高

精度数据转换器20、中央处理器30、显示器40、压辊支架1上方设置有U型架8；所述U型架8开

口的下端两侧分别设置有第三动态位移传感器10、第四动态位移传感器11；所述压辊支架1

的前端设置有第一安装板4，后端设置有第二安装板5；所述压辊支架1的后端设置有两根横

梁3；

[0026] 所述第一安装板4下方设置有第一动态位移传感器6以及摄像头2，所述第二安装

板5 下方设置有第二动态位移传感器7；

[0027] 所述U型架8中间位置设置有三轴一体加速度传感器9；所述滤波电路50、24位高精

度数据转换器20、中央处理器30、显示器40依次电连接；

[0028] 所述第一动态位移传感器6、第二动态位移传感器7、第三动态位移传感器10、第四

动态位移传感器11以及三轴一体加速度传感器9分别与滤波电路50电连接；

[0029] 两根横梁3上方设置有第一固定横梁14以及下方设置有第二固定横梁12；所述第

一固定横梁14上设置有滑轨17；所述滑轨17上设置有滑台16；所述滑台16上安装有伸缩装

置13；

[0030] 所述第一固定横梁14上设置有横向的第一滑槽141；所述第二固定横梁12上设置

有横向的第二滑槽121；

[0031] 所述伸缩装置13的伸缩端穿过第一滑槽141和第二滑槽121，且伸缩装置13下端设

置有路基采样器15。
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[0032] 在检测的过程中，通过第一动态位移传感器6、第二动态位移传感器7、第三动态位

移传感器10、第四动态位移传感器11可以检测出路基的压实度，具体的原理与中国专利申

请  ZL201610118451.4公开的一种压实度实时在线检测方法的原理相同。

[0033] 通过摄像头实现路面的监测；同时在路上压实度变化较大的地方停车，通过采用

装置13 实现对路基取样，便于对压实度的验证和便于实现存样，并且通过滑台16可以调节

采集路基样本的位置。其次在检测的过程中可以通过三轴一体加速度传感器9对压辊的各

个方向的加速度进行检测，从而对检测到的压实度进行修正。

[0034] 综上所述，本实用新型所述的智能压实度监测仪，由于设置有三轴一体加速度传

感器9；并且设置有旋转U型支架，能够使得在工作时，三轴一体加速度传感器9可以与压辊

的中心保持同步，从而能够有效的提高检测精度。其次，还设置有多个动态位移传感器，因

此可以对压辊的工作状态进行全面检测，从而提高检测压实度的精度。再次，设置有摄像头

能够实现路面的监测，并且通过采样装置，能够实现路基采样便于对压实度的监测的验证；

同时存样。

[0035] 为了便于控制，所述伸缩装置采用液压缸。

[0036] 为了便于实现操作，便于对检测到的压实度进行观察，进一步的，所述显示器40采

用  LED触摸屏。所述三轴一体加速度传感器9与U型架8通过螺栓可拆卸连接。

[0037] 为了便于固定U型支架，进一步的，所述第一安装板4上设置有磁铁。

[0038] 为了提高使用寿命进一步的，所述U型架8采用不锈钢制作。
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图3

图4
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图5
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