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本发明公开了一种电动手推车，包括车轮、

置物底板、支架、扶手，所述车轮设置于所述置物

底板下方，所述支架连接所述置物底板与所述扶

手，所述电动手推车还包括电机、控制器，所述电

机用以提供所述手推车的驱动力，所述控制器用

以控制所述电机的运转，所述电动手推车还设置

压力检测装置，所述压力检测装置用以检测操作

人员作用于所述扶手上的推力大小，所述控制器

根据所述压力检测装置检测到的推力大小控制

所述电机的输出驱动力，通过压力检测装置来检

测操作人员的推力，根据其推力调整所述电机的

输出驱动力，以维持操作人员在一个轻松的驾驭

状态，不需要增加操作人员的额外操作动作，操

作简单。
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1.一种电动手推车，包括车轮、置物底板、支架、扶手，所述车轮设置于所述置物底板下

方，所述支架连接所述置物底板与所述扶手，其特征在于，所述电动手推车还包括电机、控

制器，所述电机用以提供所述手推车的驱动力，所述控制器用以控制所述电机的运转，所述

电动手推车还设置压力检测装置，所述压力检测装置用以检测操作人员作用于所述扶手上

的推力大小，所述控制器根据所述压力检测装置检测到的推力大小控制所述电机的输出驱

动力。

2.根据权利要求1所述的电动手推车，其特征在于，所述压力检测装置为压力传感器。

3.根据权利要求2所述的电动手推车，其特征在于，所述支架与所述置物底板连接处设

置有前后活动的空隙，所述压力检测装置设置于所述空隙处。

4.根据权利要求2所述的电动手推车，其特征在于，所述支架与所述扶手连接处设置有

前后活动的间隙，所述压力检测装置设置于所述连接处。

5.根据权利要求1所述的电动手推车，其特征在于，所述支架与所述置物底板通过铰链

连接，所述支架可沿其与所述置物底板的连接点折叠并平置于所述置物底板上。

6.根据权利要求1所述的电动手推车，其特征在于，所述支架与所述置物底板活动连

接，所述支架可从所述置物底板上拆卸。

7.根据权利要求1所述的电动手推车，其特征在于，所述扶手上设置开关，所述开关用

以开启或关闭所述电机及所述控制器。

8.根据权利要求1所述的电动手推车，其特征在于，所述电动手推车上还设置动力电

池，所述动力电池用以提供所述电动手推车电驱动所需电能。

9.根据权利要求8所述的电动手推车，其特征在于，所述扶手上设置指示灯，所述指示

灯用以提示所述动力电池的电量状态。
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一种电动手推车

技术领域

[0001] 本发明涉及运送货物手推车，具体涉及电动助力的手推车结构。

背景技术

[0002] 在仓储物流管理以及日常生产车间管理中，手推车是一种常用的搬运工具，现有

的手推车主要由底板和扶手构成的平板式手推车或其相似形式的手推车，通常是底板底部

安装四个万向轮，由操作人员推动扶手来驱动手推车行驶，这样的手推车在空车时轻松，但

是在装满货物时会较为费力，甚至在遇到坡道等路况时，单个操作人员根本无法推动手推

车。

[0003] 为了更方便的解决搬运货物时的问题，现有的一些手推车上增加了电动机，由电

动机提供一部分的助力，这样能减轻操作人员的负担，但是现有的方案多为在扶手上增加

一个旋转按钮以控制电动机的输出动力，操作人员需要保持稳定的旋转角度才能保证手推

车的稳定速度行驶，操作复杂且容易疲劳。

发明内容

[0004] 出于解决上述电动助力的手推车的问题，本发明提出了一种电动手推车，包括车

轮、置物底板、支架、扶手，所述车轮设置于所述置物底板下方，所述支架连接所述置物底板

与所述扶手，所述电动手推车还包括电机、控制器，所述电机用以提供所述手推车的驱动

力，所述控制器用以控制所述电机的运转，所述电动手推车还设置压力检测装置，所述压力

检测装置用以检测操作人员作用于所述扶手上的推力大小，所述控制器根据所述压力检测

装置检测到的推力大小控制所述电机的输出驱动力，通过压力检测装置来检测操作人员的

推力，根据其推力调整所述电机的输出驱动力，以维持操作人员在一个轻松的驾驭状态，不

需要增加操作人员的额外操作动作，操作简单。

[0005] 为实现上述目的，本发明的技术方案是：

[0006] 一种电动手推车，包括车轮、置物底板、支架、扶手，所述车轮设置于所述置物底板

下方，所述支架连接所述置物底板与所述扶手，所述电动手推车还包括电机、控制器，所述

电机用以提供所述手推车的驱动力，所述控制器用以控制所述电机的运转，所述电动手推

车还设置压力检测装置，所述压力检测装置用以检测操作人员作用于所述扶手上的推力大

小，所述控制器根据所述压力检测装置检测到的推力大小控制所述电机的输出驱动力。

[0007] 所述压力检测装置为压力传感器或其他用以检测压力的装置。

[0008] 所述支架与所述置物底板连接处设置有前后活动的空隙，所述压力检测装置设置

于所述空隙处，或者所述支架与所述扶手连接处设置有前后活动的间隙，所述压力检测装

置设置于所述连接处。

[0009] 所述支架与所述置物底板通过铰链连接，所述支架可沿其与所述置物底板的连接

点折叠并平置于所述置物底板上，或者所述支架与所述置物底板活动连接，所述支架可从

所述置物底板上拆卸。
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[0010] 所述扶手上设置开关，所述开关用以开启或关闭所述电机及所述控制器。

[0011] 所述电动手推车上还设置动力电池，所述动力电池用以提供所述电动手推车电驱

动所需电能，并且所述扶手上设置指示灯，所述指示灯用以提示所述动力电池的电量状态。

[0012] 相比现有的电动手推车，本发明有显著优点和有益效果，具体体现为：

[0013] 1 .使用本发明的电动手推车，利用压力检测装置检测操作人员的推力大小，实时

调整电机输出动力，既能节省电机的能耗，同时也保证了操作人员的最优驾驭状态。

[0014] 2.使用本发明的电动手推车，自动检测推力来提高助力大小，不需要额外操作，结

构简单且操作方便。

附图说明

[0015] 图1为本发明电动手推车的结构示意图。

具体实施方式

[0016] 本发明的具体实施方法如下：

[0017] 目前有一些手推车上增加了电机以提供助力，减轻操作人员的负担，然而现有的

电动手推车通常是在扶手上增加调速旋钮，需要操作人员手动操作，这样虽然减轻了操作

人员的手推力，但是同时又增加了其操作，操作人员需要同时控制手推车方向并操作调速

旋钮，这样操作容易疲劳，并且也不容易掌控手推车速度，操作难度大，不利于实际使用。

[0018] 为了解决上述问题，使其能够符合实际需求，本发明提出了一种电动手推车，包括

车轮、置物底板、支架、扶手，所述车轮设置于所述置物底板下方，所述支架连接所述置物底

板与所述扶手，所述电动手推车还包括电机、控制器，所述电机用以提供所述手推车的驱动

力，所述控制器用以控制所述电机的运转，所述电动手推车还设置压力检测装置，所述压力

检测装置用以检测操作人员作用于所述扶手上的推力大小，所述控制器根据所述压力检测

装置检测到的推力大小控制所述电机的输出驱动力，通过压力检测装置来检测操作人员的

推力，根据其推力调整所述电机的输出驱动力，以维持操作人员在一个轻松的驾驭状态，不

需要增加操作人员的额外操作动作，操作简单。

[0019] 下面结合附图具体说明本发明电动手推车的结构及其工作方式：

[0020] 图1为本发明电动手推车的结构示意图，本发明所述的电动手推车，包括车轮1、置

物底板2、支架3、扶手4，所述车轮1设置于所述置物底板2下方，所述支架3连接所述置物底

板2与所述扶手4，所述电动手推车还包括电机5、控制器6，所述电机5用以提供所述手推车

的驱动力，所述控制器6用以控制所述电机5的运转，所述电动手推车还设置压力检测装置，

所述压力检测装置用以检测操作人员作用于所述扶手4上的推力大小，所述控制器6根据所

述压力检测装置检测到的推力大小控制所述电机5的输出驱动力。

[0021] 所述压力检测装置为压力传感器或其他用以检测压力的装置，所述压力检测装置

检测操作人员作用于所述扶手4上的推力大小，并传送至所述控制器6，所述控制器6控制所

述电机5输出驱动力，通过所述扶手4上推力的反馈闭环控制，保证操作人员作用于所述扶

手4上的推力大小维持在一个较为轻松的范围内。

[0022] 所述支架3与所述置物底板2连接处设置有前后活动的空隙，所述压力检测装置设

置于所述空隙处，或者所述支架3与所述扶手4连接处设置有前后活动的间隙，所述压力检
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测装置设置于所述连接处，方便检测所述扶手4处的推力大小。

[0023] 所述支架3与所述置物底板2可以是固定连接，也可以是通过铰链连接，所述支架3

可沿其与所述置物底板2的连接点折叠并平置于所述置物底板2上，方便所述电动手推车的

存放；或者所述支架3与所述置物底板2活动连接，所述支架3可从所述置物底板2上拆卸，当

所述支架3与所述置物底板2连接时，所述控制器6根据操作人员作用于所述扶手4处的推力

控制所述电机5提供辅助驱动力，当所述支架3与所述置物底板2脱离时，所述控制器6通过

蓝牙等无线通讯设备与控制中心连接，接收控制中心的指令，并自动控制所述电机5输出驱

动力来实现自动运输车。

[0024] 所述电动手推车上还设置动力电池，所述动力电池用以提供所述电动手推车电驱

动所需电能，并且所述扶手4上设置指示灯8，所述指示灯8用以提示所述动力电池的电量状

态以及当前手推车的状态。

[0025] 所述扶手4上设置开关7，所述开关7用以开启或关闭所述电机5及所述控制器6，并

且所述扶手4上还设置调速机构9，通过所述调速机构9可以调整所述电动手推车需要的运

行速度。

[0026] 对于为本发明的示范性实施例，应当理解为是本发明的权利要求书的保护范围内

其中的某一种示范性示例，具有对本领域技术人员实现相应的技术方案的指导性作用，而

非对本发明的限定。
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图1
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